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ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWNIA

Prosze zapoznac sie z przedstawionymi zasadami przed rozpoczeciem uzytkowania

Prosze zapozna¢ sie z podrecznikiem uzytkowania oraz zasadami bezpiecznego
& uzytkowania. Niewtasciwe stosowanie urzgdzenia moze spowodowac uszkodzenie
dalmierza, wptyng¢ na wynik pomiaru lub spowodowacé obrazenia uzytkownika.

Zabrania sie rozmontowywacC urzgdzenia, wykonywacC napraw we witasnym
&zakresie, wykonywaé jakichkolwiek modyfikacji wptywajgcych na prace lasera.
Urzadzenie nalezy przechowywac poza zasiegiem dzieci.

& Szczegdlnie zabrania sie emitowac wigzke lasera w kierunku oczu lub ciata. Nie
mozna wykonywac¢ pomiaréw do powierzchni silnie odbijajgcych wigzke lasera.

W zwigzku z powstaniem zakiécen elektromagnetycznych w czasie pracy
& dalmierza, nie nalezy stosowa¢ urzgdzenia w poblizu urzadzen medycznych, a
takze w srodowisku zawierajgcym substancje tatwopalne lub wybuchowe.

Zuzyte baterie lub urzgdzenie nie mogg byc¢ traktowane jak odpadki z gospodarstwa
& domowego. Przetwarzanie i utylizacja zuzytych elementoéw podlegajg wtasciwym
przepisom prawa o ochronie srodowiska.

& W przypadku jakichkolwiek problemdw lub watpliwosci dotyczgcych pracy dalmierza
nalezy skontaktowac sie ze sprzedawcg lub z serwisem Nivel System.



INSTALOWANIE AKUMULATORKOW, EKRAN, KLAWIATURA

Instalowanie i wymiana akumulatorkéw

e Otwédrz komore baterii, znajdujacg sie na odwrocie urzgdzenia, a nastepnie
umies¢ w niej akumulatorki (na wyposazeniu standardowym) zgodnie z
oznaczeniami. Zamknij ostone komory baterii.

e Zalecane sg akumulatorki AAA Ni-MH 1,2V 800mAh. Przewdd z gniazdem USB
do tadowania urzgdzenia jest dostarczony w zestawie.

Ekran

Punkt pomiaru Tryb pomiaru
Pochylenie

Wigzka lasera = g _ T ™ Poziom energii
-, ™

i45.0

Tryb pomiaru [ 1 pomierzony wymiar
g™ 30468 m

Tryb pomiaru —j i‘ 28255 m m pomierzony wymiar

= 3 pomierzony wymiar
21567 m

23732 m’__ IR

Tryb pomiaru

Rys. 1 Ekran gtowny



Opcje

Czas podswietlenia ekranu
Czas pracy lasera
Czas automatycznego wytgczenia

Wigczanie /
wytaczanie sygnatu dzwiekowego

"l‘llr" ||: i
iululudu] Jednostka odlegtosci

Jednostka kata

Rys. 2 MENU
W trybie MENU znajduje sie takze:
CRL - mozliwos¢ kalibracji dalmierza
Bluetooth - wigczanie/wytaczanie komunikacji Bluetooth

Klawiatura

Wigcz / pomierz

Suma / kursor w goére Réznica / kursor w doét

MENU / Oblicz
Tryby pracy (multi-
funkcje) Funkcja
Kamery

Tyczenie / cyfrowa EH@ Pukt odniesienia /
libelka Opdznienie pomiaru
Zapis / Wytacz /
Wynik Wyczysé

Rys. 3 Klawiatura



WELACZANIE | KONFIGURACJA

Wiaczanie

e Nacisnij przycisk READ aby witgczy¢ urzgdzenie. Ponowne nacisniecie wywota

pomiar odlegtosci.

e Przytrzymaj wcisniety przycisk OFF CLEAR przez 3 sekundy aby wytgczyc¢
urzagdzenie. W przypadku braku czynnosci, urzgdzenie wytgczy sie po uptywie 150
sekund (uzytkownik moze zmieni¢ tg wartos¢ w MENU/ustawienia).

Ustawienie jednostki pomiaru

e Nacisnij przycisk MENU aby zresetowaC doktadnos¢ i jednostki pomiaru.
Urzadzenie pracuje domyslnie z dokfadnoscig 0,000m. Ponizej przedstawiono

dostepne jednostki pomiaru.

Lp. Odlegtos¢ Pow. Objetosé
1 0.000m 0.000m? 0.000m*
2 0.00m 0.00m? 0.00m’
3 0.00ft 0.00ft? 0.00ft*
4 0.0in 0.00ft? 0.00ft*
5 0 1/16 in 0.00ft? 0.00ft*
6 0'00'1/16 | 0.00ft? 0.00ft’
7 0.000 0.000> 0.000°
8 0.00 0.00? 0.00°

Ustawienie punktu odniesienia

e pomiar odlegtosci mozna wykona¢ w odniesieniu do jednego z czterech punktéw.
Domysinym punktem odniesienia jest tyt urzgdzenia. Nacisnij

odniesienia dla pomiaru odlegtosci.
lj///////.
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ODLEGLOSC, POWIERZCHNIA, OBJETOSC, FUNKCJA PITAGORASA

Pomiar odlegtosci

e Wocisniecie przycisku READ wywota pomiar odlegtosci. Ponowne nacisnigcie
READ w trybie pojedynczego pomiaru wywota pomiar odlegtosci oraz wyswietlenie
wyniku. Wyswietlacz przechowuje 3 ostatnie wyniki pomiaru. Krétkie nacisniecie
przycisku OFF CLEAR usunie historie pomiarow.

Pomiar ciagly

o Uzytkownik moze skorzysta¢ z tego trybu aby wykona¢ ponowne pomiary bez
powtarzania tych samych czynnosci.
Przytrzymaj wcisniety przycisk READ aby rozpoczg¢ pomiar ciggty. Na ekranie
zostanie wyswietlona najwieksza i najmniejsza wartos¢. Najnowszy wynik bedzie
przedstawiony w polu wynik pomiaru. Nacisnij READ lub OFF CLEAR aby opusci¢
tryb.

Pomiar powierzchni

¢ Nacisnij E na ekranie zostanie wyswietlony symbol. Wykonaj czynnosci
przedstawione ponizej aby okresli¢ pole powierzchni:

| Nacisnij READ aby pomierzy¢ dtugosc; S=LxW

. Nacisnij READ aby pomierzy¢ szerokosc.

Wynik obliczen zostanie wyswietlony na ekranie. Nacisnij OFF CLEAR aby wyczyscic
wynik oraz ostatnie obliczenia. Nacisnij dtuzej aby zapisac wynik.

Pomiar objetosci

e Nacisnij dwukrotnie , ha ekranie zostanie wyswietlony symbol i
Wykonaj czynnosci przedstawione ponizej aby okresli¢ objetosc:
~ Naci$nij READ aby zmierzyé 1.krawedz (H)

" Naciénij READ aby zmierzy¢ 2.krawedz (L) V=LxWxH

h_,] Nacisnij READ aby zmierzy¢ 3.krawedz (W)

Nie jest konieczne wykonywanie pomiarow w tej kolejnosci. Po pomiarze trzeciej
krawedzi nastepuje obliczenie objetosci. Nacisnij OFF CLEAR aby usungé wynik i
wykonaé ponowny pomiar. Nacisnij diuzej aby zapisa¢ wynik.



Funkcja Pitagorasa

Istniej sze$¢ metod pomiaru trojkata:

T
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1. Oblicz  dtugos¢  dwdch  przyprostokatnych na  podstawie  pomiaru
przeciwprostokatnej i kata.

2. Oblicz przyprostokgtng na podstawie pomiaru przeciwprostokatnej i
przyprostokagtne;.

3. Oblicz przeciwprostokatng przez pomiar dwéch przyprostokatnych.

4. Oblicz bok trojkgta na podstawie pomiaru dwoch pozostatych bokow i wysokosci
trojkata.

5. Oblicz dilugos¢ boku trojkata przez pomiar przeciwprostokatnej, przedtuzenie
podstawy oraz odlegtos¢ przedtuzenia podstawy.

6. Oblicz powierzchnie nieregularnego trojkata przez pomiar dtugosci jego trzech
krawedzi.

Nacisnij E aby wybra¢ wiasciwy tryb pomiaru.

Pomiary wykorzystujace funkcje Pitagorasa muszg by¢ wykonywane w okreslonej
kolejnosci.

1) Oblicz dwie przyprostokatne w trojkgcie _4

c b a = C x cosa

b=cxsina
a) a

e

Nacisnij E a na ekranie zostanie wyswietlony symbol ,4
Nacisnij READ aby pomierzy¢ przeciwprostokgtng oraz kat. Na ekranie zostang
wyswietlone dtugosci przyprostokatnych (a oraz b).

2) Oblicz przyprostokatng na podstawie pomiaru przeciwprostokatnej i
przyprostokagtnej

b =/c% a7




Nacisnij dwukrotnie E na ekranie zostanie wyswietlony symbol ../
,_] Nacisnij READ aby pomierzy¢ przeciwprostokagtng c.
£| Nacisnij READ aby pomierzy¢ przyprostokatng a.

Dalmierz obliczy dtugosc¢ przyprostokatnej b.

3) Oblicz przeciwprostokatng ../ -

Nacisnij trzykrotnie E , ha ekranie zostanie wyswietlony symbol _4
_[\ Nacisnij READ aby pomierzy¢ przyprostokatng a.

> Nacisnij READ aby pomierzy¢ przyprostokatng b.

Dalmierz obliczy dtugos¢ przeciwprostokatnej c.

4) Oblicz bok trojkata
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Nacisnij czterokrotnie E , ha ekranie zostanie wyswietlony symbol

Nacisnij READ i wykonaj pomiar odlegtosci a.

Nacisnij READ i wykonaj pomiar odlegtosci h.

Nacisnij READ i wykonaj pomiar odlegtosci b.
Dalmierz obliczy dtugo$¢ boku c.

5) Oblicz dtugosc¢ boku trojkata
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Nacisnij pieciokrotnie E , ha ekranie zostanie wyswietlony symbol

,_é Nacisnij READ i wykonaj pomiar przeciwprostokatne;j c.
Nacisnij READ i wykonaj pomiar pomocniczy odcinka 11 .
Nacisnij READ i wykonaj pomiar boku a.

Dalmierz obliczy dtugos¢ boku l2 .

6) Oblicz powierzchnie nieregularnego tréjkata x’! A
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S =/Lx(L-a)x(L-b)x(L-c)
L=(a+b+c)/2
Nacisnij szesciokrotnie ﬁ na ekranie zostanie wyswietlony symbol / P

fL Nacisnij READ i pomierz krawedz a.
(3. Nacisnij READ i pomierz krawedz b.
:A Nacisnij READ i pomierz krawedz c.

Na ekranie zostanie wyswietlona powierzchnia S.

UWAGA: Jezeli na ekranie podczas pomiaru jest wyswietlony btgd "ERR5", oznacza to
ze wykonane pomiary nie spetniajg warunkow tréjkata. W tej sytuacji nalezy wykonac
ponowny pomiar trojkata.

Jezeli wykonano pomiar do niewtasciwego elementu nalezy nacisng¢ OFF CLEAR, aby
powréci¢ do MENU pomiarowego.

Nacisnij diuzej , aby zapisac wynik.

10



OBLICZENIA

Suma odlegtosci
¢ Nacisnij a po pomiarze pierwszej odlegtosci.
¢ Nacisnij READ aby wykonac¢ drugi pomiar.

Suma odlegtosci zostanie wyswietlona na ekranie. Powtérz krok 1 i 2 aby kontynuowac
sumowanie wynikow pomiarow.

Réznica odlegtosci
¢ Nacisnij s po pomiarze pierwszej odlegtosci.
e Nacis$nij READ aby wykonac¢ drugi pomiar.

Suma odlegtosci zostanie wyswietlona na ekranie. Powtorz krok 1 i 2 aby kontynuowaé
sumowanie wynikow pomiarow.

UWAGA: Nacisniecie OFF CLEAR anuluje ostatnig pomierzong odlegtosc.
Dwukrotne nacisniecie OFF CLEAR spowoduje zakonczenie obliczen.
Suma i réznica p6t powierzchni

i | e i o i B
L7 L7
& &
Lz L7 }
+

Rys. 4 Pierwszy pomiar Rys. 5 Drugi pomiar Rys. 6 Suma powierzchni
powierzchni powierzchni

e Pomierz pierwszg powierzchnie, jak na rys. 4.

¢ Nacisnij , PO czym wykonaj pomiar drugiej powierzchni, jak na rys. 5.
e Nacisnij U, aby obliczy¢ sume powierzchni i wyswietliC jg na ekranie, jak na
rys. 6.

Powtdrz czynnosci przedstawione powyzej aby dodawaé kolejne pomierzone
powierzchnie.

Obliczenie réznicy pol powierzchni nalezy wykonywaé analogicznie jak obliczenie sumy
pol powierzchni.

11



Suma i réznica objetosci

* - ¥ -
7 m 7

Q & &
Q o Q

Rys. 7 Pierwszy pomiar Rys. 8 Drugi pomiar Rys. 9 Suma objetosci
objetosci objetosci

e Pomierz pierwszg objetosc, jak na rys. 7.
e Nacisnij h po czym wykonaj pomiar drugiej objetosci, jak na rys. 8.

¢ Nacisnij MENU, aby obliczy¢ sume powierzchni i wyswietli¢ jg na ekranie, jak na
rys. 9.

Powtdrz czynnosci przedstawione powyzej aby dodawac kolejne pomierzone objetosci.

Obliczenie roznicy pol powierzchni nalezy wykonywac analogicznie jak obliczenie sumy
objetosci.

ELEKTRONICZNA POZIOMICA, OPOZNIENIE WYKONANIA POMIARU,
TYCZENIE ODLEGLOSCI | POMIAR KATOW

Elektroniczna poziomica

ONT . . .
e Nacisnij , na ekranie zostanie wyswietlone:

*

Kat pionowy
— ~~_— Kat poziomy

A ~
H & <
[=a=}

Nacisnij OFF CLEAR aby zakonczy¢ funkcje.

Kamera

W przypadku gdy podczas pomiaréw nie mozesz znalez¢ punktu laserowego, co moze
ogranicza¢ pomiary - wkgcz kamere.

1) Nacisnij przycisk aby wigczy¢ kamere w trybie pomiaru odcinka.

12



2) Za pomocg krzyza celowniczego na ekranie znajdz punkt na ktéry chcesz
nacelowac laser, nastepnie dokonaj pomiaru

3) Krétkie nacisniecie przycisku Iub nacisniecie przycisku OFF CLEAR
spowoduje wyjscie z trybu kamery. Jezeli dokonates pomiaru i prezentowany jest
wynik, nacisnij przycisk OFF CLEAR dwukrotnie.

4) Nacisniecie przycisku w trybie pomiaru powierzchni, objetosci czy Pitagoras
(pomiary posrednie). '

5) W trybie kamery mozemy dokonywac takze pomiardw ciggtych, w tym celu wyceluj
wigzka na punkt i przytrzymaj dtuzej przycisk READ (pomiar ciagty zostat
aktywowany, aby wytgczy¢ pomiar ciggty, ponownie przycisnij przycisk READ)

Pochylenie w pionie

§ o7 e 0o Pochylenie poprzeczne

Krzyz celownika

Wynik pomiaru

Uwaga: W przypadku pomiarow z kamerg wymagane sg odlegtosci pomiarow min. 10m.
Opodznienie wykonania pomiaru

Przytrzymaj wciéniety , W gornej czesci ekranu zostanie wyswietlony czas opoznienia
wykonania pomiaru, wyrazony w sekundach. Nacisnij mlub s aby dostosowac czas
opdznienia wykonania pomiaru.

Maksymalna warto$¢ to 60 sekund, minimalna to 3 sekund. Nacisniecie READ,
rozpocznie odliczanie czasu wykonania pomiaru.

Tyczenie odlegtosci

el Lkr 1T} i A L EEE

—* Wartosc¢ tyczona
wartosc a 3

—  Wartos¢ a
warto$¢b | Kierunek =

M —> Warto$é¢ b
— Robznica
Rys. 10 Rys. 11

Uzytkownik moze wykorzystac¢ funkcje tyczenia do znajdowania potozenia w zadanej
odlegtosci.

1. Wocisnij UNIT, aby wyswietli¢ ekran jak na rys. 10.

13



Wcisnij odlegtos¢:

- nacisnij m lub s aby ustawi¢ odlegtosc a;

nacisnij READ aby zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc;

- nacisnij a lub s aby ustawi¢ odlegtosc b;

nacisnij READ aby zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc.

Strzatki . blizej

>4l

: dalej

x : wlasciwa odlegtos¢
Nacisnij OFF CLEAR aby zakonhczyc.
Szczegotowe instrukcje

Tyczona odlegtos¢ =a +n *b (n=0,1,2, ...)
Na przyktad: a = 1.000m, b=2.000m

START Celnrl Celnr2 Celnr3
a b b
1.000m 2.000m 2.000m ]
1 rur TN
< it v
LT |
2.400m B00m
= ﬂ | |
&
< )
L——
0.6800m

3.600m
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Odlegtos¢ miedzy
START a CEL 2
Odlegtosc a

Odlegtos¢ b
przesun dalmierz o
60 cm do celu nr 2

Odlegtos¢ miedzy
START a CEL 2

Odlegtosc a
Odlegtos¢ b

przesun dalmierz o
60 cm do celu nr 2



Wartos¢ kata pionowego wyswietlana na ekranie

Zakres kata: -90.0° ~ 90.0°
Jednostka kata: ° oraz % (spadek)

£

Wartosc¢ kata pionowego

Potaczenie z komputerem

Transmisja
komputera

oraz

pomiarow z dalmierza do
odbywa sie za pomocag
przewodu USB (podtgczamy go do gniazda
umieszczonego na lewym boku dalmierza)
oprogramowania  "LDM  Studio”
dostarczonego na dysku z dalmierzem.

[Recho_[MoDE

DIST1

DisT2

Elok

DIST3__[RESULT

Instalowanie oprogramowania

e Otworz folder "LD Studio_setup" umieszczony na dysku. Kliknij dwukrotnie plik

"setup.exe" aby zainstalowa¢ oprogramowanie.

e Po instalacji oprogramowania, podfgcz dalmierz do komputera za pomocag
przewodu USB. po uruchomieniu oprogramowania zostanie wyswietlone okno jak
na rys. po prawidtowym nawigzaniu potgczenia, w lewym dolnym rogu programu

zostanie wyswietlony komunikat "Connected".

e KIiknij &3 reas lub € cear aby odczytaé lub wyczysci¢ historie wynikow.

e Kiliknij =5 Ewpont Records aby wysta¢ wyniki pomiaréw do komputera. Kliknij
aby wysta¢ wyniki pomiaréw do programu Excel. Kliknij

wyniki pomiarow.

MENU Ustawienia

Otwieranie i zamykanie MENU

¢ Nacisnij MENU aby otworzy¢ menu ustawienia.

e Nacisnij , aby zapisa¢ zmiany i zamkngc¢ tryb menu.

15

2. Print
=

aby wydrukowac

Nacisnij OFF CLEAR, co spowoduje odrzucenie zmian i zamkniecie menu.




Podstawowe operacje
e Wybrany element jest zaznaczony czerwong ramka rys.2.
e Zmiana wybranego elementu odbywa sie za pomocg przyciskow m lub s .
¢ Po nacisnieciu MENU, kolor ramki zostanie zmieniony na zielony.

e Nacisniecie a lub s pozwoli dostosowac¢ wtasciwosci wybranego elementu.

DOSTEPNE OPCJE
MENU pozwala dostosowac 8 opcji
Ikona Opis Opcje
|,\€D] Podswietlenie 5s ~60s
"y Czas emitowania
4 "%;5‘ wigzki lasera 20s~120s
E@] Automatyc_zne 1005 ~ 300s
wylgczanie
|n\,8/~| Dzwigki Con orF
1, 0.000 2, 0.00
Elf”mﬂ Jednostka 3, 0.0in"; 4 in 116
furotul sci 5. 0'00'1/16 6. 0.00ft
il odlegtosci 7. 0.0003 8: 0.003
[A] Jed Ka k 1.0 stopien
el | Jednostka kata 2, 100% : spadek
CAL : .
@ o 3 Kalibracja —0.009m ~ +0.009m
Bluetooth N orr

Aby zapisa¢ ustawienia - wcisnij i przytrzymaj

UWAGA: Funkcja kalibracji moze wptyng¢ na doktadnos¢ pomiaréw przez co nie mozna
jej wywota¢ z MENU gtéwnego. Wykonaj ponizsze czynnosci aby rozpocza¢ kalibracje:

e Wylgcz urzgdzenie.

o Wocidnij i przytrzymaj . Nacisnij przycisk READ, a nastepnie go zwolnij. Zwolnij
przycisk .

¢ Nacisnij MENU aby wyswietli¢ menu ustawien.
Mozna teraz wykonac kalibracje.

16



Aplikacja na urzgdzenia mobilne o —

Dalmierze Nivel System wyposazone zostaty w modut &%
komunikacji Bluetooth. Modut umozliwia komunikacje o
dalmierza ze smartfonem za posrednictwem dedykowanej DISTANCE
aplikacji "LDM Studio". Aplikacja dostepna jest w APP Store
(sklepie z aplikacjami), do $ciggniecia przez internet. W
Przypadku aplikacji na urzgdzenia mobilne z Android prosze wejS¢ na strone:
https://www.nivelsystem.com/pl/do-pobrania

BATERIA

Urzadzenie jest dostarczone z akumulatorkami oraz przewodem USB do fadowania
baterii. Przed tadowaniem urzgdzenia nalezy upewnic sig, ze zainstalowane baterie
moga by¢ tadowane. Zabronione jest tadowanie baterii do tego nie przeznaczonych.
Rozpoczecie tadowania spowoduje wyswietlenie ikony [ EiE} w prawym gérnym rogu
wyswietlacza. Po zakonczeniu tadowania ikona zmieni kolor na zielony.

UWAGA: zalecane jest stosowanie dostarczonego w zestawie przewodu USB.
ZAWARTOSC ZESTAWU
Prosze sprawdzi¢ czy w zestawie znajdujg sie elementy: dalmierz laserowy, etui, pasek

na reke, akumulatorki (3 szt), przewdd USB, ptyta CD, taczka, instrukcja obstugi, pudetko
kartonowe

BLEDY

W czasie pomiaréw mogg pojawic sie ponizsze komunikaty btedow.

Wiadomosc¢ Przyczyna i rozwigzania
Sygnat zwrotny jest zbyt staby. Wybierz powierzchnie,
ERR 1 ktora silniej odbija sygnat Yub reflektor.
ERR 2 Sygnat zwrotny jest zbyt silny. Wybierz powierzchnie,
ktéra stabiej odbija sygnat lub reflektor.
ERR 3 Niski poziom energii. Wymien baterie lub je nataduj.
ERR 4 Btad pamieci. Skontaktuj sie z serwiesm.
ERR 5 Btad funkcji Pitagorasa. Wykonaj ponownie pomiar.
ERR 6 Przekroczono zasieg pomiaru.
ERR 8 Blad libeli. Skontaktuj sie z serwisem.
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WARUNKI GWARANCJI

1. Gwarant zapewnia dobrg jako$¢ i sprawne dziatanie sprzetu przy uzywaniu go
zgodnie z przeznaczeniem, w warunkach eksploatacyjnych okreslonych w
instrukcji obstugi urzgdzenia.

e« Gwarancja dotyczy usterek urzgdzen/czesci zamiennych, powstatych na
skutek wad materiatu, wadliwej konstrukcji lub wad montazowych.

o Gwarant udziela Uzytkownikowi gwaranciji na okres 12 miesiecy poczgwszy od
daty sprzedazy.

e Usterki uznane za gwarancyjne bedg usuwane bezpfatnie przez autoryzowany
serwis w mozliwie najkrotszym terminie, nie dtuzszym niz 14 dni roboczych
poczgwszy od dnia dostarczenia sprzetu do naprawy. W uzasadnionych
przypadkach termin naprawy moze ulec przedtuzeniu

« Naprawy odbywajg sie w siedzibie gwaranta lub miejscach wskazanych przez
gwaranta.

e Wybor sposobu usuniecia wady nalezy do gwaranta.

o Akcesoria, w tym baterie, akumulatory, kable, uchwyty, tadowarki, itp. objete
sg 3 miesieczng gwarancjg

« Nie uwaza sie za naprawe gwarancyjng wymienionych w instrukcji obstugi
zabiegow, bedacych nalezytg, normalng obstugg eksploatacyjng np.
sprawdzanie i rektyfikacja.

e Za nieuzasadnione reklamacje obcigzany jest uzytkownik zgodnie =z
obowigzujgcymi cenami.

« Naprawa gwarancyjna dokonana bedzie wytgcznie na podstawie dokumentu
zakupu.

e« W ramach gwarancji Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci z tytutu skutkéw
usterek tj. szkdéd wyrzadzonych ludziom, zniszczenia cudzej wtasnosci, strat w
zyskach itp.

2. Gwarancja traci waznos¢ w przypadku stwierdzenia: przekroczenia norm
uzytkowania sprzetu, uszkodzen powstatych w wyniku uzytkowania sprzetu
niezgodnie z instrukcjg obstugi, uszkodzen mechanicznych, dokonywania przez
uzytkownika napraw we witasnym zakresie lub w zaktadach nie posiadajgcych
autoryzaciji.

3. Odpowiedzialnos¢ Gwaranta z tytutu rekojmi za wady ukryte towaru jest zgodnie z
art. 558 §1 kodeksu cywilnego wytgczona.

4. W sprawach nie uregulowanych w niniejszej umowie zastosowanie majg przepisy
kodeksu cywilnego.

5. Ewentualne spory moggce wynikng¢ podczas wykonywania niniejszej umowy
strony bedg staraty sie rozpatrywaC na drodze polubownej, a w przypadku
niemozliwosci ich rozstrzygniecia na drodze sgdowej w sadzie witasciwym
miejscowo dla Gwaranta.

W przypadku potrzeby skorzystania z ustug serwisu gwarancyjnego prosimy o kontakt ze
sprzedawcg lub bezposrednio z serwisem Nivel System
(e-mail: serwis@tpi.com.pl, tel.: +48 22 632 91 40)

EC - DEKLARACJA ZGODNOSCI

Deklarujemy, ze dalmierz serii Nivel System HDM-120BC jest zgodny z:
EN 55032:2015, EN 61000-3-2:2014, EN 61000-3-3:2013, EN 55035:2017,
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SPECYFIKACJA

Dopuszczalna odlegtos¢ 120m
Najmniejsza wyswietlana jednostka 1mm
Doktadno$¢ pomiaru +2,0mm *

Laser
Dtugos¢ fali lasera

klasa Il, <1mW
635nm

Pomiar ciggty Tak
Pomiar powierzchni / objetosci Tak
Funkcja Pitagorasa Tak

Suma / réznica powierzchni Tak
Warto$¢ minimalna i maksymalna Tak
Tyczenie Tak
Opdznienie wywotania pomiaru Tak
Funkcja kalibracji Tak
Zakres pochylenia +90°
Libella elektroniczna Tak
Podswietlenie ekranu Tak
Pamiec¢ pomiarow 100 wartosci
Ztgcze USB Tak
Bluetooth (4.0) Tak
Automatyczne wytgczani lasera 20~120s
Automatyczne wytgczanie urzgdzenia 100~300s
Zakres temperatury pracy 0~+40°C
Zakres temperatury przechowywania -20~+60°C
Wilgotno$¢ przechowywania RH85%

Zasilanie Ni-MH 3x1,2V 800mAh
Wymiary 130x56x29mm
Waga 132¢g

* Uzyj tarczki celowej (reflektora zwrotnego) aby poprawi¢ zasigg pomiarow
wykonywanych przy silnym nastonecznieniu lub jezeli cel ma stabe wilasciwosci
odbijajgce sygnat lasera. Niski poziom energii moze wptyngé na doktadnos¢ pomiaru
odlegtosci.
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