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Wykaz okreslen i skrotow

ARP (Antenna Reference Point) — punkt anteny GNSS, do ktorego odniesione sa przesunigcia rzeczywi-
stego punktu odbioru sygnatu satelitarnego (tzw. centrum fazowego) przyjmowany w mi¢dzynarodowych
standardach GNSS i programach obliczeniowych.

GNSS (Global Satellite Navigation System) —ogélna nazwa globalnych systemow nawigacji satelitarnej
umozliwiajacych wyznaczenie pozycji na podstawie sygnaldéw odbieranych od satelitow (np. GPS,
GLONASS, GALILEO).

GPS — (ang. Global Positioning System — NAVigation Signal Timing And Ranging) system GNSS utrzy-
mywany i nadzorowany przez Departament Obrony Stanéw Zjednoczonych.

Odbiornik L1 — przyrzad do wykonywania pomiarow satelitarnych GNSS, odbierajacy sygnaly emito-
wane przez satelity tylko na jednej czgstotliwosci (L1).

Odbiornik L1/L2 — przyrzad do wykonywania pomiardéw satelitarnych GNSS, odbierajacy sygnaly emi-
towane przez satelity co najmniej na dwoch czestotliwosciach (L1 i L2).

PDOP (Position Dilution of Precision) wspotczynnik stosowany w systemach GNSS okres$lajacy wplyw
przestrzennego rozmieszczenia satelitow GNSS na doktadnos$¢ wyznaczanej pozycji trojwymiarowe;.

Pomiar DGNSS - technika r6znicowych pomiaréw satelitarnych GNSS oparta na pomiarach kodowych
pseudoodlegtosci do satelitow GNSS, w ktorej wyznaczane wspotrzedne sa korygowane za pomoca po-
prawek DGNSS.

Pomiar RTK (Real Time Kinematic) — technika réznicowych pomiaréw satelitarnych polegajaca na wy-
znaczeniu pseudoodlegltosci do satelitow GNSS z pomiarow fazowych, w ktorej wspotrzedne sa na bieza-
co korygowane za pomoca poprawek RTK.

Pomiar statyczny — metoda pomiaréw satelitarnych GNSS wymagajaca postprocessingu, w ktdrej co
najmniej dwa odbiorniki pozostaja bez ruchu przez caly okres pomiaru i rejestruja synchronicznie obser-
wacje do satelitow.

Poprawki DGNSS — zbior danych dotyczacych pomiaru kodowego GNSS obliczany na podstawie po-
miaré6w prowadzonych przez stacje referencyjne, wykorzystywany przez odbiornik ruchomy w celu
zwigkszenia precyzji wyznaczanej pozycji

Poprawki RTK — zbiér danych dotyczacych pomiaru fazowego GNSS obliczany na podstawie pomiaréw
prowadzonych przez stacje referencyjne wykorzystywany przez odbiornik ruchomy w celu zwigkszenia
precyzji wyznaczanej pozycji

Poprawki sieciowe — szczegdlny rodzaj poprawek DGNSS lub RTK uwzgledniajacy migdzy innymi
modelowane btedy jonosfery i troposfery

Postprocessing — proces obliczania wspotrzednych z synchronicznych obserwacji satelitarnych obejmu-
jacy obliczenie wektorow pomigdzy punktami oraz proces wyrownania w przypadku obserwacji nadlicz-
bowych.

RINEX (Receiver INdependent EXchange format) — standardowy format wymiany danych obserwacyj-
nych GNSS, w postaci pliku tekstowego w kodach ASCII (American Standard Code for Information In-
terchange — standardowy zestaw znakow stuzacy do wymiany informacji)

Stacja ASG-EUPOS - stacja referencyjna wiaczona do systemu ASG-EUPOS

Stacja referencyjna — odbiornik GNSS ustawiony na punkcie osnowy geodezyjnej o znanych wspot-
rzgdnych ptaskich 1/lub wysokos$ci, pozyskanych z wtasciwego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kar-
tograficznej lub wyznaczonych metoda statyczna w oparciu, o co najmniej 3 punkty osnowy geodezyjnej
wyzszej klasy lub stacje ASG-EUPOS.

System ASG-EUPOS - zarzadzana i nadzorowana przez Gtéwnego Geodete Kraju sie¢ stacji referencyj-
nych, na ktorych wykonywane sa ciagte obserwacje satelitow systeméw GNSS, ktorej punkty odniesienia
stanowia podstawowa pozioma osnow¢ geodezyjna i szczegdtowa wysokosciowa osnowe geodezyjna.
Integralng cze$cia systemu ASG-EUPOS jest sprzgt i oprogramowanie umozliwiajace obliczanie i udo-
stepnianie poprawek DGNSS i RTK (w tym poprawek sieciowych), zapis i udostgpnianie obserwacji
satelitarnych ze stacji referencyjnych oraz wykonywanie automatycznych obliczen z pomiaréw statycz-
nych w trybie postprocessingu.



Tryb precyzyjny RTK — tryb pracy odbiornika GNSS, w ktorym wyznaczenie wspotrzednych punktu w
pomiarach RTK, odbywa si¢ przy wyznaczonej catkowitej liczbie cykli fazowych pomigdzy centrami
fazowymi anteny odbiornika GNSS i anteny nadawczej satelity GNSS.

Zasob bazowy ZB, zaséb uzytkowy ZU, zasob przejsciowy OT — grupy funkcjonalne dokumentacji
technicznej okreslone w Instrukcji Technicznej O-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej
1 kartograficznej”.



Rozdzial 1. Postanowienia ogolne

1.1.

Niniejsze zalecenia zawieraja zasady wykonywania i stosowania pomiarow satelitarnych GNSS
w oparciu o serwisy systemu ASG-EUPOS, wykorzystujac:

a) pomiary statyczne (serwisy: POZGEO i POZGEO D),
b) pomiary RTK (serwis: NAWGEO).
¢) pomiary DGNSS (serwisy: KODGIS, NAWGIS).

1.2. System ASG-EUPOS umozliwia korzystanie z nast¢pujacych serwisow i ustug:

a)

b)

d)

1.3.

1.4.

L.5.

2.1.

2.2

2.3.

POZGEO - serwis automatycznych obliczen w trybie postprocessingu obserwacji GPS wykona-
nych metoda statyczna, umozliwiajacy wyznaczenie wspolrzgdnych w panstwowym systemie od-
niesien przestrzennych,

POZGEO D - serwis udostgpniania zbiorow obserwacji satelitarnych GNSS z wybranych przez
uzytkownika stacji referencyjnych systemu ASG-EUPOS, a takze obserwacji interpolowanych dla
pozycji okreslonej przez uzytkownika,

NAWGEO - serwis obejmujacy udostepnianie poprawek RTK, umozliwiajacy wyznaczenie pozy-
cji poziomej z btedem $rednim nie przekraczajacym +0,03 m i wysokosci £0,05 m przy wykorzy-
staniu odbiornika L.1/1.2,

KODGIS - serwis obejmujacy udostepnianie poprawek DGNSS, umozliwiajacy wyznaczenie
wspotrzednych z bledem $rednim nie przekraczajacym +0,25 m przy korzystaniu z odbiornikéw
L1/L2 oraz nie przekraczajacym +1,5 m przy wykorzystaniu odbiornikéw L1,

NAWGIS — serwis obejmujacy udostgpnianie poprawek DGNSS, umozliwiajacy wyznaczenie
wspotrzednych z btedem srednim nie przekraczajacym £3,0 m przy wykorzystaniu odbiornikéw
L1,

Wsparcie Techniczne — serwis wsparcia technicznego obejmujacy udzielanie informacji i pomocy
technicznej uzytkownikom systemu ASG-EUPOS.

Punkty stacji referencyjnych systemu ASG-EUPOS maja wspotrzedne okreslone w uktadzie
ETRF2005 na epoke 2008.13, ktory jest realizacja systemu odniesien przestrzennych ETRS 89.
Serwisy systemu ASG-EUPOS wymienione w punktach 1.2 a-e dziataja w oparciu o wspotrzedne
obliczone w tym uktadzie.

Serwisy systemu ASG-EUPOS wymienione w punktach 1.2 a)-e), dostepne sa przez cala dobe
w trybie 7/365 i zapewniaja uzyskanie doktadno$ci wymienionych w punkcie 1.2.

System ASG-EUPOS zapewnia uzyskanie doktadnosci, o ktérych mowa w ust. 1.2, tylko dla po-
miaréw spetniajacych wymogi okre$lone dla poszczegodlnych serwisow.

System ASG-EUPOS moze zosta¢ wykorzystany do zaktadania szczegdtowych poziomych osnow
geodezyjnych II i III klasy, osndw pomiarowych: poziomych i wysoko$ciowych, w pomiarach sy-
tuacyjno-wysokos$ciowych, w pomiarach realizacyjnych, pomiarach zwigzanych z katastrem nieru-
chomosci, pomiarach zwiazanych z pozyskiwaniem danych do krajowego systemu informacji o te-
renie oraz do innych prac geodezyjnych, jezeli doktadnosci gwarantowane w wykorzystywanych
serwisach systemu sa wystarczajace.

Korzystajac z serwisow systemu ASG-EUPOS wykonawca pomiaréw jest zobowiazany do stoso-
wania zasad i przepisow wilasciwych dla wykonywanego zadania, zawartych w obowiazujacych in-
strukcjach i wytycznych technicznych, w tym zapewnienia niezaleznej kontroli wynikow pomia-
row.

Szczegdtowe wymagania dotyczace wykorzystywanego serwisu ASG-EUPOS, sprzetu pomiaro-
wego, czasu pomiaru i dtugo$ci wyznaczanych wektorow powinny by¢ dostosowane do konkret-
nych zadan geodezyjno-kartograficznych i wymaganych w tych pracach doktadnosci.



3.1.

3.2.

3.3.

Zasady kompletowania i przekazywania dokumentacji technicznej okresla instrukcja techniczna
0-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, przy uwzglednieniu mo-
dyfikacji wynikajacych z zastosowania satelitarnych metod pomiaru.

W ramach poszczegélnych grup asortymentowych, o ktérych mowa w instrukcji technicznej O-3,
powstata dokumentacja techniczna powinna by¢ rozdzielona na nastgpujace grupy funkcjonalne:
zasob bazowy, zasob uzytkowy i zasdb przejsciowy.

Sktad dokumentow technicznych dla poszczegdlnych grup funkcjonalnych jest uzalezniony od
rodzaju wykonywanego pomiaru. Dokumenty dodatkowe, wynikajace z uzycia satelitarnych metod
pomiaru, zostaly okreslone w rozdziatach dotyczacych stosowania poszczegélnych serwisOw sys-
temu ASG-EUPOS.



Rozdzial I1. Wykonywanie statycznych pomiarow satelitarnych z wykorzystaniem systemu ASG-
EUPOS

4.1.

a)

b)

¢)

4.2.

a)
b)

¢)

d)

e)
43.

5.1.

5.2.

5.3.

54.

5.5.

b)

5.6.

5.7.

5.8.

Pomiary statyczne nalezy wykonywa¢ w miejscach, w bezposrednim sasiedztwie, ktorych nie wy-
stepuja:
przeszkody terenowe (budynki, drzewa, krzewy itp.) wok6t punktu powyzej 10° nad horyzontem,

elementy infrastruktury technicznej emitujace fale elektromagnetyczne (nadajniki radio-
we/GSM/inne, infrastruktura do przesytu energii elektrycznej, kolejowe i tramwajowe sieci trak-

cyjne, itp.),

powierzchnie mogace powodowac odbicia sygnatoéw satelitarnych ($ciany budynkéw, dachy, skaty,
zbiorniki wodne, samochody, itp.).

Zalecane jest zachowanie nastepujacych warunkéw technicznych pomiaru:
minimalna liczba obserwowanych jednocze$nie satelitbw nie powinna by¢ mniejsza od 4,
maksymalna warto$¢ parametru PDOP nie powinna przekracza¢ wartosci 6,

odbiornik nie powinien rejestrowaé sygnatow z satelitdw znajdujacych sie ponizej 5° nad horyzon-
tem,

zalecany interwal rejestracji danych satelitarnych GNSS na punkcie wynosi 5 sekund,
zalecana minimalna wysokos$¢ anteny nad powierzchnia gruntu wynosi 1,0m.

W przypadku pomiaru poziomych, szczegétowych osnéw geodezyjnych II klasy oraz zakladania
osnéw realizacyjnych w pomiarach inzynierskich zaleca si¢ stosowanie wylacznie metody statycz-
nej pomiaru i wykorzystanie serwisu POZGEO D.

Centrowanie i poziomowanie anteny odbiornika nad punktem pomiarowym nalezy wykona¢ z do-
ktadno$cia wtasciwa dla wykonywanego zadania pomiarowego. Sprzet wykorzystany do pomiaru
powinien zapewnic¢ stabilno$¢ anteny w trakcie catego pomiaru.

Do pomiaréw poziomej osnowy szczegotowe] zaleca si¢ stosowanie statywow drewnianych lub
wykonanych z materiatow, ktore nie podlegaja odksztatceniom termicznym.

Do centrowania anteny przy pomiarach poziomej osnowy szczegdtowej zaleca si¢ stosowanie pio-
né6w umozliwiajacych ich obrot wokot osi pionowej o 200 gradoéw (180°).

Zalecane jest skierowanie w kierunku péinocnym punktu anteny w stosunku, do ktérego zostaty
wyznaczone parametry potozenia centrum fazowego.

Przed rozpoczgciem i po zakonczeniu pomiaru, nalezy zmierzy¢ wysoko$¢ anteny nad centrem
punktu:

sposob pomiaru wysokos$ci anteny nalezy dostosowaé do wykorzystanego sprzgtu pomiarowego,

w przypadku pomiaru wysokosci sko$nej, o ile to mozliwe, wykonuje si¢ pomiary w co najmniej
trzech miejscach, rownomiernie rozmieszczonych na obwodzie anteny. Jako warto$¢ z pomiaru
przyjmuje si¢ wartos¢ $rednia.

Po wlaczeniu odbiornika nalezy sprawdzié¢, czy jego ustawienia odpowiadaja zaleceniom zawartym
w pkt 4.2.

Zaleca si¢ uruchomienie odbiornika co najmniej kilka minut w lecie, a kilkanascie minut w zimie
przed rozpoczeciem wlasciwych pomiarow.

Zaleca si¢ prowadzenia w trakcie pomiaru dziennika obserwacyjnego, ktory powinien zawiera¢ co
najmniej nastgpujace informacje (wzoér dziennika obserwacyjnego pokazany jest w zataczniku
nr 2):



a) numer punktu pomiarowego,

b) date wykonania pomiaru na punkcie,

¢) czas rozpoczecia i zakonczenia pomiaru,

d) numer sesji obserwacyjnej na punkcie,

e) typ i numer seryjny odbiornika GNSS uzytego do pomiaru,
f) typ i numer seryjny anteny GNSS uzytej do pomiaru,

g) wysokos¢ anteny nad punktem pomierzona na poczatku i koncu sesji obserwacyjnej oraz sposob
pomiaru wysokosci,

h) informacje o wystapieniu niekorzystnych warunkéw pomiaru wymienionych w pkt 4.1.

1) informacje dotyczace przebiegu pomiaru, a w szczegdlnosci przekroczenie parametréw wymienio-
nych w pkt 4.2.a — b,

j) imig i nazwisko osoby wykonujacej pomiar.

6.1. Inne ustalenia dotyczace pomiaru statycznego w systemie ASG-EUPOS, w tym zalecany minimal-
ny czas pomiaru na punkcie moga wynika¢ ze szczegdétowych warunkow stosowania serwisow:
POZGEO i POZGEO D.

6.2. Przyjecie podczas pomiardw innych zalecen wynika¢ moze z postgpu technicznego lub warunkow
specyficznych tylko dla wykonywanej pracy geodezyjne;j.

7.1.  Opracowanie wynikow w post-processingu moze by¢ wykonane:
a) automatycznie w systemie ASG-EUPOS (serwis POZGEO),

b) przez uzytkownika przy wykorzystaniu danych obserwacyjnych ze stacji ASG-EUPOS (serwis
POZGEO D).



Rozdzial I11. Opracowanie statycznych pomiarow satelitarnych z wykorzystaniem
serwisu POZGEO systemu ASG-EUPOS

8.1.

8.2.

Serwis POZGEO umozliwia opracowanie obserwacji z pomiaroéw statycznych wykonanych odbior-
nikami fazowymi L1 lub L1/L2 rejestrujacymi obserwacje z systemu GPS.

Obliczenie wspotrzednych w serwisie POZGEO z jednego zbioru obserwacyjnego nie zapewnia
niezaleznej kontroli. Zaleca si¢ wykonanie kontroli za pomoca:

a) obliczenia w serwisie POZGEOQO innego zbioru obserwacji zgromadzonych na tym samym punkcie,

b) samodzielnego obliczenia wspotrzednych na podstawie innego zbioru obserwacyjnego oraz danych

z co najmniej 3 najblizszych stacji referencyjnych ASG-EUPOS,

¢) pomiaréw metodami klasycznymi do punktow osnowy lub do innych punktow, ktérych wspotrzed-

ne zostaty obliczone w serwisie POZGEOQO,

d) pomiaru RTK wykonanego zgodnie z zasadami okreslonymi dla pomiaru punktéw pomiarowe;j

8.3.

8.4.

8.5.

9.1.

9.2.

0sSnowy poziome;j.

Dopuszcza si¢ wykorzystanie serwisu POZGEO do wyznaczenia wspotrzednych punktow geode-
zyjnej poziomej osnowy pomiarowej, przy czym wspotrzedne powinny by¢ obliczone w serwisie
POZGEO ze zbiorow obserwacyjnych o dtugosci co najmniej 40 minut dla odbiornikéw L1/L2.

Nie zaleca si¢ do zakladania osnowy pomiarowej wykorzystania wspotrzednych wyliczonych
w serwisie POZGEQO ze zbioréw obserwacyjnych z odbiornikéw L1 oraz ze zbioré6w obserwacyj-
nych z odbiornikow L1/L2 krétszych niz 40 minut.

Zaleca sie wykorzystanie wspotrzednych punktow obliczonych w serwisie POZGEO z uzyciem
orbit IGS RAPID lub IGS FINAL.

W przypadku, gdy typ anteny GNSS wykorzystany do pomiaru nie wyst¢puje w serwisie POZGEO
wykonawca moze dostarczy¢ odpowiednie pliki kalibracyjne anteny GNSS zgodne z formatem
wykorzystywanym w systemie ASG-EUPOS. Brak plikow kalibracyjnych anteny moze spowodo-
wac obnizenie doktadnosci obliczonych wspotrzednych bowiem nie zostang uwzglednione przesu-
nigcia centrum fazowego w stosunku do ARP.

Przed wystaniem zbioru do obliczen nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ i zgodno$¢ z dziennikiem po-
miaru nastgpujacych danych zawartych w plikach obserwacyjnych:

a) numer punktu pomiarowego,

b) typ i numer seryjny anteny GNSS uzytej do pomiaru,

¢) wysokos¢ anteny nad punktem.

9.3.

10.1.

10.2.

11.1.

Przestanie btednych danych lub podanie w formularzu zgloszeniowym biednych informacji skut-
kowa¢ moze odrzuceniem przestanych obserwacji przez modut obliczeniowy systemu lub wykona-
niem btednych obliczen wspoétrzednych.

Po poprawnym zakonczeniu procesu obliczeniowego uzytkownik otrzymuje wynik obliczen
w postaci pliku raportu zawierajacego wspotrzedne w panstwowym systemie odniesien przestrzen-
nych wraz z btgdami $rednimi poszczegolnych wspotrzednych.

W przypadku niepoprawnie zakonczonego procesu obliczeniowego uzytkownik zostaje powiado-
miony o wystapieniu btedu uniemozliwiajacego wykonanie obliczen. Informacja o braku mozliwo-
$ci uzyskania wynikow w serwisie jest przesylana na indywidualne konto uzytkownika w systemie
ASG-EUPOS albo droga elektroniczna na wskazany adres poczty elektroniczne;..

W sktad dokumentacji technicznej zasobu bazowego ZB wchodza:

a) szkic przegladowy wyznaczanych punktow,
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b) zapisane na no$niku danych pliki z obserwacjami GNSS w formacie RINEX z uzupelniong nazwa
punktu, modelem anteny oraz pionowa wysokos$cia ARP nad wyznaczanym punktem (zapis cyfro-
wy w formacie przyjetym w systemie ASG-EUPOS — kazdy punkt w osobnym pliku),

¢) raport z obliczen w serwisie POZGEO systemu ASG-EUPOS oraz raport z wykonanej niezalezne;j
kontroli, o ktérej mowa w pkt 8.2,

d) sprawozdanie techniczne z podaniem: producenta, typu i modelu odbiornika i anteny, daty wyko-
nania pomiaréw, czasu obserwacji satelitarnych i interwatu rejestracji danych, sposobu obliczenia
wspotrzednych, otrzymanych doktadnosci wynikéw i informacjami dotyczacymi przebiegu pomia-
ru,

e) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.

11.2. W sktad dokumentacji technicznej zasobu uzytkowego ZU wchodza:
a) wykaz wspotrzednych i wysokosci punktow,
b) inne dokumenty wynikajace z odrebnych przepisow;

11.3. W sktad dokumentacji technicznej zasobu przejsciowego OT wchodza:
a) dzienniki polowe obserwacji satelitarnych,

b) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.
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Rozdzial IV. Opracowanie statycznych pomiarow satelitarnych z wykorzystaniem

serwisu POZGEO D systemu ASG-EUPOS

12.1. W serwisie POZGEO D systemu ASG-EUPOS udostepnia si¢ nastgpujace typy zbiorow obserwa-
cyjnych :

a) zbiory obserwacyjne ze stacji ASG-EUPOS znajdujacych si¢ na terenie Rzeczypospolitej Polskiej
w formacie RINEX, w dowolnych przedziatach czasowych i interwatach rejestracji danych wyno-
szacych 1, 2, 5, 10, 15, 20, 30, 60 sekund,

b) zbiory obserwacyjne obliczone dla dowolnego punktu znajdujacego si¢ na terenie Rzeczypospolitej
Polskiej, okreslonego wspotrzgdnymi geodezyjnymi dla dowolnie przyjetych przedziatdw czaso-
wych i interwalow rejestracji danych.

12.2. Wykorzystywa¢ mozna zbiory obserwacyjne z serwisu POZGEO D zarejestrowane po 01.06.2008.
Do obliczania wspoétrzednych punktow nie zaleca si¢ wykorzystania wczesniejszych zbiorow ob-
serwacyjnych dostgpnych w serwisie POZGEO D.

13.1. Oprogramowanie aplikacyjne wykorzystane uzytkownika do obliczen musi umozliwia¢ opracowa-
nie danych obserwacyjnych pomierzonych przyjeta metoda pomiarowa wraz z odpowiednim wy-
roOwnaniem i analiza btedow.

13.2. Niezaleznie od zastosowanej metody pomiaréw do obliczen nalezy wykorzystac:
a) dane obserwacyjne z co najmniej dwoch najblizszych stacji ASG-EUPOS,

b) dane obserwacyjne z co najmniej trzech najblizszych stacji ASG-EUPOS w przypadku pomiaru
poziomych osnéw geodezyjnych III klasy oraz osnow realizacyjnych w pomiarach inzynierskich.

13.3. Obliczone wektory pomigdzy pomierzonymi punktami, punktami osnowy poziomej i wysokoscio-
wej oraz stacjami referencyjnymi nalezy wyréwnac lacznie, metoda najmniejszych kwadratéw, a
nastepnie przeliczy¢ do obowiazujacego panstwowego systemu odniesien przestrzennych. Przed
wykonaniem koncowego wyrdwnania nalezy najpierw przeprowadzi¢ analize zamknigcia figur
utworzonych przez wektory, a nastepnie wykona¢ wyréwnanie swobodne w celu kontroli zalezno-
sci geometrycznych wektorow.

13.4. Sposob wyroéwnania i przeliczenia wspolrzgdnych pomigdzy uktadami okreslaja odrgbne przepisy.

14.1. W sklad dokumentacji technicznej zasobu bazowego ZB z opracowania statycznych pomiarow
z wykorzystaniem serwisu POZGEO D wchodza:

a) szkic sieci wektorow GNSS z zaznaczeniem punktow dowiazania poziomego i wysokos$ciowego,
przy czym szkic nie musi zawiera¢ wszystkich obliczonych wektorow,

b) zapisane na nosniku danych pliki z obserwacjami GNSS z uzupetniona nazwa punktu, modelem
anteny oraz wysoko$cia ARP nad wyznaczanym punktem (zapis cyfrowy w formacie RINEX),

¢) dane obserwacyjne ze stacji ASG-EUPOS pobrane z serwisu POZGEO D (zapis cyfrowy),

d) zbioér wektorow przyjetych do wyrdéwnania wraz z ocena doktadnosci w formie bledow srednich
sktadowych wektora lub elementow macierzy wariancyjno-kowariancyjnej,

e) wykaz pelnych numeréw punktow i numeracji przyjetej do wykonania opracowania wynikow (w
przypadku wystgpowania przenumerowan),

f) wyniki wyréwnania swobodnego i $cislego sieci wektoréw z podaniem co najmniej: wektordéw,

btedow $rednich sktadowych wektoréw, poprawek do sktadowych wektora, wspotrzednych, big-
dow srednich wspotrzednych po wyréwnaniu oraz informacji o poprawnosci procesu wyrownania,

g) przeliczenie wspotrzednych i wysokosci punktow do obowiazujacych ukladow wspotrzednych
1 wysokosci,

h) sprawozdanie techniczne z podaniem: producenta, typu i modelu odbiornikéw i anteny, daty wyko-
nania pomiardéw, czasu obserwacji satelitarnych z uwzglednieniem dhugosci wyznaczanych wekto-
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row, interwatu rejestracji danych, omowienia wyréwnania sieci GNSS, w tym: punktéw przyjetych
za state w wyrownaniu, btedow wspotrzednych po wyrownaniu, maksymalng warto$¢ poprawki do
wektora po wyrownaniu, sposob przeliczenia wspotrzednych i wysokosci do wymaganych uktadow
wraz z analiza doktadnosci, informacj¢ o wykorzystanym oprogramowaniu (nazwa producenta, na-
Zwa oprogramowania oraz wersja),

i) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisoéw.

14.2. W skfad dokumentacji technicznej zasobu uzytkowego ZU z opracowania statycznych pomiarow
z wykorzystaniem serwisu POZGEO D wchodza:

a) wykaz wspotrzednych i wysokosci punktow,
b) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.

14.3. W sklad dokumentacji technicznej zasobu przejsciowego OT z opracowania statycznych pomiarow
z wykorzystaniem serwisu POZGEO D wchodza:

a) dzienniki polowe obserwacji satelitarnych wymienione w pkt 5.7,

b) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.
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Rozdzial V. Wykonywanie pomiaréw RTK z wykorzystaniem serwisu NAWGEQO systemu ASG-
EUPOS

15.1. Do wykonywania pomiaréw RTK zaleca sig stosowanie odbiornikoéw L1/L2 z mozliwos$cia pomia-
ru RTK przy wykorzystaniu poprawek sieciowych. Do wykonywania pomiaréw RTK dopuszcza
si¢ wykorzystanie fazowych odbiornikow L1 z mozliwo$cia pomiaru RTK.

15.2. Zastosowany sprzet pomiarowy powinien zapewni¢ centryczne i poziome ustawienie anteny nad
wyznaczanym punktem z doktadnoscia przewidziang dla wykonywanych prac geodezyjnych.-

15.3. Modut komunikacji powinien umozliwia¢ odbior poprawek RTK oraz wymiang informacji po-
trzebnych do uzyskania tych poprawek. Modut komunikacji powinien zapewnia¢ pr¢dkos¢ transmi-
sji danych dostosowang do transmitowanej poprawki

15.4. Zaleca sig, aby oprogramowanie kontrolera sterujacego praca odbiornika GNSS umozliwiato wizu-
alizacj¢ co najmniej parametrow pomiaru, takich jak:

a) liczba obserwowanych satelitow,
b) warto$¢ wspotczynnika PDOP,

¢) odchylenie standardowe (przy poziomie ufnosci 68%) wyznaczanej pozycji z rozbiciem na skia-
dowa pozioma oraz sktadowa pionowa,

d) tryb pracy odbiornika: niezalezny, DGNSS, precyzyjny RTK,
e) liczba wyznaczen pozycji lub czas pomiaru na punkcie.

16.1. Wyznaczenie wspotrzednych punktow w pomiarach RTK nastepuje w oparciu o dane z satelitow
GNSS oraz poprawki RTK z serwisu NAWGEO systemu ASG-EUPOS, przy czym moze by¢ uzyta
poprawkai sieciowa albo poprawka z pojedynczej stacji.

16.2. Rodzaje poprawek udostgpnianych w serwisie NAWGEOQO zostaly przedstawione w tabeli nr 1
Tabela 1 — Poprawki udostgpniane w serwisie NAWGEO systemu ASG-EUPOS.

Nr portu Typ poprawki Nazwa strumienia Format poprawki
8080, 2101 | Poprawka sieciowa NAWGEO VRS 3 1 RTCM 3.1
NAWGEO MAC 3 1 RTCM 3.1
NAWGEO FKP 2 3 RTCM 2.3
NAWGEO VRS 2 3 RTCM 2.3

8080 Poprawka z pojedyncze;j NAWGEO POJ 3 1 RTCM 3.1
8082-8083 | stacji xxxx RTCM 3 1* RTCM 3.1
8084- 8085 xxxx RTCM 2 3* RTCM 2.3

- xxxx — czteroznakowy kod stacji referencyjne;j

16.3. Zaleca sig korzystanie z poprawek:
a) sieciowych, jako poprawek podstawowych, w kazdym przypadku,
b) z pojedynczej stacji referencyjnej ASG-EUPOS:

i. przy wykorzystaniu odbiornikéw L1/L2, gdy odlegto$§¢ wyznaczanego punktu od stacji jest
mniejsza od 30 km, a odbiornik nie ma mozliwosci lub wystepuja trudnosci w odbiorze po-
prawki sieciowe;j,

ii. przy wykorzystaniu odbiornikéw L1, gdy odleglos¢ wyznaczanego punktu od stacji jest mniej-
sza od 5 km,

16.4. Wybor rodzaju poprawek RTK uzalezniony jest od mozliwosci technicznych i aktualnej konfigura-
cji uzytego odbiornika satelitarnego.
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17.1. Przed rozpoczgciem wiasciwych prac pomiarowych, nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania sprze-
tu 1 otrzymywanych poprawek RTK wykonujac pomiar na co najmniej jednym punkcie kontrolnym
o znanych wspolrzgdnych ptaskich prostokatnych i wysokosci.

17.2. Punkt kontrolny powinien by¢ zlokalizowany w odleglosci nie wigkszej niz 500m od mierzonego
punktu.

17.3. Wspoétrzedne punktu kontrolnego moga pochodzié:

a) z panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (punkt osnowy geodezyjnej albo szczegot
sytuacyjny I grupy doktadnosciowej),
b) z innych zrédel np. z wezesniej wykonanych pomiarow metoda RTK lub metoda statyczna

przy czym wspohrzgdne 1 wysokosci musza by¢ w tych samych uktadach w jakich zostat skonfiguro-
wany odbiornik .

17.4. W uzasadnionych przypadkach wspoirzedne punktu kontrolnego moga by¢ takze wyznaczone po-
przez wykonanie drugiego niezaleznego pomiaru metoda RTK bezposrednio przed pomiarem kon-
trolnym.

17.5. Roznice pomigdzy wynikiem pomiaru punktu kontrolnego metoda RTK a danymi:

a) pozyskanymi z zasobu - nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w instrukcjach i wytycznych
technicznych dla wyznaczenia danego punktu,

b) z innych zrdédet - nie powinny przekracza¢ +0,06 m dla wspotrzednych poziomych oraz +0,09 m
dla wysokosci.

18.1. Pomiar nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach terenowych, przy czym na punktach mie-
rzonych nalezy unikac:

a) przeszkod terenowych typu: budynki, drzewa, krzewy itp. powyzej 10° nad horyzontem,

b) elementow infrastruktury technicznej emitujacych fale elektromagnetyczne (nadajniki radio-
we/GSM/inne, infrastruktura do przesyhu energii elektrycznej, kolejowe i tramwajowe sieci trak-
cyjne, itp.),

¢) powierzchni mogacych powodowaé odbicia sygnalow satelitarnych (Sciany budynkoéw, dachy, ska-
ly, zbiorniki wodne, samochody, itp.).

18.2. Przed pomiarem, anteng odbiornika nalezy scentrowac i spoziomowac¢ nad wyznaczanym punktem.
18.3. Sposdb pomiaru wysokosci anteny nad punktem:

a) w przypadku umieszczenia anteny na statywie — tak jak przy pomiarach statycznych (pkt 5.5.),

b) w przypadku umieszczenia anteny na tyczce o statej wysoko$ci— nalezy przed rozpoczeciem po-
miaru RTK skontrolowaé wysoko$¢ wprowadzona do odbiornika lub kontrolera,

¢) w przypadku umieszczenia anteny na tyczce o zmiennej wysokosci nalezy przed rozpoczgciem
pomiaru kazdego punktu sprawdzi¢ czy wysokos¢ tyczki jest zgodna z wysoko$cia wprowadzona
do odbiornika lub kontrolera.

18.4. Przed rejestracja wyznaczonych wspotrzednych mierzonego punktu nalezy si¢ upewnic, ze odbior-
nik pracuje w trybie precyzyjnym RTK, a $rednie bledy wyznaczonych wspotrzednych odpowiada-
ja wymaganiom wykonywanego zadania.

18.5. W przypadku pomiaréw punktdw poziomej i wysokosciowej pomiarowej osnowy geodezyjnej,
pomiardw szczegdtow sytuacyjnych bedacych przedmiotem ewidencji gruntow i budynkéow oraz
punktow wykorzystywanych jako punkty dostosowania w transformacji otrzymane wspotrzedne
powinny by¢ sprawdzone za pomoca drugiego, niezaleznego pomiaru wykonanego metoda RTK,
metoda statyczng lub metoda klasyczna (poligonowa lub metoda wcig¢). Do dalszych opracowan
przyjmuje si¢ warto$¢ srednia.

18.6. W metodzie RTK, poprzez drugi, niezalezny pomiar nalezy rozumiec:
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a) pomiar wykonany przy ponownym wiaczeniu i inicjalizacji odbiornika,
b) pomiar wykonany innym zestawem pomiarowym,
¢) pomiar i opracowanie obserwacji w trybie post-processingu.

18.7. W przypadku dwukrotnego, niezaleznego pomiaru, otrzymane roéznice wspotrzednych nie powinny
przekraczaé¢ £0,05 m dla wspdtrzednych poziomych oraz +£0,07 m dla wysokosci.

18.8. Minimalne warunki pomiaru RTK:
a) odbiornik powinien pracowac w trybie precyzyjnym RTK,
b) odbiornik powinien wyznacza¢ pozycj¢ w oparciu o minimum 5 satelitow GNSS,

¢) odbiornik powinien wyznacza¢ pozycje w oparciu o satelity znajdujace si¢ powyzej 10°, nad hory-
zontem

d) odbiornik powinien wyznacza¢ pozycje przy wartosci wspotczynnika PDOP mniejszej od 6,0.

18.9. Punkty osnowy pomiarowej sytuacyjnej i wysokosciowej, szczegdly sytuacyjne bedace przedmio-
tem ewidencji gruntow i budynkéw oraz punkty dostosowania wykorzystywane w transformacji na-
lezy mierzy¢ co najmniej odbiornikami L1/L.2 przy nastgpujacych warunkach dodatkowych:

a) odbiornik powinien wyznacza¢ pozycj¢ w oparciu o minimum 6 satelitéw GNSS,

b) odbiornik powinien uwzglednia¢ poprawki sieciowe lub poprawki ze stacji referencyjnej oddalone;j
nie wigcej niz 5 km,

¢) parametr PDOP powinien by¢ mniejszy lub rowny 3,

d) odchylenie standardowe pozycji dla sktadowej poziomej powinno by¢ mniejsze lub réwne +0,02
mﬂ

e) dla interwatu zapisu pozycji co 1 s. czas trwania pomiaru powinien wynosi¢ co najmniej 30 se-
kund,

f) w przypadku umieszczenia anteny GNSS na tyczce zaleca sie wykorzystanie podpdrek do tyczki na
czas wykonywania pomiaru.

18.10.Szczegbdly sytuacyjne nalezace do I grupy doktadnosciowej (okreslone w Instrukcji Technicznej
G-4) zaleca si¢ mierzy¢ przy nastepujacych warunkach dodatkowych:

a) parametr PDOP powinien by¢ mniejszy lub rowny 4,

b) odbiornik powinien uwzglednia¢ poprawki sieciowe lub poprawki ze stacji referencyjnej oddalone;j
nie wigcej niz 15 km,

¢) odchylenie standardowe pozycji dla skladowej poziomej powinno by¢ mnigjsze lub réwne
+0,03 m,

d) dla interwatu zapisu pozycji 1 s czas trwania pomiaru powinien wynosi¢ co najmniej 5 sekund.

18.11.Szczegodty sytuacyjne nalezace do II grupy doktadnosciowej (okreslone w Instrukcji Techniczne;j
G-4) zaleca si¢ mierzy¢ przy nastgpujacych warunkach dodatkowych:

a) odchylenie standardowe pozycji dla skladowej poziomej powinno by¢ mniejsze lub réwne
+0,05 m,

b) dla interwalu zapisu pozycji 1 s czas pomiaru powinien wynosi¢ co najmniej 3 sekundy.

18.12.Szczegodty sytuacyjne nalezace do III grupy doktadnosciowej (okreslone w Instrukeji Technicznej
G-4) zaleca si¢ mierzy¢ przy nastepujacych warunkach dodatkowych:

a) odchylenie standardowe pozycji dla skladowej poziomej powinno by¢ mnigjsze lub réwne
+0,10 m,
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b) przystosowaniu interwatu zapisu pozycji 1 s. zaleca si¢ aby czas trwania pomiaru wynosit co naj-
mniej 3 sekundy. W uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢ czas trwania pomiaru wynoszacy
1 sekunde.

18.13.Dopuszcza sig¢ pomiar ekscentryczny punktéw niedostepnych do bezposredniego pomiaru RTK
wykorzystujac wceigcie liniowe lub domiary ortogonalne pod warunkiem zachowania wymaganych
doktadnosci dla danego typu prac geodezyjnych oraz dla dtugosci elementow takiej konstrukcji
geometrycznej ponizej 50 m.

18.14.Pomiary RTK wykonywane w oparciu o serwis NAWGEO nie moga stluzy¢ do wyznaczania wy-
sokos$ci elementow naziemnych sieci uzbrojenia terenu.

18.15.Zaleca si¢ prowadzenie szkicu polowego z numeracja punktow zgodna z numeracja zapisywang
w odbiorniku.

18.16.Przyjecie podczas pomiaréw innych zalecen wynika¢ moze z postepu technicznego.

19.1. Wspotrzedne punktow pomierzonych metoda RTK wyznaczane sa bezposrednio w geodezyjnym
uktadzie odniesienia realizowanym przez stacje ASG-EUPOS.

19.2. Przeliczenie wspotrzednych geodezyjnych do panstwowych uktadéw wspotrzednych ptaskich
1 wysokosci moze by¢é wykonane przy zastosowaniu $cistych formut matematycznych. Zalecane
jest wykonanie pomiaréw kontrolnych na punktach osnowy znajdujacych sig na terenie objgtym
pomiarem. W przypadku gdy réznice pomigdzy wspotrzegdnymi pomierzonymi, a wspolrzednymi z
zasobu geodezyjnego i kartograficznego przekraczaja +£0,10m zalecane jest wykonanie analizy wy-
stgpujacych roznic.

19.3. W przypadku pomiaréw geodezyjnych na terenach eksploatacji goérniczej oraz innych terenow pod-
legajacych deformacjom zalecane jest wykonanie transformacji lokalnej z punktami osnowy jako
punktami dostosowania z analiza odchytek wspotrzednych na punktach kontrolnych.

19.4. Dopuszcza si¢ przeliczenie wspotrzednych do panstwowych uktadow wspoétrzednych ptaskich
1 wysokosciowych w odbiorniku lub kontrolerze albo na etapie kameralnego opracowania wyni-
kow.

19.5. Wyznaczenie wysoko$ci w panstwowym uktadzie wysokosci:

a) wyznaczenie wysoko$ci nastgpuje poprzez przeliczenie w odbiorniku pomierzonych wysoko-
sci elipsoidalnych wedtlug Scistych zaleznosci matematycznych dotyczacych obowiazujacego mo-
delu geoidy niwelacyjne;j,

b) dopuszcza si¢ wykonanie obliczen na etapie prac kameralnych, przy czym opracowanie wy-
nikow uregulowane jest odrgbnymi przepisami,

c) wyznaczenie wysoko$ci moze nastapi¢ takze w oparciu o transformacj¢ oparta o punkty do-
stosowania, przyjmujac okreslone w pkt 18.10. zasady pomiaru punktow dostosowania.

19.6. Transformacja pozioma lub wysokos$ciowa moze by¢ wykonana jednokrotnie dla obiektu, a jej wy-
niki moga by¢ zastosowane dla wszystkich pomiaréw wykonywanych metoda RTK i DGNSS na
danym obszarze, takze w innych okresach czasowych pod warunkiem pomiaru kontrolnego na mi-
nimum 1 punkcie dostosowania. Zalecana jest nie rzadziej niz raz na rok okresowa kontrola statosci
wszystkich punktéw dostosowania. Na terenach podlegajacych deformacjom zalecana jest kazdora-
zowa kontrola stato§ci punktow dostosowania.

20.1. Zasady kompletowania i przekazywania dokumentacji technicznej okres$la instrukcja techniczna
0-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, przy uwzglednieniu do-
kumentéw wynikajacych z postgpu technicznego zwiazanego z zastosowaniem satelitarnych metod
pomiaru.

20.2. W sktad dokumentacji technicznej zasobu bazowego ZB wchodza:

a) szkic przegladowy lokalizacji pomiaru, z zaznaczeniem potozenia punktow kontrolnych oraz punk-
tow dostosowania wykorzystanych do transformacji,
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b) wykaz wspotrzednych ptaskich i wysokosci pomiaréw punktow kontrolnych oraz ich réznic w sto-
sunku do wspotrzednych kontrolnych,

¢) wykaz usrednionych wspotrzednych plaskich i wysokos$ci oraz ich réznic z dwukrotnego pomiaru
punktu z podaniem wspotrzednych dla kazdego pomiaru,

d) sprawozdanie techniczne ze szczegdlnym uwzglednieniem: producenta, rodzaju, modelu odbiorni-
ka oraz anteny, daty i czasu pomiaru, rodzaju oprogramowania wewngtrznego, rodzaju i formatu
wykorzystanych poprawek RTK, sposobu wyznaczenia ostatecznych wspotrzednych i/lub wysoko-
$ci, wspotczynniki przeliczeniowe pomiedzy uktadami wraz z wynikami transformacji,

e) raport z pomiaru RTK zgodny z wzorem zawartym w zataczniku nr 3, przy czym dopuszcza sig¢
przeniesienie informacji wspolnych dla wszystkich pomiaré6w do sprawozdania technicznego,

f) raport z wykonanej transformacji do lokalnego/terenowego uktadu wspoétrzednych zawierajacy co
najmniej:
20.3. typ transformacji,
20.4. wspolrzedne punktow dostosowania i transformowanych w uktadzie pierwotnym i wtoérnym,
20.5. odchytki na poszczegolnych punktach dostosowania,
20.6. wyliczone parametry transformacji,
20.7. informacj¢ czy zastosowano korekty post-transformacyjne Hausbrandta,

g) szkic polowy

h) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.

20.3. W sktad dokumentacji technicznej zasobu uzytkowego ZU wchodza:
a) wykaz wspotrzednych i wysokosci punktow,
b) inne dokumenty wynikajace z odrgbnych przepisow.
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Rozdzial VI. Wykonywanie pomiaréw DGNSS z wykorzystaniem serwisow KODGIS i NAWGIS
systemu ASG-EUPOS

21.1. Do pomiarow DGNSS stosuje si¢ kodowe odbiorniki L1 z mozliwos$cia pomiaru DGNSS i pomia-
rem kodu wspomaganym pomiarami fazy fali no$ne;j.

21.2. Modul komunikacji powinien umozliwia¢ odbiér poprawek DGNSS oraz wymiang informacji po-
trzebnych do uzyskania tych poprawek. Modul komunikacji powinien zapewnia¢ predko$¢ transmi-
sji danych dostosowana do transmitowanej poprawki, w taki sposob zeby docierata ona do odbior-
nika z opdznieniem akceptowanym przez odbiornik.

21.3. Zaleca sig, aby oprogramowanie kontrolera sterujacego praca odbiornika GNSS umozliwiato wizu-
alizacj¢ co najmniej parametrow pomiaru, takich jak:

a) liczba obserwowanych satelitow,
b) wartos$ci wspotczynnika PDOP,

¢) odchylenie standardowe wyznaczanej pozycji z rozbiciem na sktadowa pozioma oraz skladowa
pionowa,

d) tryb pracy odbiornika: niezalezny, DGNSS,
e) liczba wyznaczen pozycji lub czas pomiaru na punkcie.

21.4. Zastosowanie do pomiar6w DGNSS innych odbiornikéw niz opisane w punkcie 1, wynika¢ moze
z postepu technicznego.

22.1. Przed rozpoczeciem wiasciwych prac pomiarowych, nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania sprze-
tu 1 otrzymywanych poprawek DGNSS w oparciu o pomiar kontrolny na punkcie o znanych wspot-
rzednych ptaskich i/lub wysokosci.

22.2. Punkt kontrolny powinien by¢ zlokalizowany w odlegtosci nie wigkszej niz 500m od najblizszego
punktu objetego pomiarem.

22.3. Wspotrzedne punktu kontrolnego moga pochodzi¢:

a) z panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (punkty osnowy geodezyjnej lub szczegd-
ty I lub II grupy doktadnosciowe;j),

b) z innych zrédel np. z wezesniej wykonanych pomiaréw metoda DGNSS, RTK lub metoda statycz-
nag,

przy czym wspolrzedne 1 wysokosci musza by¢ w tych samych uktadach w jakich zostat skonfiguro-

wany odbiornik.

22.4. W uzasadnionych przypadkach wspoétrzedne punktu kontrolnego moga by¢ uzyskane poprzez wy-
konanie drugiego niezaleznego pomiaru metoda DGNSS wykonanego bezposrednio przed pomia-
rem kontrolnym.

22.5. Roéznice pomigdzy wynikiem pomiaru punktu kontrolnego metoda DGNSS, a wspotrzednymi kon-
trolnymi punktu nie powinny przekracza¢ warto$ci: dx,dy < 0,60 m, dh <+0,90 m przy wykorzy-
staniu serwisu KODGIS

23.1. Pomiar nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach terenowych, przy czym na punktach mie-
rzonych nalezy unika¢:

a) przeszkod terenowych typu: budynki, drzewa, krzewy itp., powyzej 15° nad horyzontem,

b) elementoéw infrastruktury technicznej emitujacych fale elektromagnetyczne (nadajniki radio-
we/GSM/inne, infrastruktura do przesytu energii elektrycznej, kolejowe i tramwajowe sieci trak-

cyjne, itp.),
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¢) powierzchni mogace powodowac odbicia sygnatow satelitarnych (Sciany budynkéw, dachy, skaty,
zbiorniki wodne, samochody, itp.) — tylko w przypadku serwisu KODGIS.

23.2. Anteng odbiornika nalezy z doktadno$cia odpowiednia do wykonywanego zadania ustawi¢ nad
wyznaczanym punktem oraz wyznaczy¢ jej wysoko$¢ zgodnie z zaleceniami producenta i wprowa-
dzi¢ warto$¢ do oprogramowania rejestrujacego pomiary.

23.3. Przed rejestracja wyznaczonych wspotrzednych mierzonego punktu nalezy si¢ upewnié, ze odbior-
nik pracuje w trybie DGNSS, a srednie btedy wyznaczonych wspotrzednych odpowiadaja wyma-
ganiom wykonywanego zadania.

23.4. Minimalne warunki pomiaru DGNSS:
a) odbiornik powinien pracowac w trybie DGNSS,
b) odbiornik powinien wyznacza¢ pozycje w oparciu o minimum 5 satelitow,
¢) minimalny kat pionowy do $ledzonych satelitow powinien by¢ rowny 10°,
d) dokonywa¢ wyznaczen pozycji przy wartosci wspotczynnika PDOP mniejszej od 6.

23.5. Szczegoty nalezace do Il grupy doktadnosci pomiaru sytuacyjnego (okreslone w Instrukcji Tech-
nicznej G-4) mozna mierzy¢ przy zachowaniu nastgpujacych warunkow:

a) do pomiaru moze by¢ wykorzystany co najmniej odbiornik L.1/L.2,
b) odbiornik powinien wykorzystywa¢ poprawki z serwisu KODGIS,
¢) parametr PDOP powinien by¢ mniejszy lub rowny 4,

d) odchylenie standardowe pozycji dla skladowej poziomej powinno by¢ mniejsze lub réwne
+0,30 m,

e) dla interwalu zapisu pozycji 1 s czas pomiaru powinien wynosi¢ 5 sekund.

23.6. Szczegoty nalezace do III grupy doktadnosci pomiaru sytuacyjnego (okreslone w Instrukceji Tech-
nicznej G-4) zaleca si¢ mierzy¢ przy nastepujacych warunkach dodatkowych:

a) odchylenie standardowe pozycji dla skladowej poziomej powinno by¢ mniejsze lub réwne
+0,50 m,

b) dla interwatu zapisu pozycji 1 s czas pomiaru powinien wynosi¢ 3 sekundy.
23.7. Przyjgcie podczas pomiarow innych zalecen wynika¢ moze z postgpu technicznego.

24.1. Wspotrzedne punktow pomierzonych metoda DGNSS wyznaczane sa bezposrednio w geodezyj-
nym uktadzie odniesienia realizowanym przez stacje ASG-EUPOS.

24.2. Przeliczenie wspotrzednych geodezyjnych do panstwowych ukladow wspdtrzednych ptaskich
1 wysoko$ci moze by¢ wykonane przy zastosowaniu $cistych formut matematycznych. Zalecane
jest wykonanie pomiaréw kontrolnych na punktach osnowy znajdujacych si¢ na terenie objetym
pomiarem. W przypadku gdy réznice pomigdzy wspotrzednymi pomierzonymi, a wspotrzednymi
z zasobu geodezyjnego i kartograficznego przekraczaja £0,50m zalecane jest wykonanie transfor-
macji do lokalnej osnowy geodezyjne;j.

24.3. W przypadku terenéw eksploatacji gorniczej oraz innych terendw podlegajacych deformacjom
zalecana jest transformacja lokalna z punktami osnowy jako punktami dostosowania.

24.4. Dopuszczalne jest przeliczenie wspotrzednych do panstwowych uktadow wspotrzednych ptaskich
1 wysokosciowych w odbiorniku lub kontrolerze albo na etapie kameralnego opracowania wyni-
kow.

24.5. Wyznaczenie wysoko$ci w panstwowym uktadzie wysokosci:

a) wyznaczenie wysokosci nastgpuje poprzez przeliczenie w odbiorniku pomierzonych wysokosci
wedtug $cistych zaleznosci matematycznych dotyczacych obowiazujacego modelu geoidy niwe-
lacyjne;j,
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b) dopuszcza sie wykonanie obliczen na etapie prac kameralnych, przy czym opracowanie wynikoéw
uregulowane jest odrgbnymi przepisami,

¢) wyznaczenie wysokos$ci moze nastapi¢ takze w oparciu o transformacj¢ oparta o punkty dostoso-
wania, przyjmujac okreslone w ust 23.5. zasady pomiaru punktéw dostosowania.

25.1. Zasady kompletowania i przekazywania dokumentacji technicznej okresla instrukcja techniczna
0O-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, przy uwzglednieniu do-
kumentéw wynikajacych z postgpu technicznego zwiazanego z zastosowaniem satelitarnych metod
pomiaru.

25.2. W skfad dokumentacji technicznej zasobu bazowego ZB wchodza:

a) szkic przegladowy lokalizacji pomiaru, z zaznaczeniem potozenia punktu kontrolnego oraz punk-
tow dostosowania wykorzystanych do transformacii,

b) wykaz wspotrzednych ptaskich i wysokosci oraz ich roznic dla pomiarow punktow kontrolnych,

¢) wykaz usrednionych wspotrzednych ptaskich i wysokosci oraz ich roznic dla dwukrotnego pomiaru
punktu z podaniem wynikow dla kazdego pomiaru,

d) sprawozdanie techniczne ze szczegolnym uwzglednieniem: producenta, rodzaju, modelu odbiorni-
ka oraz anteny, daty i czasu pomiaru, rodzaju oprogramowania wewngtrznego, rodzaju i formatu
wykorzystanych poprawek DGNSS, sposobu wyznaczenia ostatecznych wspotrzegdnych i/lub wy-
sokosci, wspotczynniki przeliczeniowe pomigdzy uktadami wraz z wynikami transformacji,

e) raport z pomiaru DGNSS zgodny pod wzgledem tresci z Zatacznikiem nr 2. Dopuszcza si¢ prze-
niesienie informacji wspdlnych dla wszystkich pomiarow do sprawozdania technicznego,

f) Raport z wykonanej transformacji lokalne;j:
i.  typ transformacji,

ii.  wspohrzgdne punktéw dostosowania i transformowanych w uktadzie pierwotnym i wtor-
nym,

iii.  odchyltki na poszczegdlnych punktach dostosowania,
iv.  wyliczone parametry transformacji,
v. informacjg czy zastosowano korekty post-transformacyjne Hausbrandta.
g) inne dokumenty wynikajace z odregbnych przepisow.
25.3. W skiad dokumentacji technicznej zasobu uzytkowego ZB wchodza:
a) wykaz wspotrzednych i wysokosci punktow,
b) inne dokumenty wynikajace z odregbnych przepisow.
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Zalacznik nr 1

Wzor dziennika obserwacyjnego z pomiarow statycznych

Projekt T imgivewskoobeorators
Data: DOY: Poczqt(ellj(T?:omiaru Konie((iJ g;):miaru
Nazwa punktu: ID punktu:
Miejscowo$é: Powiat:
Nazwa zbioru: Horyzont (maska): Interwat zliczen:
Typ instrumentu: SIN:
Typ anteny: SIN:
Sposo6b pomiaru wysokosci anteny*: Wysokos¢ anteny:
Pionowa do centrum fazowego anteny przed pomiarem GPS:
Gk co s pover s poporiaze GPS
Skoéna do gornej powierzchni ekranu érednia:
* Skresl niewtasciwe
Szkic pomiaru wysokosci anteny Uwagi illub meteo:

centrum fazowe ﬁﬁ\

dét ekranu |

| gora ekranu

| I

\_-
Tl

Podpis obserwatora:
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Zalacznik nr 2

Wzor dziennika obserwacyjnego z pomiarow DGNSS/RTK

Wykorzystanie systemu ASG-EUPOS: TAK/NIE*

Nazwa uzytkownika dostgpowego do systemu ASG-EUPOS

Typ wykorzystanych poprawek: RTK sieciowe/ RTK z pojedynczej stacji/ sieciowe DGPS/ DGPS*
Zapis surowych obserwacji: TAK/NIE*

Wykorzystywany strumien poprawek systemu ASG-EUPOS:

Ustawienia Pomiaru:

Uktad wspotrzednych:

Model elipsoidy:

Parametry elipsoidy: potos, splaszczenie

Rodzaj odwzorowania:

Parametry: (potudnik centralny, wspotczynnik skali, itp.)
Strefa odwzorowawcza:

Typ wysokosci: normalne/elipsoidalne*

Geoida: TAK/NIE*

Transformacja lokalna: TAK/NIE*

1. Pomiary sytuacyjno-wysokosciowe
Data pomiaru:

Miejscowos¢:
Pomiar kontrolny
k t |n|AX|AY| AZ | x | y | h | e | sat | PDOP | RMS2D | RMS ID
K’ t |n|AX|AY| AZ | x | y | h | e | sat | PDOP | RMS2D" | RMS ID’
Pomiar punktow
pi |t n|[AX|AY]| AZ [ x [ y | h | e | sat|PDOP | RMS2D | RMS ID'
Oznaczenia:

k — punkt kontrolny pomierzony za pomocg pomiarow GNSS

k> — punkt kontrolny K pomierzony za pomoca pomiarow GNSS przy ponowne;j inicjalizacji odbiornika
pi — kolejny zmierzony punkt

t — czas rozpoczgcia pomiaru punktu

n — tryb pracy odbiornika: SPP, DGNSS, RTK

AX, AY, AZ — przyrosty wspotrzednych kartezjanskich lub wspotrzedne kartezjanskie w uktadzie WGS84
X, y — wspotrzedne w lokalnym uktadzie wspotrzednych

h — wysoko$¢ normalna lub elipsoidalna

e — liczba pozycji RTK zmierzonych na punkcie

sat - liczba $ledzonych satelitow, na podstawie ktorych zostata wyznaczona pozycja

PDOP- parametr PDOP

RMS 2D" —odchylenie standardowe $redniej 1o (poziom ufnosci 68%) dla 2 wspotrzednych plaskich w
milimetrach lub w milicyklach

RMS 1D" —odchylenie standardowe $redniej 16 (poziom ufnosci 68%) dla wysokosci w milimetrach lub
w milicyklach

"~ Jezeli odbiornik wys$wietla/zapisuje inne parametry doktadnosciowe punktu niz odchylenie standardo-
we $redniej nalezy je przeliczy¢ na odchylenie standardowe przy poziomie ufnosci 68%.
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