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Zakup Gratulujemy zakupu instrumentu serii TPS1200.

(=i W celu uzytkowania instrumentu w dopuszczalny sposéb zapoznaj sie z
szczegbtowymi wskazoéwkami bezpieczenstwa zawartymi w Podreczniku
Uzytkownika.

Identyfikacja Informacje o typie i numerze seryjnym instrumentu znajdujg sie na etykiecie.
produktu Prosimy wpisa¢ ponizej te informacje i zawsze podawac je podczas kontaktu z
dealerem lub autoryzowanym warsztatem serwisowym Leica Geosystems.

Typ:
Nr seryjny:
Symbole Symbole uzyte w niniejszej instrukcji majg nastepujace znaczenie:
Typ Parametr
(=i Wazne wskazoéwki, ktére nalezy stosowa¢ w praktyce, zapew-
niajagce wydajne i technicznie prawidtowe uzytkowanie instru-
mentu.
Znaki handlowe *  Windows i Windows CE sg zastrzezonymi znakami handlowymi Microsoft
Corporation

* CompactFlash i CF sg znakami handlowymi SanDisk Corporation
* Bluetooth jest zastrzezonym znakiem handlowym Bluetooth SIG, Inc
Wszystkie inne znaki handlowe sg wtasnoscig odpowiednich witascicieli.
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1 Stosowanie podrecznika

&

Sciezka

Ekran

PAGE

Pola i opcje

Skorowidz

XX

Klawisze

&

Zaleca sie ustawienie instrumentu podczas czytania instrukcji.

Menu gtéwne: Zarzadz...\Dane oznacza nastepujaca sekwencje robocza:
Z Menu gtéwne wybierz Zarzadz... a nastgpnie wybierz Dane.

KONFIGURAC Menu Ogodlne oznacza nazwe ekranu.

Ekrany moga mie¢ wigcej niz jeng strone. Strona Jednostki oznacza charaktery-
styczng strone ekranu. Na przykiad: ’...w KONFIGURAC Jednostki & Formaty,
strona Jednostki...".

Pola wyswietlane na tym ekranie sa opisane jako <Ukt. wspétrz.:> lub <Ukt.
wspotrz.: 1992>, jezeli '1992' jest wybranym uktadem wspétrzednych.

Skorowidz znajduje sie na kohcu tego podrecznika.

Znaki XX sg uzywane jako zastepstwo dla nazw ekranéw lub wielokrotnych opcji,
ktorych dotyczy ogolny opis wygladu i funkcjonalnosci.

Przyktad 1: TYCZENIE XX Tyczenie oznacza, ze opis jest wazny dla ekrandw:
* TYCZENIE Biegunowe Tyczenie i
* TYCZENIE Ortogonalne Tyczenie.
Przykiad 2: W TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy,
<Zadanie: XX Linia> oznacza, ze opis jest wazny dla opciji:
* <Zadanie: Pomiar na linie>,
* <Zadanie: Tyczenie od linii> oraz
* <Zadanie: Tycz siatki lini>.

W instrumencie znajduja sie dwa rézne typy klawiszy - klawisze state i klawisze-
operatory.

Typ Opis

Klawisze state Klawisze z klawiatury, na przyktad:

+ Klawisze funkcyjne F1-F6.

+ Klawisze funkcyjne F7-F12.

» Klawisze alfanumeryczne.

+ ESC, USER, PROG, CE, ENTER, SHIFT.
» Klawisze kursora.

Klawisze-operatory |Sg wyswietlane na ekranie i moga by¢ wybrane za pomocg
przypisanych im klawiszy statych, na przykiad KONT (F1).
Przypisany klawisz funkcyjny jest pokazywany w nawiasie
kwadratowym.

W podreczniku stosowane sg instrukcje krok po kroku. Wskazywane sa klawisze,
ktére majag by¢ wybierane, na przyktad ENTER, KONT (F1), lub SHIFT IndNR (F5).

Stosowanie podrecznika TPS1200 7



Struktura menu

&

Zastosowanie
podrecznika

Dostepna
dokumantacja

Struktura menu pomaga w sposob graficzny w odnalezieniu zagadnienia.

MENU GLOWNE
—— POMIAR

—— PROGRAMY ...
—— ZARZADZ...

|— OBIEKTY-ROBOTY

Klawisze, pola i opcje ekrandw, ktore zostaty uznane za intuicyjne nie sg wyjas-

niane.

Podrecznik dotyczy wszystkich instrumentéw TPS1200. Réznice pomiedzy mode-
lami s wyraznie zaznaczone i opisane.

Ogolny opis

Nazwa dokumentacji

Opis

Instrukcja obstugi

Wszystkie instrukcje wymagane do podstawowe;j
obstugi instrumentu znajdujg sie w tym podreczniku.
Zawiera ogolny opis instrumentu wraz z danymi tech-
nicznymi i wskazéwkami bezpieczenstwa.

Nazwa dokumentacji

Opis

Podrecznik terenowy
systemu

Opisuje ogdlne dziatanie instrumentu w standardowym
uzyciu. Zalecany jako szybki podrecznik terenowy.

Podrecznik Programéw

Opisuje charakterystyczne programy uzytkowe w
standardowym uzyciu. Zalecany jako szybki podrecznik
terenowy. Program uzytkowy RoadRunner zostat
opisany w osobnym podreczniku.

Podrecznik techniczny

Przewodnik po instrumencie i funkcjach
programowych. Zawiera szczegoétowe informacije o
ustawieniach specjalnych oprogramowania i
urzadzenia oraz jego funkcjach przeznaczone dla spec-
jalistéw technikow.

TPS1200 Stosowanie podrecznika



Dostepna dokumantacja w zaleznosci od zastosowania

Zastosowanie | Instrukcja Podrecznik Podrecznik Podrecznik
obstugi terenowy Programéw techniczny
systemu
dla dla dla dla
TPS TPS1200 TPS1200 TPS1200 TPS1200
TPS RCS RX1200 TPS1200 TPS1200 TPS1200
GPS GPS1200 GPS1200 GPS1200 GPS1200
GPS RX1200 GPS1200 GPS1200 GPS1200
SmartRover

Format dokumen-  CD TPS1200 zawiera petng dokumentacje dla TPS1200 w formacie elektronicznym.
tacji Dodatkowo wszystkie podreczniki, z wyjatkiem Podrecznika technicznego, sg
dostepne w formie druku.

Stosowanie podrecznika TPS1200 9
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2 Programy Uzytkowe- Poczatek pracy

21 Start Programéw Uzytkowych

Wejscie Krok |Opis
do programoéw
uzytkowych 1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

krok po kroku Wybierz program uzytkowy z menu.

Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do ekranu Poczatek.

2.

3.

(&= |Niektdre programy sa zabezpieczone. Ich aktywacja jest mozliwa dzieki
specjalnym kluczom licencyjnym. Mogg by¢ one wpisywane w Menu
gtéwne: Narzedz...\Klucze licencyjne lub za pierwszym razem przy
uruchomieniu programu uzytkowego.

(&= |Mozliwe jest rbwnoczesne otwarcie czterech programéw uzytkowych. XX
Poczatek jest pokazywany dla pierwszego otwartego programu
uzytkowego, nie jest pokazywany dla kolejnych programéw.

XX Poczatek POMIAR Uruchomienie Pomiaru pokazywany jest jako przyktad. Dodatkowe pola
sg dostepne dla poszczegodlnych programéw uzytkowych.

11:38 iR T~ wmill
POMIAR H_@ wl § =25 &
'ien'ie Pomiaru ] KONT (F1)

By akceptowac zmiany i wejs¢ do

Uk®. wspotrz.: <Brak> Koleinedo ekranu
Lista kodéw : <Brak> 4} neg .
KONF (F2)
By skonfi ¢ zytkowy.
Plik Konfig : survey | STANy;('c;g)lgurowac program uzytkowy
Reflektor : Leica Pryzm okr. { P2 :
Stata dodawan: 0.0um By ustawic stanowisko.
@zaw UKWSP (F6) .
KONT | KONF | STANO| | | UkHSP| By wybrac inny uktad wspétrzednych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Obkt Lista wyboru » Dostepne dla Tyczenia.
Tyczenia:> +  Obiekt, w ktérym znajduja sie tyczone
punkty.
<Obiekt Lista wyboru » Dostepne dla Ciggéw poligonowych.
wspotrz.:> +  Obiekt, w ktérym znajduijg sie punkty dla

kontroli, rozpoczecia, sprawdzenia i
zakonczenia ciagu poligonowego.

<Obiekt:> Lista wyboru *  Aktywny obiekt.

» Dla Tyczenia i Tyczenia osi: punkty po
wytyczeniu sg zapisywane w obiekcie.

Programy Uzytkowe- Poczatek pracy TPS1200 1"



Pole

Opcja

Opis

<Uktad
wspotrz:>

Dane wyjsciowe

Uktad wspotrzednych aktualnie zwigzany
z wybranym <Obiektem:>.

<Lista kodow:>

Lista wyboru

Dane wyjsciowe

Zaden kod nie jest zapisany w wybranym
<Obiekcie:>. Wybrane mogg by¢
wszystkie listy kodéw z Menu gtéwne:
Zarzadz...\Listy kodow.

Kody zostaty uprzednio zapisane w
wybranym <Obiekcie.>.

<Obiekt DTM:>

Lista wyboru

Dostepne dla Tyczenia jezeli zostato
wybrane <Uzyj DTM: Tylko DTM> i
<Uzyj DTM: DTM & Obkt tycz.> w
TYCZENIE Konfiguracja, na stronie
Wysokosci.

Dostepne dla Tyczenia osi jezeli zostato
wybrane <Wysokosci: Uzyj model
DTM> w TYCZ. OSI Konfiguracja,
strona Wysokosci.

By wybra¢ tyczony DTM oraz by wybra¢
aktywng warstwe DTM. Wysokosci sg
wowczas tyczone wzgledem wybranego
DTM.

<Plik Konfig:> |Lista wyboru »  Aktywny plik konfiguracyjny.
<Reflektor:> Lista wyboru «  Aktywne lustro.

<Stata Dane wyjsciowe |« Stata dodawania zapisywanaz wybranym
dodawan:> lustrem.

Opis pol dla Okreslenia Ukt. wspoétrzednych

Pole Opcja Opis

<Nazwa:>

Wprowad-

Charakterystyczna nazwa dla ukfadu wspotrzed-

zane przez
uzytkownika

nych. Nazwa moze zawiera¢ max 16 znakoéw, moze
posiadac¢ spacje. Wprowadzenie jest obowigzkowe.

(= Wprowadzenie nazwy istniejagcego uktadu
wspotrzednych pozwoli na aktualizacje

systemu.
<Obkt Lista wyboru | Obiekt, z ktérego beda brane wspoétrzedne WGS84.
ptyWGS84:>
<Obkt Lista wyboru | Obiekt, z ktérego bedg brane wspétrzedne lokalne.
ptyLOKAL:>
<Metoda:> |Lista wyboru |Metoda uzywana do okreslenia uktadu wspétrzed-

nych.

12
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Kolejny krok

JEZELI program uzytkowy

TO

ma byé rozpoczety

KONT (F1) akceptacja zmian i poczatek pracy w

programie uzytkowym. Szukaj w odpowiednich
rozdziatach.

ma by¢ skonfigurowany

KONF (F2). Szukaj w odpowiednich rozdziatach.

Programy Uzytkowe- Poczatek pracy TPS1200
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2.2 Konfiguracja Raportu

Opis

Wejscie
krok po kroku

XX
Konfiguracja,
strona Raport

Raport jest zbiorem wynikow obliczen dokonanych za pomocg programu
uzytkowego. Raport jest zapisywany w katalogu \DANE karty CompactFlash lub
pamieci wewnetrznej, jezeli jest w wyposazeniu. Tworzenie raportu moze by¢ akty-
wowane podczas konfiguracji programu uzytkowego.

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2 Wybierz program uzytkowy z menu.

3. Naciénij KONT (F1) by wej$¢ do ekranu Poczatek.

4. Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do XX Konfiguracja.

5 Wybieraj STRON (F6) dopoki strona Raport nie bedzie aktywna.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Zapisz raport:> |Tak lub Nie

By tworzy¢ raport po wyjsciu z programu
uzytkowego.

<Nazwa plik:> Lista wyboru

Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>.
Nazwa pliku, do ktérego powinny by¢é
zapisane dane.

<Plik formatu:> Lista wyboru

Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>. Plik
formatu okreslajacy dane i sposéb ich
zapisu w raporcie. Pliki formatu sg twor-
zone za pomocg LGO.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie do pierwszej strony tego ekranu.

14
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3 COGO

3.1 Streszczenie

Opis

&

Metody obliczen
COGO

Odlegtosci i
azymuty

COGO jest programem uzytkowym stuzagcym do obliczen coordinate geometry
(geometrii wspotrzednych) takich jak:

* wspbétrzedne punktow.

» odlegtosci miedzy punktami.

« domiary miedzy punktami.

Obliczenia moga by¢ wykonywane z:

« istniejgcych w obiekcie danych punktu, znanych odlegtosci lub azymutow.

* mierzonych punktow.
« wprowadzonych wspotrzednych.

Zmiana wspotrzednych punktu poprzednio uzywanego w programie COGO nie
ma wptywu na punkt ponownie obliczany.

Sa nastepujgce metody obliczen:

» Obliczenie Az i D ze wspotrzednych.

» Wspotrzedne punktu z Az i D.

« Punkt przeciecia.

* Obliczenia na linii.

» Obliczenia na tuku.

* Przesuw, Obrét & Skalowanie (Reczne)
* Przesuw, Obrét & Skala (Pty dost.)

« Podziat powierzchnii

Typy odlegtosci: Wyboér pomiedzy: Odlegtosé zredukowana, Odlegtos¢
pozioma, Elipsoidalna.
Typ azymutéw: Azymuty sg azymutami ptaskimi zwigzanymi z lokalnym ukladem.

COGO
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3.2 Wejscie do COGO

Wejscie
krok po kroku

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programowe.
2. Wybierz COGO i nacisnij KONT (F1).
3. Nacis$nij KONT (F1) by wej$¢ do COGO Menu COGO
Wymienione sg wszystkie metody obliczeh COGO oraz opcja zakonc-
zenia COGO.
Wybdr metody obliczen COGO.
4. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do ekranu wybranej metody obliczenia
COGO.
(& |Ekrany kazdej metody obliczenia COGO s3 dostgpne bezposrednio przez

nacis$nigcie skonfigurowanego klawisza funkcyjnego lub klawisza USER.
Stosowany jest obecnie aktywny plik konfiguracyjny i obiekt.
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3.3 Konfiguracja COGO
Wejscie Krok |Opis
krok po kroku
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programowe.

2. |Wybierz COGO i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONF (F2) by wej$¢ do COGO Konfiguracja.

COGO

Konfiguracja,
strona Parametry

11:40

COGO

Podane ponizej opisy klawiszy-operatoréw sa jednakowe dla wszystkich stron.

HeF1

Konfiguracja X
Paranstry|Poprawki |Rapnrt
Przes.réwnoleg TaklQ|

> v I
5 2%

Dwa poloz. Nie
Typ odlegl. D_red-na p.odwz 4
Szac. dokt.Poz 0.300 n
Szac. dok?l.Hys 0.300 n
KONT (F1)
GZad Akceptacja zmian i powrot do ekranu,
KONT | | | | | STRON| z ktérego ten ekran zostat osiggniety.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Przes. Tak lub Nie Aktywacja przesunie¢ réwnolegtych w oblic-
réwnoleg:> zeniach COGO. Pola wprowadzania dla
przesunie¢ sa dostepne w COGO XX.
<Dwa potoz.:> |Tak lub Nie Okreslenie czy instrument wykonuje pomiar

w drugim potozeniu lunety automatycznie
po rejestracji pierwszego pomiaru, czy hie.

<Typ odlegt.:>

D_red-nap.odwz,
D_poz-napoz.sta
lub Elipsoidalna

Typ odlegtosci i przesunie¢ akceptowanych
jako wprowadzane, pokazywanych jako
dane wyjsciowe oraz uzywanych w oblicze-
niach.

P1 a Elipsoida
A d1 / Wielkosci znane
P1 Pierwszy punkt znany
\\ P2 P2 D.rugi p.unkt znany
\ d2 / Do obliczenia
\ - d1  Odlegto$¢ zredukowana
d3 d2 Odlegtosc elipsoidalna
TPSt2_170 d3  Odlegtos¢ pozioma
<Szac. dokt. Wprowadzane Ustalona wartos$¢ jakosci pozyciji przypisana
Poz:> przez uzytkownika | do wszystkich punktéw z obliczen COGO ,

stosowana przy usrednianiu.

COGO

TPS1200
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COGO
Konfiguracja,
strona Poprawki

Pole Opcja Opis
<Szac. dokt. Wprowadzane Ustalona wartos$¢ jakosci wysokosci przyp-
Wys:> przez uzytkownika |isana do wszystkich obliczonych wysokosci,

stosowana przy usrednianiu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Poprawki.

Strona ta dotyczy COGO Przesuw, Obrét & Skala (Pty dost.).

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Y (wsch):>, <X | Wprowadzane Wartosci graniczne, powyzej ktérych
(pin):> lub przez uzytkownika | poprawki wschodnie/pétnocne/wysokosci
<Wysok.:> beda zaznaczone jako btedne.
<Rozktad Metoda, wedtug ktorej poprawki punktow
Poprawek:> kontrolnych bedg rozktadane na

Brak

1/Odlegtos&™X

iterp. kwadratow

obszarze transformacji.

Poprawki nie sg rozktadane. Poprawki
pozostajg z punktami, z ktorymi sg
zwigzane.

Rozktad poprawek proporcjonalnie do
odlegtosci pomigdzy kazdym punktem
kontrolnym a nowym transformowanym
punktem.

Rozkfad poprawek za pomoca wielomianu
kwadratowego.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".

<Azymut:> uzywany jest w tym rozdziale. Zawsze powinno to by¢ réwniez rozu-
miane jako <Domiar:>.
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3.4

Diagram

Wejscie

COGO

Oblicz Azi D ze
wspotrz.,

strona ObliczAziD
ze wspotrz.

Obliczenie COGO - Oblicz Az i D ze wspétrz.

Wielkosci znane

P1  Pierwszy punkt znany

P2  Drugi punkt znany

Do obliczenia

a Kierunek z P1 do P2

d1  odlegtos¢ skosna pomiedzy P1iP2
d2 odlegto$¢ pozioma pomiedzy P1 i
P2

réznica wysokosci pomigdzy P1 i
P2

TPS12_146 d3

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Oblicz Az i D ze wspéirz..

Wyniki obliczen COGO sa wyswietlane na tej same;j stronie. ----- jest wyswietlane dla
informaciji niedostepnych, na przyktad gdy uzyty jest punkt posiadajacy jedynie
potozenie, <A Wysok:> nie moze by¢ wyswietlona.

11:42 5 = @.j ZAPIS (F1)
COGO H_@ STD P s By zapisa¢ wynik.
Ohlirz A7 1 0 7r wspilrz POMIA (FS) ; . ,
Z pict. By mierzy¢ znany punkt dla obliczen
Na pkt. COGO.
Azymut 50.0000 g«| SHIFT KONF (F2)
D_poz. 141.421 n By skonfigurowa¢ program uzytkow:
A HWysok. 1.123 n C)é)GO 9 prog ¥ 4
D skoséna 141.426 n ’
Spadek 126.832:1hv _ SHIFT WYJDZ (F6)
UZa s By nie zapisywac wynikéw obliczen i
ZAPIS| | | | POMIA| STRON| wyj$¢ z obliczen COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z pkt.:> lub <Na | Lista wyboru Nr punktu z listy znanych punktow.
pkt.:> (&= By wpisac wspotrzedne dla
znanego punktu rozwin liste
wyboru gdy <Z pkt.:> lub <Na
pkt.:> jest podswietlone.
Nacisnij NOWY (F2) by
utworzy¢ nowy punkt
<Azymut:> Dane wyjsciowe | Kierunek migedzy pierwszym a drugim
znanym punktem.
<D_poz.:> Dane wyjsciowe | Zredukowana odlegtos¢ pomiedzy dwoma
znanymi punktami.
<A Wysok.:> Dane wyjsciowe | Ro6znica wysokosci pomiedzy dwoma
znanymi punktami.
<D skosna:> Dane wyjsciowe | Skosna odlegto$¢ pomiedzy dwoma
znanymi punktami.

COGO
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Pole

Opcja

Opis

<Spadek:> Dane wyjsciowe |Spadek pomigdzy dwoma znanymi punk-
tami.

<AY:> Dane wyjsciowe |Roéznica wschodnia pomiedzy dwoma
znanymi punktami.

<A X:> Dane wyjsciowe | Rdznica pétnocna pomiedzy dwoma

znanymi punktami.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

2. ZAPIS (F1) zapis wynikéw. Dla <Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfig-
uracja, strona Raport wynik jest zapisywany w raporcie.
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3.5 Obliczenie COGO - Wspétrz. punktu z Azi D

Diagram

Wejscie

COGO
Wprowadz dane,
strona Wpr - dane

Obliczenie COGO Wsp6étrz. punktu z Az i D z domiarem dla pojedynczego
punktu

Wielkosci znane

P1  Punkt znany

a Kierunek z P1 do P2

d1  odlegto$¢ pomiedzy P1i P2

d2 Dodatni domiar do prawej strony
d3  Ujemny domiar do lewej strony
Do obliczenia

P2  wspétrzedne punktu bez domiaru

TrerzT P3  wspdtrzedne punktu z domiarem
dodatnim

P4  wspoétrzedne punktu z domiarem
ujemnym

Obliczenie COGO Wspétrz. punktu z Az i D bez domiaréw dla wielu punktéow

Wielkosci znane
N 4 P1  Punkt znany
a1 Kierunek migdzy P1 a P2
02 Kierunek migdzy P2 a P3
a3 Kierunek miedzy P3 a P4
a4 Kierunek miedzy P3 a P5
d1  Odlegtos¢ pomigdzy P1i P2
d2 Odlegtos¢ pomiedzy P2 i P3
d3  Odlegtosé pomigdzy P3 i P4
d4  Odlegtosé pomigdzy P3 i P5
Do obliczenia
P2  Pierwszy punkt COGO
P3  Drugi punkt COGO
P4 Trzeci punkt COGO - bagnet
P5 Czwarty punkt COGO

P1
TPS12_169

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadz dane.

11:44 IR IR
COGO H_@sm]: ¥ B&@‘L|CZ(F1)

Wprowadz dane

e -riane [Mapa By obliczy¢ punkt COGO.
Hetoda B Katy prawe[DIacaAGE)]

By obliczy¢ wartosci azymutu,

ﬁs:::; ggg;ﬂﬂ odleglosci i przesuwow dwoch
Kat prawy 0.0000 g znanych punktéw. Dostepne gdy
Azymut : 50.0000 y <Azymut:>, <D_el. -Elips:> lub
IEFE::I:IN g- ggg m <Przesuw:> jest pod$wietlony.

[aza® BAGNT (F3)
LICZ | Az D |BAGNT|OSTAT|HIERZ| STRON| By obliczy¢ punkt jako bagnet.

COGO
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OSTAT (F4)
By wybra¢ wartosci odlegtosci i
przesuwow z poprzedniego oblic-
zenia COGO. Dostepne gdy
<Azymut:>, <D_el. -Elips:> lub
<Przesuw:> jest podswietlony.
POMIA (F5)
By zmierzy¢ punkt do obliczen
COGO. Dostepne gdy <Z pkt.:> lub
<Wstecz:> jest podswietlony.
SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac¢ program uzytkowy
COGO.
SHIFT ZMIEN (F4)
By wpisac liczby do mnozenia, dzie-
lenia, dodania, odejmowania z orygi-
nalnym azymutem, odlegtoscia lub
wartoscig przesuwu. Standardowe
zasady dziatan matematycznych.
Dostepne gdy <Azymut:>, <Katy
prawe:>, <D_el. -Elips:> lub
<Przesuw:> jest podswietlony.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Azymut lub Kierunek pomigdzy punktem znanym a
Katy prawe punktem COGO.

<Z pkt.:> Lista wyboru Nr znanego punktu.

(&= By wpisa¢ wspotrzedne
znanego punkturozwin liste
wyboru gdy <Z pkt.:> jest
podswietlone. Nacisnij NOWY
(F2) by utworzy¢ nowy punkt.

<Wstecz:> Lista wyboru Nr punktu celu wstecz. Dostgpne

dla<Metoda: Katy prawe>.

<Katy prawe:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Kat pomiedzy <Wstecz:> a nowym
punktem COGO, ktéry ma by¢ obliczony z
punktu wybranego jako <Z pkt.:>.
Wartosci dodatnie majg katy zgodne z
kierunkiem ruchu wskazowek zegara.
Wartosci ujemne maja katy przeciwne do
kierunku ruchu wskazéwek zegara.
Dostepne dla<Metoda: Katy prawe>.

<Azymut:>

Dane wyjsciowe

Kierunek pomigdzy punktem znanym a
punktem COGO. Dla <Metoda: Katy
prawe> jest obliczany z <Kat prawy:>.

<D_el. -Elips.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pozioma odlegto$¢ pomiedzy punktem
znanym a punktem COGO.
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COGO

Wynik obliczenia

wspo6trz punktu,
strona Wynik

Pole Opcja Opis

Wprowadzane Przesuw punktu COGO od linii
przez uzytkownika | wyznaczajgcej kierunek. Przesuw dodatni
jest w prawg strone a ujemny w lewa.

<Przesuw:>

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie wynikéw i wejscie do COGO Wynik obliczenia wspoétrz
punktu.

Wyswietlane s obliczone wspotrzedne.
11:45 H_@m I E3 *\, m.j ZAPIS (F1)
COGO STD Zapis wyniku i powrét do COGO
H‘ymk ohli iczen ia wspotrz punk'l.u Ki Wprowadz dane, strona Wpr - dane.
WSPRZ (F2)
Podglad innych typéw wspotrzed-
nych pod warunkiem, ze nie jest
wybrany <Ukt. wspoétrzednych:

Nr punktu

100.000 m
100.000 m Brak>.

Y (wsch)
X (pin)
Hysok. : 100.000

950 " TYCZ (F5)

By wej$¢ do programu uzytkowego
Tyczenie punktu i wytyczy¢ obliczony
punkt COGO.

SHIFT IndNR (F5) lub SHIFT AutNR (F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem Nr indywidualnego punktu,
réznego od zdefiniowanego szablonu
Nr punktu a wprowadzaniem
automatycznego Nr punktu, zgod-
nego z szablonem Nr punktu.

SHIFT WYJDZ (F6)

Nie zapisuje punktu COGO i
wychodzi z obliczenia COGO.

02at

ZAPIS| | | || TYcZ | STRON|

Opis pol

Pole Opcja Opis

Wprowadzane | Identyfikator punktu COGO zalezny od skonfig-
przez urowanego szablonu Nr punktu. Nr punktu
uzytkownika moze by¢ zmieniany.

<Nr punktu:>

* By rozpocza¢ nowg sekwencje Nr punktow
wpisz Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznego od szablonu Nr
punktu. SHIFT AutNR (F5) ponowna
zmiana na kolejny Nr z skonfigurowanego
szablonu Nr punktu.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod.

COGO
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coGo Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki

Wynik obliczenia linii okreslajg dostepnos¢ pol i klawiszy-operatoréw. Sg one identyczne z kodami
wsp6éirz punktu tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodowaniu szukaj w "TPS1200
strona Kod Podrecznik terenowy systemu".

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Szkic.
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3.6 Obliczenie COGO - Punkt przeciecia

Diagram Azymut - Azymut

4

N

Wielkosci znane

P1  Pierwszy punkt znany

P2  Drugi punkt znany

a1 Kierunek miedzy P1 a P3
a2 Kierunek miedzy P2 a P3
Do obliczenia

P3  punkt przeciecia

TPS12_148

Azymut - Odlegtos¢

N Wielkosci znane

P1  Pierwszy punkt znany

P2  Drugi punkt znany

a Kierunek miedzy P1, P3i P4

r Promien, rowny odlegtosci z P2 do
P4iP3

Do obliczenia

P3 Pierwszy punkt przeciecia

TPS12_149 P4  Drugi punkt przeciecia

Odlegtosé - Odlegtosé
4 Wielkosci znane

N P1  Pierwszy punkt znany
P2  Drugi punkt znany

r1  Promien, réwny odlegtosci z P1 do
P4
> P3 lub P4
r2

Promien, rowny odlegtosci z P2 do
P3 lub P4

Do obliczenia

P3  Pierwszy punkt przeciecia

P4 Drugi punkt przeciecia

TPS12_150

Przeciecie z 4 punktéow

Wielkosci znane

A
N P2 )
a P1  Pierwszy punkt znany
Pd P2  Drugi punkt znany
5 b P3  Trzeci punkt znany
o P4  Czwarty punkt znany
a Linia z P1 do P2
1 b Linia z P3 do P4

Do obliczenia
TPS12_151 P5  punkt przeciecia

Wejscie Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadz dane przecigcia.
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COGO

Wprowadz dane
przeciecia,

strona Wpr - dane

Ustawienie dla <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnosc¢ pézniejszych pol i
klawiszy-operatorow. Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi
dla COGO Obliczen wspotrzednych punktu z Az i D. Informacji o klawiszach-opera-
torach szukaj w "3.5 Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Typ obliczenia COGO punktu przecigcia.

<1szy punkt:>,
<2gi punkt:>, <3ci
punkt:> lub <4ty
punkt:>

Lista wyboru

Nr znanego punktu. Dla <Metoda: Z
danych punktéw>, sg to poczatkowe i
koncowe punkty linii.

(&= By wpisac wspotrzedne
znanego punktu rozwin liste
wyboru gdy to pole jest pod$wi-
etlone. Nacisnij NOWY (F2) by
utworzy¢ nowy punkt.

<Azymut:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Kierunek migdzy pierwszym znanym
punktem a punktem COGO. Dostepne dla
<Metoda: Azymut & Azymut> oraz
<Metoda: Azymut & Odlegt.>.

<Przesuw:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wprowadzenie opcjonalne.

* Dla <Metoda: Azymut & Azymut>
oraz <Metoda: Azymut & Odlegt.>.
Przesuw punktu COGO od linii
wyznaczajacej kierunek. Przesuw
dodatni jest w prawg strone a ujemny
w lewa.

* Dla <Metoda: Z danych punktow>:
Przesuw linii w kierunku od punktu
poczatkowego do koricowego.
Przesuw dodatni jest w prawg strone
a ujemny w lewa.

<D_el. -Elips.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pozioma odlegto$¢ pomiedzy dwoma
znanymi punktami. Dostepne dla
<Metoda: Azymut & Odlegt.> oraz
<Metoda: Odlegt & Odlegt.>.

Kolejny krok

LICZ (F1) obliczenie wynikéw i wejscie do COGO XX Wyniki.
Dla <Metoda: Azymut - Odlegt.>, obliczane sg dwa wyniki. Sg one wyswietlane na
stronie Wynik1 oraz na stronie Wynik2. Dla utatwienia ponizej uzywana jest nazwa

Wynik.
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COGO
XX Wyniki,
strona Wynik

COGO
XX Wyniki,
strona Kod

Wyswietlane sg obliczone wspétrzedne.

Wiekszos¢ klawiszy-operatorow jest identyczna z klawiszami ekranu COGO Oblic-

zenie wspotrzednych punktu z Az i D. Informac;ji o identycznych klawiszach-opera-

torach szukaj w rozdziale "3.5 Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

1:47 IR E @.] ZAPIS (F1)

050 o H_ & STD I o= By zapisa¢ wynik i wroci¢ do ekranu

et LA R ILRLY COGO Wprowadz dane przecigcia,

Nr punktu strona Wpr - dane. Dla <Metoda:
Azymut - Odlegt.>, kazdy wynik

musi by¢ zapisany indywidualnie na

Y (wsch) : 244.314 : L .
X {pin) . 110.355 o odpowiednie;j stronie.
Hysok. : 100.000 «  ROZW1 (F3) lub ROZW2 (F3)

By przegladac¢ pierwszy lub drugi
[Zat® wynik. Dostepne dla <Metoda:
ZAPIS| |Rozw2| | TYcz [sTRON| ~ Azymut - Odlegt.>.
TYCZ (F5)
By wej$¢ do programu uzytkowego
Tyczenie punktu i wytyczy¢ obliczony

punkt COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> | Wprowadzane Identyfikator punktu COGO zalezny od skon-

przez uzytkownika |figurowanego szablonu Nr punktu. Nr punktu
moze by¢ zmieniany.

* By rozpocza¢ nowa sekwencje Nr
punktéw wpisz Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego
Nr punktu niezaleznego od szablonu Nr
punktu. SHIFT AutNR (F5) ponowna
zmiana na kolejny Nr z skonfigurow-
anego szablonu Nr punktu.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
linii okreslajg dostepnosé¢ pdl i klawiszy-operatorow. Sg one identyczne z kodami
tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-
znym TPS1200.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

COGO
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3.7 Obliczenie COGO - Metoda obliczenia Linii/t.uku

&

Diagramy
Obliczenia na linii

Funkcjonalno$¢ wszystkich ekranéw i pdl jest podobna dla COGO obliczen na linii i
na tuku. Dla ufatwienia, w tym rozdziale opisane zostaty obie metody obliczen
COGO. Uzywane sg nazwy ekrandw, nazwy pdl i wyjasnienia dla linii. Gdy jest to
konieczne podawane sg dodatkowo informacje dotyczace obliczen dla tuku.

Rzut na linie

TPS12_184 P1

Punkt na domiarze

TPS12_184 P1
Podziat linii

d d d d
— o o o o
PO P1
GPS12_144

d1 d1 d1 d2
— o o o o
PO P1
GPS12_145

Wielkosci znane

PO  Stanowisko instrumentu
P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>

P3 <Punkt Domiaru:>

Do obliczenia

P4 Punkt

d1  <rzedna-XX:>

d2 <ALinia-XX:>

Wielkosci znane

PO Stanowisko instrumentu
P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1  <rzedna-XX:>

d2 <ALinia-XX:>

Do obliczenia

P3 <Punkt Domiaru:>

P4 Punkt

Linia podzielona przez
<Metoda: 2 Punkty>

P1 <Punkt Poczatkowy:>

P2 <Punkt Koncowy:>

d Segmenty jednakowych rozmiaréw
bedace wynikiem podziatu linii
przez pewnag liczbe punktéw.

Linia podzielona przez
<Metoda: Pkt/Azym/Odleg>

P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1 <Dlugosé¢ Seg:>

d2 Pozostaty segment
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Diagramy
Obliczenia na tuku

Wejscie

COGO
Wprowadzenie
danych Linii,
strona Wpr - dane

Licz srodek tuku

TPS12_217

Rzut na lini¢

TPS12_186

Punkt na domiarze

TPS12_186

Wielkosci znane

PO Stanowisko instrumentu
P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
Do obliczenia

P3  Srodek tuku

d1  <Promien tuku:>

d2 <Dtugos¢ tuku:>

Wielkosci znane

PO Stanowisko instrumentu
P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>

P3 <Punkt Domiaru:>

Do obliczenia

P4 Punkt rzutu na linie

d1  <Arzedna-XX:>

d2 <AkukOdc-XX:>

Wielkosci znane

PO Stanowisko instrumentu
P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1  <Arzedna-XX:>

d2 <AtukOdc-XX:>

Do obliczenia

P3 <Punkt Domiaru:>

P4 Punkt rzutu na linie

Szukaj w rozdziale "3.2 Wejécie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadzenie

danych Linii.

« Ustawienie dla <Zadanie:> i <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnosé

pdzniejszych pdl.

»  Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w
"3.5 Obliczenie COGO - Wsp6étrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zadanie:> Lista wyboru Typ COGO obliczenia linii/tuku.

COGO
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Pole Opcja Opis
<Metoda:> Metoda, wedtug ktorej linia bedzie
zdefiniowana.
3 Punkty Stosuje trzy znane punkty do okreslenia

2 Punkty/Promien

2 Stycz/Promien

2 Stycz/Dt. tuku

2 Stycz/Dlt. cieciw

tuku.

Okreslenie tuku za pomocg dwdch
znanych punktéw i promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwdch styc-
znych i promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwdch styc-
znych i dlugosci tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwdch styc-
znych i dlugosci cigciwy tuku.

<Pkt. poczatk.:>

Lista wyboru

Poczatkowy punkt linii.

<Drugi punkt:>

Lista wyboru

Drugi punkt tuku.

<Pkt. koncowy:>

Lista wyboru

Koncowy punkt linii. Dostgpny dla
<Metoda: 2 Punkty>.

<Punkt 1:> Lista wyboru Punkt pierwszej stycznej. Dostgpny dla
<Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda:
2 Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2
Stycz/Dt. cieciw>.
<Punkt PP:> Lista wyboru Punkt przeciecia dwoch stycznych.
Dostepny dla <Metoda: 2
Stycz/Promien>, <Metoda: 2 Stycz/Dt.
tuku> oraz <Metoda: 2 Stycz/Dt.
cieciw>.
<Punkt 2:> Lista wyboru Punkt drugiej stycznej. Dostepny dla
<Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda:
2 Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2
Stycz/Dt. cieciw>.
<Azymut:> Wprowadzane Azymut linii. Dostepne dla <Metoda:
przez uzytkownika |Pkt/Azym/Odleg>.
<D_el. -Elips.:> Wprowadzane Pozioma odlegto$¢ miedzy punktem
przez uzytkownika |poczatkowym a koncowym linii.
Dostepna dla<Metoda:
Pkt/Azym/Odleg>.
<Promien:> Wprowadzane Promien tuku. Dostepny dla <Metoda: 2
przez uzytkownika | Punkty/Promien>.
<Dt tuku:> Wprowadzane Dtugosc tuku. Dostepna dla <Metoda: 2

przez uzytkownika

Stycz/Dt. tuku>.

<Dt. cieciwy:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dtugosc cigciwy. Dostgpna dla <Metoda:
2 Stycz/Dt. cieciw>.

<Pkt. domiaru:>

Lista wyboru

Punkt domiaru. Dostgpny dla <Zadanie:
Rzut na linig>.
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COGO
XX Wyniki,
strona Wynik

Pole

Opcja

Opis

<AOdcieta-XX:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pozioma odlegto$¢ od punktu
poczatkowego do punktu na domiarze.
Dostepna dla <Zadanie: Punkt na
domiarze>.

<AtukOdc-XX:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku od
punktu poczatkowego do punktu na
domiarze. Dostepna dla <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

<Rzedna-XX:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegto$¢ miedzy punktem rzutu na linie
a punktem domiaru. Dodatnia wartos¢ na
prawo od linii a ujemna na lewo.
Dostepna dla <Zadanie: Punkt na
domiarze>.

<ARzedna-XX:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegtos$¢ miedzy punktem rzutu na linig
a punktem domiaru. Dodatnia wartos¢ na
prawo a ujemna na lewo od tuku.
Dostepna dla <Zadanie: Punkt na
domiarze>.

Kolejny krok

JEZELI

TO

linig> lub

domiarze>

<Zadanie: Licz srodek
tuku>, <Zadanie: Rzut na

<Zadanie: Punkt na

LICZ (F1) obliczenie wyniku. Szukaj w paragrafie
"COGO XX Wyniki, strona Wynik".

<Zadanie: Podziat linii>

LICZ (F1) wejécie do COGO Podeziat linii. Szukaj w
rozdziale "COGO Podziat Linii".

+  Wyswietlane sg obliczone wspétrzedne.

» Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w
"3.5 Obliczenie COGO - Wspodtrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Wprowadzane | ldentyfikator punktu COGO. Stosowany

przez
uzytkownika

jest skonfigurowany szablon Nr punktu. Nr
punktu moze byé zmieniany:

By rozpocza¢ nowa sekwencje Nr
punktéw wpisz Nr punktu.
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COGO
XX Wyniki,
strona Kod

Pole

Opcja

Opis

« Dla indywidualnego Nr punktu
niezaleznego od szablonu Nr punktu
SHIFT IndNR (F5). SHIFT AutNR (F5)
ponowna zmiana na kolejny wolny Nr z
skonfigurowanego szablonu Nr punktu.

<Wys. Orto:> lub
<Wys. Elips. :>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

---- jest wyswietlane przy wejsciu na strone
Wynik. Wysokos¢, ktéra ma by¢ zapisana
z obliczonym punktem moze byé wpisana.

<Pkt. domiaru:>

Dane wyjsciowe

Nr punktu domiaru. Dostepny dla
<Zadanie: Rzut na linie>.

<AOdcieta-XX:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegto$é od punktu
poczatkowego do punktu na domiarze.
Dostepny dla <Zadanie: Rzut na linie>.

<AtukOdc-XX:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku od punktu
poczatkowego do punktu na domiarze.
Dostepny dla <Zadanie: Rzut na linie>.

<ARzedna-XX:>

Dane wyjsciowe

Odlegtosé miedzy punktem rzutu na linig a
punktem domiaru. Dodatnia warto$¢ na
prawo od linii a ujemna na lewo. Dostepny
dla <Zadanie: Rzut na linig>.

<Dt. Linii:>

Dane wyjsciowe

Dtugos¢ linii od punktu poczatkowego do
koncowego. Dostepna dla <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

<Azymut Linii:>

Dane wyjsciowe

Azymut linii od punktu poczatkowego do
koncowego. Dostepna dla <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

<Promien tuku:>

Dane wyjsciowe

Obliczony promien tuku. Dostepny dla
<Zadanie: Licz srodek tuku> oraz
<Zadanie: Punkt na domiarze>.

<Dt. tuku:>

Dane wyjsciowe

Obliczona dtugosc tuku. Dostepny dla
<Zadanie: Licz srodek tuku> oraz
<Zadanie: Punkt na domiarze>.

<Azym.Pkt.Dom:>

Dane wyjsciowe

Azymut punktu domiaru od rzutu na linie do
punktu domiaru. Dostgpna dla <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
linii okreslaja dostepnos$¢ pdl i klawiszy-operatoréow. Sg one identyczne z kodami
tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-

znym TPS1200.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.
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COGO
Podziat Linii

COGO
Wyniki podziatu
linii

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> W jaki sposob linia jest dzielona. Szukajw
paragrafie "Diagramy Obliczenia na linii".

Kat Delta Podziat tuku ze wzgledu na wartosci

katowe.

<Dt. Linii:> Dane wyjsciowe | Obliczona dtugo$¢ linii pomiedzy
wybranym <Punktem poczatkowym:> a
<Punktem koncowym:>.

<Dt tuku:> Dane wyjsciowe | Obliczona dtugos¢ tuku.

<Liczba Odc.:>

Wprowadzana
przez uzytkownika
lub dane wyjs-

Liczba odcinkéw linii.

ciowe
<Dt Odc.:> Wprowadzana Obliczona dtugos¢ kazdego odcinka linii
przez uzytkownika |lub wymagana dtugo$¢ odcinka.
lub dane wyjs-
ciowe

<D}.Ost.Odc.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda: Di. Odc.>.
Dtugos$¢ ostatniego odcinka.

<Kat Delta:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Warto$¢ katowa, wedtug ktérej okreslane
beda nowe punkty na tuku.

<Start NrPkt:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Nr przypisywany pierwszemu nowemu
punktowi linii.

<Ink. NrPkt:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

<Start NrPkt:> wzrasta numerycznie dla
drugiego, trzeciego itd. punktu linii.

Kolejny krok

LICZ (F1) by wejs¢ do COGO Wyniki Podziatu linii.

Obliczone sg wspétrzedne nowych punktéw. Wysokosci sg obliczane ze skosnej
odlegtosci pomiedzy <Punktem poczatkowym:> a <Punktem koncowym:>.

Pole Opcja Opis

<Liczba Dane wyjsciowe | Dotyczy kofncowej liczby odcinkéw linii
Odcinkéw:> wigcznie z ostatnim odcinkiem, jezeli jest.
<Dlugosé Dane wyjsciowe | Dostepne dla <Metoda: Di. Odc.>.

Ostatniego Odc.:>

Dtugos¢ ostatniego odcinka.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.
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3.8 Obliczenine COGO - Metoda Przesuwu,
Obrotu & Skalowania (Reczna)

Opis Obliczenie COGO Przesuwu, Obrotu & Skalowania (Reczna) dotyczy przesuwu i/lub
obrotu i/lub skalowania jednego lub kilku znanych punktéw. Wartosci przesuwu i/lub
obrotu i/lub skalowania sa wprowadzane recznie.

Diagramy a

P1e
i
|
]
i P2e
| |
/) :
L P b Przesuw
A Ple----" ): 77 a Wysokosci
J L b Wschodni
,/' P1-P2  Znany punkt
GPS12_155 p2e---- P1-P2" Przesuniety punkt
a
Obrét
.p @ Wysokosci
A P =Pl ’ b Wschodni
ya PO <Pkt obrotu:>
P1-P2  Znany punkt
GPS12_156 P1’-P2’ Punkt obrécony
a
Skalowanie
p5 P4 a Wysokosq
*p5 T pa " b Wschodnie
N b P1 <Pkt obrotu:>, moze by¢ staty
/’\7 ; -P1 o a wszystkie pozostate punkty sg
‘,/; P2 P3. wtedy skalowane od niego
Py T P3 P2-P5 Znany punkt
GPS12_157 P2’-P5’ Skalowany punkt

Wejscie Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Przesuw, Obroét & Skalow-
anie.
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COGO

Przesuw, Obrot &
Skalowanie,
strona Punkty

COGO

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Przesuw

Wymienione sg punkty wybrane do przesuwu, obrotu i/lub skalowania.

11:49 H_@:EED I i* @.] LICZ (F1)

COGO L) > By wykona¢ obliczenie przesuwu,
Przesuw, Obrot i Skalowanie obrétu i skalowania i kontynuowaé w

Punkty |Przesim | Ohrat |Skala

Kod punktu pdzniejszym ekranie. Obliczone
————— punkty COGO nie zostaly jeszcze
""" zapisane.

DODAJ (F2)

By dodac kilka punktéw z aktywnego
obiektu do listy. Zastosowanie
GZad wybranego sortowania i filtru.
LICZ | DOD |DOD 1| USUN |DALSZ|STRON| DOD 1 (F3)
By dodac¢ jeden punkt z aktywnego
obiektu do listy. Zastosowanie
wybranego sortowania i filtru.
USUN (F4)
By usuna¢ podswietlony punkt z listy.
Sam punkt nie zostaje usuniety.
DALSZ (F5)
By wyswietli¢ informacje o kodach,
jezeli zostaty zapisane z punktami,
czas i date zapisu punktow, jakosé
wspotrzednych 3D i klase.
SHIFT UsunW (F4)
By usuna¢ wszystkie punkty z listy.
Same punkty nie sg usuwane.
SHIFT ZAKRE (F5)
Okreslenie zakresu punktow z akty-
wnego obiektu, ktéry ma by¢ dodany
do listy.

Kolejny krok
STRON (F1) wejscie do COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie, strona Przesuw.

+ Ustawienie dla <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnos$¢ pozniejszych pdl.

» Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w
"3.5 Obliczenie COGO - Wspodtrz. punktu z Az i D".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktérej przesuw bedzie
okreslany w AY, A X i A Wysok.

<Z pkt.:> Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Uzyj 2 Punkty>.
Nr pierwszego znanego punktu do oblic-
zenia przesuwu.
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coGo

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Obroét

Pole Opcja Opis
<Na pkt.:> Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Uzyj 2 Punkty>.
Nr drugiego znanego punktu do obliczenia
przesuwu.
<Azymut:> Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Wpisz Azym, Odl,
przez uzytkownika |H>. Azymut okresla kierunek przesuwu.
<D_el. -Elips.:> | Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Wpisz Azym, Odl,
przez uzytkownika | H>. Wielko$¢ przesuwu punktu oryginal-
nego do COGO punktu obliczonego.
<AY:> Wprowadzana Wielkos$¢ przesuwu w kierunku
przez uzytkownika |Wschodnim.
lub dane wyjsciowe
<A X:> Wprowadzana Wielkos$¢ przesuwu w kierunku Pétnocnym.
przez uzytkownika
lub dane wyjsciowe
<A Wysok.:> | Wprowadzana Wielkos$¢ przesuwu wysokosci.
przez uzytkownika
lub dane wyjsciowe

Kolejny krok

STRON (F6) wejscie do COGO Przesuw, Obrot & Skalowanie, strona Obrot.

* Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D.
* Informac;ji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5 Obliczenie COGO - Wspotrz.
punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktérej bedzie okreslany

kat obrotu.

<Pkt obrotu:>

Lista wyboru

Punkt, wzgledem ktorego wszystkie
punkty bedg obracane.

<Istniejacy Az:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepny dla <Metoda: Obliczone>.
Znany kierunek przed obrotem.

<Nowy Azymut:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepny dla <Metoda: Obliczone>.
Znany kierunek po obrocie.

<Obroét:>

Wprowadzana
przez uzytkownika

lub dane wyjsciowe

Wartosc¢, wedtug ktorej punkty bedg obra-
cane.

Kolejny krok

STRON (F6) wejscie do COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie, strona Skala.
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COGO

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Skala

COGO

Zapis Przesuw,
Obrot & Skalow.,
strona Ogo6ine

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen

wspotrzednych punktu z Az i D.

Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5 Obliczenie COGO - Wspotrz.

punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktérej okreslany bedzie

wspotczynnik skali.

<Istniej. OdlI:> Wprowadzane
przez

uzytkownika

Dostepny dla <Metoda: Obliczone>.
Znana odlegto$¢ przed skalowaniem.
Wartos$¢ ta jest stosowana do obliczenia
wspotczynnika skali.

<Nowa Odleg.:> |Wprowadzane
przez

uzytkownika

Dostepny dla <Metoda: Obliczone>.
Znana odlegto$¢ po skalowaniu. Warto$¢
ta jest stosowana do obliczenia
wspotczynnika skali.

<Skala:> Wprowadzana
przez
uzytkownika lub

dane wyjsciowe

Wspéditczynnik skali stosowany w oblic-
zeniu.

<Uzyj Pt Obrot:> |Nie

Tak

Skalowanie jest wykonywane przez
przemnozenie oryginalnych wspotrzed-
nych punktéw przez <Skaleg:>.

<Skala:> jest zastosowana przy
réznicach wspétrzednych wszystkich
punktow okreslonych jako <Pkt obrotu:>
wybranych na stronie Obrét.
Wspotrzedne <Pkt obrotu:> nie zmienig
sie.

Kolejny krok
LICZ (F1) wykonanie przesuwu, obrotu i
Przesuw, Obrét & Skalow..

skalowania oraz wejscie do COGO Zapis

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Wybran. Dane wyjsciowe Liczba punktéw wybranych do przesuwu,
Pktow:> obrotu i/lub skalowania.

<Zapis-Obiekt:> | Lista wyboru

Obliczone punkty COGO bedg zapisane w
tym obiekcie. Punkty oryginalne nie sg
kopiowane do tego obiektu.

<Dodaj Identyf:> | Tak lub Nie

Aktywacja stosowania dodatkowych iden-
tyfikatoréw dla Nr obliczonych punktéw
COGO.

COGO
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CcOoGO

Wyniki Przesuw,
Obrét & Skalow.
strona Wynik

Pole

Opcja

Opis

<ldentyfikator:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Maksymalnie czteroznakowy identyfikator
dodawany jest na poczatku lub na kohncu
obliczonych punktéw COGO.

<Prefix/Suffix:>

Prefix

Suffix

Dodaje ustawienie <ldentyfikator:> na
poczatku oryginalnych Nr punktow.

Dodaje ustawienie <ldentyfikator:> na
koncu oryginalnych Nr punktow.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) przejscie do Wyniki Przesuw, Obrét & Skalow., strona Wynik.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<llos¢ nowych
Ptow:>

Dane wyjsciowe

Liczba nowych punktow.

<llos¢
pomin. Ptow>

Dane wyjsciowe

Liczba punktéw pominietych lub okreslonych
jako niezdolne do konwersji wspotrzednych
lub punktéw z identycznymi Nr juz
istniejacych w <Zapisanym Obiekcie:>.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie.
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3.9 Obliczenia COGO - Przesuw, Obrot & Skala (Pty dost.)

Opis

Wejscie

COGO
Dopasuj punkty
wspélne (n)

Obliczenie COGO Przesuwu, Obrotu & Skali (Pty dost.) dotyczy zastosowania
przesuwow i/lub obrotu i/lub skali wzgledem jednego lub kilku znanych punktow.
Przesuw i/lub obroét i/lub skala sg obliczane z wybranych punktéw przy uzyciu trans-
formacji Helmerta 2D.

Liczba par punktow dopasowania okresla czy wartosci przesuwu, obrotu i skali sg
obliczane.

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Dopasuj punkty wspoéline (n).

Ekran ten dostarcza liste punktéw wybranych z aktywnego obiektu. Punkty sg
stosowane do okreslenia transformacji Helmerta. Jezeli na liScie nie ma zadnej pary
punktéw dopasowania, dostepne sg wszystkie klawisze-operatory.

11:51 IR % ™ LICZ (F1
COGO H_@ 5TD I 5 %.@] Pc()twi)erdzenie wyboru, obliczenie
Dopasuj punkty wspélne (2) K transformaciji oraz kontynuacja w
Pt Zridtomy Pt Nnee oy Nnpasig . .
PiH kolejnym ekranie.
T NOWY (F2)
By dopasowaé nowg pare punktow.
Para ta jest dodawana do listy. Nowy
punkt moze by¢ wprowadzony
recznie. Szukaj w paragrafie "Punkty
dopasowania krok po kroku".
: _luzatt EDYC (F3)
LICZ | NOWY | EDYC | USUN | ZHIEN| POPRA| By edytowa¢ podséwietiona pare
punktéw dopasowania.
USUN (F4)
By usuna¢ podswietlong pare
punktoéw dopasowania z listy.
DOPAS (F5)
By zmieni¢ typ dopasowania dla
podséwietlonej pary punktéw dopa-
sowania.
POPRA (F6)
By wyswietli¢ liste punktéw dopa-
sowania stosowanych w obliczeniu
transformac;ji i przypisanych im
poprawek.
SHIFT PARAM (F5)
By zdefiniowa¢ parametry uzywane
w transformac;ji 2D. Szukaj w para-
grafie "Parametry”.

Opis kolumn

Kolumna Opis

Pt zrodtowy Nr punktéw oryginalnych do obliczen przesuwu i/lub obrotu i/lub
skali.

Pt Docelowy | Nr punktéw celu do obliczen przesuwu i/lub obrotu i/lub skali.
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Punkty dopasow-
ania
krok po kroku

Kolumna Opis

Dopas

uj Typ dopasowania, ktére ma by¢ wykonane miedzy punktami. Infor-
macija ta jest uzywana w obliczeniu transformacji. Pozycja &
Wysokosé, Tylko Pozycja, Tylko Wysokosé¢ lub Brak.

Brak usuwa dopasowane punkty z obliczen transformacii ale nie
usuwa ich z listy. Moze to by¢ przydatne w udoskonaleniu
poprawek.

Kolejny krok

LICZ (F1). Obliczone wartosci przesuwu, obrotu i skali sg wyswietlane w COGO
Przesuw, Obroét & Skala. Nie moga by¢ one edytowane. Pozostate funkcje obliczen
sg bardzo podobne do obliczen COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie (Reczne).
Szukaj w "3.8 Obliczenine COGO - Metoda Przesuwu, Obrotu & Skalowania
(Reczna)".

Dopaso

wywanie nowych punktéw i edycja punktow sg bardzo podobne.

Krok

Opis

1.

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wej$¢ do COGO Dopasuj punkty
wspolne.

NOWY (F2) lub EDYC (F3)

COGO Wybierz punkty dostosowania lub COGO Edytuj punkty
dostosowania

<Pt ?rédtowy:> Oryginalny punkt do obliczenia przesuwu i/lub obrotu i/lub
skali.

<Pt Docelowy:> Punkt celu do obliczenia przesuwu i/lub obrotu i/lub skali.

<Typ dostosow.:> Typ dostosowania, ktére ma byé wykonane pomiedzy
punktami wybranymi w <Pt ?rédtowy:> i <Pt Docelowy:>. Pozycja &
Wysokosé, Pozycja Tylko, Tylko Wysokosé¢ lub Brak.

Wybierz punkty dostosowania.

POMIA (F5). By recznie zmierzy¢ punkt i zapisa¢ wynik w aktywnym obiekcie.

KONT (F1) powrét do COGO Dopasuj punkty wspdlne (n) i dodanie nowej
pary punktow dostosowania do listy punktéw dostosowania.

Parametry Wyswietlane sg wartosci do ustawien przesuwu, obrotu i skalowania.
Kolejny krok
JEZELI ORAZ TO
pole wyswietla ----- parametr musi by¢ podséwietl pole. Wprowadz
ustawiony na wartos¢ | warto$¢ parametru. STALY (F4).
pole wyswietla warto$¢ | parametr musi zosta¢ | podswietl pole. OBLCZ (F4).
obliczony
wszystkie parametry - KONT (F1) by wréci¢ do COGO
zostaty skonfigurowane Dopasuj punkty wspéline (n).
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3.10

Diagramy

Obliczenie COGO - Podziat powierzchnii

Metoda podziatu | <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii
1. Wg okreslonej linii Linia réwnolegta | Wg diugosci
2. Procentowy Linia réwnolegta |-
3. Wg powierzchnii Linia réwnolegta |-
PO <Punkt A:>
okreslonej linii
P1 <Punkt B:>
okreslonej linii
P2  Pierwszy nowy
punkt COGO
P3  Drugi nowy punkt
COGO
d <Odleg.
TPS12_219 PO pozioma:>
Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii
1. Wg okreslonej Linia O odlegtos¢
linii prostopadta
2. Procentowy Linia -
prostopadta
3. Wg powierzchnii |Linia -
prostopadta
PO <Punkt A:>
okreslonej linii
P1 <Punkt B:>
okreslonej linii
P2  Pierwszy nowy
punkt COGO
P3  Drugi nowy punkt
COGO
d <Odleg.
TPS12_220 pozioma:>
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Metoda podziatu
powierzchnii

<Podziat:>

<Przy uzyciu:>

<Przesuw:>

1.

Wg okreslonej
linii

Linia rownolegta

Przez punkt

PO <Punkt A:>
okreslonej linii
P1  <Punkt B:>
okreslone;j linii
P2 <Przez punkt:>; w
tym przypadku jest
to znany punkt
isniejacej granicy
3 P3  Nowy punkt COGO
PO < d <Odleg.
TPS12_223 pozioma:>
Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>

powierzchnii

1.

Wg okreslonej
linii

Linia
prostopadia

Przez punkt

TPS12_224

PO

P1

P2

<Punkt A:>
okreslone;j linii
<Punkt B:>
okreslone;j linii
<Przez punkt:>; w
tym przypadku jest
to znany punkt
isniejacej granicy
Nowy punkt COGO
<Odleg.
pozioma:>

TPS1200

COGO




Wejscie

COGO
Wybierz obszar do
podziatu

Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii

1. Procentowy Linia skrecona -

2. Wg powierzchnii |Linia skrecona |-

TPS12_222

Pierwszy nowy punkt COGO

4 PO

P1  Drugi nowy punkt
COGO
P2 <Pkt obrotu:>

a <Azymut:>

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wybierz obszar do podziatu.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Uzyj obszar:>

Wybierz istniej

Pomiar nowy obsz

By uzyc obszar z <Obiektu:>
wybranego w COGO COGO Poczatek.
Obszar moze by¢ edytowany oraz nowy
obszar moze by¢ utworzony z punktow
istniejgcych w <Obiekcie:>.

By pomierzy¢ punkty, ktére nie znajdujg
sie jeszcze w obiekcie. Punkty bedag
dodane do nowego obszaru.

<ID Obszaru:>

Lista wyboru lub
wprowadzane przez
uzytkownika

By wybra¢ obszar do podziatu lub
wprowadzi¢ nazwe dla nowego obszaru.

<llo$¢ punktow:>

Dane wyjsciowe

Liczba punktéw tworzacych obszar.

<Powierzchnia:>

Dane wyjsciowe

Rozmiar wybranego obszaru.

<Obwéd:>

Dane wyjsciowe

Obwdd obszaru.

Kolejny krok

JEZELI

TO

<Uzyj obszar:
Wybierz istniej>

KONT (F1) by wej$¢ do COGO Okresl jak podzieli¢ obszar.
Szukaj w paragrafie "COGO Okres$l jak podzieli¢ obszar,
strona Wpr - dane".

<Uzyj obszar:
Pomiar nowy
obsz>

obszaru.

KONT (F1) by wejs¢ do COGO Pomiar: Nazwa Obiektu.
Mozliwy jest pomiar punktéw dodawanych do nowego

COGO Pomiar: Nazwa Obiektu

» Zakonczenie pomiaru obszaru i zapis obszaru:
KONCZ (F4) a nastepnie ZAPIS (F1).

COGO
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COGO

Okresl jak podzieli¢
obszar,

strona Wpr - dane

JEZELI TO
* By wr6ci¢ do COGO Wybierz Obszar do podziatu:
ESC.
12:232 # %~ wn W LICZ(F1)
COGO H_@ STD i =8 By dokona¢ podziatu obszaru i
Okres1 jak podz1e11|:: chszar X

Wpr - dane |Mapa|

Podzial wyg. Zdefiniow. 11n1aj§|
Uzyj Linia prostopad.
Sub-Pow. F'Ias 63.14 %
Punkt A : 0001 4
Punkt B 0002 4
Przesuw 0 odleglosc !
D_poz. : n

kontynuowac¢ w kolejnym ekranie.
Obliczone punkty COGO nie zostaty
jeszcze zapisane.

INV (F2)
By obliczy¢ wartos$¢ odlegtosci z
dwdch istniejacych punktéw.
Dostepne gdy <D_poz.:> jest
podswietlona.

UZat
LICZ | Az D |ROZMI|OSTAT|HIERZ| STRON|] ROZMI (F3) oraz PROC (F3)

Opis pol

By wyswietla¢ procentowo rozmiar
sub-obszaru.

OSTAT (F4)
By wybra¢ warto$¢ odlegtosci z
poprzednich obliczen COGO.
Dostepne gdy <D_poz.:> jest
podswietlona.

POMIA (F5)
By recznie pomierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepny dla
<Punkt A:>, <Punkt B:>, <Pkt
obrotu:> lub <Przez punkt:> jest
podswietlony.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowa¢ program uzytkowy
COGO.

Pole Opcja

Opis

<Podziat wg:> Lista wyboru

Pole to okresla w jaki sposéb definiowany
jest rozmiar sub obszaru.

<Przy uzyciu:> Linia réwnolegta

Granica bedzie réwnolegta do linii
okreslonej przez <Punkt A:> i <Punkt
B:>.

Linia
prostopadia

Linia skrecona

Granica bedzie prostopadta do linii okres-
lonej przez <Punkt A:> i <Punkt B:>.

Granicg bedzie linia skrecona wokot<Pkt
obrotu:> przez <Azymut:>.

<Sub-Pow.-
Plas:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dla <Podziat wg: Procentowo> oraz

<Podziat wg: Obszarowo>. Rozmiar sub

obszaru musi by¢ wprowadzony w % lub
2

m<.
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Pole

Opcja

Opis

Dane wyjsciowe

Podczas podziatu obszaru przy uzyciu linii
réwnolegtej lub prostopadtej linia
odniesienia definiowana jest przez
<Punkt A:> oraz <Punkt B:>. Kierunek
nowej linii jest zawsze taki sam jak
kierunek linii odniesienia. Sub obszar
zawsze znajduje sie po lewej stronie linii
podziatu.

Podczas podziatu obszaru za pomocg
<Pkt obrotu:> oraz <Azymutu:>. Sub
obszar zawsze znajduje sie po lewej
stronie linii podziatu.

Dla <Podziat wg: Zdefiniow. linia>.
Rozmiar sub obszaru jest obliczany i
wyswietlany.

<Punkt A:> Lista wyboru Pierwszy punkt linii uzywanej jako
odniesienie dla nowej réwnolegtej lub
prostopadtej granicy.

<Punkt B:> Lista wyboru Drugi punkt linii uzywanej jako odniesienie

dla nowej rownolegtej lub prostopadtej
granicy.

<Przesuw:>

O odlegtos¢

Przez punkt

Dostepny dla <Podziat wg: Zdefiniow.
linia>.

Nowa granica bedzie przebiegata w
pewnej odlegtosci od linii zdefiniowanej
przez <Punkt A:> i <Punkt B:>.

Nowa granica bedzie przebiegata przez
punkt zdefiniowany w <Przez punkt:>.

<Przez punkt:>

Lista wyboru

Dostepny dla <Przesuw: Przez punkt>.
Punkt, przez ktéry bedzie przebiegata
nowa granica.

<Pkt obrotu:>

Lista wyboru

Dostepny dla <Uzyj: Linia skrecona>.
Punkt, dookota ktdrego wyznaczona zost-
anie nowa granica przez <Azymut:>.

<Azymut:> Dane wyjsciowe | Dostepny dla <Uzyj: Linia skrecona>.
Kat wyznaczenia nowej granicy od <Pkt
obrotu:> do nowego punktu COGO.

<D_poz.:> Wprowadzana Odlegtosé od linii do nowej granicy zdefin-

przez uzytkownika
lub dane wyjs-
ciowe

iowana przez <Punkt A:> oraz <Punkt
B:>.

Kolejny krok

LICZ (F1) wykonanie podziatu obszaru i wejscie do COGO Wynik podziatu

obszaru.

COGO
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COGO

Wynik podziatu
obszaru,
strona Wynik

COGO

Wyniki podziatu
Obszaru,
strona WynikX

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Stos. pow.:>

Dane wyjsciowe

Procentowy stosunek rozmiaréw dwaéch
sub obszarow.

<Pow. 1-Plas:>

Dane wyjsciowe

Rozmiar pierwszego sub obszaru w mZ.

<Pow. 2-Plas:>

Dane wyjsciowe

Rozmiar drugiego sub obszaru w m?2.

Kolejny krok

KONT (F1) wejscie do COGO Wyniki podziatu Obszaru.

Wyswietlane sg wspotrzedne punktow przeciecia nowej granicy z oryginalnym

obszarem.

12:25 1R F3
COGO H_@ ol @

Wyniki podziatu Obszaru X
Wynik 1[Knd|Szkic|

Nr punktu

Y (wsch)
X (pin)
Hysok.

ZAPIS|

|ROZW2|

0003

157.071 m
50.000 n

<l ZAPIS (F1)
e

By zapisa¢ dwa wyniki i wréci¢ do
COGO Wybierz Obszar do
podziatu po zapisie obu punktéw.
WSPRZ (F2)
By przegladac inne typy wspotrzed-
nych.
ROZW1 (F3) lub ROZW2 (F3)
By przegladac pierwszy lub drugi
wynik.

[(FEX
|ITYczZ | STRON| TYCZ (F5)

Kolejny krok

By wej$¢ do programu uzytkowego
Tyczenie punktu i wytyczy¢ oblic-
zony punkt COGO.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomigdzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

ZAPIS (F1) zapis wynikéw i wejscie do COGO Wybierz Obszar do podziatu. Dla
<Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfiguracja, strona Raport wynik jest zapisy-
wany w raporcie.
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Okreslenie Uktadu wspoétrzednych - Ogélnie

4.1 Streszczenie

Opis

Wymagania
okreslenia trans-
formacji

Wymagania
dotyczace punktéw
kontrolnych

Punkty pomiaru GPS sg zawsze zapisywane w globalnym geocentrycznym
ukfadzie odniesienia znanym jako WGS 1984. Podczas stosowania punktow
GPS w pomiarze TPS1200 wymagane sg wspofrzedne w lokalnym ptaskim
ukfadzie, przyktadowo, w uktadzie wspotrzednych wiasciwym dla kraju lub
uktadzie wspotrzednych stosowanym na okreslonym obszarze. W celu przelic-
zenia wspotrzednych WGS 1984 na wspotrzedne uktadu lokalnego, utworzony
musi by¢ uktad wspotrzednych. Czesc¢ uktadu wspétrzednych jest stosowana do
transformacji wspétrzednych uktadu WGS 1984 do wspéirzednych uktadu
lokalnego.

Program uzytkowy Okreslenie Uktadu wspotrzednych umozliwia:

+ okreslenie parametréw nowej transformaciji.

* przeliczenie parametrow obecnej transformaciji.

By okresli¢ transformacje niezbedne sa punkty kontrolne, ktérych pozycje sa
znane zaréwno w uktadzie WGS 1984 jak i w lokalnym uktadzie wspétrzednych.
Im wigcej jest wspdlnych dla uktadéw punktow tym bardziej doktadnie bedg
obliczone parametry transformacji. W zaleznosci od rodzaju zastosowanej
transformacji, szczegéty dotyczace odwzorowania, lokalnej elipsoidy i lokalnego
modelu geoidy mogg by¢ niezbedne.

Punkty kontrolne stosowane do transformacji powinny otaczac¢ obszar, ktérego
transformacja dotyczy. Pomiar lub przeliczanie wspotrzednych znajdujacych sie
poza obszarem otoczonym punktami kontrolnymi nie jest dobrym rozwigzaniem
gdyz uzyskane wyniki moga by¢ obcigzone btedem.

Gdy plik geoidy i/lub plik CSCS jest uzywany w okresleniu uktadu wspoétrzed-
nych, punkty kontrolne musza znajdowac sie w obszarze plikow.

Przy jednym wspdlnym punkcie kontrolnym ciagle mozliwe jest obliczenie trans-
formac;ji Klasycznej 3D, pod warunkiem, ze okreslony jest parametr skali. Trans-
formacja taka jest idealna dla obszaru znajdujacego sie w poblizu punktéw
kontrolnych, lecz jest zmieniona o odlegto$¢ z punktu kontrolnego, poniewaz
zarowno orientacja lokalnej osnowy jak i wspotczynnik skali w uktadzie lokalnym
nie moze byc brany pod uwage podczas obliczen.

Okreslenie Uktadu wspotrzednych - TPS1200 47
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Metody okreslenia
Uktadu wspétrzed-
nych

Dostepne sa dwie rézne metody okreslenia uktadu wspotrzednych:

Metoda okreslenia
Uktadu wspotrzednych

Charakterystyka

Opis

Normalna

Liczba potrzebnych
punktow kontrolnych

Stosowana transformacja

Jeden lub wigcej punktow
wspolnych dla uktadu
WGS 1984 i uktadu
lokalnego.

1-krokowa, 2-krokowa lub
Klasyczna 3D, w
zaleznosci od liczby
punktow kontrolnych i
dostepnych informacji.

Lokalizacja jednop-
unktowa

Liczba potrzebnych
punktéw kontrolnych

Stosowana transformacja

Jeden punkt kontrolny dla
uktadu WGS 1984 i uktadu
lokalnego.

Jednokrokowa lub
dwukrokowa gdy
znana jest informacja
o obrotach i
wspotczynniku skali.

+ Klasyczna 3D gdy
obroty maja by¢
ustawione na wartosé
zerowa a
wspotczynnik skali na
jeden.
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4.2
4.21

Opis

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP
Konfiruracja,
strona Metoda

Konfiguracja Okr. Ukt. wspétrzednych
Konfiguracja Okr. Ukt. wspétrzednych - Normalne

Konfiguracja Okr. UK. WSP, metoda normalna, umozliwia ustawienie opcji, ktore sg
stosowane jako opcje domysine w programie uzytkowym Okreslenie Uktadu
wspotrzednych podczas stosowania metody normalnej. Ustawienia te sg zapisy-
wane w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Okreslenie Uktadu wspétrzednych i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.
Wybierz <Metoda domysi.:

Normalna>.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatoréw sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zostaty zaznaczone.

12:26

IR
Okr . UK. WSP H_@ STD I

Kenfiguracja

Metnda |[Poprawki [Klasyezna 3D
Hetoda domyél.:

DomysInie
Transformacja :

Domy&Inie
Trybh wysokosci:

Dopasuj domysl:

Klasyczna 3D

Elipsoidalna
Poz i Wysok

¥ = @.j‘ KONT (F1)
B

Akceptacja zmian i powrét do
ekranu, z ktérego ten ekran zostat
osiggniety.

STALY (F4) lub OBLCZ (F4)
Dostepny dla strony Klasyczny 3D
pod warunkiem, ze nie jest podswiet-
lony <Model transf.:>. By okresli¢,
ktoére parametry sg obliczane lub

GZad ustalane w Klasycznej transformagiji
KONT | | | | STRON| 3D.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda Normaina lub Metoda uzywana do okreslenia uktadu
domysl.:> Jednopunktowa | wspétrzednych.
<Domyslnie 1-krokowa, 2- Domyslina transformacja uzywana przy
Transformacja:> | krokowa lub okreslaniu uktadu wspétrzednych.

Klasyczna 3D

<Domyslnie Ortometryczna | Domysiny typ wysokosci stosowany podczas
Tryb wysokosci:> | lub Elipsoidalna | okreslania uktadu wspotrzednych.
<Dopasuj Poz & Wysok, Dostepne opcje zalezg od wyboru doko-
domysli:> Tylko Pozycja, |nanego w <Domyslinie Transformacja:>.

Tylko wysokos¢é
lub <Brak>

Parametry punktu, ktére majg by¢ dopa-
sowane pomigdzy punktami w obu uktadach.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Poprawki.

Okreslenie Uktadu wspoétrzednych -

Ogélnie
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Okr. UK. WSP Opis pol

Konfiguracja, ; °
strona Poprawki Pole Opcja Opis
<Y (wsch):> Wprowadzane przez | Wratosci graniczne, powyzej ktérych
uzytkownika poprawki bedg zaznaczone jako btedne.
<X (ptn):> Wprowadzane przez | Wartosci graniczne, powyzej ktérych
uzytkownika poprawki beda zaznaczone jako btedne.
<Wysok.:> Wprowadzane przez | Wartosci graniczne, powyzej ktérych
uzytkownika poprawki beda zaznaczone jako btedne.
<DomysIna Brak, 1/0dlegto$é¢*X | Metoda, wedtug ktorej poprawki punktow
Rozktad lub interp. kontrolnych bedg rozktadane na obszarze
poprawek:> kwadratow transformacji.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Klasyczna 3D.

Okr. UK. WSP Ustawienia tej strony okreslajg parametry stosowane w Klasycznej transformacji 3D.
Konfiguracja, : = -
strona Klasyczna JEZELI wartoscia pola jest TO wartos¢ tego parametru bedzie
3D | obliczona.
dowolny numer ustawiona na tg wartosc.

Kolejny krok
KONT (F1) powrdt do Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspotrz. - poczatek.
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4.2.2

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP
Konfiruracja,
strona Metoda

Okr. UK. WSP
Konfiguracja,
strona 1-krokowa

Konfiguracja Okr. Ukt. wspétrzednych - Jednopunktowa

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Okreslenie Uktadu wspoétrzednych i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.

Wybierz <Metoda domysl.: Jednopunktowa>.

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla <Metoda domysi.:
Normalna>. Informac;ji o klawiszach-operatorach szukaj w "4.2.1 Konfiguracja Okr.

Ukt. wspotrzednych - Normalne".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda Normalna lub Metoda uzywana do okreslenia ukfadu
domysl.:> Jednopunktowa | wspdtrzednych.

<Domyslnie 1-krokowa, 2- Domyslna transformacja uzywana przy

Transformacja:>

krokowa lub
Klasyczna 3D

okreslaniu uktadu wspotrzednych.

<Domysinie

Tryb wysokosci:>

Ortometryczna
lub Elipsoidalna

Domysiny tryb wysokos$ci stosowany
podczas okreslania uktadu wspotrzednych.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone 1-krokowa.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<DomysIna Uzyj Poin. WGS84 | Obrot w strone Potnocna, zdefiniowany
Obrot:> przez WGS 1984.
Wprowadz.Uzytkow | Obrét moze byé wprowadzany recznie.
Zbieznos¢ potudn | Kat pomiedzy Pétnoca ptaskg a Pétnoca,
geodezyjng w pewnym punkcie.
Dwa punkty WGS84 | Obrét okreslony przez dwa punkty w
uktadzie WGS 1984.
<Domysina Wprowadz.Uzytkow | Wspdtczynnik wysokosci skali moze byé
W. Sk. wysok.:> wprowadzany recznie.
Znany pkt WGS84 | Wspdtczynnik wysokosci skali zdefinio-
wany przez punkt w uktadzie WGS 1984.
Znana wys. WGS84 | Wspdtczynnik wysokosci skali zdefinio-
wany przez wysokos¢ punktu w uktadzie
WGS 1984.
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Okr. UK. WSP
Konfiguracja,
strona 2-krokowa

Okr. UK. WSP
Konfiguracja,
strona Klasyczna
3D

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone 2-krokowa.

Niektore pola sg identyczne z polami strony 1-krokowa. Dodatkowe pola sg

wyjasnione ponizej.

Opis pol

Pole Opcja

Opis

Skala:>

<Domysina |Wprowadz.Uzytkow

Oblicz LW. Sk.

Wspétczynnik skali moze by¢ wpisany
recznie

Oblicz taczny wspoétczynnik ptaski i
wysokosci skali.

<Dom. WSk |Wprowadz. Uzytkow
odwz.:> lub Znany Pkt lokaln

Dostepny dla <Domysina Skala: Oblicz
LW. Sk.>. Domysina metoda obliczania
ptaskiego wspétczynnika skali dla
znanego punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Klasyczna 3D.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<DomysIna Uzyj H ptu Zrodto uzywanej informacji o wysokosci.
WGS84 lub

Wys. lokalna:>

Uzyj H ptu Lokal

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Okresl Uktad Wspétrz. - poczatek.
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Okreslenie Uktadu Wspoétrzednych - Normalne

5.1

Wejscie
krok po kroku

&

Okr. UK. WSP
Krok 1: Wybierz
Typ transformacji

Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspétrzednych

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Okreslenie Ukt. wspotrzednych i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.

Wybierz <Metoda domysl.: Normalna>.

Jezeli uktad wspétrzednych zostat wybrany do edycji w Okr. UK. WSP Okres| Uktad
wspbétrz., nacisniecie KONT (F1) otwiera Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty

dostosowania (n).

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa Transf.:> | Wprowadzane Charakterystyczna nazwa transformacii.
przez Jezeli odbywa sie aktualizacja uktadu

uzytkownika

wspotrzednych, wyswietlana jest jego
nazwa.

<Typ transfor.:>

1-krokowa, 2-
krokowa lub
Klasyczna 3D

Dane wyjsciowe

Dostepne podczas definiowania nowego
uktadu wspotrzednych.

Dostepne podczas aktualizacji uktadu
wspotrzednych. Pokazywany typ transfor-
magiji jest identyczny z transformacjg,
uzywang w biezacym uktadzie wspotrzed-
nych.

<Tryb
wysokosci:>

Ortometryczna
lub Elipsoidalna

Dane wyjsciowe

Dostepne podczas definiowania nowego
uktadu wspotrzednych.

Dostepne podczas aktualizacji uktadu
wspétrzednych. Pokazywany tryb wysokosci
jest identyczny z trybem uzywanym w
biezacym uktadzie wspotrzednych.

Kolejny krok

KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz parametry.
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Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Punkty
dostosowania (n)

W ekranie tym znajdujg sie rézne pola, w zaleznosci od typu transformac;i
wybranego w Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transformacji.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Model geoidy:> |Lista wyboru |Model geoidy, ktéry bedzie uzywany w trans-
formacji. Wybrane moga by¢ modele geoidy
z ZARZADZAJ Modele Geoidy.

<Pre Transform:> |Lista wyboru |Pre-transformacja uzywana do wstepnej
transformacji 3D.

<Elipsoida:> Lista wyboru | Elipsoida uzywana w transformac;ji.
Dane wyjs- Elipsoida uzywana przez odwzorowanie
ciowe wybrane w <Odwzorowanie:>.

<Odwzorowanie:> |Lista wyboru | Odwzorowanie stosowane w transformaciji.

<Model CSCS:> Lista wyboru | Model CSCS stosowany w transformacji.
Wybrane moga by¢ wszystkie modele CSCS
z ZARZADZAJ Modele CSCS.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosowania (n).

Ekran ten dostarcza liste punktéw wybranych z <Obkt ptyWGS84:> oraz <Obkt
ptyLOKAL:>. Liczba punktéw kontrolnych dostosowania pomiedzy dwoma obiek-
tami, pokazywana jest w nawiasie, przyktadowo Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (4). Jezeli na liscie nie ma zadnej pary punktéw dopasowania,
dostepne sg wszystkie klawisze-operatory.

LICZ (F1)
By potwierdzi¢ wybdr, obliczy¢ trans-

13:03 IR E3 '\- I]
Okr . UK_WSP H_@ ol @ m

b TR e e T : formacie i kontynuowaé w péznie-
: 001 P & H jszym ekranie.

w_002 1_002 P & H NOWY (F2)
003 1_003 P&H ‘ ;

::004 1004 P By doE)asowac ko!ejnq pare
punktéw. Para ta jest dodawana do
listy. Nowy punkt moze by¢
mierzony.

GZad EDYC (F3)
LICZ | NOWY | EDYC | USUN |DOPAS| AUTO | By edytowac¢ podswietlong pare
punktéw dostosowania.
USUN (F4)

By usuna¢ podswietlong pare

punktéw dopasowania z listy.
DOPAS (F5)

By zmieni¢ typ dopasowania dla

podswietlonej pary punktéw

dostosowania.
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AUTO (F6)
By skanowac oba obiekty w celu
wyszukania punktéw o takich
samych Nr.
Punkty z pasujacymi Nr sg doda-
wane do listy.

SHIFT PARAM (F5)
By skonfigurowa¢ parametry Klasyc-
znej transformacji 3D. Dostepne dla
<Typ transformacji: Klasyczna
3D> w Okr. UK. WSP Krok 1:
Wybierz typ transformacji.

Opis kolumn

Kolumna Opis

Pkty WGS84 Nr punktéw wybranych z <Obkt ptyWGS84:>.

Pkty lokalne Nr punktéw wybranych z <Obkt ptyLOKAL:>.

Dopasuj Typ dopasowania, ktére ma by¢ wykonane migdzy punktami.

Informacja ta jest uzywana w obliczeniu transformacji. Pozycja
& Wysokos¢, Tylko Pozycja, Tylko Wysokosé¢ lub Brak.

« Dla <Typ Transformacji: 1-krokowa> lub <Typ Trans-
formaciji: 2-krokowa> mozliwe opcje to P & W, Tylko P,
Tylko W lub Brak.

» Dla <Typ Transformacji: Klasyczna 3D> mozliwe opcje
to P & W lub Brak.

Brak usuwa dopasowane punkty wspdlne z obliczen transfor-
magciji lecz nie usuwa ich z listy. Moze by¢ wykorzystywane do
sprawdzania i korekty poprawek uzyskiwanych podczas oblic-
zania transformacji.

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie transformac;ji i kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4:
Sprawdzenie poprawek.

Okr. UK. WSP Wyswietlanie listy punktow dostosowania stosowanych w obliczeniu transformac;ji
Krok 4: oraz zwigzanych z nimi poprawek.
Sprawdzenie o
poprawek 01k3r DI.ISK WSP ‘—i_@?:n I i$ ] %.Qj
Krok 4: Kontrola poprawek X
IRSE Warh(¥3[m] Patn () [m]
[NITEENTT] KONT (F1)
By akceptowac¢ poprawki i kontyn-
uowac w kolejnym ekranie.
WYNIK (F3)
By przeglada¢ wynik transformagii.
DALSZ (F5)
[Zat® By wyswietla¢ informacje o
KONT | | WYNIK| | DALSZ| | poprawkach wysokosciowych.
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Okr. UK. WSP
Krok 5: Zapis Ukt.
wspéirzednych,
strona Wynik

Opis kolumn

Kolumna Opis

Pkty WGS84 Nr punktéw wybranych z <Obkt ptyWGS84:>.

Y (wsch), X (ptn) | Poprawki wschodnie, pétnocne i wysokosciowe. Jezeli pozycje
oraz Wysok. i wysokosci nie byty wykorzystywane podczas obliczen transfor-

macji wyswietlany jest ----- .

Wskazuje poprawki, ktére przekroczyty wartosci graniczne
okreslone w Okr. UK. WSP Konfiguracja, strona Poprawki.

Wskazuje najwieksza poprawke Y (wsch), X (ptn) oraz Wysok..

Kolejny krok

JEZELI poprawki sa

TO

niezaakceptowane

ESC powr6t do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (n). Punkty dostosowania moga by¢
edytowane, usuwane lub tymczasowo usuwane z listy a
transformacja ponownie obliczana.

przez uzytkownika

zaakceptowane KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 5: Zapis
Ukt. wspotrzednych.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa:> Wprowadzane Nazwa uktadu wspétrzednych moze byé

zmieniana.

<Typ transfor.:>

Dane wyjsciowe

Typ stosowanej transformacji, zdefinio-
wany wOkr. UK. WSP Krok 1: Wybierz
typ transformaciji.

<Wybran. Pty:>

Dane wyjsciowe

Liczba punktéw dostosowania, zdefinio-
wana w Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (n).

<Y (wsch):>, <X
(pin):> oraz
<Wysok.:>

Dane wyjsciowe

Najwigksza poprawka z obliczenia trans-
formaciji.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Ukt wspéirz..
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Okr. UK. WSP

Krok 5: Zapis Ukl.

wspéirzednych,
strona Ukt.
wspotrz.

Opis pol wspdlny dla wszystkich transformaciji

Pole

Opcja

Opis

<Poprawki:>

Brak,
1/0dlegtosé™ lub
inter. kwadratow

Metoda, wedtug ktorej poprawki punktow
kontrolnych beda rozktadane na
obszarze transformacji.

Szczegotodw dotyczacych wszystkich pozostatych pdl szukaj w paragrafie "Okr. UK.
WSP Krok 2: Wybierz parametry".

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis uktadu wspétrzednych w DB-X i przypisanie do <Obkt
ptyWGS84:> wybranego w Okr. UK. WSP Okresl uktad wspétrz. - poczatek,
zastepuje kazdy uktad wspétrzednych zwigzany z tym obiektem. <Obkt
ptyWGS84:> staje sie aktywnym obiektem.
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5.2 Wyboér/Edycja Nowej Pary Punktéw Dostosowania

Wejscie
krok po kroku

&

Okr. UK. WSP
XX Punkty
dostosowania

Krok |Opis

1. Szukaj w "5.1 Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspotrzednych".
Postepuj zgodnie z instrukcjg by wej$¢ do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (n).

2. Naci$nij NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Wybierz
Punkty dostosowania/Okr. UK. WSP Edycja Punktéw dostosowania.

Edycja pary punktéw dostosowania jest podobna do tworzenia nowej pary punktéw
dostosowania. Dla utatwienia ekran jest nazywany Okr. UK. WSP XX Punkty
dostosowania a réznice sg wyraznie zaznaczone.

13:04 IR 3 % v I
Okr . UK_WSP H_@ swl § 2> &
Wyhierz Punkty dostosowania X

Punkt WGS84 : 4
Punkt znany : 1_0014

. - KONT (F1)
Typ dopasow. :  FPozyc. i Hysok. 1| Akceptacja punktéw dostosowania i
kontynuacja w kolejnym ekranie.
POMIA (F5)
ERT Pomiar punktu i zapis wyniku w

KONT | | | | POHIA| | lokalnym obiekcie.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Punkt WGS84:> Punkt kontrolny WGS84. Mozliwy jest wybér

dowolnego zapisanego punktu WGS84 z
ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu.

<Punkt znany:> Lokalny punkt kontrolny. Moga by¢ wybrane
wszystkie zapisane punkty lokalne z
ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu dowolnej
klasy, z wyjatkiem Brak.

<Typ dopasow.:> Typ dopasowania pomiedzy punktami wybra-
nymi w <Punkt WGS84:> i <Punkt znany:>.
Dostepne opcje zalezg od <Typ transfor.:>w
Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
macji.

Kolejny krok
KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosowania (n) i dodanie
nowej linii punktéw dostosowania do listy punktow dostosowania.
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5.3

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP
Wyniki Transfor-
macji,

strona Pozycja;
Okr. UK. WSP
Wyniki Transfor-
macji,

strona Parametry

Wyniki Transformacji

Krok |Opis

1. Szukaj w "5.1 Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspotrzednych".
Postepuj zgodnie z instrukcjg by wejsé do Okr. UK. WSP Krok 4:
Sprawdzenie Poprawek.

2. Naci$nij WYNIK (F3) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Wyniki Transformacji.

13:08

IR 3
Okr UK_WSP H_@ sTD I ¥

B o8

S, .j KONT (F1)
By wrdci¢ do Okr. UK. WSP Krok 4:
Sprawdzenie Poprawek.

Przyrja|[Wysnkngd |
: 253215.9450 n
764436.0B640 n

Przesuw dX
Przesuw dY

SKALA (F4) lub PPM (F4)
Dostepne na stronie Pozycja. By
przetgczac pomigdzy <Skala:>

Obrot 0.00000 " e . .
skala 0.0000 ppn wyswietlajac prawdziwg skale i ppm.
RMS (F5) lub PARAM (F5)
X Bieg obrotu: 0.0000 n By przetaczaé pomiedzy warto$ciami
Y Bieg obrotu: 0.0000 m ) TSR
GZad RMS a aktualnymi wartosciami para-
KONT | | | SKALA|| RHS | STRON| metrow. Nazwa ekranu zmienia sie

na Okr. UK. WSP Wyniki transfor-
macji rms, gdy wyswietlane sg
wartosci rms.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Przesuw dX:>

Dane wyjsciowe

Przesuw w kierunku X.

<Przesuw dY:>

Dane wyjsciowe

Przesuw w kierunku Y.

<Obrot:> Dane wyjsciowe | Obroét transformaciji.

<Obroty X:>, Dane wyjsciowe | Obrot dookota osi X, Y lub Z.

<Obroty Y:> lub

<Obroét Z:>

<Skala:> Dane wyjsciowe | Wspoiczynnik skali stosowany w transfor-
macji. Lub skala rzeczywista albo ppm.

<Obr Org X:> Dane wyjsciowe | Pozycja kierunku X oryginalnego obrotu.

<Obr Org Y:> Dane wyjsciowe | Pozycja kierunku Y oryginalnego obrotu.

Kolejny krok

JEZELI TO

<Typ transfor.:
<Typ transfor.:

1-krokowa> lub
2-krokowa>

STRON (F6) przejscie na strong Wysokos¢.

<Typ transfor.:

Klasyczna 3D>

STRON (F6) przejscie na strone Org. Obrot.
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Okr. UK. WSP
Wyniki transfor-
macji,

strona Wysokos¢

Okr. UK. WSP
Wyniki transfor-
macji,

strona Org. Obrot

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Skosna w X:>

Dane wyjsciowe

Woychylenie transformacji w kierunku X.

<Skosna w Y:>

Dane wyjsciowe

Wychylenie transformacji w kierunku Y.

<Przesuw

wysokosci:>

Dane wyjsciowe

Przesuw wysokosci pomiedzy uktadem
WGS 1984 a uktadem lokalnym.

Kolejny krok

KONT (F1) powrdt do Okr. UK. WSP Krok 4: Sprawdzenie Poprawek.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Model Dane wyjsciowe | Model transformac;ji Klasyczny 3D, zdefin-

transfor.:> iowany w Okr. UK. WSP Konfiguracja,
strona Klasyczna 3D.

<Obr. Org. X:>, Dane wyjsciowe | Dostepne dla <Model transfor.:

<Obr. Org. Y:> Molodensky-Bad>. Pozycja w kierunku

oraz <Obr. Org.
z:>

X, Y i Z oryginalnego obrotu.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do Okr. UK. WSP Krok 4: Sprawdzenie Poprawek.
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Okreslenie Uktadu Wspétrzednych -

Lokalizacja Jednopunktowa

Lokalizacja Jednopunktowa

&

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP
Krok 1: Wybierz
Typ transformacji

Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspétrzednych -

<Azymut:> jest uzywany w tym rozdziale. Takie samo znaczenie ma <Domiar:>.

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Okreslenie Ukt. wspétrzednych i nacisnij KONT (F1).

3. Naciénij KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.

Wybierz <Metoda domysl.: Jednopunktowa>.

4. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do
Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transformacji.

uzytkownika

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa Transf.:> | Wprowadzane Charakterystyczna nazwa dla uktadu
przez wspotrzednych. Nazwa moze zawierac

max 16 znakéw, moze posiada¢ spacje.

<Typ transfor.:>

1-krokowa, 2-
krokowa lub

Typ transformacji stosowany podczas
definiowania uktadu wspétrzednych.

Klasyczna 3D
<Tryb Ortometryczna | Tryb wysokosci stosowany podczas defin-
wysokosci:> lub Elipsoidalna | iowania uktadu wspotrzednych

Kolejny krok

JEZELI

TO

<Typ transfor.: 1-
krokowa> lub <Typ
transfor.: 2-
krokowa>

KONT (F1) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
parametry. Szukaj w "6.2 Okreslenie Uktadu wspétrzednych
- Transformacja 1-krokowa/2-krokowa".

<Typ transfor.:
Klasyczna 3D>

KONT (F1) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
parametry. Szukaj w "6.3 Okreslenie Uktadu wspotrzednych
- Transformacja Klasyczna 3D".

Okreslenie Uktadu Wspétrzednych -
Lokalizacja Jednopunktowa

TPS1200
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6.2

Okreslenie Uktadu wspétrzednych -

Transformacja 1-krokowa/2-krokowa

6.2.1

Wejscie

Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Wybierz
punkt wspolny

Okreslenie Nowego/Uktadu wspoétrzednych

Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspotrzednych - Lokalizacja Jednop-
unktowa" by wej$¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz parametry.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Pre Transform:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Typ transfor.: 2-krokowa>.
Transformacja stosowana podczas
wstepnej transformacji 3D.

<Elipsoida:>

Lista wyboru

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Typ transfor.: 2-krokowa>.
Elipsoida stosowana podczas transfor-
magiji.

Elipsoida uzywana przez odwzorowanie
wybrane w <Odwzorowanie:>.

<Odwzorowanie:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Typ transfor.: 2-krokowa>.
Odwzorowanie stosowane podczas trans-
formac;ji.

<Model geoidy:>

Lista wyboru

Model geoidy, ktéry bedzie uzywany w
transformaciji.

Kolejny krok

KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspdlny.

13:10

Oler . UK. WSP ‘—i_@ STD

Krok 3: Wybhierz punkt wspélny
T ]

Typ dopasow.

Punkt WGS84
Punkt znany

Dopasui wysok:

Punkt WGS84
Punkt znany

ERNNTY
Iy 2%

w_001 4
1_0014

Tak 4

w_002 4
1_0024

X]
[

KONT (F1)
By potwierdzi¢ wybér i kontynuowac
w kolejnym ekranie.

POMIA (F5)

[Zat® By mierzy¢ punkt a wynik zapisa¢ w
KONT | | | POHIA| | <Obiekt ptyLOKAL:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Typ dopasow.:>

Poz & Wysokos¢

Tylko Pozycja

Pozycja i wysokos¢ z tej samej pary
punktéw dostosowania.
Pozycja z jednej pary punktéw dostosow-

ania. Wysokos$¢ moze by¢ brana z innej
pary punktéow dostosowania.
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Okr. UK. WSP
Krok 4: Okreslenie
obrotu

Pole Opcja Opis

<Punkt WGS84:> | Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z

<Obiekt ptyWGS84:>.

<Punkt znany:> Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z

<Obiekt ptyLOKAL:>.

<Wys.
dopasow.:>

Tak lub Nie Dostepne dla <Typ dopasow.: Tylko
Pozycja>. Aktywuje okreslenie
pionowego przesuwu z oddzielnej pary

punktéw dostosowania.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Ekran ten zawiera rézne pola w zaleznosci od wybranej <Metody:>. Znaczenia
klawiszy-operatorow podane zostaty ponizej.
1310 H_@m I 3 *\, @.] KONT (F1)
kl“U WP 1 ST - Potwierdzenie dokonanego wyboru i
o reslenie obrotu
- kontynuacja w kolejnym ekranie.
Hetod Pé1n_ WGS84
ofa =LE oy (F2)
Dostepny dla <Metoda: Dwa punkty
WGS84> oraz <Metoda:
Wprowadz. Uzytkow>. Obliczenie
azymutu pomiedzy dwoma lokalnymi

Obrét 0.0000 g punktami.
azag POMIA (F5)

KONT | | | Reczny pomiar punktu i zapis
wynikéw w <Obiekt ptyWGS84:>.
Dostepny gdy podswietlone sg niek-
tére pola.

Opis wspolnych pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Uzyj Metoda, wedtug ktérej okreslany jest kat

Poin.WGS84, obrotu transformaciji.

Wprowadz.Uzytk
ow., Zbieznos¢
potudniub Dwa
punkty WGS84

Dla <Metoda: Uzyj P6in.WGS84>

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Obrot:> Dane wyjsciowe Transformacja bedzie obrocona w kierunku
pétnocnym, zgodnie z ukladem WGS 1984.
Potnoca jest 0.00000°.
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Dla <Metoda:

Wprowadz.Uzytkow.>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Obrot:> Wprowadzane przez |Pozwala na reczne wprowadzenie orientacji
uzytkownika transformaciji lub jej obliczenie w Okr. UK.

WSP Oblicz wymagany Azymut.

Dla <Metoda: Zbieznos¢ potudn>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Uktad wspotrz:> | Lista wyboru

Uktad wspotrzednych z kierunkiem Pétnocy
w obszarze na ktérym znajduje sie punkt
kontrolny stosowany podczas okreslenia
lokalnego uktadu wspétrzednych.

<Punkt WGS84:> | Lista wyboru

Punkt WGS 1984, z ktérego obliczany
bedzie kat zbieznosci.

<Obroét:> Dane wyjsciowe | Obroét transformaciji obliczony jako
0.00000° minus obliczony kat zbieznosci.
Pole jest aktualizowane gdy zmienia sie
<Uktad wspétrz.:> oraz <Punkt
WGS84:>.
Dla <Metoda: Dwa punkty WGS84>
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Punkt 1:> Lista wyboru Pierwszy punkt uzywany do obliczania
<Azymut:>.
<Punkt 2:> Lista wyboru Drugi punkt uzywany do obliczania
<Azymut:>.
<Azymut:> Dane wyj$ciowe Obliczony azymut pomiedzy <Punkt 1:> a
<Punkt 2:>.
<Wymag. Wprowadzane przez | Wymagany azymut ptaski, obliczony
azymut:> uzytkownika pomiedzy dwoma punktami lokalnymi.
<Obrét:> Dane wyjsciowe Obrét transformaciji obliczony jako

<Wymag. azymut> minus <Azymut>. Pole
jest aktualizowane po zmianie <Punkt 1:>,

<Punkt 2:> oraz <Wymag. azymut:>.

Kolejny krok

KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
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Okr. UK. WSP
Krok 5: Okreslenie
skali

Ekran ten zawiera rézne pola w zaleznosci od wybranej <Metody:>. Znaczenia
klawiszy-operatoréw podane zostaty ponizej. Skala jest obliczana za pomocg wzoru
(r + h)/r gdzie r jest odlegtoscig z sSrodka elipsoidy do punktu WGS 1984 wybranego
w Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspélny a h jest wysokoscig tego punktu
nad elipsoidg WGS 1984 dla <Typ transfor.: 1-krokowa> lub elipsoidg lokalng dla
<Typ transfor.: 2-krokowa>.

1311 IR 5 = KONT (F1)
Oker . UK. wSP H_@ STD I & %.@] Potwierdzenie dokonanego wyboru i
d ko Aol |zen:nka1 1I-(t 16s84L0 kontynuacja w kolejnym ekranie.
S-ODW (F2)
Punkt WGS84 w_001 4| By obliczyé wspotczynnik skali
odwzorowania. Dostepny dla <Typ
?gfézukmno na Elips) 0.3999z87 transfor.: 2-krokowa> z <Metoda:
Oblicz CSF>.
S-WYS (F3)
[Zat® By obliczy¢ wspétczynnik skali

wysokosci. Dostepne dla <Metoda:
Oblicz CSF>.

SKALA (F4) lub PPM (F4)
By przetacza¢ pomiedzy <Skala:>
wyswietlajac skale i ppm.

POMIA (F5)
By zmierzy¢ punkt i zapisa¢ wynik w
<Obiekt ptyLOKAL:>.

KONT | | | PPH | | |

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa>
Opis wspoélnych pél

Pole Opcja Opis

<Metoda:> |Wprowadz.Uzytkow., Znany Pkt.

WGS84 lub Znana Wys. WGS84

Metoda okreslenia wspotczyn-
nika skali transformac;ji.

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Wprowadz.Uzytkow.>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Skala:> Wprowadzane przez Umozliwia reczne wprowadzenie
uzytkownika wspotczynnika skali.

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Znany Pkt. WGS84>

Opis pol

Pole
<Punkt WGS84:>

Opcja Opis

Punkt WGS84, z ktérego obliczany
bedzie wspotczynnik skali. Wspoétczynnik
skali jest obliczany za pomocg wysokosci
znanego punktu WGS84.

Lista wyboru

<Skala:>

Dane wyjsciowe | Obliczony wspotczynnik skali.
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Okr. UK. WSP
Krok 6: Zapisz

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Znana Wys. WGS84>

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Znana Wprowadzane Wysokos¢ punktu WGS 1984 moze byé

wprowadzona. Wspofczynnik skali jest
obliczany za pomocg tej wysokosci.

Wysokos¢é:> przez uzytkownika

<Skala:> Dane wyjsciowe Obliczony wspotczynnik skali.

Dla <Typ transfor.: 2-krokowa>

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> |Wprowadz.Uzytk |Domys$ina metoda okreslania £acznego
ow. lub Oblicz Wspodtczynnika Skali stosowana w procesie
LW.Sk. transformaciji.
<W.Sk. Dane wyjsciowe Dostepne dla <Metoda: Oblicz £t W.Sk.>.
odwzor.:> Wspétczynnik odwzorowania skali obliczony w
Okr. UK. WSP Oblicz. Wspélcz. skali
odwzorow..
<W.Sk. Dane wyjsciowe Dostepne dla <Metoda: Oblicz W.Sk.>.
wysok.:> Wspétczynnik wysokosci skali obliczony w Okr.
UK. WSP Oblicz. Wspétcz. Skali wysok..
<kaczny Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
W.Sk.:> przez uzytkownika | Wprowadz.Uzytkow.>. Wspétczynnik skali
moze by¢ wpisany.
Dane wyjsciowe Dostepne dla <Metoda: Oblicz LW.Sk.>.
Produkt wspétczynnika odwzorowania skali i
wspotczynnika wysokosci skali.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 6: Zapisz Uktad wspétrzedn..

WysSwietlane sg przesuwy w kierunkach X i Y, obrot, wspétczynnik skali transfor-
macji oraz pozycja oryginalnego obrotu.

Uktad wspoétrzedn. 13:12 iR T \, TN
Okr . UK_WSP H_@ swl § 2> ZAPIS (F1)
Krok 6: Zapisz Uklad wspéirzedn. (o p
Nazvea B hew coord svstem By zapisa¢ gk’fad wspo’frzednych w
Przesuw dX 253215 9450 n DB-X, przypisz uktad do <Obiekt
Przesuw dY 764436 0540 n ptyWGS84:> wybranegokar.UK.
obrot 0.00000 " WSP Okreslenlg Uk'l: Wspotrzed-
Skala : -74.3342 ppn nych Poczatek i wré¢ do TPS1200
X Biey obrotu: 0.0000 n Menu gtéwne.
Y Biep ohrotu: 0.0000 n  SKALA (F4) lub PPM (F4)

GZad By przetgczac¢ pomiedzy<Skala:>

ZAPIS| | | SKALA| | | wyswietlajac skale i ppm.
Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis uktadu wspéirzednych i powr6t do TPS1200 Menu giéwne.
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6.2.2

Transformaciji 2-krokowej

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP

Oblicz. Wspéicz.
Skali odwzorow.

Obliczenie Wspotczynnika Odwzorowania Skali dla

Krok |Opis
1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspdtrzednych - Lokalizacja
Jednopunktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ trans-
formaciji.
2. Wybierz <Typ transfor.: 2-krokowa>.
3. Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
4. Wybierz <Metoda: Oblicz tW.Sk.>.
5. Naci$nij S-ODW (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Oblicz. Wspétcz. Skali
odwzorow..
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Wprowadz.Uzytk | Wspotczynnik odwzorowania skali moze

ow

Znany Pkt lokaln

byc wpisany recznie.

Wspotczynnik odwzorowania skali jest
obliczany za pomocg znanego punktu
lokalnego.

<Punkt lokalny:>

Lista wyboru

Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt
lokaln>. Nr punktu wybranego z <Obiekt
ptyLOKAL:> z ktorego obliczany jest
wspotczynnik odwzorowania skali za
pomocg odwzorowania wybranego w
Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz param-
etry.

<W.Sk. odwzor.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.>. By wpisac
wspotczynnik odwzorowania skali.

Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt
lokaln>. Obliczony wspétczynnik odwzo-
rowania skali.

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
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6.2.3

Transformacji 2-krokowej

Obliczenie Wspotczynnika Wysokosci Skali dla

Wejscie .
Krok |O
krok po kroku ro pis
1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspotrzednych - Lokalizacja
Jednopunktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ trans-
formaciji.
2. Wybierz <Typ transfor.: 2-krokowa>.
3. Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
4. Wybierz <Metoda: Oblicz £tW.Sk.>.
5. Nacisnij S-WYS (F3) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Oblicz Wspétcz. Skali
wysok..
Okr. UK. WSP Opis pol
Oblicz Wspétcz. : :
Skali wysok. Pole Opcja Opis
<Metoda:> Wprowadz.Uzytk | Wspotczynnik wysokosci skali moze byé
ow wprowadzany recznie.

Znany Pkt lokaln | Wspotczynnik wysokosci skali jest oblic-
zany za pomocg wysokosci znanego
punktu lokalnego.

Znana Wys. Wspoitczynnik wysokosci skali jest oblic-

lokaln zany za pomoca wysokosci znanego
punktu lokalnego.

<Punkt znany:> |Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt
lokaln>. Nr punktu wybranego w <Obiekt
ptyLOKAL:> z ktorego obliczany jest
wspotczynnik wysokosci skali.

<Znana Wprowadzana Dostepne dla <Metoda: Znana Wys.

Wysokos¢é:> przez uzytkownika | lokaln>. Znana lokalna wysokos¢.

<W.Sk. wysok.:> | Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:

przez uzytkownika | Wprowadz.Uzytkow.>. By wpisa¢
wspotczynnik wysokosci skali.

Dane wyjsciowe Dostepne dla <Metoda: Znany Pkt
lokaln> oraz <Metoda: Znana Wys.
lokaln>. Obliczony wspétczynnik
wysokosci skali.

Kolejny krok
KONT (F1) powrét do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
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6.3 Okreslenie Uktadu wspoétrzednych - Transformacja Klasyczna 3D

Wejscie

Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Wybierz
punkt wspélny

Okr. UK. WSP
Krok 4: Zapis
uktadu wspéirzed-
nych

Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspotrzednych - Lokalizacja Jednop-
unktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transformacji.

Opis pol

Informacji o dostepnych polach szukaj w "6.2 Okreslenie Uktadu wspétrzednych -
Transformacja 1-krokowa/2-krokowa" w paragrafie "Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
parametry".

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspélny.

13:14 IR 3 % v I
Okr . UK_WSP H_@ swl § 2> &
Krok 3: Wybhierz punkt wspélny X

punke osed - TN
Punkt znany : 1_0014

. KONT (F1)
Hys. lokalna : U H ptu WG584 4

2. lekatna 23 T R + By potwierdzi¢ wybor i kontynuowaé

w kolejnym ekranie.

POMIA (F5)
GZad By mierzy¢ punkt a wynik zapisa¢ w
KONT | | | | POHIA| | <Obiekt ptyLOKAL:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Punkt WGS84:> |Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z
<Obiekt ptyWGS84:>.
<Punkt znany:> Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z
<Obiekt ptyLOKAL:>.
Wys. lokalna:> Uzyj H ptu Zrodto informaciji o wysokosci stosowanej
WGS84 lub Uzyj |w transformacji.
H ptu Lokal

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4: Zapis ukladu wspétrzednych.

Wyswietlane sg przesuwy w kierunkach X, Y i Z.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) powoduje zapis uktadu wspétrzednych i powr6t do TPS1200 Menu
gléwne.
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6.4 Obliczanie Wymaganego Azymutu

&

Opis

Wejscie
krok po kroku

Okr. UK. WSP
Oblicz Wymagany
Azymut

Dostepne dla <Metoda: Dwa Punkty WGS84> oraz <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.> w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Umozliwia wybér dwdch punktéw lokalnych z <Obiekt ptyLOKAL:> wybranego w
Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspétrz.-poczatek pomiedzy ktdérymi bedzie oblic-
zony wymagany azymut. Azymut ten jest nastepnie stosowany z azymutem oblic-
zonym pomiedzy dwoma punktami WGS 1984 z <Obiekt ptyWGS84:> wybranego
w Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspotrz.-poczatek, by obliczy¢ obrot transformaciji.
Obliczony wymagany azymut jest wyswietlany w polu <Wymag. Azymut:> dla
<Metoda: Dwa Punkty WGS84> oraz w polu <Obroét:> dla <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.> w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Krok |Opis
1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenie Ukt. Wspotrzednych - Lokalizacja
Jednopunktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ trans-
formaciji.
2. Wybierz <Typ transfor.: 1-krokowa> lub <Typ transfor.: 2-krokowa>.

Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

4. Wybierz <Metoda: Dwa punkty WGS84> |ub <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.>.

5. Naci$nij INV (F2) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Oblicz Wymagany Azymut.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Z pkt.:> Lista wyboru Nr pierwszego znanego punktu do oblic-
zenia azymutu.

<Na pkt.:> Lista wyboru Nr drugiego znanego punktu do oblic-
zenia azymutu.

Kolejny krok
KONT (F1) by obliczy¢ wymagany azymut i wroci¢ do Okr. UK. WSP Krok 4:
Okreslenie obrotu.
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7 Pomiary GPS

71 Streszczenie

Opis

Wejscie

Wiasciwosci
Punktow

POMIAR GPS
GPS Rozpoczecie
pomiaru

Pomiary GPS jest programem uzytkowym SmartStation. Gtéwnym zadaniem tego
programu jest umozliwienie pomiaru punktéw w trybie GPS bez koniecznosci
przechodzenia przez program uzytkowy Ust. stanowiska.

Wybierz Menu gtéwne: Programy...\Pomiary GPS.

Wiasciwosci punktéw pomiaru GPS:

Typ Wiasciwosé Wiasciwosé
Klasa MIERZ NAW

Sub klasa GPS Wspoélrzedne, GPS Tylko kod | GPS Tylko kod
Zrodto Pomiary GPS Pomiary GPS
Instrument GPS GPS

13:18 NN
FOMIAR GPS H_@ ml § nZ8
Rozpoczecie pomiaru GPS X
Ohiekt . construction |
Ukt. wspotrz.: <Brak>
Lista kodéw <Brak> ¢
KONT (F1)

P1ik Konfi TCRP Smartstnlt Akceptacja zmian i wejscie do kole-
i LMAIN  TCRP SmartStn ; o
Antena a ATX1230 Smartstnjfl jnego ekranu. Wybrane ustawienia

stajq sie aktywne.
@zaw UKWSP (F6)
KONT | | | | | UkHSP| By wybrac¢ inny uktad wspoétrzednych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Obiekt:> Lista wyboru Aktywny obiekt. Wybrane mogg byc¢

wszystkie obiekty z Menu gtéwne:
Zarzadz...\Obiekty.

Uktad wspotrzednych aktualnie zwigzany z
wybranym <Obiektem:>.

<Uktad wspotrz:> | Dane wyjsciowe

Zaden kod nie jest zapisany w wybranym
<Obiekcie:>.

Wybrane moga by¢ wszystkie listy kodéw z
Menu gtéwne: Zarzadz...\Listy kodow.

<Lista kodéw:> | Lista wyboru

Pomiary GPS

TPS1200 71




POMIAR GPS
Pomiary GPS,
strona Pomiar

Pole Opcja Opis

Dane wyjsciowe | Kody uprzednio zapisane w wybranym
<Obiekcie:>. Jezeli kody zostaty skopio-
wane z listy kodow systemu RAM, wyswiet-
lana jest nazwa listy kodéw. Jezeli kody nie
zostaty skopiowane z listy kodow systemu
RAM tylko wpisane recznie, wyswietlana
jest nazwa aktywnego obiektu.

<Plik Konfig:> Lista wyboru Aktywny plik konfiguracyjny. Wybrane mogg
by¢ wszystkie pliki konfiguracyjne z Menu
gléwne: Zarzadz...\Pliki konfiguracyjne.

<Antena:> Lista wyboru Otwarcie listy wyboru powoduje wejscie do
ZARZADZAJ Anteny.

Anteng domysing jest SmartAntenna.

Kolejny krok
KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do POMIAR GPS Pomiary GPS.

Streszczenie

Istotne cechy tego ekranu:

*  Przy wejsciu do tego ekranu SmartStation przetacza sie na tryb GPS.

* Maska ekranu jest stata, nie podlega konfiguracji.

* SmartAntenna jest automatycznie wigczana przy wejsciu do tego ekranu.

» Niektére ikony ekranu zmieniane sg z specyficznych dla TPS na specyficzne dla
GPS.

* Polaczenie radiowe w czasie rzeczywistym GPS jest aktywowane automatyc-
znie, jezeli zostato skonfigurowane.

*  Sposéb pomiaru/zapisu jest uzalezniony od ustawien konfiguracyjnych.

Diagram

13:18 Alt-7 o 3 =
POMIAR GRS H‘ EE | e
Pomiary GPS X

Prniar |[Knd|[Mapa]

Nr punktu : 0001
h esi celowej: n
30 ca N n

Szczegotow dotyczacych klawiszy-oper-
[Zat® atorow i ich funkcji szukaj w "Opis
HIERZ| | | | | STRON| klawiszy-operatorow".

Opis klawiszy-operatorow

Klawisz Opis
MIERZ (F1) By rozpoczaé obserwacje statyczne. lkona trybu pozycji
zmienia sie na ikone pomiaru statycznego. (F1) zmienia na
STOP.
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Klawisz

Opis

STOP (F1)

By zakonczy¢ obserwacje statyczne po uzyskaniu
wystarczajacej ilosci danych. Gdy <Auto STOP: Tak> w
KONFIGURAC Ustawienia Pomiaru Punktu, zapis obser-
wacji statycznych konczy sie automatycznie, jak zdefinio-
wano w kryteriach zakonczenia. Ikona trybu pozycji zmienia
sie na ikone pomiaru kinematycznego. (F1) zmienia na
ZAPIS.

ZAPIS (F1)

By zapisa¢ mierzony punkt. Gdy <Auto ZAPIS: Tak>w
KONFIGURAC Ustawienia Pomiaru Punktu, mierzony
punkt jest zapisywany automatycznie. (F1) zmienia na
MIERZ. Mozliwa jest sytuacja, ze punkt o takim samym Nr
jest juz w obiekcie. Jezeli kody i/lub wartosci atrybutow
nowego lub juz istniejacego punktu nie zgadzaja sie, otwi-
erany jest ekran, w ktérym mozliwa jest ich poprawa.

SHIFT SREDN (F2)

By sprawdzi¢ poprawki dla usrednionej pozyciji. Dostepne dla
<Tryb usredn.: Sredn.> oraz dla wiekszej liczby wspétrzed-
nych zapisanych dla jednego punktu.

SHIFT ABS (F2)

By sprawdzi¢ réznice absolutng pomiedzy wynikami pomi-
aréw. Dostepne dla <Tryb usredn.: R6zn. absolut.> oraz
dla wigkszej liczby wspotrzednych zapisanych dla jednego
punktu.

SHIFT POLAC (F3)
oraz
SHIFT ROZLA (F3)

By wprowadzi¢ numer stacji referencyjnej skonfigurowanej w
aktywnym pliku konfiguracyjnym i roztaczy¢ sie natychmiast
po zakonczeniu pomiaréw. Dostepne dla urzadzen czasu
rzeczywistego GPS, jak cyfrowego telefonu komdérkowego
czy modemu. Dostepne dla <Auto POLACZ: Nie> w
KONFIGURAC Potaczenie GSM.

SHIFT INICJ (F4)

By wybra¢ metode inicjalizacji i wykona¢ reinicjalizacje.
Dostepne dla plikéw konfiguracyjnych umozliwiajacych
rozwigzania fazowe.

SHIFT IndNR (F5)
oraz

SHIFT AutNR (F5)

By zmienia¢ pomiedzy wprowadzaniem indywidualnego Nr
punktu do zdefiniowanego szablonu Nr, a automatycznego Nr
punktu zgodnie z szablonem Nr punktu.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Wprowadzane Identyfikator dla recznie wprowadzanych

przez
uzytkownika

punktow. Stosowany jest skonfigurowany
szablon Nr punktu. Nr punktu moze byc¢
zmieniany:

By rozpocza¢ nowg sekwencje Nr punktow
wpisz Nr punktu.
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POMIAR GPS
Pomiary GPS,
strona Kod

POMIAR GPS
Pomiary GPS,
strona Mapa

Pole

Opcja

Opis

Dla indywidualnych Nr punktéw
niezaleznych od szablonu Nr punktow
SHIFT IndNR (F5). SHIFT AutNR (F5)
zmienia z powrotem na kolejny Nr z skon-
figurowanego szablonu Nr punktu.

<h osi celowej:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Obecna wysokos¢ instrumentu. Domiar do
SmartAntenna jest automatycznie doda-
wany ale nie jest wyswietlany.

<3D CQ:>

Dane wyjsciowe

Jakos¢ wspotrzednych 3D obliczonej
pozycji.

<Czas na punkc:>

Dane wyjsciowe

Czas obserwacji punktu do momentu
zatrzymania pomiaru.

<Pozycje RTK:>

Dane wyjsciowe

Liczba pozycji GPS czasu rzeczywistego
zapisanych podczas obserwacji punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienie dla <Kody tematycz:> w KONFIGURAC Ustawienia kodoéw okreslajg
dostep pol i klawiszy-operatoréw.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na pierwszg strone tego ekranu.

74

TPS1200

Pomiary GPS



7.2 Zarzadzanie Antenami

7.21 Streszczenie

Opis « Anteny firmy Leica Geosystems zostaty zdefiniowane jako domysine i moga by¢
wybierane z listy.

* Mozliwe jest definiowanie dodatkowych anten.
« Domyslne anteny zawierajg model korekty zalezny od kata $ledzenia.

* Nowy model korekt anteny moze by¢ ustawiony i transmitowany do instrumentu
za pomocg LGO.
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7.2.2 Tworzenie Nowej Anteny/Edycja Anteny

Wejscie
krok po kroku

&

ZARZADZAJ
XX ANTENA,
strona Ogo6lne

Krok |Opis
1. Szukaj w "7.1 Streszczenie" by wejs¢ do ZARZADZAJ Anteny.

2. W ZARZADZAJ Anteny podswietl antene. Podczas tworzenia nowej
anteny podswietl antene z charakterystyka przesuwu podobng do wyma-
ganej w nowej antenie.

3. Nacisnij NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do ZARZADZAJ Nowa
Antena/ZARZADZAJ Edycja Anteny.

Edycja anteny jest podobna do tworzenie nowej anteny. Edytowane moga by¢
wszystkie pola z wyjgtkiem domysinych anten firmy Leica. Dla utatwienia wszystkie
ekrany sg nazwane ZARZADZAJ XX Antena.

13:17 IR " [
ZARZADZA H_@sm]: i B%@

Ogilne | TRS
Nazwa :

Przesun. Hz : 0.0000

Przesun. ¥ 0.1462

Przes. L1 faz: 0.0888

Przes. L2 faz: 0.0885

Kopiuj dodathkows

Przesunigcia : Tak ZAPIS (F1). ) R
[GZad By zapisac nowa antene i wrdci¢ do

ZAPIS| | | | | STRON| ZARZADZAJ Anteny.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa:> Wprowadzane przez | Charakterystyczna nazwa nowej anteny.

uzytkownika

<Hz Przesuw:> | Wprowadzane przez | Poziomy przesuw pomiarowego punktu
uzytkownika odniesienia.

<V Przesuw:> |Wprowadzane przez | Pionowy przesuw pomiarowego punktu
uzytkownika odniesienia.

<PrzesuwFaz Wprowadzane przez | Przesuw centrum fazy L1.
L1:> uzytkownika
<PrzesuwFaz Wprowadzane przez | Przesuw centrum fazy L2.
L2:> uzytkownika

<Kopiowanie Tak lub Nie Umozliwia kopiowanie dodatkowych
Dodatkowych korekt z anteny podswietlonej przy
Korekt:> wejsciu do ZARZADZAJ Nowa Antena.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone IGS.
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ZARZADZAJ

Nowa Antena,

strona IGS

Kombinacja wartos$ci wpisanych na tej stronie zapewnia charakterystyczny ID dla
uzywanej anteny.

przez uzytkownika

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa IGS:> |Wprowadzane International GPS Service nazwa anteny.

<Nr seryjny:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Numer seryjny anteny.

<Nr Ustawien:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Numer ustawien anteny. Identyfikuje to
numer wersji obecnej kalibracji.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis anteny i powrét do ZARZADZAJ Anteny.
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8 Pomiar punktu ukrytego

8.1 Streszczenie

Opis

Tyczka do pomiaru
punktow ukrytych

Zadania pomi-
arowe dla punktow
ukrytych

&

Punkty ukryte nie mogg by¢ mierzone bezposrednio przez TPS. Poniewaz nie sa

bezposrednio widoczne.

*  Punkt ukryty moze by¢ obliczony z pomiaréw do pryzmatéw umieszczonych na
tyczce do pomiaru punktéw ukrytych przy znanej odlegtosci i dtugosci tyczki.
Tyczka do pomiaru punktéw ukrytych moze by¢ trzymana pod dowolnym katem,
pod warunkiem ze ustawienie jest identyczne dla wszystkich pomiaréw.

*  Pomiary punktéw ukrytych sa obliczane tak, jak przy bezposredniej obserwacji
punktéw. Obliczone pomiary rowniez moga by¢ zapisane.

* Natyczce do pomiaru punktéw ukrytych moga sie znajdowac dwa lub trzy lustra.
Informacji o konfiguracji tyczki do pomiaru punktéw ukrytych szukaj w "8.2
Konfiguracja Ukrytego punktu".

»  Przy zastosowaniu trzech luster obliczona zostaje wartos¢ $rednia.

Reflektory znajdujace sie na tyczce do pomiaru punktéw ukrytych po wykonaniu
pomiaru sg réwniez nazywane punktami pomocniczymi.

1
3% dst
d2 2% Lustro 1

1
d1 2 Lustro 2
3 Lustro3
d1 Diugosc tyczki
' d2 Odlegto$¢ miedzy lustrem 1 a lustrem 2
TPS12_130 d3 Odlegtos¢ miedzy lustrem 1 a lustrem 3

Program uzytkowy Punkt ukryty moze by¢ stosowany w nastepujacych zadaniach

pomiarowych:

e Program Punkt ukryty moze by¢ stosowany do uzyskania doktadnych tréjwymi-
arowych wspétrzednych punktu obecnie niedostepnego dla bezposrednich
pomiaréw, z powodu przeszkody terenowej pomiedzy punktem a instrumentem.

»  Okreslenie poziomu studzienki i wysokosci wtazu bez koniecznosci pomiaru od
obrzezy wtazu do dna studzienki i szacowania poprawek dla niepionowosci
tasmy pomiarowe;j i ekscentrycznosci z pomiaru na obrzezu wtazu do poziomu
dna studzienki;

+  Okreslenie wnek budynkéw i narozy przy szczegétowych pomiarach, bez
koniecznosci szacowania przesunig¢ katowych, z lub bez domiaréw wykony-
wanych tasmg;

* Pomiary za elementami konstrukcyjnymi przy okreslaniu wymiaréw budowli
podziemnych, bez koniecznos$ci szacowania przesuwu katowego, z lub bez
domiaréw wykonywanych tasma;

+ Zastosowanie w pomiarach przemystowych;

» Szczegdétowe pomiary architektoniczne np. prace konserwacyjne

* Kazde miejsce, w ktérym doktadny pomiar wymaga ustawienia wielu stanowisk
w celu uzyskania linii widzenia z instrumentu do mierzonego punktu.

Program uzytkowy TPS Ukryty punkt nie generuje raportu.
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8.2 Konfiguracja Ukrytego punktu

Wejscie
krok po kroku

PT UKRYTY
Konfiguracja

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Ukryty punkt i nacisnij KONT (F1).

3. Naci$nij KONF (F2) by wej$¢ do PT UKRYTY Konfiguracja.

13:18 IR
PT LKRYTY ‘—i_@ STD I
Kenfiguracja

Haska Ekranu : Sur\rey<
Dop.odech. pomiaru : 0.015 n
Kasuj pkty pomocn: Tak 4
Iloéé roflcktorédw: 24
Dlugosc tyczki 1.250 n

odlegt. R1-R2 H  0.3500

KONT | | WHASK] [ [

Opis pol

T = W] KONT (F1)
2 2%

Akceptacja zmian i powrét do
ekranu, z ktérego biezacy ekran
zostat osiggniety.

WMASK (F3)
By edytowa¢ maske ekranu obecnie
wyswietlang w tym polu. Wejscie do
KONFIGURAC Definiuj maske
ekranu n. Dostepne gdy podswiet-
lona jest <Maska Ekranu:>.

| SHIFT Info (F6)

Wyswietlanie informacji o nazwie
programu, numerze wersji, dacie
wers;ji i prawach autorskich.

Pole Opcja

Opis

<Maska Ekranu:> |Lista wyboru

Maska ekranu definiowana przez
uzytkownika pokazywana w PT
UKRYTY Pomiar reflektora n. Mogg
by¢ wybrane wszystkie maski ekranu
aktywnego pliku konfiguracyjnego
zdefiniowane w KONFIGURAC
Ustawienia ekranu.

<Dop. odch.

pomiaru:> uzytkownika

Wprowadzane przez | Wartosci graniczne réznicy pomiedzy

wprowadzong a zmierzong,
odlegtoscig luster.

Podczas uzywania trzech luster,
wartos¢ maksymalnego odchylenia
trzech pomiaréw.

<Kasuj Tak lub Nie

pkty pomocn:>

Punkty pomocnicze sg usuwane po
zapisie punktu ukrytego. Ponktami

pomocniczymi sg lustro 1, lustro 2 i
lustro 3 umieszczone na tyczce do

pomiaru punktéw ukrytych.

<llos¢ 2|ub3

reflektorow:>

Na tyczce uzywane sg dwa lub trzy
lustra.
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Pole

Opcja

Opis

<Auto pozyc-
jonow.:>

Tak lub Nie

Dostepne dla <llos¢ reflektoréow: 3>.
Celowanie na trzecie lustro odbywa
sie w sposob automatyczny.

<Dlugos¢ tyczki:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Catkowita dlugos$¢ tyczki do pomiaru
punktow ukrytych.

<Odlegt. R1-R2:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Odlegtos¢ pomiedzy srodkiem lustra 1
a lustra 2.

<Odlegt. R1-R3:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Dostepne dla <llos¢ reflektorow: 3>.
Odlegtos¢ pomiedzy $rodkiem lustra 1
a lustra 3. Lustro 3 znajduje sie
pomigdzy lustrem 1 a lustrem 2.

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do poprzedniego ekranu.
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8.3 Pomiar Punktéw ukrytych

Diagram

Pomiar punktu
ukrytego krok po
kroku

TPS12_127

d1 Dhugosc tyczki
d2 Odlegtos¢ miedzy lustrem 1 a lustrem 2
d3 Odlegtos¢ miedzy lustrem 1 a lustrem 3

Krok

Opis

1.

Nacisnij PROG.

Podswietl Punkt ukryty.

Naci$nij KONT (F1) by wej$¢ do PT UKRYTY Punkt ukryty - poczatek.

Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do PT UKRYTY Konfiguracja.

Wybierz <llos¢ reflektorow: 3>.

Naci$nij KONT (F1) by wejs¢ do PT UKRYTY Punkt ukryty - poczatek.

Nl MM

PT UKRYTY Punkt ukryty - poczatek.
KONT (F1) by wejs¢ do PT UKRYTY Pomiar reflektora 1.

PT UKRYTY Pomiar reflektora 1, strona Pt ukryty.

<NR ptu pomocn:> Nr punktu pomocniczego, lustra na tyczce do pomiaru
punktéw ukrytych. Stosowany jest skonfigurowany szablon Nr punktu.
Wyswietlane sg kat poziomy i pionowy, odlegto$¢ skosna i roznica
wysokosci do lustra 1, punktu pomocniczego.

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr punktu niezaleznie od szablonu
Nr punktu. SHIFT AutNR (F5) powrotna zmiana na kolejny Nr z skonfig-
urowanego szablonu Nr punktu.

WSZYS (F1) pomiar lustra 1 i wejscie do PT UKRYTY Pomiar reflektora 2.

Powtérz krok 9. dla lustra 2 i dla lustra 3.

Po pomiarze ostatniego reflektora z tyczki do pomiaru punktéw ukrytych,
nastepuje wejscie na strone PT UKRYTY Wyniki pom. punktu ukrytego,
strona Wyniki.

11.

PT UKRYTY Wyniki pom. punktu ukrytego, strona Wyniki.

<Nr punktu:> Nazwa punktu ukrytego. Stosowany jest skonfigurowany
szablon Nr punktu.

<Hz:>, <V:> oraz <Odl. skosna:> Obliczony kat pionowy i poziomy oraz

odlegtos¢ skosna do obliczonego punktu ukrytego. ----- jest wyswietlany gdy
informacje sg niedostepne.
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Test lub
sprawdzenie
dziatania programu
Punkt ukryty

krok po kroku

Krok

Opis
<Rézn. wysok:> Obliczona réznica wysokosci od instrumentu do oblic-

zonego punktu ukrytego. ----- jest wyswietlany gdy informacje sg
niedostepne.

<Y (wsch):>, <X (p6tn):> oraz <Wysok:> Obliczone wspotrzedne wyznac-

zonego punktu ukrytego. ----- jest wyswietlany gdy informacje sg
niedostepne.

&

NAST (F5) by zapisa¢ punkt ukryty i wejs¢ do PT UKRYTY Pomiar refle-
ktora 1.

&

SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr punktu niezaleznie od szablonu
Nr punktu. SHIFT AutNR (F5) powrotna zmiana na kolejny Nr z skonfig-
urowanego szablonu Nr punktu.

12.

STRON (F6) przejscie na strone Kod.

13.

PT UKRYTY Wyniki pom. punktu ukrytego, strona Kod.

<Kod punktu:> Kod tematyczny. Mozliwy jest wybor wszystkich kodow z
obiektu.

<Opis kodu:> Atrybuty kodu tematycznego. Zachowanie pél w zaleznosci
od ich definicji w liscie kodow.

Wopisz kod jezeli jest taka potrzeba.

14.

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

15.

PT UKRYTY Wyniki po. punktu ukrytego, strona Szkic.

Zmierzone odlegtosci sg wskazywane strzatkami.

ZAPIS (F1) by zapisac¢ ukryty punkit.

Opis

Ustaw i zorientuj instrument w terenie.

Powtorz kroki od 1. do 5. z paragrafu "Pomiar punktu ukrytego krok po
kroku".

Skonfiguruj tyczke do pomiaru punktéw ukrytych.

Ustaw grot tyczki do pomiaru piunktéw ukrytych na znaku bezposrednio
widocznym z pozycji instrumentu.

Powtarzaj kroki od 6. do 16. z paragrafu "Pomiar punktu ukrytego krok po
kroku". Upewnij sie, ze tyczka do pomiaru punktéw ukrytych nie prze-
mieszcza sie podczas wykonywania pomiaréw.

PROG by wejs¢ do TPS1200 Programy.

TPS1200 Programy.
Tyczenie punktow by wejs¢ do TYCZENIE Tyczenie - poczatek.

Upewnij sie, ze <Auto pozycionow.: 3D> jest wybrane w TYCZENIE
Konfiguracja, strona Ogélne.

TYCZENIE Tyczenie - poczatek.
KONT (F1) by wejs¢ do TYCZENIE XX Tyczenie, strona Tycz.
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Krok

Opis

TYCZENIE XX Tyczenie, strona Tycz.
Wybierz punkt ukryty.

Zmotoryzowane instrumenty celujg na punkt ukryty.
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9 Tyczenie Osi

9.1 Streszczenie

Opis

Zadania

Rodzaje punktéw

Terminy

Definiowanie
linii odniesienia

Definiowanie
tuku odniesienia

Definiowanie
pikietazu

&

Program uzytkowy Tyczenie osi moze by¢ uzywany do ustawienia lub pomiaru
punktéw w odniesieniu do osi lub fuku.

Program uzytkowy Tyczenie osi moze by¢ stosowany w nastepujacych zadaniach

pomiarowych:

*  Pomiar do liniifuku, gdzie mozliwe jest obliczenie pozycji punktu celu z jego
potozenia wzgledem zdefiniowanej linii/tuku.

«  Tyczenie do linii/fuku, gdzie punkt celu jest znany a instrukcje dotyczace
potozenia punktu sg podane w odniesieniu do liniiftuku.

» Tyczenie siatki liniituku, gdzie siatka moze by¢ tyczona w odniesieniu do
linii/tuku.

Wysokosci i pozycje zawsze uczestnicza w obliczeniach. Punkty muszg mie¢
wyznaczony komplet wspétrzednych.

Punkt odniesienia: Termin "punkt odniesienia" w tym rozdziale jest stosowany w
odniesieniu do punktu, z ktérego mierzony jest prostopadty
przesuw od liniituku odniesienia do punktu celu. Dodatkowych
informacji szukaj w paragrafie "Definiowanie linii odniesienia"
oraz w diagramach.

Punkt celu: Zaprojektowany punkt.

* Dla pomiaru linii odniesienia, jest to punkt z wspotrzednymi
biezacej pozycji oraz z zaprojektowang lub obliczong
wysokoscia.

* Dla tyczenia lub tyczenia siatki do linii odniesienia, jest to
punkt, ktéry ma by¢ tyczony.

Mierzony punkt: Biezgca pozycja.

Linia odniesienia moze byc¢ definiowana w nastepujacy sposob:
« Dwa znane punkty

« Jeden znany punkt, azymut, odlegto$¢, spadek

« Jeden znany punkt, azymut, odlegto$¢ i réznica wysokosci

tuk bazowy moze by¢ definiowany w nastepujacy sposéb:
+ Dwa znane punkty i promien
* Trzy znane punkty

Moze by¢ definiowany pikietaz z punktu poczatkowego linii/fuku odniesienia.

<Azymut:> uzywany jest w tym rozdziale. Zawsze powinno to by¢ réwniez rozu-
miane jako <Domiar:>.
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9.2 Konfiguracja Linii odniesienia

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. oSl
Konfiguracja
strona Ogé6lne

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

3. Naci$nij KONF (F2) by wej$¢ do TYCZ. OSI Konfiguracja.

Ekran ten sktada sie z czterech stron. Pola dostepne na stronie Ogélne i na stronie
Kontrol sg bardzo podobne do pdl ekranu TYCZENIE Konfiguracja. Informacji
dotyczacych pdl tych stron szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu". Znaczenia klaw-
iszy-operatoréw podane zostaty ponizej.

13:20 % =~ L KONT (F1)
TYCZ. 0SI H_@ 5TD P =28 Akceptacja zmian i powrét do poprz-

Kenfiguracja

OgAlne [Knntrol jiW

Orientacja

Tryh tyczenia:
Wskazn.wizual:

Haska Ekranu :
Uzyj Pikietaz:
Aut.pozycjon.:

KONT | |

edniego ekranu.

TN WMASK (F3)

Ortogonalnie
Strzatki&Grafika 4

By edytowa¢ aktualnie wyswietlang
maske ekranu. Dostepne gdy

<Braks <Maska Ekranu:> jest pod$wietlona
Nieﬁ na stronie Ogélne.
3D SHIFT Info (F5)

GZad By wyswietla¢ informacje dotyczace
| | STRON| nazwy programu uzytkowego,

Opis pol

numeru wersji, daty wersji i praw
autorskich.

Pole

Opcja

Opis

<Orientacja:>

Do Linii/kuku

Do Stanowiska

Od Stanowiska

Kierunek odniesienia stosowany do tyczenia
punktow. Elementy tyczenia i ekran
graficzny pokazywane w programie
uzytkowym Tyczenie osi opierajg sie na tym
wyborze.

Kierunek orientacji jest rownolegty do linii
odniesienia lub do tuku odniesienia.

Kierunek orientacji jest od mierzonego
punktu do stanowiska instrumentu.

Kierunek orientacji jest od stanowiska instru-
mentu do mierzonego punktu.

Na Strzate Kierunek orientacji jest od biezacej pozycji
do tyczonego punktu. Ekran graficzny poka-
zuje strzatke wskazujaca w kierunku
tyczonego punktu.
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Pole Opcja Opis
<Tryb tyczenia:> Metoda tyczenia.
Biegunowo Dostepne dla <Orientacja: Od Stanow-

Ortogonalnie

iska> lub <Orientacja: Do Stanowiska>.
Wyswietlane sg odlegtosé pozioma i kat
pomiedzy biezgcg pozycjg a tyczonym
punktem, réznica wysokosci zdefiniowana w
TYCZ. OSI Konfiguracja, wysokosc¢
tyczonego punktu i poprawki odlegtosci.

Wyswietlane sg odlegtosci wzdtuz i prosto-
padle do linii orientacji pomigdzy biezaca
pozycja a tyczonym punktem, réznica
wysokosci zdefiniowana w TYCZ. OSI
Konfiguracja, wysoko$¢ punktu i poprawki
odlegtosci.

<Wskazn.
wizual:>

Wytacz

Strzatki

Grafika

Strzatki &
Grafika

Wybierz wskazniki wyswietlane podczas
tyczenia punktéw, prowadzace do
tyczonego punktu.

Dostepne, z wyjatkiem <Orientacja: Na
Strzate>. Symbole i grafika nie sg wyswiet-
lane.

Dostepne, z wyjatkiem <Orientacja: Na
Strzate>. Wyswietlane sg strzatki. Strzatki
wskazujg kierunek réznicy odlegtosci
pomiedzy pozycjg biezaca a punktem
tyczonym réwnolegle lub prostopadle do
obiektu odniesienia.

Ekran graficzny pokazuje stanowisko instru-
mentu, aktualng pozycje i tyczony punkt.

Wyswietlane sa strzafki i grafika.

<Maska Ekranu:>

Lista wyboru

Definiowana przez uzytkownika maska
ekranu pokazywana w TYCZ. OSI XX
Punkty. Wybrane moga by¢ wszystkie
maski ekranu aktywnego pliku konfigura-
cyjnego zdefiniowane w KONFIGURAC
Ustawienia Ekranu.

<Uzyj
Pikietaz:>

Tak lub Nie

Aktywacja stosowania pikietazu w programie
uzytkowym Tyczenie osi.

<Form. Pikietaz:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Uzyj Pikietaz: Tak>. Wybor
formatu wyswietlania dla wszystkich pél
informacyjnych pikietazu.

<Auto pozy- 2D Pozycje instrumentu poziomo do punktu
cjon.:> tyczenia.
3D Pozycje instrumentu poziomo i pionowo do
punktu tyczenia.
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TYCZ. oSl
Konfiguracja,
strona Kontrol

Pole

Opcja
Wylacz

Opis
Instrument nie pozycjonuje sie wzgledem
tyczonego punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kontrol.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Kontr. pozyc.:>

Tak lub Nie

Umozliwia sprawdzenie réznicy
wspotrzednych ptaskich pomiedzy
punktem wytyczonym a punktem, ktéry
ma by¢ tyczony. Jezeli zdefiniowany
<0dch.dop.poz.:> zostat przekroczony,
tyczenie moze by¢ powtdrzone, pomin-
iete lub zapisane.

<Odch.dop.poz.:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Kontr. pozyc.: Tak>.
Ustawienie maksymalnej réznicy
wspotrzednych ptaskich, akceptowanej
przy kontroli pozyciji.

<Kontr. wysok.:>

Tak lub Nie

Umozliwia sprawdzenie réznicy
wysokosci pomiedzy punktem wytyc-
zonym a punktem, ktéry ma byé¢ tyczony.
Jezeli zdefiniowany <Odch.dop.wys.:>
zostat przekroczony, tyczenie moze
zosta¢ powtérzone, pominiete lub
zapisane.

<Odch.dop.wys.:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Kontr. wysok.: Tak>.
Ustawienie maksymalnej roznicy
wysokosci, akceptowanej przy kontroli
wysokosci.

<Dzw. Pt. blisko:> | Tak lub Nie Dzwiek, gdy pozioma odlegto$¢ biezacej
pozycji od tyczonego punktu jest rowna
lub mniejsza od zdefiniowanej w <Odleg
od Pktu:>.
<Odleg od Pktu:> |Wprowadzane |Dostepne dla <Dzw. Pt. blisko: Tak>.
przez Pozioma pozycja z biezacej pozycji do

uzytkownika

tyczonego punktu, przy ktérej powinien
by¢ styszany dzwiek.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Wysokosci.
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TYCZ.0slI
Konfiguracja,
strona Wysokosci

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Wysokosci:>

Uzyj Lin. odnies.

Uzyj Pkt poczatk

Uzyj model DTM

W zaleznosci od wybranego zadania
parametr ma nastepujgace znaczenie.

* Podczas pomiaru do liniituku, okresla
wartos$c¢ delty wysokosci wyswietlang
gdy punkty s mierzone.

* Podczas tyczenia lub tyczenia siatki
liniiluku, okresla warto$¢ tyczonej
wysokosci.

Dostepne z wyjatkiem <Orientacja: Do
Linii/kuku>. Wysokosci sg obliczane
wzdtuz linii/fuku odniesienia.

Wysoko$ci sg obliczane w odniesieniu do
wysokosci punktu poczatkowego.
Podczas stosowania tuku odniesienia ta
opcja zostaje zastosowana automatyc-
znie.

Tyczona wysokos¢ jest obliczana z
uzywanego DTM.

<Edycja wysok.:> | Nie Podczas tyczenia wyswietlana jest
wysokos¢ biezacej pozycji. Wartos¢ nie
moze zostaé zmieniona.
Tak Podczas tyczenia wyswietlana jest

wysokos¢ punktu. Warto$¢ moze zostac
zZmieniona.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".
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9.3 Zarzadzanie Liniami/kukami Odniesienia

9.3.1 Streszczenie

Opis Streszczenie
» Istniejg dwa sposoby definiowania linii/tuku bazowego.
1. Wprowadzenie reczne

» Linia/tuk bazowy moze by¢ definiowana za pomoca recznie wprowadzonych
parametrow.

» Linia taka jest tymczasowa i nie jest zapisywana po wyjsciu z programu
uzytkowego Tyczenie osi.

2. Wybor z obiektu

* Linia/luk bazowy moze by¢ tworzona, edytowana, zapisywana i usuwana w
aktywnym obiekcie.

» Linie/tluki bazowe moga by¢ pdzniej uzywane.
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9.3.2

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. OSl
Wybor zadania &
Linii bazowej,
strona Lin. bazy

Reczne wprowadzanie Linii/kuku odniesienia

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i naci$nij KONT (F1).

3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii
bazowej.

Wybierz strone Lin. bazy.

4. Wybierz <Uzyj lin. odn.: Wpr. recznie>.

Znaczenia klawiszy-operatoréw podane zostaty ponizej. Dostep pdl zalezy od opcji
wybranych w <Zadanie:> oraz <Metoda:> na tym ekranie.

1321 IR ¥~ M KONT (F1)
TYCZ.0SI H_@ sl § nc@ Akceptacja zmian i kontynuacja w

Wybor zadania i Linii bazowej X kolejnym ekranie.

Iin hary |Mapa]

Zadanie Pomiar na 1'in‘igﬂ§| PRZES (F4)

Uzyj Tin.odn.: Wpr.rgeznie 4 Definiowanie przesuwoéw liniituku
Pikictaz : 0.000 n < -
Ho toda : 2 Punkty bazowe’gq,.obrotow, przesuwoéw
Pkt poczatk. : 0001 1| wysokosci i DTM.

Pkt korncowy [ITH( POMIA (F5)

Dtugose 11ni1: 141.421 n

Dostepne dla <Uzyj lin. odn.: Wpr.
GZad recznie> gdy podswietlone jest pole

KONT | | | PRZSW| POMIA| STRON| punktu. By wykona¢ pomiar punktu.
SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac linie/tuk bazowy.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zadanie:> Lista wyboru Okresla zadanie, ktére ma zosta¢ wyko-

nane.

<Uzyj lin. odn.:>

<Pikietaz:> Wprowadzane Dostepne dla <Uzyj Pikietaz: Tak> w
przez uzytkownika | TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Ogoine.
Okreslenie pikietazu z pierwszego punktu
liniifuku bazowego.
<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktorej linia/tuk bazowy

zostanie zdefiniowany. Dostepne sg
rézne opcje w zaleznosci od wyboru dla
<Zadanie:>.

<Pkt. poczatk.:> |Lista wyboru Poczatkowy punkt liniifuku bazowego.

<Drugi punkt:> Lista wyboru Dostepne dla <Metoda: 3 Punkty>. Drugi

punkt tuku bazowego.
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Pole

Opcja

Opis

<Pkt. koncowy:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Metoda: 2 Punkty>,
<Metoda: 3 Punkty> oraz <Metoda: 2
Punkty/Promien>. Koricowy punkt
liniituku bazowego.

<Dtugosé linii:>

Dane wyj$ciowe

Dostepne dla <Uzyj lin. odn.: Wpr.
recznie> z <Metoda: 2 Punkty>.

Pozioma odlegto$¢ pomiedzy <Pkt.
poczatk.:> a <Pkt. koncowy:> linii.
----- jest wyswietlany jezeli odlegto$¢ nie
moze by¢ obliczona.

<Azymut:> Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
przez uzytkownika | Pt/Azy/Odl/Spade> oraz <Metoda:
Pt/Azy/OdI/AH>. Azymut linii bazowe;j.
<Odleg Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
pozioma:> przez uzytkownika | Pt/Azy/Odl/Spade> oraz <Metoda:
Pt/Azy/OdI/AH>. Pozioma odlegto$¢
pomiedzy punktem poczatkowym a
punktem koncowym linii bazowe;.
<Spadek:> Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
przez uzytkownika | Pt/Azy/Odl/Spade>. Spadek linii od
punktu poczatkowego do punktu
koncowego linii bazowe;.
<A Wysok:> Wprowadzane Dostepne dla <Metoda: Pt/Azy/OdI/AH>.

przez uzytkownika

Réznica wysokosci pomiedzy punktem
poczatkowym a korncowym linii bazowej.

<Promien:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Metoda: 2
Punkty/Promien>. Promien tuku
bazowego.

<Dlugtuku:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegtos$¢ wzdtuz tuku pomiedzy
<Pkt poczatk.:> a <Pkt koncowy:> fuku.
----- jest wyswietlany jezeli odlegto$¢ nie
moze by¢ obliczona.

Kolejny krok

STRON (F6) zmiana na strone Mapa.
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TYCZ. OSI
Wybér zadania &
Linii bazowej,
strona Mapa

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych.

Kolejny krok

JEZELI TO
<Zadanie: » KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do TYCZ. OSI
Pomiar na XX> Pomierz punkty.

«  Szukaj w "9.4 Pomiar do Linii/tuku odniesienia".
<Zadanie: » KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do TYCZ. OSI
Tyczenie do XX> Podaj wartosci przesuwoéw.

« Szukajw "9.5 Tyczenie do Linii/tuku odniesienia".
<Zadanie: » KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do TYCZ. OSI
Tyczenie siatki Okreslenie siatki.
do XX> +  Szukaj w "9.6 Tyczenie siatki Linii/t.uku".
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9.3.3

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. oSl
Wybor zadania &
Linii bazowej,
strona Lin. bazy

TYCZ. oSl
Wybor zadania &
Linii bazowej,
strona Mapa

Wybér Linii/kuku bazowego z obiektu

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii
bazowej.

Wybierz strone Lin. bazy.
4. Wybierz <Uzyj lin. odn.: Wybor z Obiektu>.

Znaczenie klawiszy-operatoréw oraz pol sg identyczne jak przy recznym wprowad-
zaniu linii bazowej. Pole <Metoda:> nie jest dostepne a wszystkie pola definiujace
linie sg polami danych wyjsciowych, wszystkie pozostate r6znice zostaty opisane
ponizej. Informacji szukaj w "9.3.2 Reczne wprowadzanie Linii/tuku odniesienia".
Pokazane pola zaleza od opcji wybranych dla <Zadanie:> oraz <Metoda:>w TYCZ.
OSI Nowa bazowa XX.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Linia Odni:>

Lista wyboru Dostepne dla <Zadanie: XX Linia>. Linia

bazowa, ktéra ma by¢ uzyta.

<tuk Odnies:> Lista wyboru Dostepne dla <Zadanie: XX tuk>. Luk

bazowy, ktéry ma by¢ uzyty.

<Diugtuku:> Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Zadanie: XX Ltuk>.

Kolejny krok
STRON (F6) zmiana na strone Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych. Linia/tuk bazowy moze
by¢ wyswietlana, lecz nie jest mozliwe jej zdefiniowanie na tej stronie.

Kolejny krok

JEZELI TO

linia/tuk bazowy
musi by¢ utwor-
zona, edytowana |.
lub wybrana

Podswietl <Linia Odni:> lub <t.uk Odnies:> i nacisnij
ENTER by wejs¢ do TYCZ. OSI Zarzadz. XX odniesienia.

Szukaj w paragrafie "TYCZ. OSI Zarzagdz. XX odniesienia".

Dla <Zadanie: Pomiar do XX>
KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Pomierz punkty,
strona Tycz XX.

linia/tuk bazowy
zostata wybrana

*  Szukajw "9.4 Pomiar do Linii/tuku odniesienia".
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TYCZ. OSI
Zarzadz. XX
odniesienia

JEZELI

TO

» Dla <Zadanie: Tyczenie do XX>
KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Podaj wartosci
przesuwow.

* Szukaj w "9.5 Tyczenie do Linii/tuku odniesienia".
» Dla <Zadanie: Tyczeenie siatki XX>

KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okreslenie siatki.
*  Szukaj w "9.6 Tyczenie siatki Linii/tuku".

majg zostac
okreslone
przesuwy

«  PRZES (F4) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okresl przesuwy.

13:22 IR €k
TYCZ_0SI H_@ o
Zarzadz.Liniami odniesienia

Mazwa

ref line 0001

KONT | NOWY | EDYC || USUN | | |

KONT (F1)
By wybra¢ podswietlong linie/tuk
odniesienia i wréci¢ do poprzedniego
ekranu.
NOWY (F2)
By tworzy¢ linie/tuk odniesienia.
EDYC (F3)
By edytowa¢ linie/tuk odniesienia.

@zaw USUN (F4)
By usunag¢ linie/tuk odniesienia.

Opis kolumn

Kolumna Opis
Nazwa Nazwy wszystkich liniifukéw odniesienia w aktywnym obiekcie.
Data Data utworzenia linii/fuku odniesienia.

Kolejny krok

JEZELI linia/luk | TO

odniesienia

ma zostac *  Podswietl wybrang linie/tuk odniesienia.

wybrana KONT (F1) zamkniecie ekranu i powr6t do TYCZ. OSI

Wybor zadania & Linii bazowej.

ma zosta¢ utwor-
zona/edytowana

+  NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do TYCZ. OSI Nowa XX
odniesienia/TYCZ. OSI Edycja XX odniesienia.

» Szukaj w paragrafie "TYCZ. OSI| Nowa XX odniesienia,
strona Wprowadz".

» Edycja liniifuku odniesienia jest zblizona do tworzenia
nowe;j linii/luku odniesienia. Dla utatwienia, ponizej
zostato opisane tylko TYCZ. OSI Nowa XX odniesienia
a roznice zostaty wyraznie zaznaczone.
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TYCZ. OSI

Nowa XX
odniesienia,
strona Wprowadz

TYCZ. OSI
Nowa XX
odniesienia
strona Mapa

13:23 IR 0 [
TYCZ. 051 H_@sm]: ¥ B%@

Wprowarts [Mapa|
ID Lin.odn. : 100 ZAPIS (F1)
Hetoda - By zapisa(: zmiany iwréci¢ do TYCZ.
Pkt poozatk. : 0001% 0S8l Zarzadz. XX odniesienia.
Pkt kohicowy 00023 POMIA (F5)
Dlugosé linii: 141.421 n By mierzy¢ znany punkt. Dostepne
gdy podswietlony jest <Pkt

[@Zat poczatk.:>, <Drugi punkt:> lub
ZAPIS| | | | PONIA| STRON| <Pkt. koncowy:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<ID Lin. odn.:> Wprowadzane przez

uzytkownika

ID nowej liniifuku odniesienia.

Dostep pozostatych pdl zalezy od wyboru opcji dla <Zadanie:>w TYCZ. OSI Wybo6r
zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy oraz <Metoda:> w tym ekranie.
Podczas edyc;ji liniituku odniesienia wszystkie pola definiowania linii sg polami
danych wyjsciowych. Opiséw szukajw "9.3.2 Reczne wprowadzanie Linii/kuku
odniesienia".

Kolejny krok
STRON (F6) zmiana na strone Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych. Podczas edyciji linii/tuku
odniesienia jest to strona Szkic a linia/tuk odniesienia moze by¢ wyswietlana ale nie
definiowana na tej stronie.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis zmian i powr6t do TYCZ. 0S| Zarzadz. XX odniesienia.
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9.34

Okreslanie przesuwoéw Linii/kuku odniesienia

Opis Linia odniesienia moze by¢ przesuwana i obracana, tuk odniesienia moze by¢
przesuwany.
Wejscie .
Krok |Opis
krok po kroku i
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

Wybierz strone Lin. bazy.

3. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii
bazowej.

4. Nacisnij PRZES (F4) by wej$¢ do TYCZ. OSI Okreslenie przesuwow.

TYCZ. OSI
Okreslenie
przesuwow

Ekran ten zawiera r6zne pola w zaleznosci od opcji wybranych dla <Wysokosci:>
w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci, oraz <Zadanie:>w TYCZ. OSI
Wybér zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy.

13:24 IR £ [ W]
TYCZ 0SI H_@ sl § = % [}
P_paprz 1inii: 0.360 n
P.pedl 1inii : 0.450 n
P.poprz wysok: 0.100 n
KONT (F1)

Obrét Tinii

: 0.0000

Potwierdzenie dokonanego wyboru i
powrét do poprzedniego ekranu.
SHIFT KONF (F2)

[@Za By skonfigurowac linie/tuk
KONT | | | | | | odniesienia.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<P. poprz linii:> | Wprowadzane Odlegtos¢ do poziomego przesuwu
lub <P. poprz przez uzytkownika | linii/fuku odniesienia w lewg lub prawg
tuku:> strone.
(&  Gdyprzesuw zostat zastosowany
w stosunku do tuku, promien tego
tuku zmienia sie.
<P. podt linii:> | Wprowadzane Odlegtos¢ do poziomo przesunietej linii
przez uzytkownika | odniesienia w przdd i wstecz. Dostepne dla
<Zadanie: XX Linia> z wyjatkiem
<Wysokosci: Uzyj Lin.odnies.>w TYCZ.
0OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.
<P. poprz Wprowadzane Pionowy przesuw linii/fuku odniesienia.
wysok:> przez uzytkownika | Dostepny dla <Wysokosci: Uzyj Pkt
poczatk> oraz <Wysokosci: Uzyj
Lin.odnies.>.

Tyczenie Osi

TPS1200

97




Pole

Opcja

Opis

<Przesuw DTM:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pionowy przesuw modelu DTM. Dostepny
dla <Wysokosci: Uzyj model DTM>.

<Obrét linii:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Kat obrotu linii odniesienia. Dostepne dla
<Zadanie: XX Linia> z wyjatkiem
<Wysokosci: Uzyj Lin.odnies.>w TYCZ.
0S8l Konfiguracja, strona Wysokosci.

Kolejny krok

KONT (F1) zamkniecie ekranu i powr6t do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii

bazowej.
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9.4 Pomiar do Linii/k.uku odniesienia

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. OSl
Pomierz punkty,
strona Tycz XX

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

3. Nacis$nij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii
bazowej.

Wybierz strone Lin. bazy.

Wybierz <Zadanie: Pomiar do XX>.

4. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Pomierz punkty.

Dostep pdl zalezy od wyboru opcji dla <Zadanie:> w TYCZ. OSI Wybér zadania &
Linii bazowej, strona Lin. bazy oraz <Wysokosci:> i <Edycja wysok.:>w TYCZ.
0OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.

13:25 IR ¥ =~ w0 WSZYS (F1)

TYCZ.0SI H_@ ml § nZ8 By mierzy¢ i rejestrowa¢ aktualng
Pomierz punkty ozVei
Tyrz n=i|Mapa pozycje.

Nr punktu : = ODLEG (FZ)

h reflektora : 1.260 n By mierzy¢ i wyswietla¢ odlegtosci.
AP . poprz. : 84.492 n Wyswietlana jest r6znica pomiedzy
Pikietaz : -57.029 m i

: pozycja aktualng a tyczona.

AP . pod?. : -57.029 m_| REJ (F3)
AH-Poczgt : -97.808 m ; A E\i
Wysok. : 2 191 . By rejestrowac wyswietlane

wartosci.

WSZYS|ODLEG| REJ |LINIA| TYCZ |STRO|I| LINIA (F4)
By definiowac/wybiera¢ linig/tuk
odniesienia.

TYCZ (F5)
By definiowa¢ przesuwy linii
odniesienia tyczone w odniesieniu
do linii.

SHIFT KONF (F2)
By konfigurowa¢ linie/tuk
odniesienia.

SHIFT SREDN (F2)
By sprawdzi¢ przekroczenie
ustawionych réznic pozyciji i
wysokosci pomiedzy usrednionym
punktem a punktem zapisanym.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od zdefiniowanego szab-
lonu, a automatycznego Nr punktu,
zgodnego z szablonem.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr punktu:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Nr mierzonego punktu.

<h reflektora:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wpisana moze byc¢ indywidualna
wysokos¢ reflektora.

<AP. poprz.:>

Dane wyjsciowe

Prostopadty przesuw od liniituku
odniesienia obliczany z punktu
odniesienia do punktu mierzonego.

<QOdl. kontr 1:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegto$¢ z punktu
poczatkowego do punktu mierzonego.

<0Odl. kontr 2:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ pozioma z punktu koncowego
do punktu mierzonego.

<AP. podt.:> Dane wyjsciowe Pozioma odlegto$¢ wzdtuz linii
odniesienia z punktu poczatkowego do
punktu odniesienia.

<APodt- Dane wyjsciowe Pozioma odlegto$¢ wzdtuz linii

Koniec:> odniesienia z punktu koncowego do
punktu odniesienia.

<Atuk:> Dane wyjsciowe Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku

odniesienia z punktu poczatkowego do
punktu odniesienia.

<Atuk-Koniec:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku
odniesienia z punktu odniesienia do
punktu odniesienia.

<AH-Poczat:>

Dane wyjsciowe

Réznica wysokosci pomiedzy punktem
poczatkowym a punktem mierzonym.

<Wysok.:>

Dane wyjsciowe

Wysokos$¢ punktu mierzonego.

<AH-Podt:>

Dane wyjsciowe

Réznica wysokosci pomiedzy punktem
odniesienia a punktem mierzonym.

<ASkos$na Odl.:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ skosna pomiedzy punktem
odniesienia a punktem mierzonym.

<APrzestrz. Dane wyjsciowe Odlegtos¢ skosna pomiedzy punktem
Odl.:> poczatkowym a punktem odniesienia.
<AH-DTM:> Dane wyjsciowe Réznica wysokosci pomiedzy punktem
mierzonym a DTM.
<Proj. H:> Wprowadzane Umozliwia wprowadzenie projektowanej
przez uzytkownika |wysokosci punktu celu.
<AH-Proj.:> Dane wyjsciowe Réznica wysokosci pomigdzy <H Proj.:>

a wysokoscig mierzonego punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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9.5 Tyczenie do Linii/kuku odniesienia

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. OSl
Podaj wartosci
przesuwow

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii
bazowej.

Wybierz strone Lin. bazy.

Wybierz <Zadanie: Tyczenie od XX>.

4. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Podaj wartosci przesuwow.

Ekran zawiera rézne pola w zaleznosci od wyboru opcji dla <Wysokosci:> oraz
<Edycja wysokosci:> w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci oraz
<Zadanie:> w TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy.
Znaczenie klawiszy-operatoréw jest jednakowe dla wszystkich przypadkow.

13:26 IR 7~ B KONT (F1)
TYCZ . 0SI H_@ 5TD I 5 %

. o _ 2 Potwierdzenie dokonanego wyboru i
kontynuacja w kolejnym ekranie.
LINIA (F4)
Przesuw popra: 0.260 n By definiowaé/wybrac linig/tuk
g:ﬁ::ial_"““ : 5.250 n odniesienia.
POMIA (F5)
Przesuw H 0.100 w By mierzy¢ punkt w odniesieniu do
linii/tuku.
@zaw SHIFT KONF (F2)
KONT | | | LINIA|POHIA| | By konfigurowac linig/tuk
odniesienia.
SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od zdefiniowanego szab-
lonu Nr punktu, a automatycznego
Nr punktu, zgodnegoz szablonem Nr
punktu.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Nr punktu:> Wprowadzane

przez uzytkownika

Nr tyczonego punktu celu.

<Przesuw Wprowadzane Przesuw z punktu odniesienia do punktu

poprz:> przez uzytkownika | celu.
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TYCZ. OSI
Tyczenie XX,
strona Tycz. XX

Pole

Opcja

Opis

<Wzdtuz linii:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Zadanie: Tyczenie od
linii>. Pozioma odlegto$¢ z punktu
poczatkowego do punktu odniesienia
wzdtuz linii odniesienia.

<Wzdtuz tuku:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Zadanie: Tyczenie od
tuku>. Pozioma odlegtos$¢ z punktu
poczatkowego do punktu odniesienia
wzdiuz tuku odniesienia.

<Pikietaz:> Wprowadzane Pikietaz wzdtuz linii/tuku. Jest to pikietaz z
przez uzytkownika | poczatku liniifuku odniesienia plus

<Wzdtuz linii:>/<Wzdtuz tuku:>.

<P. poprz Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie>z

wysok:> przez uzytkownika | wyjatkiem <Wysokosci: Uzyj model
DTM> w TYCZ. OSI Konfiguracja.
Przesuw wysokosci punktu celu jest oblic-
zany jako wysokos$¢ punktu
poczatkowego/punktu odniesienia plus
<P. poprz wysok:>.

<Proj. H:> Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak>

przez uzytkownika

w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona
Wysokosci. Sugerowana projektowana
wysokos$¢ punktu celu jest wysokoscia
punktu poczatkowego/punktu odniesienia.

Kolejny krok

KONT (F1) by akceptowa¢ zmiany i kontynuowa¢ w TYCZ. OSI Tyczenie XX,

strona Tycz. XX.

Ten ekran zawiera 6zne pola w zaleznosci od wyboru opcji dla <Tryb tyczenia:> w
TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Ogdlne. Wigkszos¢ klawiszy-operatoréw jest
identyczna do klawiszy dostepnych przy pomiarze liniituku odniesienia. Informacji o
klawiszach-operatorach szukaj w "9.4 Pomiar do Linii/t.uku odniesienia".

13:27 IR 3 = o D
TYCZ. 0ST H_@ ml § nZ8
Tyrz n=i|Mapa
hr 1.260 n N, T

POMIA (F5)

Pop:+  -0.001 % £ . . -
iD?E:r 47 .846 : $ 2 By mierzy¢ punkt wzgledem linii/tuku
AH - 32.486 n odniesienia.

SHIFT POZYC (F4)
H 67.714 n g \
PR Wycelowanie lunety na tyczony

WSZYS|ODLEG| REJ | | POMIA| STRON| punkt.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr punktu:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Nr tyczonego punktu celu.

<h reflektora:>
lub <hr:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

DomysIna wysoko$¢ lustra zdefiniowana
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Wysokosé:>

Dane wyj$ciowe

Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie>

lub <H:> w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona
Wysokosci.

<H Proj:> lub Wprowadzane przez | Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak>

<D H:> uzytkownika w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona

Wysokosci.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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9.6

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. OSI
Okreslenie siatki

Tyczenie siatki Linii/Luku

Krok |Opis

1. Nacis$nij PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie osi i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowe;j.

Wybierz strone Lin. bazy.

Wybierz <Zadanie: Tyczenie siatki XX>.

4. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okreslenie siatki.

Klawisze-operatory sg identyczne do klawiszy dostepnych podczas tyczenia
liniifuku odniesienia. Informaciji o klawiszach-operatorach szukajw "9.5 Tyczenie do
Linii/tuku odniesienia".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Pocz. siatki w:> | Wprowadzane Odlegtos¢ wzdtuz linii/tuku odniesienia od

przez uzytkownika

punktu poczatkowego do pierwszego
tyczonego punktu celu.

<Pikietaz:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pikietaz tyczony z pierwszego punktu
celu wzdtuz linii/tuku. Jest to pikietaz z
poczatku liniifuku odniesienia plus
<Pocz. siatki w:>.

<Przyrost 0:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegtosci miedzy punktami na linii siatki.

<P. poprz. linii:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegtosci pomiedzy liniami siatki.

<Nastepn. linia:>

Zaczn. w
poczatku

Biezacy Pkt siat

Kazda nowa linia siatki zaczyna sie w tym
samym koncu, w ktérym zaczynata sie
linia poprzednia.

Kazda nowa linia siatki zaczyna sie w tym
samym koncu, w ktérym skonczyta sie
poprzednia linia siatki.

<NR punktu:>

ID Siatki

Szablon NR Pkt

ID punktu jest pokazywany jako pozycja
tyczone;j siatki.

Szablon NR punktu zdefiniowany w akty-
wnym pliku konfiguracyjnym jest uzywany
przy identyfikacji punktéw siatki.

Kolejny krok

KONT (F1) akceptacja zmian i kontynuacja w TYCZ. OSI Tyczenie +yyy.yy
+xxx.xx, strona Tycz. XX.
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TYCZ. OSI
Tyczenie +yyy.yy
+XXX.XX,

strona Tycz. XX

Nazwa ekranu wskazuje pozycje tyczonej siatki gdzie +yyy.yy jest pozycjg stanow-
iska wzdtuz linii siatki a +xxx.xx jest przesuwem linii siatki.

Funkcjonalnos¢ tego ekranu jest bardzo podobna do TYCZ. OSI Tyczenie XX,
strona Tycz. XX. Réznice pomiedzy tymi dwoma ekranami zostaty zaznaczone
ponizej. Wszystkich pozostatych opiséw klawiszy i wyjasnien szukaj w "9.5 Tyczenie
do Linii/uku odniesienia".

13:29 IR IR
TYCZ. 051 H_@ sl § 5@
Tyczenie +0.00 +0.00 Xl pOMIN (F4)

Tyrz n=i|Mapa
+0.00 +0.00

hr 1.260
APop:+ -0.001
ADYu:t 43.723
AH 30.754
H : 69.346

LS

By pomina¢ aktualnie wyswietlane
stanowisko i przej$¢ na nastgpne
stanowisko.

LINIA (F5)
By rozpocza¢ tyczenie kolejnej linii
siatki. Pozycja pierwszego punktu

J—— 100 n ——|

02a
WSZYS|ODLEG| REJ |POHIN| LIN+|STROII|

nowe;j linii jest okreslana przez wybor
opcji dla <Nastepn. linia:>.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Wprowadzane Nr punktu zalezy od wyboru dokonanego dla
przez <Nr punktu:>w TYCZ. OSI Okreslenie

uzytkownika

siatki. Jezeli wprowadzony jest inny Nr
punktu, kolejny Nr punktu bedzie ciagle poka-
zywany jako kolejny automatycznie wska-
zany Nr.

<Wysokos¢:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie> w

lub <H:> TYCZ. OSI Konfiguracja, strona
Wysokosci.

<H Proj:>lub | Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w

<D H:> przez TYCZ. OSI Konfiguracja, strona

uzytkownika

Wysokosci.

By wprowadzi¢ zaprojektowang wysokos¢.
Jezeli zaprojektowana wysokos$¢ zostata
wprowadzona i zastosowano POMIN (F4) lub
LINIA (F5) to prawdziwa wysoko$¢ siatki
kolejnego punktu jest pokazywana jako
wysokos$¢ sugerowana.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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Ptaszczyzna odniesienia & Skan powierzchni

10.1

Opis

Zadania Plaszc-
zyzny odniesienia

&

Definiowanie
ptaszczyzny
odniesienia

Plaszczyzna
pionowa

Streszczenie

*  Program uzytkowy Ptaszczyzna odniesienia & Skan powierzchni moze by¢
stosowany podczas pomiaréw punktow wzgledem ptaszczyzny odniesienia.

« Plaszczyzna odniesienia moze by¢ rowniez skanowana za pomoca Skanu powi-
erzchni.

Program uzytkowy Ptaszczyzna odniesienia & Skan powierzchni moze by¢

stosowany podczas nastepujacych zadan:

«  Pomiar punktéw w celu obliczenia i rejestracji prostopadtej odlegtosci do ptaszc-
zyzny.

»  Wyswietlanie i rejestracja wspotrzednych instrumentu i/lub lokalnych
mierzonego punktu.

«  Wyswietlanie i rejestracja roznicy odlegtosci pomiedzy mierzonym punktem a
ptaszczyzna.

»  Skanowanie zdefiniowanej powierzchni.

Ptaszczyzna moze by¢ obliczana jedynie z wspotrzednych ptaskich.

Ptaszczyzna odniesienia jest tworzona za pomocag reguty prawej reki. Dla dwoch
punktéw definiujacych ptaszczyzne stosowana jest ptaszczyzna pionowa. Ptaszc-
zyzna odneisienia jest definiowana za pomocg osi X i osi Z ptaszczyzny. O$ Y
ptaszczyzny okresla dodatni kierunek osi Y. Ptaszczyzna odniesienia moze by¢
definiowana jako.

* pionowa .

pozioma * nachylona

Osie pionowej ptaszczyzny odniesienia to:
0$ X: Pozioma i réwnolegta do ptaszczyzny; O$ X rozpoczyna sie w
punkcie zdefiniowanym jako punkt poczatkowy

Roéwnolegta do zenitu instrumentu i do ptaszczyzny
Prostopadia do ptaszczyzny; rosnie w okreslonym kierunku
Przesuwy sg zastosowane w kierunku osi Y.
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Pozioma ptaszc-
zyzna

Nachylona ptaszc-
zyzna

Woysokosci

Wschodnie

Pétnocne
1 Poczatek ptaszczyzny
2 Punkt ptaszczyzny

X 0$ ptaszczyzny

Y o$ ptaszczyzny

Z o$ ptaszczyzny

N<XTQUTUZo o

N<XTQUUZoo

N =

Wysokosci
Wschodnie

Pétnocne

Poczatek ptaszczyzny
Punkt ptaszczyzny

X 0$ ptaszczyzny

Y o$ ptaszczyzny

Z o$ ptaszczyzny

Pozioma ptaszczyzna odniesienia, zgodnie z nazwa, jest pozioma. Wszystkie
punkty danej ptaszczyzny majg taka sama wysokos¢. Osie poziomej ptaszczyzny to:

o$ X: Pozioma rownolegta do ptaszczyzny; 0$ X jest wschodnim
kierunkiem instrumentu.

0$ Z: Pozioma i réwnolegta do ptaszczyzny.

osY: Okres$lona przez punkt i prostopadta do ptaszczyzny.

(= Przesuwy sg zastosowane w kierunku osi Y.

-

-
=<

/\/ﬂ /\/ﬂ
TPS12_166 > TPS12_166a > b
a Wysokosci a Wysokosci
b Wschodnie b  Wschodnie
N Podtnocne N Pdtnocne
P1 Poczatek ptaszczyzny P1 Poczatek ptaszczyzny
X X o$ ptaszczyzny X X o$ ptaszczyzny
Y Y o$ ptaszczyzny Y Y os$ ptaszczyzny
Z Zos ptaszczyzny Z Zos ptaszczyzny

Dowolna liczba punktéw okresla ptaszczyzne, obszar do skanowania jest definio-
wany przez dolne lewe okno. Osiami nachylonej ptaszczyzny sa:

os X: Pozioma i rownolegta do ptaszczyzny
08 Z: Definiowana przez kierunek nachylenia ptaszczyzny
osY: Prostopadta do ptaszczyzny; rosnie w okreslonym kierunku
(= Przesuwy sg zastosowane w kierunku osi Y.
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Przesuw plaszc-
zyzny

&

Biegun

Dodatni kierunek
plaszczyzny

a a Z
A A , 4
X Pl

. . L]
V »b / »>b
TPS12_165 TPS12_165a
a Wysokosci a Wysokosci
b  Wschodnie b  Wschodnie
N Pédinocne N Pédtnocne
P1 Poczatek ptaszczyzny P1 Poczatek ptaszczyzny
X X o$ ptaszczyzny X X os$ ptaszczyzny
Y Y o8 ptaszczyzny Y Y o$ ptaszczyzny
Z Z o$ ptaszczyzny Z Z os$ ptaszczyzny

TPS12_164

P1 Poczatek ptaszczyzny

X 0$ ptaszczyzny
Y o$ ptaszczyzny
Z o$ ptaszczyzny
Dodatni przesuw
Ujemny przesuw

aa N <X

N —

TPS12_164a

P1 Poczatek ptaszczyzny

P2 Punkt okreslajacy przesuw ptaszc-
zyzny

P2’ P2 na oryginalnej ptaszczyznie

d1 Przesuw okreslony przez P2

X X o$ ptaszczyzny

Y Y o$ ptaszczyzny

Z Z os$ pltaszczyzny

Przy czterech lub wiecej punktach wyréwnanie metoda najmniejszych kwadratéw
jest obliczane na podstawie najlepszych wynikéw.

Biegun ptaszczyzny odniesienia moze by¢ definiowany w wspétrzednych ptaskich

lub wspotrzednych instrumentu.

Dodatni kierunek ptaszczyzny jest definiowany przez kierunek osi Y. Kierunek moze
byé zmieniany przez wybér punktu, ktory okresla ujemny kierunek osi Y.

Plaszczyzna odniesienia & Skan

powierzchni
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10.2

Wejscie
krok po kroku

Pt ODNIES
Konfiguracja,
strona Parametry

Konfiguracja Ptaszczyzny odniesienia

Krok | Opis

1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. |Wybierz Ptaszczyzna odniesienia i nacisnij KONT (F1).

3. | Nacisnij KONF (F2) by wej$¢ do PL. ODNIES Konfiguracja.

13:30

Pt.. ODNIES
Kenfiguracja
Paranstry|Rapnrt

Haska Ekranu : <Brak>{Q
Hax xaAd dla

Def. plaszcz.: 0.300 n
Skan powierz.: 0.300 n

€k
H_ @ STD ¥ 5 %.]

KONT (F1)
By akceptowac zmiany i wréci¢ do
poprzedniego ekranu.

WMASK (F3)
By edytowa¢ aktualng maske
ekranu. Dostepne gdy <Maska
Ekranu:> jest podswietlona na
stronie Parametry.

Hyswietla] Wszystkie punkty SHIFT Info (F5)
GZad By wyswietla¢ informacje o nazwie
KONT | | | | | STRON| programu uzytkowego, numerze
wersji, dacie wers;ji i prawach autors-
kich.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Maska Ekranu:> | Lista wyboru

Definiowana przez uzytkownika maska
ekranu jest wySwietlana w PL. ODNIES
Pomiar punktu ptaszczyzny.

<Max *Ad dla:> Wprowadzane

przez uzytkownika

Maksymalne prostopadte odchylenie
punktu od obliczonej ptaszczyzny.

<Def. ptaszcz.:> |Wprowadzane

przez uzytkownika

Maksymalne prostopadte odchylenie
punktu od obliczonej ptaszczyzny.

<Skan powierz.:> | Wprowadzane

przez uzytkownika

Maksymalne prostopadte odchylenie od
mierzonego punktu w skanie zdefiniow-
anej powierzchni. Skanowane punkty
znajdujace sie poza okreslonymi wartos-
ciami granicznymi nie sg rejestrowane.

<Wyswietlaj:>

Wszystkie
punkty

Punkty wycinka

Ten parametr definiuje punkty wyswiet-
lane na stronach Szkic i Mapa programu
uzytkowego Ptaszczyzna odniesienia.

Wyswietlanie wszystkich punktow.

Wyswietlanie punktéw z okreslonego
<Grub. wycinka:>.
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Pole

Opcja

Opis

<Grub. wycinka:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Wyswietlaj: Punkty
wycinka>. Ta odlegtos¢ jest stosowana
do obu stron ptaszczyzny. Jezeli linie i
obszary majg by¢ wyswietlane na
okreslonej stronie Mapa, to czesci linii i
obszarow okreslonego wycinka réwniez
sg wyswietlane.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".
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10.3 Zarzadzanie Plaszczyznami odniesienia

Opis

Wejscie
krok po kroku

PL. ODNIES
Wybér zadania &
Ptaszcz.Odnies.

Streszczenie

* Plaszczyzna odniesienia jest stosowana do pomiaru punktéw wzgledem ptaszc-
zyzny lub skanu ptaszczyzny.

Pomiar do ptaszczyzny
+ <Zadanie: Pomiar do ptaszczyzny> w PL. ODNIES Wybér zadania &

Plaszcz.odnies..
+ Ptaszczyzny odniesienia moga by¢ tworzone, edytowane, rejestrowane lub

usuwane w aktywnym obiekcie.

* Plaszczyzny odniesienia moga by¢ pdzniej przywotywane do ponownego

uzytku.

+ Ptaszczyzna moze by¢ przesuwana przez punkt lub o zdefiniowany przesuw.

Skanowanie

+ <Zadanie: Skanowanie> w PL. ODNIES Wybor zadania & Plaszcz.odnies..

Krok | Opis

1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. | Wybierz Ptaszczyzna odniesienia i nacisnij KONT (F1).

3. | Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Ptaszczyzna odneisienia -

poczatek.

4. |Nacignij KONT (F1) by wejé¢ do PL.. ODNIES Wybér zadania &

Ptaszcz.Odnies.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Zadanie:> |Pomiar do ptaszc-| Wspétrzedne mierzonego punktu sg obliczane
zyzny wzgledem ptaszczyzny odniesienia.

<Pt. do Twoérz nowa plasz | Okreslenie nowej ptaszczyzny odniesienia.

uzycia:>
Wybierz z Obktu | Plaszczyzna odniesienia jest wybierana z <Pt.

odniesien.:>.
<Pt Lista wyboru Dostepne dla <Pt. do uzycia: Wybierz z

odniesien.:>

Obktu>. Plaszczyzna odniesienia, ktéra ma
zostac uzyta.

<llos¢ Dane wyjsciowe Dostepne dla <Pt. do uzycia: Wybierz z

punktow:> Obktu>. Liczba punktéw zastosowanych do
zdefiniowania ptaszczyzny wyswietlanej w <Pt.
odniesien.:>.

<Odchyl. Dane wyjsciowe Odchylenie standardowe punktéw uzytych do

stand.:> okreslenia ptaszczyzny. ----- jest wyswietlane

gdy punktéw jest mniej niz cztery.
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PL. ODNIES

Nowa Ptaszczyzna
odniesienia,
strona Ogéine

Pole Opcja Opis

<Max Ad:> |Dane wyjsciowe Maksymalna odlegto$é pomiedzy punktem a
obliczong ptaszczyzng. ----- jest wyswietlane
gdy punktow jest mniej niz cztery.

<Przesuw:> |Dane wyjsciowe Metoda przesuwu stosowana jako zdefinio-
wana w PL. ODNIES XX Ptaszczyzna
odniesienia, strona Przesuw.

<Biegun:> | Dane wyjSciowe Metoda biegunu stosowana jako zdefiniowana
w PL. ODNIES XX Plaszczyzna odniesienia,

strona Biegun.

Kolejny krok

JEZELI TO
ma byé tworzona |+ KONT (F1) wejscie do PL. ODNIES Nowa Plaszczyzna
nowa ptaszczyzna odniesienia, strona Ogolne.

*  Szukaj w paragrafie " PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna
odniesienia, strona Ogolne".

ptaszczyznama |+ <Pt do uzycia: Wybierz z Obktu>. Podswietl <Pt.

by¢ edytowana odniesien.:>. ENTER by wejs¢ do PL. ODNIES Zarzadz.
Plaszczyzn odniesienia. EDYC (F3) by wej$¢ do PL.
ODNIES Edycja Ptaszczyzn. odniesienia, strona Ogoélne.

* Szukajw "PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia,
strona Ogolne".

* Edycja ptaszczyzny odniesienia jest podobna do tworzenia
nowej ptaszczyzny odniesienia. Dla utatwienia opisana jest
tylko PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia.

KONT (F1) wejscie do PL. ODNIES Pomiar Punktéw do

punkty majg byé

mierzone do Plaszczyzny, strona Pl Odniesienia.

ptaszczyzny »  Szukaj w "10.4 Pomiar Punktéw na Plaszczyznie
Odniesienia".

ptaszczyznama |+ KONT (F1) wejscie do PL. ODNIES Okreslenie Para-

by¢ skanowana metréw Skanowania.

*  Szukajw "10.5 Skanowanie ptaszczyzny".

13:31 T~ @.]‘
Pb_ODNIES H_@ STD P n8
Nowa P'Iaszczyzna odn1es1en1a X

Pl.ocdniesien.

Ilesé punktow 0
Odchyl.stand.:  =---- n
Hax Ad S = n
ZAPIS (F1)
PEE By obliczy¢ i rejestrowaé ptaszc-
ZAPIS| | | | | STRON| zyzne odniesienia.
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Pt. ODNIES

Nowa Plaszczyzna
odniesienia,
strona Punkty

Opis pol

Pole Opcja Opis

<P}. odniesien.:> |Wprowadzane Nr nowej ptaszczyzny odniesienia.

przez uzytkownika

Liczba punktéw uzywanych do zdefiniow-
ania ptaszczyzny.

<llos¢ punktéw:> | Dane wyjsciowe

<Odchyl. stand.:> | Dane wyjsciowe | Odchylenie standardowe punktéw
uzytych do okreslenia ptaszczyzny. -----
jest wyswietlany gdy mniej niz cztery
punkty zostaly uzyte do zdefiniowania

ptaszczyzny.

<Max Ad:> Dane wyjsciowe | Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
zmierzonym punktem a zdefiniowang
ptaszczyzng. ----- jest wyswietlany gdy
mniej niz cztery punkty zostaty uzyte do

zdefiniowania ptaszczyzny.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona
Punkty.

ZAPIS (F1)
By obliczy¢ i zapisa¢ ptaszczyzne
odniesienia.

13:32

By doda¢ punkty z PL. ODNIES
Dane: Nazwa obiektu definiujace
ptaszczyzne odniesienia.
uzyJ (F3)
By zmieniac pomiedzy Tak a Nie dla
VERR podswietlonego punktu.
ZAPIS|DODAJ| UZYJ | USUN |POMIA|STRON| USUN (F4)
By usungc¢ podswietlony punkt z listy.
POMIA (F5)
By mierzy¢ punkt, ktéry ma defin-
iowac ptaszczyzne.
SHIFT BIEGU (F4)
By zastosowa¢ podswietlony punkt
jako biegun ptaszczyzny.

Opis kolumn

Kolumna Opis
Ad(m) Wyswietlana jest prostopadta odlegto$é¢ od punktu definiu-
jacego ptaszczyzne.
* Wyswietlany po prawej stronie punktu, ktéry bedzie uzywany
jako biegun.
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Pt. ODNIES

Nowa Ptaszczyzna
odniesienia,
strona Biegun

Kolumna

Opis

Wyswietlany po lewej stronie punktu, ktéry znajduje sie poza
maksymalng odlegtoscig pomiedzy punktem a obliczong
ptaszczyzng zdefiniowang w Pt. ODNIES Konfiguracja,

strona Parametry.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone PL. ODNIES Nowa Plaszczyzna odniesienia,

strona Biegun.

13:33
Pt . ODNIES

‘—i_@STDI H* ;

Opfilne | Punkty [Riegun |Preesim | Szkin|

Uzyj jak Bieg:

Wspétrz.plaszez.

Wprowadz lokalne wspolrzedne

punktu bieguna (punkt z *)

wspdirz.-X
wspélirz.-2

1000.000 n
1000.000 n

Pkt definiujacy kierunsk osi-Y
Punkt - Y] .

ZAPIS (F1)
By obliczy¢ i zapisa¢ ptaszczyzne
odniesienia.

KIER+ (F5)
Dostepne dla podswietlonego
<Punkt:>. By wejs¢ do PL. ODNIES
Pomiar: XX. Pomiar punktu w celu

[02a® zdefiniowania dodatniego kierunku
ZAPIS| | | | KIER+| STRON| ptaszczyzny.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Uzyj jak Bieg:>

Wspétrz.ptaszcz.

Wspoétrz. instrum.

Wyniki sa dodatkowo zapisywane z
wspotrzednymi X, Y, Z opartymi na
lokalnym ukfadzie wspétrzednych.

Punkty ptaszczyzny sa transformowane
w krajowy ukfad wspotrzednych.

<wspotrz. -X:> lub
<wspoétrz. -Z:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Uzyj jak Bieg:
Wspotrz.ptaszcz.>. Wprowadz lokalng
wspotrzedng X lub Z bieguna. Biegun jest
zdefiniowany jako odwzorowanie
mierzonego punktu na obliczong ptaszc-
zyzne.

<Punkt:>

Lista wyboru

Definiuje dodatni kierunek osi Y.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona

Przesuw.
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PL. ODNIES

Nowa Plaszczyzna
odniesienia,
strona Przesuw

Pt. ODNIES
Nowa Plaszczyzna
odniesienia,
strona Szkic

13:34 IR 0 [
Pt _ODNIES H_@sm]: ¥ n%@‘

Nowa Plaszczyzna odniesienia
Opfilne | Punkty |Riegun | Preesow | Szkin]

Def. przesuwu: Przez punkt NR4
Przesuw- FtHR:d ZAPIS (F1)

Przosuw @ oo " By obliczy¢ i zapisa¢ ptaszczyzne
odniesienia.
PRZES (F5)
Dostepne dla podswietlonego <Nr
[Gzad Pt. Przesuwu:>. Pomiar punktu do
ZAPIS| | | | PomOF | STRON| zdefiniowanego przesuwu.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Def. przesuwu:> | Lista wyboru Przesuw moze by¢ okreslony za pomocg
punktu lub odlegtosci. Zdefiniowana
ptaszczyzna jest przesuwana wzdtuz osi

Y o warto$¢ przesuwu.

<Przesuw- PtNR:>| Lista wyboru Dostepne dla <Def. przesuwu: Przez

punkt NR>. Nr punktu domiaru.

<Przesuw:> Wprowadzana
przez uzytkownika
lub dane wyjs-

ciowe

Odlegtos¢, wedtug ktérej ptaszczyzna jest
przesuwana wzdtuz osi Y.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Plaszczyzna odniesienia, strona
Szkic.

Wyswietlanie punktow zalezy od ustawienh w PL. ODNIES Konfiguracja, strona
Parametry. Punkty definiujace ptaszczyzne sg wyswietlane w kolorze czarnym,
pozostate punkty sg szare.

Klawisz-operator Opis

SHIFT PRZOD (F1) By wejs¢ do przedniego widoku ptaszczyzny.

SHIFT PLASK (F1) By wejs¢ do planowego widoku ptaszczyzny.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) by obliczy¢ i rejestrowac ptaszczyzne odniesienia.
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10.4 Pomiar Punktéw na Ptaszczyznie Odniesienia

Wejscie Krok

Opis
krok po kroku

1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
2. |Wybierz Plaszczyzna odniesienia i nacisnij KONT (F1).

3. [Nacis$nij KONT (F1) by wej$¢ do PL. ODNIES Wybér zadania &
Plaszcz.Odnies.

Wybierz ptaszczyzne odniesienia.

Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Pomiar Punktow na Ptaszc-
zyznie.

Wybierz strone Lin. bazy.

PL. ODNIES 13:37 H_@m I ¥~ @.j‘ WSZYS (F1)

Pomiar Punktéw na -ODNIES et STD . ] B By mierzy¢ i rejestrowac odlegtosci i
#ni

Plaszczyznie, P}ipmﬂ e katy.

stronaLin.bazy  jr oemkes - EESSSSSSSEETYE — ODLEG (F2)

h reflektora : 1.260 n By mierzy¢ i wyswietla¢ odlegtosci.
Ocdechyl. Ad : -30.654 m REJ (F3)

Odehyl. AH - ~30.854 By rejestrowaé dane.

Y {wsch) : 63.573 «  POROW (F4)

X (pin) : 63.230 n By obliczaé przesuwy do poprzednio
Wysok. : 69.346 n

0Zat® mierzonych punktéw.
WSZYS| ODLEG| REJ |POROW|PLASZ|STRON| PLASZ (F5)

By edytowa¢ wybrang ptaszczyzne
odniesienia.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od szablonu Nr punktu, a
automatycznego Nr zgodnego z

szablonem.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Domiar Ad:> Dane wyjsciowe Prostopadta odlegto$¢ pomiedzy

aktualng pozycja a ptaszczyzna.

<Domiar AHt:> Dane wyjsciowe | Pionowa odlegto$¢ pomiedzy aktualng
pozycja a ptaszczyzng.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Pomiar Punktéw na Ptaszczyznie, strona
Mapa.
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PL. O.DNIES . Klawisz-operator Opis

Pomiar Punktéw na y

Plaszczyznie, SHIFT PRZOD (F1) By wej$¢ do przedniego widoku ptaszczyzny.

strona Mapa SHIFT PLASK (F1) By wej$¢ do planowego widoku ptaszczyzny.
Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.
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10.5 Skanowanie ptaszczyzny

Opis

Diagram

Skan powierzchni to zautomatyzowany proces pomiaru sekwencji punktéw wzdtuz
zdefiniowanej ptaszczyzny pionowej, poziomej lub nachylonej. Wartosci okna i
interwat dla pionowej i poziomej siatki sg zdefiniowane przez uzytkownika. Skan
powierzchni moze by¢ wykonywany w instrumentach zmotoryzowanych tylko z
opcja "bezlustrowy EDM".

TPS12_160

Wielkosci znane
% P1  Pierwszy punktnarozny
ptaszczyzny
g % P2  Drugi punkt narozny
% ptaszczyzny

% % d1 <Poziomy:> odstep
% % siatki

% d2 <Ukosny:> odstep
\\ $ siatki

o Do obliczenia
Wspoirzedne punktéw siatki
Skanowanie nowej Krok | Opis
ptaszczyzny krok
po kroku 1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TP$1200 menu Programy.
2. |Wybierz Ptaszczyzna odniesienia i nacis$nij KONT (F1).
&~ | Nacisnij KONF (F2) by wej$¢ do PL ODNIES Konfiguracja.
3. | Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Wybér zadania &
Ptaszcz.Odnies.
4. | Wybierz <Zadanie: Skanowanie>.
Wybierz <Pt. do uzycia: Twérz nowa ptasz>.
5. |Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do PL. ODNIES Nowa Plaszczyzna
odniesienia
6. |Definiowanie nowej ptaszczyzny odniesienia.
Szukaj w paragrafie " PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona
Ogodlne".
Nacisnij ZAPIS (F1) by zapisa¢ nowg ptaszczyzne odniesienia.
Definiowanie pierwszego i drugiego naroza skanowanej powierzchni.
PL. ODNIES Okreslenie parametrow skanowania
Dla nachylonych i pionowych ptaszczyzn:
<0dl. Pozioma:> Pozioma odlegtos¢ siatki.
<0dI. Skosna:> Skosna odlegtos¢ siatki.
Dla poziomych ptaszczyzn:
<Wsch/X:> Odlegtos¢ wschodnia lub siatki w kierunku X.
<Pin/Z:> Odlegtos$¢ pétnocna lub siatki w kierunku Z.
<Nr Pt poczatkowego:> Nazwa pierwszego punktu.
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Krok

Opis

<Wzrost Nr Pt:> Przyrost stosowany dla <Nr Pt poczatkowego:>.

Nie jest stosowany szablon Nr punktow.

» Dla <Nr Pt poczatkowego: RMS> oraz <Wzrost Nr Pt: 10> punkty to

<Nr Pkt: RMS>, <Nr Pkt: RMS10>, <Nr Pkt: RMS20>, ..., <Nr Pkt:
RMS100>, ...

» Dla <Nr Pt poczatkowego: 100> oraz <Wzrost Nr Pt: 10> punkty to
<Nr Pkt: 100>, <Nr Pkt: 110>, ..., <Nr Pkt: 200>, <Nr Pkt: 210>, ...

» Dla <Nr Pt poczatkowego: abcdefghijklmn89> oraz <Wzrost Nr Pt:
10> punkty to <Nr Pkt: abcdefghijklmn99>, przyrost punktow jest
nieaktywny.

<Skan powierzch.:> Rozmiar skanowanej powierzchni.

<Pkt. oszac.:> Oszacowana liczba punktéw, ktére majg by¢ skanowane.

10.

START (F1) by wejs¢ do Pt. ODNIES Status Skanowania, strona
Skanowanie .

PAUZA (F3) by wstrzymac¢ skanowanie punktow.
SKANU (F3) by kontynuowaé skanowanie.

STOP (F1) by zatrzymac¢ skanowanie punktow.

11.

PL. ODNIES Status Skanowania, strona Skanowanie.
Podczas procesu skanowania wyswietlany jest jego status.

<Pkt Skanowane:> Liczba skanowanych punktéw.

<Pkt Pozostate:> Liczba punktow, ktére zostaty do skanowania.

<Pkt Pomin.:> Liczba punktéw pominietych.

<% Ukonczony:> Procent skanowanych punktow.

<Pozostaly czas:> Szacowany czas pozostaty do ukofnczenia skanowania.

<Nr Punktu:> Nr ostatnio zapisanego punktu.

12.

STRON (F6) by wejs¢ do PL.. ODNIES Status Skanowania, strona Szkic.

13.

PL. ODNIES Status Skanowania, strona Szkic.

Punkty aktualnie skanowane sg wyswietlane w kolorze czarnym, wczesniej
zmierzone punkty, linie i obszary sg wyswietlane w kolorze szarym.

SHIFT WIDOK (F1) by otrzyma¢ przyblizony widok ptaszczyzny.
SHIFT PLAN (F1) by otrzymac planowy widok ptaszczyzny.

14.

KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Wyboér zadania & Ptaszcz. odnies..
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11 Pomiar stacyjny

111 Streszczenie

Opis *  Pomiar stacyjny:

* Program ten (moze zawiera¢ Monitoring w opcji) jest uzywany do pomiaru
wielu zestawow kierunkoéw i odlegtosci (opcjonalnie) do wezesniej zdefiniow-
anych punktéw w jednym lub dwéch potozeniach lunety.

« Obliczane sg wartosci $rednie katéw i odlegtosci (opcjonalnie) do kazdego
punktu celu. Obliczane sa réwniez poprawki dla kazdej wartosci kata i
odlegtosci (opcjonalnie).

* Obliczane sa zredukowane $rednie wartosci kata i odlegtosci (opcjonalnie) do
kazdego punktu celu dla wszystkich aktywnych zestawéw pomiarowych.

*  Monitoring:

* Modut ten moze by¢ zintegrowany z programem uzytkowym Pomiar stacyjny.

* W module tym mozliwe jest wykonywanie automatycznych powtarzajacych
sie pomiaréw katéw i odlegtosci do wczesniej zdefiniowanych punktéw celu,
wedtug okreslonego interwatu czasu.

Diagram
TPS12_136
Znane:
P1-P5 wczesniej zdefiniowane punkty - Y, X, Wysokos$¢ (opcjonalnie)
Nieznane:
Srednie wartosci kata i odlegtosci do kazdego punktu, dla zestawu
Warto$¢ poprawki dla kazdego kata i odlegtosci, dla zestawu
Zredukowana srednia wartosc¢ kata i odlegtosci dla kazdego punktu, dla wszystkich
aktywnych zestawow pomiarowych
Pomiar przynajmniej:
Dwoch punktéw i dwdch zestawdw pomiarowych
ATR - automaty- Szukanie ATR i pomiary ATR moga by¢ wykonywane na lustro. Po wykonaniu

czne rozpoznanie pierwszego pomiaru do kazdego punktu, kolejne pomiary sg wykonywane w sposéb
celu automatyczny.

Ustawienie stanow- Ustawienie i orientacja stanowiska sg wymagane przed rozpoczeciem programu
iska i orientacja uzytkowego Pomiar stacyjny, jezeli majg by¢ pozniej rejestrowane wspotrzedne
stanowiska ptaskie.
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11.2 Pomiar stacyjny

11.2.1 Wejscie do Pomiaru stacyjnego

Wejscie Krok | Opis

krok po kroku
1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. |Wybierz Pomiar stacyjny i naci$nij KONT (F1).

3. |Nacis$nij KONT (F1) by wejs¢ do P. STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego
W menu wymienione sg wszystkie opcje do wyboru/pomiaru/obliczenia serii.

Podswietl wybrang opcje.

4. | Naciénij KONT (F1).
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11.2.2 Konfiguracja Pomiaru stacyjnego

Wejscie
krok po kroku

P. STACYJNY
Konfiguracja,
strona Parametry

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
2. Wybierz Pomiar stacyjny i nacisnij KONT (F1).
3. Nacisnij KONF (F2) by wej$¢ do P. STACYJNY Konfiguracja.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatorow sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze roznice nie zostaty zaznaczone.

13:39 IR 0 [
P.STCYJNY‘@NDI ¥ %&%

Paranstry|Odchy? dnpusz |Rapnrt
HetodaPomiaru: A'A"e"B' I
Haska Ekranu : <Brak> 4

KONT (F1)
Akceptacja dokonanych zmian i

Stop gdy : Kazdy komunikatA j i
Czas przerwarn: Nie uwzg1gdn1’af:j£| powrdt do poprzedniego ekranu.
DOMYS (F5)
Honitoring : Nie | Dostepne dla domysinych plikéw
[Zat® konfiguracyjnych. By przywota¢
KONT | | | | | STRON| ustawienia domysine.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<MetodaPo- AlAlglg! Pomiar punktow jest wykonywany w i ll
miaru:> potozeniu lunety.
punkt Al - punkt A ll - punkt B Il - punktB I ...
AlAlBIB! Pomiar punktow jest wykonywany w i ll

potozeniu lunety.

punkt Al - punkt Al - punkt B I - punkt B Il ...
A'B'AIB! Pomiar punktéw jest wykonywany w 1 ll
potozeniu lunety.

punkt Al-punkt Bl... punkt All - punkt Bl ...
AB'B'A'" Pomiar punktow jest wykonywany w li Il
potozeniu lunety.

punkt Al-punkt B I .. punkt B Il - punkt Al ..

AB'c'D! Punkty sg mierzone tylko w | potozeniu lunety.
punkt Al-punkt B I-punktCI-punktDI ...

<Maska Ekranu:> | Lista wyboru | Definiowana przez uzytkownika maska ekranu
pokazywana w P. STACYJNY Wybér
punktéw - Pomiar.

Pomiar stacyjny

TPS1200 123



Pole

Opcja

Opis

<Stop gdy:>

Lista wyboru

Kazdy komu-
nikat

Przekrocz.
odchyt

Nigdy

By okresli¢ reakcje na wiadomos$¢ podczas
pomiaru serii.

Wszystkie wiadomosci sg wyswietlane w
typowy sposéb oraz zamykane jak zdefinio-
wano w <Czas przerwan:>.

Wyswietlana jest jedynie wiadomos¢
dotyczaca przekroczenia wartosci granic-
znych, zamykana jest jak zdefiniowano w
<Czas przerwan:>.

* Nie sa wyswietlane zadne wiadomosci z
wyjatkiem charakterystycznych ostrzezen.

+  Charakterystyczne ostrzezenia majace
wptyw na instrument i jego zdolnos¢ do
kontynuacji procesu monitorowania beda
wyswietlane i pozostana na ekranie.
Dotyczy to przegrzania insrumentu, nisk-
iego poziomu natadowania baterii, braku
miejsca na karcie CompactFlash.

<Czas
przerwan:>

Bez czasu
przerwan

1 sek do
60 sek

Okreslenie czasu zamkniecia komunikatu
wyswietlonego podczas pomiaru. Lista wyboru
nie jest dostepna przy <Stop gdy: Nigdy>.

Nie ma automatycznego zamknigecia komu-
nikatow. Komunikat moze by¢ zamkniety
jedynie przez nacisnigcie TAK (F4).

Wszystkie komunikaty sg zamykane
automatycznie w sposéb zdefiniowany przez
indywidualne ustawienia czasowe.

<Monitoring:>

Tak
Nie

Pole jest dostepne jedynie gdy Monitoring
zostat zarejestrowany przez klucz licencyjny.

Aktywny jest automatyczny monitoring celu.

Automatyczny monitoring celu nie jest
aktywny. Program Pomiar stacyjny zostanie
zastosowany.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strong Odchyt. dopusz.
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P. STACYJNY
Konfiguracja,
strona Odchyt.
dopusz

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Spr. Tak lub Nie Wprowadzone odchytki kata poziomego,

odchyiki:> pionowego i odlegtosci sg sprawdzane
podczas wykonywania pomiaréw, w celu
korekty doktadnego pozycjonowania i
pomiaru.

<OdchytkaHz:>, | Wprowadzane Odchyiki dla kata poziomego, pionowego i

<Odchytka V:>
lub <Odchyt.
odlegt.:>

przez uzytkownika

odlegtosci.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".

Pomiar stacyjny
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11.2.3  Wybér punktéw celu

Wejscie

P. STACYJNY
Wybierz punkty

P. STACYJNY
Wybér punktow -
Pomiar,

strona Serie

Szukaj w "11.2.1 Wejscie do Pomiaru stacyjnego" by wejs¢ do P. STACYJNY
Wybierz punkty.

13:40 T= W] KONT (F1)
‘—i_@STD m

P_STACY INY P =28 By mierzy¢ wybrany punkt.
KONCZ (F5)
Tloéé serii 1 f p P .
Poloienie By zakonczy¢ wybér punktow.
SHIFT WezPT (F4)
Nr punktu : 0001 By wybrac punkty zapisane w bazie
b reflekt danych.
i reflektora : [N -
Auto pomiar - Nyh‘czﬂﬂ SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
Reflektor  : Leica Pryzm okr. < (F5)
Stata dodaw. : 0.0mm By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
__lozat niem indywidualnych Nr punktéw,
KONT | | | | korez| | réznych z zdefiniowanym szab-
lonem, a automatycznych Nr
punktoéw zgodnych z szablonem.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Auto pomiar:> |Wigcz lub |Dla instrumentéw z ATR i <Auto pomiar: Wiacz>
Wytacz szukanie i pomiar ATR sg wykonywane do specy-
ficznych celéw w dodatkowych seriach.

Kolejny krok
KONT (F1) wejscie do P. STACYJNY Wybér punktéw - Pomiar.

1341 IR IR
P STACYJNY H_@ wll § = 2@ WSZYS (F1)
Hybor punktow - Pomiar LS By mierzy¢ i rejestrowac katy i

Serie Mapa | o

Nr punktu . 0001 odlegtosci.

h reflektora : n  ODLEG (F2)

Hz : 250.1573 g ; : & i

v : 3390258 g By mierzy¢ odlegtosci.

Odleg. skosna : 120.000 n» REJ(F3)

AHz : -0.0001 y By rejestrowac dane.

Fivy ) : -0.0004 g POZYC (F5)

40d1.skosn. U.000 n By ustawiag i t b
[@Zat® y ustawiac instrument na wybrany

WSZYS|ODLEG| REJ | |PozYC| STRON| punkt celu.

Opis pol

Pola sg takie same jak w P. STACYJNY Seria XX z XX, Pkt XX z XX.

Kolejny krok
WSZYS (F1) pomiar, zapis wynikéw i powrét do P. STACYJNY Wybér punktow.

(=i Jezeli <Auto pomiar: Wiacz>, instrumenty z ATR wykonujg automatyczny pomiar
wybranych punktéw w drugim potozeniu pierwszej serii.
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11.2.4

Wejscie

P. STACYJNY
Pomiar serii

P. STACYJNY
Seria XX z XX, Pkt
XX z XX,

strona Serie

Pomiar serii

Podswietl Pomiar serii w P. STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego oraz KONT
(F1).

Opis pol

Pole Opcja Opis

<llo$¢ serii:> |Wprowadzane przez

uzytkownika

Liczba serii mierzonych z wybranymi
punktami.

Kolejny krok
KONT (F1) pomiary kolejnych serii zdefiniowanych punktow.

Funkcjonalnos¢ tego ekranu jest bardzo zblizona do strony P. STACYJNY Wyboér

punktéw - Pomiar, strona Serie. R6znice pomiedzy tymi dwoma ekranami zostaty
zaznaczone ponizej. Informacji dotyczacych wszystkich pozostatych klawiszy-oper-
atorow i pol szukaj w "11.2.3 Wybor punktow celu”.

13:42 IR 3
P STACY JNY H_@ ol @
Seria 2 z 3.Pkt 1 2z 2

. @.]‘
By po i aé pon ia WyéWIetIO ego

Serie Mapa | . o

Nr punktu - 0001 punktu i kontynuowaé mierzac

h reflektora : m kolejny punkt.

Hz : 50.1575 g

v : 60.9749 g KONCZ (F5)' i . .

0dley.skosna : 120.000 n By zakoriczy¢ wykonywanie pomi-

AHz : -0.0001 y aréw.

av ) - -0.0004 ¢ SHIFT POZYC (F5)

A0d1.skosn. U.000 n By ustawic inst t b
[QZa y ustawi¢ instrument na wybrany

WSZYS|ODLEG| REJ |POHIN|KONCZ|STRON| punkt celu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<A Hz:>, Dane wyjsciowe | Rdznice pomiedzy aktualnym katem

<AV:>i pionowym/poziomym lub odlegtoscig a

katem pionowym/poziomym lub
odlegtoscig wybranego punktu celu.

<A OdI. skosn.:>

Kolejny krok
WSZYS (F1) pomiar wybranego punktu w kolejnych seriach.

Instrumenty zmotoryzowane automatycznie ustawiajg sie w kierunku celu. Instru-
menty z ATR i <Auto pomiar: Wtacz> wykonujg automatyczny pomiar punktu celu.

W celu wykonania obliczen konieczny jest pomiar w dwoch seriach. Katy pionowe i
poziome oraz odlegtosci moga by¢ obliczane indywidualnie.

Pomiar stacyjny
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11.2.5 Obliczenie Katéw i Odlegtosci w Dwoch Potozeniach Lunety

Opis Obliczenia katow i odlegtosci mogg by¢ wykonane przy pomiarze katow i odlegtosci
w dwdéch lub wigcej seriach w dwdch potozeniach lunety. Dla serii pomiarowych w
jednym potozeniu lunety mozliwy jest podglad otrzymanych wynikéw, obliczenia nie
sg wykonywane. Dodatkowych informacji szukaj w "11.2.7 Przegladanie Wynikow
Pomiaru Kata i Odlegtosci w Jednym Potozeniu Lunety".

Wejscie Podswietl Obliczenie katow w P. STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego oraz
KONT (F1).

P. STACYJNY Klawisze-operatory sa identyczne dla obliczen katéw poziomych, katéw pionowych

Obliczenie XX, i odlegtosci.

strona Seria XX 13:43 H—@ PR
P STACYJNY 5TD " @
Obliczenie katow

Seria Hr|Seria W]57kic]

Punkty uzyte : 2

Serie uzyte : 3

aPoj.kier. : 0.0001 g

obred . kier. - 0.0000 g KONT (F1)

By wejs¢ do P. STACYJNY Menu
pomiaru stacyjnego.
[azaw DALSZ (F5)

KONT | | | | DALSZ| STRON| By przeglada¢ wyniki obliczen.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Punkty uzyte:> i |Dane wyjsciowe |Liczba aktywnych punktow/serii
<Serie uzyte:> ustawionych jako Wiacz w kolumnie Uzyj
stosowanych do obliczen.

<oPoj. kier.:> lub |Dane wyjsciowe |Odchylenie standardowe pojedynczego

<oPoj. odleg.:> kata pionowego/poziomego lub
odlegtosci.

<oSred. kier.:> lub | Dane wyjsciowe | Odchylenie standardowe $redniej

<oSred. odleg.:> wartosci kata pionowego/poziomego lub
odlegtosci.

Kolejny krok
DALSZ (F5) wejscie do P. STACYJNY Wyniki dla XX.
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11.2.6 Podglad Wynikéw Pomiaréw Katéw i Odlegtosci w
Dwéch Potozeniach Lunety

Wejscie Nacis$nij DALSZ (F5) w P. STACYJNY Obliczenie Katéw lub P. STACYJNY Oblic-
zenie Odlegtosci.

P. STACYJNY 13:44 IR 3 = o D
Wyniki dla XX P STACY JNY H_@ ol § = % &
Wyniki dla katéw X KONT (F1)
Seria 17 y] Hz Fpnpr ¥ Fpopr I, ;
1 Tak 0.0000g 0.0001g By wej$¢ do P. STACYJNY Oblic-
-0.0001g zenie XX.

0.00013 EpYC (F3)
By przeglada¢ poprawki dla pod$wi-

etlonej serii.
UzyJ (F4)
[Zat® By ustawi¢ Tak lub Nie w kolumnie

KONT | | EDYC || UZYJ | | | Uzyj dla pod$wietlonej serii.
Opis kolumn

Kolumna Opis

Seria Wyswietlanie liczby wszystkich zmierzonych serii.

Uzyj Dla Tak: Wybrana seria jest uzywana do obliczen.

Dla Nie: Wybrana seria nie jest uzywana do obliczen.

Hz Zpopr Pokazywane sa obliczone Zpoprawki kata poziomego
wybranej serii. Zpopr jest suma réznic pomiedzy zredukow-
anym $rednim katem a kierunkami wszystkich serii. Dla serii,
ktére nie sg uzywane do obliczen, pokazywany jest znak ----- .

V Zpopr Pokazywane sg obliczone Zpoprawki kata pionowego
wybranej serii. Zpopr jest suma réznicy pomiedzy $rednimi
katami pionowymi a katami pionowymi wszystkich serii. Dla
serii, ktore nie sg uzywane do obliczen, pokazywany jest znak

Kolejny krok
KONT (F1) wejscie do P. STACYJNY Obliczenie XX.

P. STACYJNY 13:45 ¥~ 0
Poprawki w serii P STACY JNY H_@ STD P n8
XX Poprawki w serii 1 X] KONT (F1)

HR Pkt 11743 Poprw H7 Poprm W 1
0001 Tak  0.0000g 0.0000g By wejs¢ do P. STACYJNY

0.0000g| 0.0000g Poprawki w serii XX.
uzyJ (F4)
By ustawi¢ Tak lub Nie w kolumnie
Uzyj dla pod$wietlonego punktu.
DALSZ (F5)
[Zat® By wyswietla¢ dodatkowe infor-
KONT | | | uZ¥J |DALSZ| | macje.
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Opis kolumn podczas obliczania katow

Kolumna Opis
NR Pktu Nr mierzonych punktéw w kolejnosci, w ktérej zostaty zdefinio-
wane i pomierzone w P. STACYJNY Wybor punktéw ogran-
iczony do szesciu cyfr.
Uzyj « Dla Tak: Punkt jest uzywany do obliczen w wszystkich
seriach.
* Dla Nie: Punkt nie jest uzywany do obliczen w wszystkich
seriach.
Poprw. Hz Poprawka kata poziomego dla pomiaru w jedne;j serii.
Poprw. V Poprawka kata pionowego dla pomiaru w jedne;j serii.
Hz sr. og Zredukowana srednia wartos¢ kata poziomego dla wszystkich
aktywnych serii pomiarowych.
V sr. og Srednia warto$é kata pionowego dla wszystkich aktywnych
serii pomiarowych.
Hz sred Srednia warto$é kata poziomego dla pomiaru w jednej serii.
V $red Srednia warto$é kata pionowego dla pomiaru w jednej serii.

Opis kolumn przy obliczaniu odlegtosci

Kolumna Opis
NR Pktu Nr mierzonych punktéw w kolejnosci, w ktérej zostaty zdefin-
iowane i pomierzone w P. STACYJNY Wybér punktéw
ograniczony do szesciu cyfr.
Uzyj * Dla Tak: Punkt jest uzywany do obliczen w wszystkich
seriach.
» Dla Nie: Punkt nie jest uzywany do obliczen w wszystkich
seriach.
Popr Dsk Poprawki dla wartosci odlegtosci z punktu w jednej serii.
Ds. $r. og Srednia warto$é odlegto$ci z punktu dla wszystkich aktywnych
serii.
Dsk. sred Srednia warto$¢ odleglosci z punktu w jednej serii.

Kolejny krok

KONT (F1) wejscie do P. STACYJNY Wyniki dla XX.
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11.2.7 Przegladanie Wynikéw Pomiaru Kata i Odlegtosci w
Jednym Potozeniu Lunety

Wejscie

P. STACYJNY
Poprawki w serii 1

Podswietl Obliczenie XX w P. STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego i nacisnij
KONT (F1).

13:52 IR €k

P STACYJNY H_@ o

Wyniki z jednego poloZenia
ME. Pletin i

§0.9756g
60.9756g KONT (F1)

60.8757g By wejs¢ do P. STACYJNY Menu
pomiaru stacyjnego.

[@Zat DALSZ (F5)
KONT | | | | DALSZ| | By wyswietla¢ dodatkowe kolumny.

Opis kolumn

Kolumna Opis

NR Pktu Nr mierzonych punktéw w kolejnosci, w ktérej zostaty zdefin-
iowane i pomierzone w P. STACYJNY Wyboér punktow
ograniczony do szesciu cyfr.

oHz,oVio Odchylenie standardowe wszystkich odczytéw katéw pozio-
Odleg. mych, pionowych i odlegtosci dla aktualnego punktu.

Hz $red, V$redi | Srednia warto$¢ wszystkich odczytéw kata poziomego,

Dsk. sred pionowego i odlegtosci dla biezacego punktu.

Kolejny krok
KONT (F1) wejscie do P. STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego
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11.3 Monitoring

Opis

Istotne cechy

Wejscie

Monitoring
przygotowanie

* Monitoring jest modutem zintegrowanym z programem uzytkowym Pomiar
stacyjny.

* Monitoring umozliwia ciggly, automatyczny pomiar katéw i odlegtosci do
wczesniej zdefiniowanych punktéw celu w okreslonych interwatach czasu.
Umozliwia réwniez konfigurowanie reakcji na komunikaty wyswietlane podczas
pomiaru.

» Dla monitoringu konieczne jest stosowanie instrumentéw zmotoryzowanych.

* Monitoring jest funkcjg chroniong licencja, aktywowang za pomocg klucza licen-
cyjnego. Klucz licencyjny moze byé wgrany jedynie z karty CompactFlash.

* Informacji o dostepie modutu Monitoring szukaj w "11.2.1 Wej$cie do Pomiaru
stacyjnego".

* Ten szczegotowy opis jest przyktadem przygotowania serii dla monitoringu.

*  Kompletnego opisu programu Pomiar stanowiska szukaj w "11.2 Pomiar
stacyjny".

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
Woybierz Pomiar stacyjny i nacisnij KONT (F1).

2

3. Ustaw wspotrzedne stanowiska i orientacje - STANO (F3).
4 Skonfiguruj Pomiar stacyjny dla monitoringu - KONF (F2).
Dla strony Parametry:

<MetodaPomiaru: A'B'B"A"> (przykiadowo).

<Maska Ekranu: Brak> (przyktadowo).

<Stop gdy: Kazdy komunikat> (przyktadowo).

<Czas przerwan: 10 sek> (przyktadowo).

<Monitoring: Tak> (ta opcja musi by¢ wybrana dla monitoringu). Dzigki
temu mozliwy jest dostep do ekranu P. STACYJNY Definiowanie czasu
monitoringu.

5. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do ekranu P. STACYJNY Menu pomiaru
stacyjnego.

6. Wybierz Wyboér punktow.
Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do ekranu P. STACYJNY Wybierz punkty

Wprowadz szczegéty dotyczace punktu celu jezeli jest taka potrzeba.

Dla kazdego punktu celu upewnij sie, ze zostat ustawiony <Auto pomiar:
Wiacz> . Umozliwi to automatyczny pomiar i rejestracje punktu celu w
drugim potozeniu lunety oraz automatyczny pomiar i rejestracje wszystkich
punktow celu podczas monitoringu.

9. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do ekranu P. STACYJNY Wybor punktéw -
Pomiar.
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Krok |Opis

10. Wykonaj pomiar i rejestracje punktu celu.

1. Powtarzaj kroki 7/8/9 do momentu gdy wszystkie punkty celu dla pierwszej
serii pomiarowej zostang zmierzone i zapisane.

12. Naci$nij KONCZ (F5) by zakonczy¢ wybdr punktéw celu dla pierwszej serii
pomiarowej w pierwszym potozeniu lunety i rozpocza¢ pomiar w drugim
potozeniu lunety. Po zakonczeniu nastapi wejscie do ekranu P.
STACYJNY Menu pomiaru stacyjnego.

13. Wybierz Pomiar serii.

14. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do ekranu P. STACYJNY Definiowanie
czasu monitoringu.

Informacji o ekranie szukaj w "P. STACYJNY Definiowanie czasu monitor-

ingu".
P. STACYJNY Opis
Definiowanie czasu Ekran ten umozliwia wprowadzanie dat, czaséw, interwatéw oraz okreslenie reakcji
monitoringu na komunikaty wystepujace podczas serii pomiarowej. Po wprowadzeniu wszystkich

wymaganych informacji nacisnij KONT (F1) by rozpoczaé proces monitoringu.

13:55 IR 0 [
PSTACYJNY‘—i_@smII ¥ B%@

Okres1 czas monitoringu X
Data poczatk.: 05.04_086
Godz poczatk.: 07:00:00
Data keoncowa : 06.04.086
Godz koncowa : 09:30:00
Interwal : 000:30:00
Stop gdy : Kazui komun1ka1:<|'|
Czas przerwan:
YR KONT (F1) o
KONT | | | | | | By rozpocza¢ proces monitoringu.
Opis pol

« Format wszystkich pol wprowadzania dat i czasow jest definiowany w KONFIG-
URAC Jednostki i Formaty.

« Format pola wprowadzania interwatu to hh:mm:ss.

Pole Opcja Opis

<Data poczatk.:> | Wprowadzane Data rozpoczecia monitoringu.
przez uzytkownika

<Czas poczatk.:> | Wprowadzane Czas rozpoczecia monitoringu.
przez uzytkownika

<Data kopc.:> Wprowadzane Data zakonczenia monitoringu.
przez uzytkownika

<Czas kopc.:> Wprowadzane Czas zakonczenia monitoringu.
przez uzytkownika

<Interwa®:> Wprowadzane Czas pomiedzy poczatkami poszczegol-
przez uzytkownika |nych serii pomiarowych.
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Interwat monitor-
ingu

W trakcie Monitor-
ingu

Pole Opcja Opis

<Stop gdy:> Lista wyboru * By okresli¢ reakcje na wiadomos$¢

podczas pomiaru serii.

» Ustawienia dla tego pola zostaty juz
skonfigurowane. Tutaj mozna je
zmieniac jezeli jest taka potrzeba,
przed rozpoczeciem procesu moni-
toringu.

.

<Czas przerwap:>| Lista wyboru Okreslenie czasu zamkniecia komu-
nikatu wyswietlonego podczas
pomiaru. Lista wyboru nie jest
dostepna przy <Stop gdy: Nigdy>.
» Ustawienia dla tego pola zostaty juz
skonfigurowane. Tutaj mozna je
zmieniac jezeli jest taka potrzeba,
przed rozpoczeciem procesu moni-

toringu.

Opis
* Wprowadzane czasy i daty okres$lajg przedziat czasu dla monitoringu.

* Interwat czasu okresla czas poczatkowy dla kazdej serii pomiarowej, ktory trwa
od <Czas poczatk.:> do kolejnego <Czas poczatk.:>.

Przyktad

» Dane - 3 punkty celu; 4 serie pomiarowe; Data poczatk.: 20.04.2002; Czas
poczatk.: 14:00:00; Data konc. 23.04.2002; Czas konc. 14:00:00; Interwat 30
min

*  Wyniki - Czas pomiaru 3 punktéw w 4 seriach w dwéch potozeniach lunety
wynosi 10 minut. Pomiary rozpoczna sie o godzinie 14:00:00 dnia 20.04.2002.
O godzinie 14:10:00 pierwsza seria pomiarowa jest ukofnczona. Instrument
zaczeka do godziny 14:30:00 i wykona kolejng przewidziang serie.

Ekran wyswietla notatke, ze odbywa sie monitoring.

13:56 F3
P STACY JNY H_@ STDII ¥

> v I
5 2%
X]

PORZU (F6)
By zatrzymac¢ monitoring i wréci¢ do
ekranu P. STACYJNY Menu

a
[ | | I [PORZU| pomiaru stacyjnego.
Obliczenia Informacji o obliczeniach i przegladaniu wynikow szukaj w "11.2 Pomiar stacyjny".
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12 Ust. stanowiska

121

Opis

Metody ustawienia
stanowiska

Wiasnosci
Punktow

Streszczenie

*  Program uzytkowy Ust. stanowiska jest uzywany podczas ustawiania instru-

mentu na stanowisku, okreslania wspétrzednych stanowiska oraz orientacji

kregu poziomego.
* Program ten moze by¢ stosowany zaréwno w TPS1200 jak i w SmartStation.

» Dostepne sg ré6zne metody ustawienia stanowiska. Kazda z metod wymaga
wprowadzania roznych danych oraz r6znych numeréw punktéw celu. Dostepne
metody ustawien stanowiska to:

* Ustaw Azymut
* Znany punkt WST
e Ori. i Przen. Wys

* Weciecie wstecz

* Weciecie-Helmert

* Weciecie lokalne

*  Wszystkie metody sg opisane w "12.6 Metoda Ust. stanowiska - Ustaw Azymut".

TPS Punkty

Wiasnosci zapisane z punktami TPS to:

Typ Stanowisko Cel

Klasa REF MIERZ lub BRAK

Sub klasa TPS TPS

Zrodto Ust. stanowiska (metoda |Ust. stanowiska (metoda
ust. stanowiska) ust. stanowiska)

Instrument TPS TPS

GPS punkty

Wiasnosci zapisane z punktami GPS to:

Typ Stanowisko Stanowisko

Klasa MEAS NAW

Sub klasa GPS Wspoétrzedne / GPS GPS Tylko Kod
Tylko Kod

Zrodto Ust. stanowiska (metoda |Ust. stanowiska (metoda
ust. stanowiska) ust. stanowiska)

Instrument GPS GPS

Ust. stanowiska

TPS1200

135



12.2 Konfiguracja Ust. stanowiska

Wejscie Krok

Opis
krok po kroku

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
2. Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).
3. Nacis$nij KONF (F2) by wej$¢ do USTAWIENIA Konfiguracja.

USTAWIENIA Opis pol

Konfiguracja,

strona Ogélne Pole Opcja Opis

<Monit. Ust. stan:> | Lista wyboru | Mozliwe jest wy$wietlanie aktualnych
ustawien instrumentu, w celu przypomnienia
uzytkownikowi by zatrzymat obecne stanow-
isko lub utworzyt nowe.

Szczegotow szukaj w "12.5 Przywotanie Ust.
stanowiska".

Tak Zawsze gdy wybrany jest KONT (F1) w
ekranie Poczatek wyswietlana jest infor-
macja o aktualnym stanowisku.

Nie Zawsze gdy wybrany jest KONT (F1) w
ekranie Poczatek, informacje o aktualnym
stanowisku sg wyswietlane a program
kontynuuje normalng prace.

<Dwa potoz.:> Tak lub Nie | Okreslenie czy instrument wykonuje pomiar
w drugim potozeniu lunety automatycznie po
rejestracji pierwszego pomiaru, czy nie.

<Uwzgl. skale:> Tak lub Nie | Wyglad ekranu USTAWIENIA Wyniki XX
jest zmieniany za pomocg tych ustawien.
Warto$¢ ppm moze by¢ ustawiona w
systemie jako warto$¢ geometryczna lub nie.

<Ust. KatNaw:> Tak lub Nie | By ustawi¢ kierunek na punkt wstecz jako

zero.

(&> Jedli<Wysw. KatNaw: Tak> i
uzyto wiecej niz jeden punkt
wstecz, proces jest jak w <Wysw.

KatNaw: Nie>.
<Auto Pozycja:> 2D, 3D lub Automatyczne, ustawienie na punkt
Wylacz 2D,3D lub brak.Opcja dost. z serwomotorem.
<Wysw. KatNaw:> |Lista wyboru |By ustawi¢ kierunek na punkt wstecz jako
zero.
Tak Ustawienie <KatNaw: 0.0000> w kierunku

punktu wstecz. Jezeli ustawienia sg wykony-
wane w aktualnej masce ekranu, <KatNaw:>
wyswietla kgt poziomy pomigdzy punktem
wstecz a punktem mierzonym. Nie ma to
zadnego wplywu na ustawienie orientaciji.
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USTAWIENIA
Konfiguracja,
strona Parametry

Pole

Opcja
Nie

Opis

Nie ustawia wartosci dla <KatNaw:>. Jezeli
maska ekranu jest skonfigurowana w taki
sposob, ze w programie uzytkowym Pomiar
wyswietlany jest <KatNaw:>, jego wartosé
jest taka sama jak azymut.

Jesli <Wysw. KatNaw: Tak> i uzyto wiecej
niz jeden punkt wstecz, proces jest jak w
<Wysw. KatNaw: Nie>.

<Antena:>

Lista wyboru

Dostepne jedynie z SmartStation. Otwarcie
listy wyboru powoduje wejscie do
ZARZADZAJ Anteny. Dodatkowych infor-
macji dotyczacych anten szukaj w "7.2
Zarzadzanie Antenami".

Anteng domysing jest SmartAntenna.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Parametry.

przez uzytkownika

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Dokt. HzOri:> Wprowadzane Warto$¢ graniczna odchylenia standar-

dowego orientacji dla wciecia oraz
przeniesienia orientacji i wysokosci.

<Dokt. Poz. Celu:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Doktadnos¢ potozenia punktu dla
wciecia oraz przeniesienia orientacji i
wysokosci.

<Dokt. H Celu:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Doktadno$¢ wysokosci punktu dla
wciecia oraz przeniesienia orientacji i
wysokosci.

<Definiuj:>

Lista wyboru

0s. Potnocna ukl.

0s$. Wschodnia
ukt.

By zdefiniowa¢ o0$ poétnocna lub
wschodnig uktadu.

Drugi mierzony punkt okresla kierunek
osi potnocnej uktadu.

Drugi mierzony punkt okresla kierunek
wschodniej osi uktadu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kontrola.
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USTAWIENIA
Konfiguracja
strona Kontrola

Opis pol

przez uzytkownika

Pole Opcja Opis

<Kontrola Poz:> | Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie poziomej réznicy
wspotrzednych pomiedzy obecnym a
mierzonym znanym punktem wstecz.

<Limit Poz.:> Wprowadzane Dostepne dla <Kontrola Poz: Tak>.

Ustawienie maksymalnej poziomej
réznicy wspétrzednych, akceptowanej
podczas kontroli pozyciji.

przez uzytkownika

<Kontrola H:> Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie pionowej réznicy
pomiedzy obecnym a mierzonym znanym
punktem wstecz.

<Limit H:> Wprowadzane Dostepne dla <Kontrola H: Tak>. Ustaw-

ienie maksymalnej réznicy wysokosci,
akceptowanej przy kontroli wysokosci.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Raport.
Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu”.
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12.3 Ustawienie stanowiska z TPS1200

Wejscie
krok po kroku

USTAWIENIA
Ustawienie stanow-
iska

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

Wyglad tego ekranu zalezy od wyboru dokonanego dla <Metoda:> oraz <Wspét.
Stanow:>. Znaczenie wszystkich pdl jest wskazane.

13:58 3 ] KONT (F1)
H_@ STD 2

N'JIEN”\ - k -y} Akceptacja wprowadzonych zmian.
stawienie stanowiska : f : :
Obkt Wspélrz.: construction | Wybrane ustawienia staja sie
aktywne.
Hotoda : Ustaw Azymuts SKALA (F4)
Wspét. Stanow: Z Obicktud Wejscie do KONFIGURAC Korekcje
Nr Stanowiska: 14 TPS, strona PPMGeom
h osi celowej: w  PPM (F5)
Wejscie do KONFIGURAC Korekcje
Aktual.skala : 1.000000000000

0Zad TPS, strona PPMAtmos.

KONT | | | SKALA|| PPH | | SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowaé program uzytkowy
Ust. stanowiska.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr stanowiska,
réznego od zdefiniowanego szablonu
Nr, a automatycznego Nr punktu
zgodnego z szablonem. Dostepne
dla <Metoda: Wciecie wstecz> oraz
<Metoda: Wciecie-Helmert>.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Obkt Wspétrz.:> | Lista wyboru Aktywny obiekt. Wspotrzedne i/lub punkty
stanowiska sg brane z obiektu z
wspotrzednymi.

<Metoda:> Lista wyboru By wybra¢ metode ustawienia stanow-
iska.

Ustaw Azymut, |Szczegotdéw szukajw "12.6 Metoda Ust.
stanowiska - Ustaw Azymut".

Znany Punkt Szczegotow szukaj w "12.7 Metoda Ust.
WST, stanowiska - Znany Punkt WST".

Ori & Przen. Wys, | Szczegétéw szukaj w "12.8 Metoda Ust.
stanowiska - Orientacja & Przeniesienie
Wysokosci".

Ust. stanowiska

TPS1200 139




Pole

Opcja

Wociecie wstecz,

Wociecie-Helmert
lub

Wociecie lokalne.

Opis
Szczegotow szukaj w "12.9 Metoda Ust.

stanowiska - Wciecie wstecz/Wciecie-
Helmert".

Szczegotow szukaj w "12.9 Metoda Ust.
stanowiska - Wciecie wstecz/Wciecie-
Helmert".

Szczegotow szukaj w "12.10 Metoda Ust.
stanowiska - Wciecie lokalne".

<Wsp6ét. Stanow:>

Z Obiektu

Z obktu wspotrz

Uzyj aktualnych

Z pomiaru GPS

Dostepne gdy:
« <Metoda: Ustaw Azymut>, lub
* <Metoda: Znany Punkt WST> i
* <Metoda: Ori & Przen. Wys>.

<Nr Stanowiska:> jest wybrany z
<Obiekt:>.

<Nr Stanowiska:> jest wybrany z
<Obiekt wspoétrz.:>.

<Nr Stanowiska:> jest polem danych
wyjsciowych wyswietlajagcym aktualng
wartos$¢ uktadu dla Nr stanowiska.

<Nr Stanowiska:> jest polem danych
wprowadzanych przez uzytkownika.
Wspotrzedne stanowiska sg okreslane w
pomiarach GPS za pomocag SmartStation.

<Wys. Stanow z:>

Wprowadz.
uzytk.

lub

Cel 1rézn. H

Dostepne gdy <Metoda: Wciecie
lokalne>.

Dla <Wys. Stanow z: Wprowadz.
uzytk.> wartos¢ wysokosci stanowiska
jest wprowadzana przez uzytkownika i
stosowana do obliczenia wysokosci
mierzonych punktow.

Dla <Wys. Stanowiska z: Cel 1 r6zn. H>
pierwszemu mierzonemu punktowi jest
nadawana wysokos$¢ = 0 a wysokos$¢
stanowiska jest obliczana wzgledem tego
punktu.
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Pole

Opcja

Opis

<Nr Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Wprowadzane
przez uzytkownika

Lista wyboru

Pole danych wyjsciowych gdy <Wspot.
Stanow: Uzyj aktualnych>. Aktualny Nr
stanowiska.

Pole danych wprowadzanych przez
uzytkownika gdy:

+ <Metoda: Wciecie Wstecz>, lub

» <Metoda: Wciecie-Helmert>, lub

+ <Wspot. Stanow: Z pomiaru

GPS>.
Aktualny Nr stanowiska zgodny z akty-
wnym szablonem.
Pole wyboru gdy:

+ <Wspot. Stanow: Z obktu

wspotrz>,

* <Wspot. Stanow: Z Obiektu>.
Wybrane moga by¢ wszystkie punkty z
wyjatkiem punktéw zarejestrowanych z
klasg BRAK oraz punktéw posiadajacych
tylko wysokos¢.

<h osi celowej:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Obecna wysokos¢ instrumentu.

<Aktual. skala:>

Dane wyjsciowe

Aktualna skala obliczona z geometryc-
znego ppm.

Aktualna skala = geometryczny ppm * 10
641,

Kolejne kroki

KONT (F1) wejscie do kolejnych ekranéw zgodnych z wyborem dokonanym dla

<Metoda:>.
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124 Ustawienie stanowiska z SmartStation

Opis

Wejscie
krok po kroku

Program uzytkowy Ust. stanowiska jest stosowany podczas okreslania
wspotrzednych i wysokosci GPS w czasie rzeczywistym punktu, na ktorym
ustawiony jest SmartStation.

W ekranie USTAWIENIA Ustawienie stanowiska znajdujg sie trzy metody
ustawien odpowiednie dla SmartStation.

Krok | Opis

1. |PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).

Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
USTAWIENIA Ustawienie stanowiska - Poczatek.

Sprawdz ustawienia i upewnij sie, ze do obiektu przypisany jest uktad
wspétrzednych inny niz <BRAK> lub WGS84.

> won

5. | Nacis$nij KONT (F1) by wejs¢ do ekranu USTAWIENIA Ustawienie stanow-
iska.

6. USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

*  Wybierz jedng z nastepujacych metod ustawienia stanowiska:
+ <Metoda: Ustaw Azymut> lub
+ <Metoda: Znany Punkt WST> lub
+ <Metoda: Ori & Przen. Wys>.
« Jedynie te metody umozliwiajg ustawienie stanowiska dla SmartStation.

*  Wszystkie metody zostaty opisane w "12.6 Metoda Ust. stanowiska -
Ustaw Azymut".

<Wsp6t. Stanow: Z pomiaru GPS>.

KONT (F1) by wejs¢ do STANO Nowe stanowisko.
Jezeli nie zostat wybrany uktad wspoétrzednych:

* LOKAL (F5) by wejs¢ do STANO SmartStation 1 Pkt 1-krok by wprow-
adzi¢ wspotrzedne lokalne dla stanowiska oraz nazwe dla lokalnego
uktadu wspotrzednych.

*  UKWSP (F6) by wejs¢ do STANO Uktady wspotrzednych i wybraé
istniejacy uktad wspétrzednych. W ekranie tym mozliwe jest takze
tworzenie i edycja uktadu wspotrzednych.

9. | STANO Nowe stanowisko

MIERZ (F1) By rozpoczg¢ pomiar.
STOP (F1) By zakonczy¢ pomiar.
ZAPIS (F1) By zapisa¢ wyniki pomiaréw.
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STANO
Nowe stanowisko

Streszczenie
Istotne cechy tego ekranu:
» Przy wejsciu do tego ekranu SmartStation wtgcza tryb GPS.
» Maska ekranu jest stata, nie podlega konfiguracji.
» Uktad wspotrzednych jest wymagany i powinien by¢ przypisany do aktywnego
obiektu.
» SmartAntenna jest wigczana automatycznie przy wejéciu do tego ekranu.

» Niektdre ikony ekranu moga sie zmienia¢ z charakterystycznych dla TPS na
charakterystyczne dla GPS.

* Sposéb pomiaru/zapisu jest uzalezniony od ustawien konfiguracyjnych.

Diagram
11:40 L13"\.>B ~ v I
USTAWIENTA H‘ 8 B = @
Nr Stanowiska: 2
h esi celowej: 1.667 n
3D ca : 0.009 n
Czas na punkc: 00:00:17
Pozycjae RTK : 17 Szczegdtow dotyczacych klawiszy-oper-
[@Za atordéw i ich funkcji szukaj w " Opis
STOP | | | | | | klawiszy-operatorow".
Opis klawiszy-operatorow
Klawisz Opis
MIERZ (F1) By rozpoczg¢ obserwacje statyczne. lkona trybu pozyciji
zmienia sie na ikone pomiaru statycznego. (F1) zmienia sie na
STOP.
STOP (F1) By zakonczy¢ obserwacje statyczne po uzyskaniu

wystarczajgcej ilosci danych. Gdy <Auto STOP: Tak> w
KONFIGURAC Ustawienia Pomiaru Punktu, zapis obserwaciji
statycznych konczy sie automatycznie, jak zdefiniowano w
kryteriach zakonczenia. Ikona trybu pozycji zmienia si¢ na ikone
pomiaru kinematycznego. (F1) zmienia sie na ZAPIS.

ZAPIS (F1) By zapisa¢ mierzony punkt. Gdy <Auto ZAPIS: Tak> w
KONFIGURAC Ustawienia Pomiaru Punktu, mierzony punkt
jest zapisywany automatycznie. (F1) zmienia sie na MIERZ.
Mozliwa jest sytuacja, ze punkt o takim samym Nr jest juz w
obiekcie. Jezeli kody i/lub wartosci atrybutéw nowego lub juz
istniejgcego punktu nie zgadzajq sie, otwierany jest ekran, w
ktorym mozliwa jest ich poprawa.
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Klawisz Opis
SHIFT POLAC |By wprowadzi¢ numer stacji referencyjnej skonfigurowanej w
(F3) aktywnym pliku konfiguracyjnym i roztaczy¢ sie natychmiast po
oraz zakonczeniu pomiaréw. Dostepne dla urzadzen GPS czasu
SHIFT ROZLA |rzeczywistego, typu cyfrowych telefonéw komaérkowych.
(F3) Dostepne dla <Auto POLACZ: Nie> w KONFIGURAC
Potaczenie GSM.
SHIFT INICJ By wybra¢ metode inicjalizacji i wykonac reinicjalizacje.
(F4) Dostepne dla plikéw konfiguracyjnych umozliwiajacych
rozwigzania fazowe.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr Stanowiska:> Dane wyj$- | Nr Stanowiska wprowadzony w USTAW-
ciowe IENIA Ustawienie stanowiska.
<h osi celowej:> Dane wyj$- | Wysoko$¢ instrumentu wprowadzona w
ciowe USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
Domiar do SmartAntenna jest dodawany
automatycznie, ale nie jest wyswietlany.
<3D cQ:> Dane wyj$- | Jako$¢ wspétrzednych 3D obliczonej
ciowe pozycji.
<Czas na punkc:> Dane wyjs- | Czas obserwacji punktu do momentu zatrzy-
ciowe mania pomiaru.
<Pozycje RTK:> Dane wyjs$- |Liczba pozycji GPS w czasie rzeczywistym
ciowe zarejestrowanych podczas obserwaciji
punktu.
<Pomierz. PP Ob:> |Dane wyj$- |Liczba obserwacji statycznych
ciowe zarejestrowana podczas obserwacji punktu.

Dostepna jedynie gdy skonfigurowana
zostata rejestracja statycznych obserwaciji.

Kolejny krok

STOP (F1) by zakonczy¢ pomiar punktu, zapisa¢ punkt i wréci¢ do TPS1200 Menu

gtéwne.
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12.5 Przywotanie Ust. stanowiska

Opis

Wejscie

Ekran

PrzywotywaniaUst.

stanowiska

«  Gdy funkcja przywotywania ustawien stanowiska jest aktywna, wyswietlany jest
ekran umozliwiajgcy uzytkownikowi sprawdzenie szczegétdw dotyczacych aktu-
alnych ustawien stanowiska przed rozpoczeciem pomiaru. Ekran ten udostepnia
uzytkownikowi trzy opcje do wyboru:

« 1. Zachowanie obecnych ustawien stanowiska i rozpoczecie pomiaru.
« 2. Utworzenie nowych ustawien stanowiska.
« 3. Kontrole punktu wstecz.
* Funkcja przywotywania ustawien jest dostepna dla kazdego programu
uzytkowego, z wyjatkiem:
» Alignment Tool Kit
» Okreslenie Uktadu wspotrzednych
» Ust. stanowiska
» Ciag poligonowy

Gdy funkcja przywotywania ustawien stanowiska jest aktywna (szukaj w "12.2
Konfiguracja Ust. stanowiska"), aktualne ustawienia stanowiska sa wyswietlane
zawsze po naci$nieciu KONT (F1) w ekranie Poczatek programu uzytkowego.

Przywotanie dla metody ust. stanow- Przywotanie dla metody ust. stanow-

iska iska
- Ustaw Azymut - Ori. & Przen. Wys
Znany Punkt WST, - Wciecie Wstecz

- Wciecie-Helmert
- Wciecie lokalne

17:12
COGO

1715
TYCZ 05T ‘—i_@ STD

Ukt|czy chcesz zmienié Ust.
Lis|stanowiska?

h instrumentu: 1.567 m
Hetoda : Orient.&H
Data utworz. : 06.03.06

P1i PTi
Ref Ref|F1 = Utrzym.hioz.
Sta Stgiustawicnia

F3 = Nowe ustawienia

a
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12.6
Opis

Wymagania

Aktualizacja
pomiaréw H

Wejscie
krok po kroku

USTAWIENIA
Ustaw Sta & Ori -
Znany azymut,
strona Ustaw
Stanowisko

Metoda Ust. stanowiska - Ustaw Azymut

Metoda ustawienia stanowiska dotyczy zaréwno TPS1200 jak SmartStation.

+ Dla TPS1200 wymagane sa wspotrzedne stanowiska. Instrument jest ustawiony
i zorientowany wzgledem punktu znanego lub punktu, do ktérego ustawiony jest
rzeczywisty lub przyjety azymut.

» Dla SmartStation wspotrzedne stanowiska nie sg znane i zostajg wyznaczone
za pomocag GPS w czasie rzeczywistym. Instrument jest ustawiony i zorien-
towany wzgledem znanego punktu lub punktu nieznanego, do ktérego
ustawiony jest rzeczywisty lub przyjety azymut.

* Stanowisko ustawione za pomoca tej metody jest zawsze automatycznie
zaznaczone atrybutem 'aktualizuj pézniej'. Dlatego wszystkie pomiary katéw na
tym stanowisku sg zawsze automatycznie aktualizowane.

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
2 Wybierz Ust. stanowiska i naci$nij KONT (F1).
3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
4 USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

<Metoda: Ustaw Azymut>.

5. Jest ustawione <Wsp6ét. Stanow: Z Obiektu> lub <Wspét. Stanow: Z
obktu wspéirz>?

« Jezeli tak, kontynuuj od kroku 6.

» Jezeli nie, kontynuuj od kroku 7.

6. KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustaw Sta & Ori - Znany azymut.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy sg wazne dla zaznaczonych stron.

R ra IR % @I] USTAW (F1)
USTAWIENIA H_@ STD I P s By ustawi¢ stanowisko i orientacje i

Ustaw Sta-Ori - Znany azymut X] .
llstaw Stannwiskn|Tnfn MAW[Tnfn Stal wyjsc Z_ programu uzytkowego Ust.
Nr wstecz : 101 stanowiska.
h reflektora : 1.667 n  ODLEG (F2)
By mierzy¢ odlegto$¢ do punktu

Wyceluj na punkt i wpisz Azymut
Azymut 100 0001 uzywanego do wyznaczenia

Odleg.pozioma: 119.985 n azymutu.
Pomiar odlegtosci NIE jest wyma-
PERT gany podczas ustawien Stanowiska i

OrientacjiUSTAW (F1). Kontrola NIE
jest wykonywana przy pomiarach
odlegtosci podczas ustawien
Stanowiska i Orientacji USTAW (F1).

wzaT
USTAW| ODLEG| | Az=0 | ZHOLN| STRON|
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Az=0 (F4)
Dostepne na stronie Ustaw Stanow-
isko. By ustawi¢ <Azymut: 0> i
kontynuowac¢. Ta warto$¢ ustawiona
jest dopiero po nacis$nieciu
USTAW (F1).

ZATRZ (F5) lub ZWOLN (F5)
Dostepne dla strony Ustaw Stanow-
isko oraz gdy <ATR: Wyltacz>.
ZATRZ (F5) zatrzymuje aktualng
wartos$¢ dla <Azymut:>, umozliwia
ustawienie wartosci dla <Azymut:>
jako pierwszej, obré¢ instrument w
wybranym kierunku i zwolnij
<Azymut:> zapomocg ZWOLN (F5).

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
Dostepne na stronie Ustaw Stanow-
isko. By zmienia¢ pomiedzy wprow-
adzaniem indywidualnego Nr punktu
wstecz, réznego od zdefiniowanego
szablonu, a automatycznego Nr
punktu zgodnego z szablonem.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr wstecz:> Wprowadzane Nr punktu wstecz zgodny z szablonem.

przez uzytkownika

<h reflektora:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Domysina wysokos¢ lustra zdefiniowana
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Azymut:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Aktualna warto$¢ azymutu. Jezeli
wpisany jest inny azymut i nacisniety
ENTER lub jezeli nacisniety zostat Az=0
(F4), ta warto$¢ azymutu jest wyswietlana
w polu i aktualizowana wraz z ruchem
lunety. Warto$¢ nie jest ustawiona dopoki
nie zostanie wybrany USTAW (F1).

<Odleg
pozioma:>

Dane wyjsciowe

Nacisnij (F2) by zmierzy¢ odlegtos¢ do
punktu, wedtug ktorego ustawiany jest
azymut.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Info NAW.
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USTAWIENIA
Ustaw Sta & Ori -
Znany azymut,
strona Info NAW

USTAWIENIA
Ustaw Sta & Ori -
Znany azymut,
strona Info Sta

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr wstecz:>

Dane wyjsciowe

Nr Stanowiska wprowadzony w USTAW-
IENIA Ustawienie stanowiska.

<Kod punktu:>

Lista wyboru

Kod dla punktu nawigzania.

<Opis Kodu:>

Dane wyjsciowe

Krétki opis kodu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Info Sta.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Nr Stanowiska wprowadzony w USTAW-
IENIA Ustawienie stanowiska.

<h osi celowej:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wysoko$¢ instrumentu.

<Kod punktu:>

Lista wyboru

Kod dla punktu nawigzania.

<Opis Kodu:>

Dane wyjsciowe

Krotki opis kodu.

<Y Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Wschodnia wspétrzedna dla ustawienia
stanowiska.

<X Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Poétnocna wspotrzedna dla ustawienia
stanowiska.

<Wys. Stan:>

Dane wyjsciowe

Wysokos$¢ ustawianego stanowiska.

<Aktual. skala:>

Dane wyjsciowe

Wyswietlana jest geometryczna
poprawka skali.

Wyswietlana poprawka zalezy od wyboru
opcji w KONFIGURAC Korekcje TPS,
strona PPM Geom.

Kolejny krok

USTAW (F1) ustawienie stanowiska.
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12.7 Metoda Ust. stanowiska - Znany Punkt WST

Opis

Wymagania

Wejscie
krok po kroku

USTAWIENIA
Ustaw Sta & Ori -
Znany Pt wstecz,
strona Ustaw
Stanowisko

Ta metoda ustawienia jest dostepna zaréwno dla TPS1200 jak i dla SmartStation.

« DlaTPS1200 wymagane sg wspétrzedne stanowiska. Instrument jest ustawiony
i zorientowany wzgledem znanego punktu wstecz.

» Dla SmartStation wspotrzedne stanowiska nie sg znane i zostajg wyznaczone
za pomoca GPS w czasie rzeczywistym. Instrument jest ustawiony i zorien-
towany wzgledem znanego punktu wstecz.

Krok

Opis

PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).

Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

plen

USTAWIENIA Ustawienie stanowiska
<Metoda: Znany Punkt WST>

Jest ustawione <Wspét. Stanow: Z Obiektu> lub <Wspoét. Stanow: Z
obktu wspotrz>?

« Jezeli tak, kontynuuj od kroku 6.

» Jezeli nie, kontynuuj od kroku 7.

KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustaw Sta & Ori - Znany Pt
wstecz.

*  Funkcjonalno$¢ wszystkich stron i klawiszy-operatoréw jest podobna do
USTAWIENIA Ustaw Sta & Ori - Znany Azymut. R6znice pomiedzy tymi
dwoma ekranami zostaty zaznaczone ponize;j.

» Informacji o wszystkich pozostatych klawiszach-operatorach i polach szukaj w
"12.6 Metoda Ust. stanowiska - Ustaw Azymut".

1724
LUSTAWIENIA

IR # = w0 USTAW (F1)
H_@ swl § 2> @‘ By ustawié stanowisko i orientacje i

Ustaw Sta-Ori - Znany Pt wstecz I WYj$¢ z programu uzytkowego Ust.

llstaw Stannwiskn|Tnfn NAW|Trfo Stal

Nr wstecz . 101 4]y stanowiska.

h reflektora : n  ODLEG (F2)

Azym ohlicz. : 100.0000 g By mierzy¢ odlegtos¢ do punktu

Oblicz Dpoz : 75.000 m wstecz.

20d1.poziom. : -0.005 n  DALSZ (F5)

4H : -15.857 w Zmiana wyswietlania na mierzone
GZad wartosci azymutu, odlegtosci pozi-

USTAW| ODLEG| | | DALSZ| STRON| omej i wysokosci. Dostepne na

stronie Ustaw Stanowisko.
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Opis pol

Pole Opcja Opis
<Nr Stanowiska:> | Dane wyj$- | Nr stanowiska wprowadzony w ekranie
ciowe USTAWIENIA Ust. stanowiska.

<Nr wstecz:>

Lista wyboru

Nr punktu wstecz. Moga byé wybrane
wszystkie punkty 3D i 2D z <Obkt wspotrz:>.

<h reflektora:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

DomysIna wysokos¢ lustra zdefiniowana w
aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Azym oblicz.:> |Dane wyj$- | Obliczony azymut od stanowiska do punktu
ciowe wstecz.
<AAzymut:>, Dane wyj$- | Roznica migdzy azymutem obliczonym a
ciowe zmierzonym.
<AOdI. poziom.:>i | Dane wyj$- | Rdznica pomiedzy obliczong pozioma
<AH:> ciowe odlegtoscia lub wspétrzedng wysokosci z
stanowiska do punktu wstecz a mierzong
odlegtoscia lub wysokoscia.
<Azymut:> Dane wyj$- | Wyswietlany po naci$nieciu DALSZ (F5).
ciowe Aktualny azymut.
<Odleg. Dane wyj$- | Wyswietlany po wykonaniu pomiaru za
pozioma:> i ciowe pomoca ODLEG (F2) oraz po nacisnieciu
<Wysok.:> DALSZ (F5). Zmierzona odlegto$¢ pozioma i

wysokos¢ punktu wstecz.

Kolejny krok

USTAW (F1) ustawienie stanowiska.
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12.8 Metoda Ust. stanowiska - Orientacja & Przeniesienie Wysokosci

Opis

Wymagania

Wejscie
krok po kroku

Ta metoda ustawienia jest dostepna zaréwno dla TPS1200 jak i dla SmartStation.

« DlaTPS1200 wymagane sg wspétrzedne stanowiska. Instrument jest ustawiony
i zorientowany wzgledem znanego punktu wstecz.

» Dla SmartStation wspotrzedne stanowiska nie sg znane i zostajg wyznaczone
za pomoca GPS w czasie rzeczywistym. Instrument jest ustawiony i zorien-
towany wzgledem znanego punktu wstecz.

« Dla TPS1200 i SmartStation orientacje wykonuje sie przez celowanie do
jednego lub wiecej znanych punktéw (maksymalnie dziesieé punktéw celu).
Moga by¢ mierzone tylko katy lub katy i odlegtosci. Wysokos$¢ stanowiska
réwniez moze byc¢ okreslana wzgledem punktow celu.

Krok

Opis

PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).

Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

plen

USTAWIENIA Ustawienie stanowiska
<Metoda: Ori & Przen. Wys>.

Jest ustawione <Wspoét. Stanow: Z Obiektu> lub <Wspoét. Stanow: Z
obktu wspotrz>?

+ Jezeli tak, kontynuuj od kroku 6.

» Jezeli nie, kontynuuj od kroku 7.

KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.

KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Pomiar Celu XX.

USTAWIENIA Oznaczenie "XX" w USTAWIENIA Pomiar Celu XX to liczba zmierzonych punktéw
Pomiar Celu XX celu.
17:24 IR T Y .j WSZYS (F1)
STN'JIEJ“«‘@ sl § = < &8 By mierzyé i rejestrowaé odlegtosci i
miar u 2
Nr punktu : 101 W katy do punktéow wstecz.
H reflektora : 1.567 ODLEG (F2)
Azymut : 100.0001 g By mierzy¢ i wyswietla¢ odlegtosci.
v : 100.0004 g
Odleg.skodna : 75.005 n REJ (F3) . , - -
By zapisywac¢ wyswietlone wartosci
dAzym : -0.0001 y w aktualnym obiekcie.
40d1.poziom. : -0.005 m LICZ (F5)
4H : -15.857 n . .
VERR Dostepne gdy jest wystarczajaca
WSZYS|ODLEG| REJ | |lLIcz | | ilo$¢ danych do obliczen.
SHIFT SZUK (F2)
Dostepne gdy jest wystarczajaca
ilos¢ danych do obliczen. By ustawi¢
reflektor na wybranym punkcie celu.
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Opis pol

SHIFT POZYC (F4)
Dostepne gdy jest wystarczajaca
ilo§¢ danych do obliczen. By ustawié¢
instrument na wybrany punkt celu.

Pole

Opcja

Opis

<Nr punktu:>

Lista wyboru

Numer mierzonego punktu celu. Wybrane
moga by¢ wszystkie punkty z <Obkt.
wspétrz.:>, z wyjgtkiem klasy BRAK.

<H reflektora:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Domysina wysokos$¢ lustra zdefiniowana
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Azymut:> i <V:>

Dane wyjsciowe

Aktualny kat poziomy i pionowy.

<Odleg. skosna:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ skosna zmierzona po
nacisnigciu ODLEG (F2).

<AAzym:> i
<AOdI. poziom.:>

Dane wyjsciowe

Wyswietlana jest ré6znica pomiedzy oblic-
zonym azymutem lub odlegtoscia
pozioma a aktualnym katem poziomem
lub pozioma odlegtoscia.

<AH:>

Dane wyj$ciowe

Réznica pomiedzy podang a zmierzong
wysokoscig punktu celu.

Kolejne kroki

JEZELI

TO

liczba punktow

ma by¢ zmierzona wieksza

WSZYS (F1) by mierzy¢ i rejestrowa¢ odlegtosci
i katy.

zostata zmierzona

wystarczajgca liczba punktow

LICZ (F5) by obliczy¢ stanowisko.

Maksymalnie dziesie¢ punktéw moze by¢ zmierzonych i uzytych w obliczeniach.

Gdy zmierzona zostata maksymalna liczba punktéw, wejscie do ekranu USTAW-
IENIA Wyniki XX nastepuje automatycznie po wybraniu WSZYS (F1). W ekranie
USTAWIENIA Dodatkowe informacje zmierzone punkty celu moga by¢
uzupetniane o szczego6towe informacje oraz moze by¢ ponownie przywotywany
ekran USTAWIENIA Pomiar Celu XX by mierzy¢ kolejne punkty.
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12.9 Metoda Ust. stanowiska - Wciecie wstecz/Wciecie-Helmert

Opis Metoda ta jest dostepna jedynie dla TPS1200, nie jest dostepna dla SmartStation.

Wymagania « Dla TPS1200 wspétrzedne stanowiska nie sg znane. Wspotrzedne i orientacja
sg okreslone przez celowanie do jednego lub wigcej znanych punktéw (maksy-
malnie dziesie¢ punktdéw). Moga by¢ mierzone tylko katy lub katy i odlegtosci.

+ Dla wciecia wstecz, do obliczen stosowana jest metoda najmniejszych
kwadratow. Dla Wcigcia-Helmert, do obliczen stosowane sg wzory Helmerta.

Wejscie Krok |Opis
krok po kroku
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.
2. Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).
3. Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
4. USTAWIENIA Ustawienie stanowiska

<Metoda: Wciecie Wstecz> lub <Metoda: Wcigcie-Helmert>.

5. Jest ustawione <Wspét. Stanow: Z Obiektu> lub <Wspoét. Stanow: Z
obktu wspotrz>?

« Jezeli tak, kontynuuj od kroku 6.

» Jezeli nie, kontynuuj od kroku 7.

KONT (F1) by wej$¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Pomiar Celu XX.

USTAWIENIA Ekran jest podobny do ekranu USTAWIENIA Pomiar Celu XX dla metody ustaw-
Pomiar Celu XX ienia stanowiska <Metoda: Ori & Przen.Wys.>. Informacji o ekranach i opiséw pol
szukaj w "12.8 Metoda Ust. stanowiska - Orientacja & Przeniesienie Wysokosci".
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1210 Metoda Ust. stanowiska - Wciecie lokalne

Opis

Wymagania

Wejscie
krok po kroku

USTAWIENIA
Pomiar Celu XX

Metoda ta jest dostepna jedynie dla TPS1200, nie jest dostepna dla SmartSta-
tion.

Metoda ta moze by¢ stosowana do obliczania lokalnych wspotrzednych stanow-
iska i orientacji kregu poziomego z pomiaréw odlegtosci i katéw do dwdch
punktéw celu.

Pierwszy punkt celu zawsze okresla poczatek lokalnego uktadu wspétrzednych.
Drugi punkt celu w potaczeniu z pierwszym zawsze okresla lokalny kierunek
Pétnocy lub Wschodu (w zaleznosci od ustawien konfiguracyjnych).

Istotne cechy:

wszystkie obliczone wspoétrzedne sg w uktadzie lokalnym.
pierwszypunktceluzawsze okreslapoczateklokalnegouktaduwspotrzednych
(Pétnoc=0, Wschod=0, Wysokos$cét=0 (opcjonalnie))

Drugi punkt celu, w potaczeniu z pierwszym, zawsze okresla lokalny kierunek
Pdétnocy lub Wschodu.

Krok |Opis

PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Ust. stanowiska i nacisnij KONT (F1).
3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do USTAWIENIA Ustawienie stanowiska.
4. USTAWIENIA Ustawienie stanowiska
<Metoda: Wciecie lokalne>.
5. KONT (F1) by wejs¢ do USTAWIENIA Pomiar Celu XX.

Ekran jest podobny do ekranu USTAWIENIA Pomiar Celu XX dla metody ustaw-
ienia stanowiska <Metoda: Ori & Przen.Wys.>. Informacji o ekranie i opisu pol
szukaj w "12.8 Metoda Ust. stanowiska - Orientacja & Przeniesienie Wysokosci".
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12.11

najmniejszych kwadratow

Wejscie

USTAWIENIA
Wyniki XX,
strona Wspéirz.
Stanow.

Wyniki Ust. stanowiska - Obliczenie metoda

Nacisnij LICZ (F5) w ekranie USTAWIENIA Pomiar Celu XX.

Ponizszy opis klawiszy-operatoréw jest wazny dla stron Wspétrz. Stanow. oraz

Sigma.
1730 IR ¥ =~ w0 USTAW (F1)
LISTAWTENTA H_@ sl § nZ @‘ By ustawi¢ dane wybrane w
Wyniki (Met. najmn. kwadratow) <Ustaw:>
W=pAt Stan|Sigea|knd Stan|Szkic] WSPRZ F2. :
Nr Stanowiska: 0001 S ( ) L ;
IToéé punktéw: 2 By wyswietla¢ inne typy wspétrzed-
Us taw d Y. X H _OrikQdl nych.
!; g:' °°1_°*;°J- zolﬁﬁl " EsMOC (F3) lub WyrNK (F3)
anowiska : . m P , e . .
X Stanowiska - 200.008 u By wySW|e’tIac wyniki obliczen dla
Wys.Stan 100.000 n poszczegdlnych metod.
Nowy Azymut 299.9896 g INFO (F4)
uza By wyswietla¢ dodatkowe informacje.
USTAM| |EsHoc|| INFO | POMIA| STRON| POMIA (F5)
By mierzy¢ wiecej punktow celu.
SHIFT H_ELI (F2) lub SHIFT ORTOM
(F2)
By zmienia¢ pomiedzy wysokos$cig
elipsoidalng a ortometryczna.
SHIFT DALSZ (F5)
Dostepne gdy obliczono dwa wyniki.
Zmiany pomigdzy tymi wynikami.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Nr Stanowiska:> | Wprowadzane
przez uzytkownika

Nr aktualnie ustawionego stanowiska.

<llo$¢ punktéw:> | Dane wyjsciowe

Liczba punktéw uzywanych do obliczen.

<Ustaw:> X, Y, Wys, Ori,
X, Y, Wys

X, Y, Ori
H,Ori,

H lub Ori

Wybrane opcje sg ustawione i zapisane
w systemie. Wszystkie pozostate
wartosci pochodzg z aktualnych
ustawien systemu.

<h osi celowej:> |Dane wyjSciowe

Aktualna wysokos¢ instrumentu.

<X Stano.:>oraz |Dane wyj$ciowe

Wyswietlane sg wspétrzedne X/Y z

<Y Stano.:> obiektu wspétrzednych, systemu lub
obliczen.

<Wys. Stan:> Dane wyjsciowe Wyswietlana jest obliczona wysokosc.

<Nowy Azymut> | Dane wyjsciowe Nowy azymut orientacji z automatyc-

znym katem przy ruchu lunety .

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Sigma.
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USTAWIENIA
Wyniki XX,
strona Sigma

USTAWIENIA
Wyniki XX,

strona Kod Stano.

USTAWIENIA
Dodatkowe Infor-
macje, strona
Status

Opis pol

Pole Opcja Opis
<oWsch.:>, Dane wyjsciowe | Odchylenie standardowe obliczonych
<oPin.:>, wspotrzednych X/Y, wysokosci i orientacji

<oWysok.:> oraz stanowiska.

<oHz Orient.:>

Obliczony wspétczynnik skali/ppm z
wciecia wstecz lub orientacji i
przeniesienia wysokosci.

<Obl. Skali:> oraz | Dane wyjsciowe
<0bl. ppm:>

Aktualna skala obliczona z geometryc-
znego ppm.

<Aktual. skala:> |Dane wyjsciowe

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod Stano..

Funkcjonalno$¢ strony Kod Stano. jest podobna do strony ZARZADZ Nowy Punkt,
strona Kod. Informacji o kodowaniu szukaj w "TPS1200 Podrecznik terenowy

systemu".

Kolejny krok
INFO (F4) przejscie na strone USTAWIENIA Dodatkowe Informacje, strona

Status.

‘ LiczN (F1)

By ponownie obliczy¢ dane stanow-
iska i aktualizowa¢ wszystkie
wartosci.

UzYJ (F3)
By okresli¢ czy punkt celu bedzie
uzywany w obliczeniach jako punkt
3D, 2D lub nie bedzie uzywany.
Zmiana wartosci w kolumnie Uzyj.
GZad USUN (F4)
| uZ¥J | USUN | DALSZ| STRON| By usuna¢ punkt z listy zmierzonych
punktéw celu i wykluczy¢ go z
obliczen stanowiska.
DALSZ (F5)
By wyswietla¢ wiecej informacji.
SHIFT POMIA (F5)
By mierzy¢ wiecej punktow celu.

17:30 0 [ 1]
UST:’-‘:.I-JIENI:’-‘«‘—i_@NDI ¥ B%@

Informacje dodatkowe X

Status|Szkin

Thr punktu Uzyj AHz [g]
3D -0.0007

0.0007

LiczN|

156

TPS1200 Ust. stanowiska



Opis kolumn

Kolumna Opis

' Znak Y wskazuje, ze wartosé roznicy mierzonego kata pozi-
omego, odlegtosci lub wysokosci przekroczyta okreslong
wartos¢ graniczna.

NR Pktu Nr mierzonego punktu celu.

Uzyj Okreslenie czy i w jaki spos6b punkt celu jest uzywany w oblic-

zeniu stanowiska. Wybor stanowig 3D, 2D oraz Brak.

AHz, AOdI oraz
AWysok.

Moga by¢ wyswietlane po nacisnieciu DALSZ (F5). Roznica
pomigdzy obliczonym a zmierzonym katem poziomym,
odlegtoscig miedzy stanowiskiem a punktami celu oraz
wysokos¢ punktow celu. Jezeli punkt celu nie posiada
wspotrzednych, wyswietlany jest ----- .Rd&znice przekraczajace
okreslone wartosci graniczne sg wskazane znakiem *.

Kolejne kroki

LiczN (F1) ponowne obliczenie danych stanowiska.

Ust. stanowiska
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12.12 Wyniki Ustawienia stanowiska - Wciecie lokalne

Wejscie

USTAWIENIA
Wyniki,

strona Wspétrz.

Stano.

Nacisnij WSZYS (F1) w ekranie USTAWIENIA Pomiar Celu 2.

17:32

LUSTAWIENIA ‘—i_ @ STD

Wyniki

Ileéé pun ktow
Ustaw

> v I
¢ 2%
X]

MWspit Stan|Knd Stan|Szkic
Nr Stanowiska:

2
Y, X, H, Oorif{]

h osi cc1cwe;|. 1.265 n
Y Stanowiska : 70.711 o USTAW (F1)
X Stanowiska : 70.711 w By ustawi¢ dane wybrane w
Hys.Stan 115.857 n <Ustaw:> oraz zapisaé wszystkie
Nowy Azymut 349.9999 g o RN
[0Zat® dane ustawienia stanowiska i wyj$¢ z

USTAH| | [ | STRON| programu uzytkowego.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr Stanowiska:> | Wprowadzane Nr aktualnie ustawionego stanowiska.

przez uzytkownika

<llos¢ punktow:>

Dane wyjsciowe

Liczba punktéw uzywanych do obliczen.

<Ustaw:>

Wybrane opcje sg ustawione i zapisane w
systemie. Wszystkie pozostate wartosci
pochodzg z aktualnych ustawien
systemu.

<h osi celowej:>

Dane wyjsciowe

Aktualna wysokos¢ instrumentu.

<Y Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Obliczona wspotrzedna Y.

<X Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Obliczona wspoétrzedna X.

<Wys. Stan:>

Dane wyjsciowe

Obliczona Wysokos¢.

<Nowy Azymut:>

Dane wyjsciowe

Nowy azymut orientacji zautomatycznym
katem przy ruchu lunety .

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod Stano..
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USTAWIENIA
Wyniki,
strona Kod Stano.

Funkcjonalno$¢ strony Kod Stano. jest podobna do strony ZARZADZ Nowy Punkt,
strona Kod. Informacji o kodowaniu szukaj w "TPS1200 Podrecznik terenowy

systemu".

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Kod Punktu:>

Lista wyboru

Wprowadzane
przez uzytkownika

Kod tematyczny dla punktu przesuwu.

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Z lista
kodow>. Wszystkie kody punktow z listy
koddéw obiektu moga by¢ wybrane. Atrybuty
sg pokazywane jako dane wyjsciowe, pole
wprowadzania lub lista wyboru w zaleznosci
od ich definicji.

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez
Listy Kodow>. Mozliwe jest wpisanie
koddéw, a nie wybranie ich z listy. Sprawd-
zane jest czy ten kod punktu jest juz w
obiekcie. Jezeli jest to pokazywane sg atry-
buty.

przez uzytkownika

<Opis Kodu:> |Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Kody Tematyczne: Z lista
kodow>. Opis kodu.
<Atrybut n:> Wprowadzane Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez

Listy Kodow>. Mozliwe jest wprowadzenie
maksymalnie 8 wartosci atrybutowych.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic Stano..

Ust. stanowiska
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13 Tyczenie punktéw

13.1 Streszczenie

Opis

Tryby Tyczenia
punktéw

&

Uktad wspotrzed-
nych

Zrédto wysokosci

Program uzytkowy Tyczenie punktéw jest stosowany do okreslenia w terenie

wczesniej zdefiniowanych punktéw. Te wczesniej okreslone punkty sg punktami

tyczonymi. Tyczone punkty moga

*  byé wgrane do obiektu w instrumencie za pomocg LGO.

* by¢ w obiekcie instrumentu.

*  byé wgrane z pliku ASCII do obiektu w instrumencie za pomocg Menu gtéwne:
Konwers...\Import dan. ASCII/GSI do Obiektu.

*  by¢ wpisywane.

Punkty moga by¢ tyczone za pomoca réznych trybéw:

*  Tryb biegunowy. * Tryb ortogonalny z stanowiska.
* Tryb ortogonalny do stanowiska. *  Tryb roznicy wspotrzednych.

Tyczone punkty muszg by¢ w obiekcie w aktywnym no$niku pamieci lub moga by¢
wpisywane.

Punkty nie moga by¢ tyczone jezeli aktywny uktad wspotrzednych jest inny niz uktad
tyczonych punktéw. Na przyktad, gdy punkty tyczone sg zapisane w ukfadzie
WGS 1984 a aktywnym uktadem wspétrzednych jest <Brak>.

Wysokosci do obliczen moga by¢ brane z

*  Wspoitrzednej wysokosci. * Cyfrowego modelu terenu
Digital Terrain Model.

Tyczenie punktow
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13.2 Konfiguracja Tyczenia punktéw

Wejscie
krok po kroku

TYCZENIE
Konfiguracja,
strona Ogo6lne

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Tyczenie punktow i nacisnij KONT (F1).
3. Nacis$nij KONF (F2) by wej$¢ do TYCZENIE Konfiguracja.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatorow sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zostaly zaznaczone.

710 IR TN 1
TYCZENIE H_@ wl § =25 &
Kenfiguracja

OgAlne [Knntrol jiW
Orientacja

KONT (F1)
By zaakceptowac¢ zmiany i wrdci¢ do
ekranu, z ktérego ten ekran zostat

0d sta nowiska HE!

Tryh tyczenia: Ortogonalnic 4 P i
Wskazn.wizual: Strzatki&Grafika {| osiagniety.
Linia komunik: Wytacz || WMASK (F3)

Dostepne gdy podswietlona jest
<Maska Ekranu:> na stronie
Ogolne. By edytowaé maske ekranu

ltaska Ekranu : <Brak=1
Pkt najblizsz: Nie 4~
02a 1

KONT | | | | | STRON| aktualnie wys$wietlang w tym polu.
Opis pol
Pole Opcja Opis

Kierunek odniesienia stosowany do

tyczenia punktéw. Od tego wyboru zalezg
elementy tyczenia i grafika wyswietlane w
programie uzytkowym Tyczenie punktow.

<Orientacja:>

Od Stanowiska | Kierunek orientaciji jest od instrumentu do

tyczonego punktu.

Kierunek orientacji od tyczonego punktu
do instrumentu.

Do Stanowiska

Od Pétnocy Kierunek orientacji jest od kierunku
Pdétnocy do tyczonego punktu.

Do Poétnocy Kierunek orientacji jest od tyczonego
punktu do kierunku Pétnocy.

Na Strzate Kierunek orientacji jest od biezacej

pozycji do tyczonego punktu. Ekran
graficzny pokazuje strzatke wskazujaca w
kierunku tyczonego punktu.

Na Ostatni punkt | Do ostatniego zarejestrowanego punktu.
Jezeli zadne punkty nie zostaly jeszcze
wytyczone, <Orientacja: Do Péinocy>
jest stosowana dla pierwszego tyczonego
puktu.

Na Punkt (tycz) |Punkt z <Obkt Tyczenia:> wybrany w

TYCZENIE Tyczenie - poczatek.
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Pole

Opcja
Na Punkt (zapis)

Na Linie (tycz)

Na Linie (zapis)

Opis
Punkt z <Obiekt:> wybrany w TYCZENIE
Tyczenie - poczatek.

Kierunek orientacji jest rownolegty do linii
odniesienia z <Obkt Tyczenia:>
wybranego w TYCZENIE Tyczenie -
poczatek. Otworz liste w celu tworzenia,
edycji lub usuwania linii odniesienia.

Kierunek orientacji jest rownolegty do linii
odniesienia z <Obiekt:> wybranego w
TYCZENIE Tyczenie - poczatek. Otworz
liste w celu tworzenia, edycji lub usuwania
linii odniesienia.

<Na:>

Lista wyboru

Dostepne przy

+ <Orientacja: Na Punkt(tycz)>,

* <Orientacja: Na Punkt(zapis)>,

» <Orientacja: Na Linie(tycz)> oraz

+ <Orientacja: Na Linie(zapis)>.
By wybra¢ punkt lub linie¢ uzywang
podczas orientacji.

<Tryb tyczenia:>

Biegunowo

Ortogonalnie

Metoda tyczenia.

Wyswietlany jest kierunek, odlegtos$¢
pozioma i przesuniecie pionowe.

Wyswietlane jest przesuniecie w przdd i
wstecz od punktu, odlegtosé w
prawo/lewo od punktu i przesuniecie
pionowe w gore/dot.

<Wskazn.
wizual:>

Wytacz
Strzatki

Grafika
Strzatki & Grafika

Strzatki lub/i wy$wietlanie graficzne
TYCZENIE XX Tyczenie. pomaga odna-
lez¢ tyczony punkt.

Brak strzatek i wyswietlania graficznego.
Po nacisnieciu ODLEG (F2) pokazywane
sg strzatki.

Pokazywany jest ekran graficzny.

Po naci$nigciu ODLEG (F2) pokazywane
sg strzatki. Ekran graficzny pokazywany
jest zawsze.

<Linia komunik:>

Wylacz

D od Stanow.

Dla kazdego punktu wybranego do
tyczenia, w pasku wiadomosci natychmi-
astowo wyswietlana jest informacja o
kacie i odlegtosci.

Brak wyswietlania informacji w pasku
wiadomosci.

Wyswietlany jest kat poziomy, o ktory
instrument powinien by¢ obrécony w

strone punktu oraz odlegto$¢ miedzy

instrumentem a punktem.

Tyczenie punktow
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Pole

Opcja

Opis

D od Pktu ostat.

Wyswietlany jest kat poziomy, o ktéry
instrument musi by¢ obrécony w strone
punktu oraz odlegto$¢ do ostatnio
tyczonego punktu.

<Maska Ekranu:>

Lista wyboru

Maska ekranu definiowana przez
uzytkownika dla TYCZENIE XX
Tyczenie.

<Pkt najblizsz:>

Tak

Nie

Kolejnos¢ tyczonych punktow.

Po wytyczeniu i rejestracji punktu, kole-
jnym tyczonym punktem bedzie punkt
najblizej potozony.

Po wytyczeniu i rejestracji punktu, kole-

jnym tyczonym punktem bedzie nastepny
punkt z <Obkt Tyczenia:>.

<Auto Pozycjon:>

2D

Instrument automatycznie wyznacza
kierunek poziomy (2D) tyczonego punktu.

3D Instrument automatycznie wyznacza
kierunek 3D tyczonego punktu.
Wylacz IWylaczone automatyczne naprowadzanie
<Aktualiz. kat:> |Tak Katy sa aktualizowane wraz z obrotem
lunety, po pomiarze odlegtosci.
Nie Katy i tyczone wartosci sg aktualizowane

po pomiarze odlegtosci.

<Zapisz Pt NR:>

Jak dla Pt tycz

Recznie mierzone punkty tyczenia sg
zapisywane z takimi samymi Nr jak punkty
tyczone.

Prefix Dodaje ustawiony <Prefix/Suffix:> przed
oryginalnym Nr punktu.
Suffix Dodaje ustawiony <Prefix/Suffix:> na
koncu oryginalnego Nr punktu.
<Prefix/Suffix:> | Wprowadzane Dostepne dla <Zapisz Pt NR: Prefix>

przez uzytkownika

oraz <Zapisz Pt NR: Suffix>. Identy-
fikator, sktadajacy si¢ maksymalnie z
czterech znakéw jest dodawany na
poczatku lub na kohcu recznie
mierzonego punktu tyczenia.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kontrol.
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TYCZENIE
Konfiguracja,
strona Kontrol

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Kontr. pozycji:> |Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie roznicy
wspoitrzednych ptaskich pomigdzy
punktem wytyczonym a punktem, ktéry
ma by¢ tyczony.

<Dop. odch. Wprowadzane Dostepne dla <Kontr. pozycji: Tak>.

poz.:> przez Ustawienie maksymalnej poziomej

uzytkownika

réznicy wspotrzednych, akceptowanej
podczas kontroli pozycji.

<Kontr. wysok.:> |Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie réznicy
wysokosci pomiedzy punktem wytyc-
zonym a punktem, ktéry ma byc¢ tyczony.
<Dop. odch. H:> |Wprowadzane Dostepne dla <Kontr. wysok.: Tak>.
przez Ustawienie maksymailnej roznicy

uzytkownika

wysokosci, akceptowanej przy kontroli
wysokosci.

<Dzw. Pt blisko:> | Tak lub Nie Dzwiek, gdy pozioma odlegtos¢ biezacej
pozycji od tyczonego punktu jest rowna
lub mniejsza od zdefiniowanej w <Odleg
od Pktu:>.
<Odleg od Pktu:> | Wprowadzane Dostepne dla <Dzw. Pt. blisko: Tak>.
przez Pozioma pozycja z biezacej pozycji do

uzytkownika

tyczonego punktu, przy ktérej powinien
by¢ styszany dzwiek.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Wysokosci.

Tyczenie punktow
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TYCZENIE
Konfiguracja,
strona Wysokosci

Opis pol

Pole Opcja

Opis

<Przesuw
Wysok:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Umozliwia zastosowanie statego
przesuwu wysokosci do wysokosci
punktow lub tyczonego DTM.

<Edycja wysok.:> | Tak

Nie

Wyswietlana jest projektowana
wysokos$¢, wysokos¢ tyczonego punktu.
Warto$¢ moze zosta¢ zmieniona.
Podczas tyczenia wyswietlana jest
wysokos$c¢ biezacej pozycji. Warto$¢ nie
moze zosta¢ zmieniona.

<Uzyj DTM:>

Nie

tylko DTM

DTM & Obkt.
tycz.

Dostepne gdy Tyczenie DTM zostato
aktywowane za pomocag klucza licen-
cyjnego.

Nie jest stosowany plik DTM. Tyczone sg
pozycje i wysokosci punktow w wybranym
<Obkt Tyczenia:>.

Aktywacja tyczenia tylko wysokosci, bez
pozycji. Tyczone sg wysokosci w
odniesieniu do <Obiekt DTM:>.
Tyczone sg pozycje punktéw w
wybranym <Obkt. Tyczenia:>. Tyczone
wysokosci pochodzg z <Obiekt DTM:>.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Raport.

Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".
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13.3 Tyczenie

Diagramy Diagramy pokazujg przyktady dla tyczenia punktow.
Tryb ortogonalny

PO Stanowisko

P1  Aktualna pozycja

P2  Tyczony punkt

d1  <WPRZ:> { 1T lub<WSTECZ:> T

1
d2  <PRAW:> = [ub <LEWO:> +
T L d3  <wGOR:> lub <wDOL:>

Tryb biegunowy

PO Stanowisko

P1  Aktualna pozycja

P2 Tyczony punkt

a <A ODLE:>

<A HZ:>

¢ <wGOR:> lub <wDOL:>

o

TPS12_106 i

Roéznica wspétrzednych

PO Stanowisko

P1  Aktualna pozycja

P2  Tyczony punkt

d1 <A POLN:>

d2 <A WSCH:>

d3 <wGOR:> lub <wDOL.:>

TPS12_111

Tyczenie DTM

A
N
%/\\ d2
MM
g d1
P1  Tyczony punkt
d1  <wGOR:> lub <wDOL:>
TPS12_161 d2  Wysokos¢ reflektora
Wejscie Szukaj w "2.1 Start Programoéw Uzytkowych" by wejs¢ do TYCZENIE XX Tyczenie.
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TYCZENIE
XX Tyczenie,
strona Tycz

Pokazane strony pochodza z typowego pliku konfiguracyjnego. Gdy stosowana jest
zdefiniowana przez uzytkownika maska ekranu dostepna jest dodatkowa strona.

17:22 IR 5 = WSZYS (F1)
TYCZENIE H_@ ST I o= %.@] By mierzy¢ odlegto$c¢ oraz zapisywaé
odlegiost | katy.
ywr7 |Mapa
O - ODLEG (F2)
hr 0.000 0 | ' ? T By mierzy¢ odlegtosc.
. REJ (F3)
Egﬁﬁi '?gjgﬁﬁ . @ g By zapisac katy i odlegtosci.
WGOR: 6.502 u Odlegto$¢ musi wczesniej zostac
. zmierzona.

H 93.438 n @zas POMIA (F5)

WSZYS|ODLEG| REJ | | POMIA| STRON| By wej$¢ do programu uzytkowego
Pomiar i mierzy¢ punkty niezaleznie
od programu uzytkowego Tyczenie
punktéw. By wréci¢ do programu
uzytkowego Tyczenie punktow,
nacisnij SHIFT WYJDZ (F6) lub ESC.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac tyczenie.
SHIFT MTYCZ (F3)
By wprowadzi¢ wartosci kata i
odlegtosci do tyczenia punktu.
SHIFT POZYC (F4)
By ustawi¢ pozycje 2D/3D instru-
mentu, w zaleznosci od ustawienia
<Auto pozyc.:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Nr punktu:>

Lista wyboru

Nr tyczonego punktu.

<hreflektora:>
lub <hr:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

DomysIna wysokos¢ lustra zdefiniowana w
aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Wysokosé:>
lub <H:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie> w
TYCZENIE Konfiguracja, strona
Wysokosci.

Wysokos$¢ aktualnej pozycji jest wyswietlana
jako wysokos$¢ ortometryczna. Jezeli
wysokos$¢ ortometryczna nie moze by¢
wyswietlana, wyswietlana jest lokalna
wysokos$¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest
mozliwe wyswietlanie lokalnej wysokosci elip-
soidalnej, wyswietlana jest wysokos¢ WGS
1984.
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Pole Opcja Opis
<H Proj:> lub | Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w
<D H:> przez uzytkownika | TYCZENIE Konfiguracja, strona

Wysokosci.

Projektowana wysokos$¢, ktora jest
wysokoscig tyczonego punktu, wyswietlana
jest jako wysokos$¢ ortometryczna. Jezeli
wysokos$¢ ortometryczna nie moze by¢
wyswietlana, wyswietlana jest lokalna
wysokos¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest
mozliwe wyswietlanie lokalnej wysokosci elip-
soidalnej, wyswietlana jest wysokos¢ WGS
1984. Wartos¢ dla <Przesuw Wysok:> skon-
figurowana w TYCZENIE Konfiguracja,
strona Wysokosci nie jest wykorzystywana
podczas obliczen.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

Tyczenie punktow
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13.4 Przekroczenie Wartosci granicznych podczas Tyczenia

Opis Po skonfigurowaniu odbywa sie kontrola poziomej i/lub pionowej odlegtosci
wspotrzednych miedzy punktem wytyczonym a punktem tyczonym w momencie
rejestracji tyczonego punktu.

Wejscie Pokazany ponizej ekran jest wyswietlany automatycznie przy zapisie tyczonego
punktu jezeli jedna z skonfigurowanych wartosci granicznych zostata przekroczona.

TYCZENIE Dostep do pdl zalezy od skonfigurowanego <Tryb Tyczenia:> i <Uzyj DTM:>. Na

Odchytka przykiad dla <Uzyj DTM: Tylko DTM>, pola dotyczace pozycji nie sg dostepne.

dopuszcz.

przekroczona Przekroczone wartosci sa wyswietlane w nawiasach i zaznaczone przez 9.

17:23 iR T~ w0 WROC (F1)
\"CEE H_@ STD I B L~ By wréci¢ do TYCZENIE XX
ChY1Ka OOPUSZECZ. PrZcKrocCZona . :
NR punktu - 2001 Tyczenie t?ez zaplsy punktu.
Zapisz NR : 0001 Kontynuacja tyczenia punktu.
i ZAPIS (F3)
WPRZOD S 26.385 n “ . R
LEvo e 0,000 n By akcept.owgc.: odchy’:kg wspo{rz.ed.
W GORE ‘e E.501 n nych, zapisa¢ informacje o punkcie i
wroci¢ do TYCZENIE XX Tyczenie.
qu_n. 2D ] 26.385 n POMIN (F4)
LR — M ATeas By wrocic do TYCZENIE XX
WROC | | ZAPIS| POHIN| | | Tyczenie bez rejestracji punktu.
Zgodnie z ustawieniami dla filtra i
sortowania jest sugerowany do
tyczenia kolejny punkt w <Obkt
Tyczenia:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<NR punktu:> Dane wyjsciowe | Nr tyczonego punktu.
<Zapisz NR:> Wprowadzane Charakterystyczny numer uzywany do
przez zapisu tyczonego punktu. Mozliwe jest
uzytkownika wpisanie innego NR punktu w razie
potrzeby.
<A ODLEGLOSC:> | Dane wyjsciowe |Rdznica poziomej odlegtosci pomiedzy
tyczonym punktem a aktualng pozycja.
<Ro6zn. 2D:> Dane wyjsciowe | Wyswietlanie poziomej réznicy miedzy
punktem wytyczonym a tyczonym.
<Rézn. 3D:> Dane wyjsciowe |WysSwietlanie przestrzennej réznicy
pomiedzy punktem wytyczonym a
punktem tyczonym.
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14 Pomiar - Ogéiny

Wejscie
krok po kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,
strona Pomiar

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Pomiar i naci$nij KONT (F1).

3. |Naciénij KONT (F1) by wej$¢ do POMIAR Pomiar.

Wyswietlane sg pola dla typowego pliku konfiguracyjnego.Opisany ekran zawiera
strone Pomiar oraz strone Mapa. Ponizsze opisy dotycza strony Pomiar.

11:38 IR [ 1
POMIAR H_@ wl § =25 &

Surwey Offgﬂ‘r Lode |Mapa
Nr punktu :

h reflektora : 1.260 n
Hz : 50.0001 g |
1 : 115.3814 ¢
Odleg. pozwma 97.098 w
RéZn. H -23.609 n

02a
WSZYS|ODLEG| REJ | |ustaz| STRou|

WSZYS (F1)
By mierzy¢ i rejestrowac odlegtosci i
katy.
STOP (F1)
Zatrzymanie pomiarow odlegtosci.
(F1) ponowna zmiana na WSZYS.
ODLEG (F2)
By mierzy¢ i wyswietla¢ odlegtosci.
REJ (F3)
By rejestrowac dane.
NdsPT (F4)
By mierzy¢ punkt zdalny.
UstAZ (F5)
By ustawi¢ kat poziomy.
TEST (F5)
By wej$¢ do ekranu POMIAR EDM
Test Sygnatu/Czestotliwosci.
SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac¢ auto punkty i punkt
zdalny.
SHIFT SREDN (F2)
By sprawdzi¢ poprawki dla
usrednionego punktu. Dostepne dla
<Tryb usredn.: Sredn.> oraz dla
wiekszej liczby wspoétrzednych
zapisanych dla jednego punktu.
SHIFT ABS (F2)
By sprawdzi¢ réznice catkowitg
pomiedzy pomiarami. Dostepne dla
<Tryb usredn.: R6zn. absolut.>
oraz dla wiekszej liczby wspotrzed-
nych zapisanych dla jednego punktu.
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SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od szablonu Nr punktu, a
automatycznego Nr punktu zgod-
nego z szablonem.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> | Wprowadzane Identyfikator mierzonych punktow.
przez Stosowany jest skonfigurowany szablon Nr

uzytkownika

punktu. Nr punktu moze by¢ zmieniany:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje Nr
punktow wpisz Nr punktu.

* Dlaindywidualnego numeru
niezaleznego od szablonu SHIFT IndNR
(F5). SHIFT AutNR (F5) ponowna
zmiana na kolejny Nr z skonfigurowanego
szablonu Nr punktu.

<h reflektora:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Przy wejsciu do programu uzytkowego
Pomiar sugerowana jest ostatnio uzywana
wysokos$¢ lustra. Wpisana moze by¢ indywid-
ualna wysokos¢ reflektora.

<Hz:> Dane wyjsciowe | Aktualny kat poziomy.

<V:> Dane wyjsciowe | Aktualny kat pionowy.

<Odleg Dane wyjsciowe | Odlegtosé pozioma po nacisnieciu ODLEG

pozioma:> (F2). Odlegtos¢ nie jest wyswietlana przy
wejsciu do ekranu po nacisnieciu REJ (F3)
lub WSZYS (F1).

<Ro6zn. H:> Dane wyjsciowe | Réznica wysokosci pomiedzy stanowiskiem a
mierzonym punktem po nacisnieciu ODLEG
(F2). Wyswietlany jest ----- przy wejsciu do
ekranu i po nacisnigciu REJ (F3) lub WSZYS
(F1).

<Y (wsch):> Dane wyjsciowe |Wspotrzedna Y mierzonego punktu.

<X (ptn):> Dane wyjsciowe | Wspétrzedna X mierzonego punktu.

<Wysok.:> Dane wyjsciowe | Wysokos¢ mierzonego punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.

TPS1200
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15 Pomiar - Auto Punkty

15.1 Streszczenie

Opis « Auto punkty sg stosowane do automatycznego pomiaru i
rejestracji punktow z okreslong szybkoscig. Dodatkowo, indywidualne auto
punkty moga by¢ zarejestrowane poza okreslong szybkoscig. Auto punkty
zapisane pomiedzy poczatkiem i koncem rejestracji punktéw z jednego poli-
gonu. Nowy poligon jest formowany z poczatkiem kazdej rejestracji auto
punktow.

*  Auto punkty moga by¢ rejestrowane w programie uzytkowym Pomiar. Strona
Auto jest widoczna gdy aktywna jest rejestracja auto punktow.

*  Mozliwy jest zapis max dwéch punktéw przesuwu z jednym auto punktem.
Przesuwy punktéw moga by¢é wykonywane w strone lewa i prawg oraz
kodowane niezaleznie od siebie nawzajem oraz od auto punktéw. Szukaj "15.4
Punkty przesuwu Auto Punktow".
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15.2

Wejscie
krok po kroku

POMIAR
Konfiguracja,
strona Auto Punkty

Konfiguracja Auto Punktow

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Pomiar i nacisnij KONT (F1).
3. Nacis$nij KONF (F2) by wej$¢ do POMIAR Konfiguracja.

> v I
5 2%

Tak 1
Godlz 4
1.054

11:39 IR *
POMIAR H_@ s
Kenfiguracja
Autn Punkty [Pt Miednst |
2apis Aut-Pty:

Kryterium

2apis co

KONT (F1)
By zaakceptowac¢ zmiany i wrdci¢ do
ekranu, z ktérego ten ekran zostat
osiggniety.

WMASK (F3)

Trybh EDH

: Synchro TrackhNid

[(FEX
| STRON|

Dostepna dla <Zapis Aut-Pty: Tak>.
By skonfigurowa¢ wyswietlanie dla
strony Auto w programie uzytkowym
Pomiar.

KONT | | WHASK| |

Opis pol

Pole Opis

<Zapis Aut-Pty:>

Opcja
Tak lub Nie

Aktywacja lub deaktywacja zapisu auto
punktéw i wszystkich pol tego ekranu.

Godzina Auto punkty sg zapisywane zgodnie z

interwatem czasu.

<Kryterium:>

Roznica odlegtosci od ostatniego
zapisanego auto punktu, ktéra musi by¢
osiagnigta przed pomiarem kolejnego auto
punktu. Auto punkt jest zapisywany z
kolejng dostepna zmierzong pozycja.

Odlegtosé

Réznica wysokosci z ostatniego
zapisanego auto punktu, ktéra musi by¢
osiagnigta zanim kolejny auto punkt zost-
anie zmierzony. Auto punkt jest zapisy-
wany z kolejng dostepng zmierzong
pozycja.

Zanim kolejny auto punkt zostanie
zmierzony musi zosta¢ osiggnieta réznica
odlegtosci lub réznica wysokosci. Auto
punkt jest zapisywany z kolejng dostepna
zmierzong pozycja.

Ro6zn. wysok.

Odl. lub Wysok.

Stop & Go Auto punkt jest zapisywany gdy potozenie
reflektora nie zmienia sig bardziej niz o
odlegtosé skonfigurowang w <Niezm.

pozyc.:> w <W czasie:>.

174

TPS1200 Pomiar - Auto Punkty



Pole

Opcja
Decyz. Uzytkown

Opis

Auto punkt jest zapisywany po naci$nieciu
REJ (F3) w POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Auto. Poligon, do ktérego
przypisane beda auto punkty musi by¢
rozpoczynany od START (F1). Poligon
musi byé zakonczony za pomocg STOP
(F1).

<Zapis co:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dla

<Kryterium:
Godz> od 0.1s do
60.0s

Dostepne z wyjatkiem <Kryterium: Odl.
lub Wysok.>.

Dla <Kryterium: Odlegto$¢> oraz
<Kryterium: R6zn. wysok.>. R6znica
wysokosci lub odlegtosci przed zapisem
kolejnego auto punktu.

Dla <Kryterium: Godz>. Interwat czasu
przed zapisem kolejnego auto punktu.

<Min Odlegtos¢:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Kryterium: Odl. lub
Wysok.>. Wartos$¢ roznicy odlegtosci
przed zapisem kolejnego auto punktu.

<Min
Wysokosé:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Kryterium: Odl. lub
Wysok.>. Warto$c¢ dla roznicy wysokosci
przed zapisem kolejnego auto punktu.

<Niezm. pozyc.:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne dla <Kryterium: Stop & Go>.
Maksymalna odlegtos¢, dla ktorej pozycja
jest uznawana za statg.

<W czasie:>

<Tryb EDM:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Tracking

SynchroTrack

Dostepne dla <Kryterium: Stop & Go>.
Czas, dla ktérego pozycja musi by¢ stata
do momentu zapisu auto punktu.

Ciagty pomiar odlegtosci w czasie 0.3 siz
doktadnoscig 5 mm + 2 ppm.

Gdy rejestracja auto punktow zostata
rozpoczeta, wyswietlana jest ikona TRK.

Dostepne jedynie dla <Typ EDM: Refle-
ktor (IR)>.

Jest to tryb pomiarowy dla interpolacji
pomiaréw kata w trybie Tracking IR LOCK.
W odréznieniu do normalnego trybu
Tracking IR LOCK, gdzie pomiary kata sg
przypisane tylko do konkretnych pomiaréw
odlegtosci, SynchroTrack wykona liniowg
interpolacje pomiedzy poprzednim a kole-
jnym pomiarem kata, na podstawie czasu
pomiaru EDM.
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Pomiar

Konfig Maski
wyswietl. Auto
Ptow

Pole Opcja Opis

Gdy rejestracja auto punktéw zostata
rozpoczeta, wyswietlana jest ikona SYNC.

Kolejny krok
WMASK (F3) by konfigurowa¢ maske ekranu.

11.40 i3 F~ il
POMIAR H_@sm]: ¥ = - 8| KONT (F1)

RohiddRBax kiR EHIE T Akceptacja zmian i powrét do poprz-
edniego ekranu.

State linie:

1 Tinia Nr pktéw (auto) < CZ2YSC (F4)
2 linia : Hys.refleoktora 2 :
3 linia : odstep pot linii ] B_y EJStaWIC wszy./st_kle pola na <XX.
4 linia ¢ Ilosé Auto Pktéw< Linia: Odstep linia>.
5 linia : Kod (auto pt) g DOMYS (F5)
B limia : Opis kodu (pt) iaali iki
7 11nia : Odstep p6t 1inii|~ Dost'epny ngell a'ktywn'ym pllku?m
Uat konfiguracyjnym jest plik domysiny.
KONT | | | czysc| ponys| | By przywota¢ domysine ustawienia.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<State linie:> |Od0do 5 Okreslenie jaka liczba linii nie jest przesu-
wana w POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu,
strona Auto podczas korzystania z tej maski
ekranu.
<1 linia:> Dane wyjsciowe Ustawienie <1 linia: Nr pktow (auto)>.
<2 linia:> do |Stata dodawan Wyswietlana jest stata dodawania dla aktu-
<16 linia:> alnie wybranego lustra.
Kat wstecz Pole danych wyjsciowych dla kata pozi-
omego.
Adnotacja 1-4 Pole wprowadzania dla komentarzy zapisy-

wanych z punktami.

Atryb (swob) 01-20 | Pole danych wyjsciowych dla atrybutow
wolnych kodow.

Atryb (pt) 01-03 Pole wprowadzania atrybutéw dla kodéw

punktow.

Azymut Pole danych wyjsciowych dla azymutu.

Kod (auto pt) Lista wyboru lub pole wprowadzania kodéw
auto punktéw.

Kod (swob) Pole danych wyj$cowych dla kodéw swobod-
nych.

Opis kodu Pole danych wyjsciowych dla opisu kodow.

Opis kodu (swob) | Pole danych wyjsciowych dla opiséw kodéw
swobodnych.
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Pole

Opcja
Typ kodu

Tryb pomiaru
odlegtosci
Typ EDM

Y (wsch)

Wysok.

Rézn wysokosci

Odleg. pozioma

Kier. -Hz

Odstep linia
Odstep pot linii

Znacz. Linii

llo$¢ Auto Pktow

X (ptn)

Przesuw poprz

Przesuw wysok
Przesuw podt.
Reflektor
Wysokos¢ refle-

ktora

Odleg. skosna

Opis
Pole danych wyjsciowych dla opisu kodéow
punktow.

Pole danych wyjsciowych wyswietlajace
aktualny tryb EDM.

Pole danych wyjsciowych wyswietlajace
aktualny typ EDM.

Pole danych wyjsciowych dla wspétrzednej Y
mierzonego punktu.

Pole danych wyjsciowych dla wspotrzednej H
mierzonego punktu

Pole danych wyjsciowych dla réznicy
wysokosci pomigdzy stanowiskiem a refle-
ktorem.

Pole danych wyjsciowych dla poziomej
odlegtosci obliczonej z zmierzonej odlegtosci
skosnej i kata pionowego.

Pole danych wyjsciowych dla kata pozi-
omego.

Wprowadzenie odstepu catej linii.
Wprowadzenie odstepu potowy linii.

Lista wyboru z instrukcja w jaki sposéb opro-
gramowanie powinno zaznaczac¢ linie/obszar.

Pole danych wyjsciowych dla liczby auto
punktéw zarejestrowanych po nacisnieciu
START (F1) w POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Auto. Liczenie rozpoczyna
sie od 0 za kazdym razem gdy nacisniety
zostaje START (F1).

Pole danych wyjsciowych dla wspétrzednej X
mierzonego punktu.

Pole wprowadzania dla poziomego przesuwu
odlegtosci mierzonego punktu, prostopadle
do linii celu.

Pole wprowadzania przesuwu wysokosci
mierzonego punktu.

Pole wprowadzania poziomego przesuwu
odlegtosci, w kierunku linii celu.

Pole danych wyjsciowych dla wybranego
reflektora.

Pole wprowadzania dla wysokosci reflektora.

Pole danych wyjsciowych dla zmierzonej
odlegtosci skosne;j.
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Pole

Opcja
Kat-V

Opis
Pole danych wyjsciowych dla kata
pionowego.

Kolejne kroki

KONT (F1) zamkniecie ekranu i powrét do POMIAR Konfiguracja, strona Auto

Punkty.
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15.3 Auto Punkty

Wymagania

Wejscie
krok po kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Auto

<Zapis Aut-Pty: Tak> w POMIAR Konfiguracja, strona Auto Punkty.

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

Wybierz Pomiar i nacisnij KONT (F1).

2
3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do POMIAR Pomiar.
4 Nacisnij STRON (F6) do momentu, gdy pokaze sie strona Auto.

Klawisze-operatory i pole <Nr Pkt Auto:> zawsze sg wyswietlane. Pozostate pola
moga by¢ wyswietlane w zaleznosci od skonfigurowanej maski ekranu.

141 IRz €k
POMIAR H_@swc I g
Pomiar: active job
Survey |0ffseat |Dode

Nr pkt Auto

h reflektora :
Ilo.Auto Ptéw:

Kod Auto Pt
Opis Kodu

Hz

Odleg.skosna :

Auto0010

1.260

9
<Brak> 1|

100.000
50.0003

‘\-mlj
B o8

ma

aF
02a 1

STOP | | REJ |PRZ51|PRZ52| STRON|

START (F1)
By rozpocza¢ rejestracje auto
punktéw i skonfigurowanych
przesuwow punktéw, dla <Kryte-
rium: Decyz Uzytkow>, by
rozpocza¢ poligon, do ktérego auto
punkty zostang przypisane. Pierwszy
auto punkt zostat zapisany.
STOP (F1)
By zakonczy¢ rejestracje auto
punktéw i skonfigurowanych
przesuwoéw, dla <Kryterium: Decyz
Uzytkown>, by zakonczy¢ poligon,
do ktérego przypisane sg auto
punkty.
REJ (F3)
Dostepne dla STOP (F1). By zapisa¢
auto punkt w dowolnym momencie.
PRZS1 (F4)
By skonfigurowac rejestracje
punktéw przesuwu pierwszego typu.
PRZS2 (F5)
By skonfigurowac rejestracje
punktéw przesuwu drugiego typu.
SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowa¢ auto punkty.
SHIFT WYJDZ (F6)
By wyjs¢ z programu uzytkowego
Pomiar. Informacje o punkcie
rejestrowane do momentu
naci$niecia SHIFT WYJDZ (F6) sg
zapisywane w bazie danych.
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Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr pkt Auto:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dostepne z wyjatkiem <Auto Pty: Czas &
Data> w KONFIGURAC Szablony Nr.
Identyfikator auto punktow. Stosowany
jest skonfigurowany szablon Nr dla auto
punktéw. Nr moze by¢ zmieniony. By
rozpocza¢ nowg sekwencje Nr punktéw
wpisz Nr punktu.

Czas i Data Dostepne dla <Auto Pty: Czas & Data>w
KONFIGURAC Szablony Nr. Aktualny
lokalny czas i data jest stosowany jako
identyfikator dla auto punktéw.
<h reflektora:> Wprowadzane Domysina wysokos$¢ lustra zdefiniowana

przez uzytkownika

w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<Mierz Auto Pty:>

Dane wyjsciowe

Dostepne po nacisnieciu START (F1) i
przed nacisnieciem STOP (F1). Liczba
auto punktéw zmierzonych od momentu
nacisnigcia START (F1).

<Kod Auto Pt:>

Lista wyboru

Wprowadzane
przez uzytkownika

Kod tematyczny dla auto punktu.

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Z listg
kodoéw>. Wszystkie kody punktéw z listy
kodow obiektu moga by¢ wybrane. Atry-
buty sg pokazywane jako dane wyjsciowe,
pole wprowadzania lub lista wyboru w
zaleznosci od ich definicji.

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez
Listy Kodow>. Mozliwe jest wpisanie
kodéw, a nie wybranie ich z listy. Sprawd-
zane jest czy ten kod punktu jest juz w
obiekcie. Jezeli jest to pokazywane sg
atrybuty.

<Opis Kodu:>

Dane wyjsciowe

Opis kodu.

<D skosna:>

Dane wyj$ciowe

Zmierzona odlegto$¢ skosna.

Po nacisnigciu START (F1), ustawiany
jest <Tryb EDM: Tracking> i odlegto$¢
skosna jest aktualizowana w sposo6b
ciagly.

<Hz:>

Dane wyjsciowe

Aktualny kat poziomy.

<V:>

Dane wyjsciowe

Aktualny kat pionowy.
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Kolejny krok

JEZELI TO
auto punkty maja by¢ START (F1) by rozpocza¢ rejestracje auto punktéw. To,
rejestrowane

dla <Kryterium: Decyz Uzytkown>, REJ (F3) za
kazdym razem gdy auto punkt ma by¢ rejestrowany.

punkty przesuwu majg
by¢ konfigurowane

PRZS1 (F4) lub PRZS2 (F5). Szukaj w "15.4 Punkty
przesuwu Auto Punktow".
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15.4 Punkty przesuwu Auto Punktéw

15.4.1 Streszczenie

Opis

Obliczenie
punktéw przesuwu

*  Punkty przesuwu
* moga by¢ tworzone z auto punktami gdy sg one zapisywane w bazie- DB-X.
* moga by¢ po lewej lub prawej stronie auto punktow.
* sg automatycznie obliczane przy rejestracji auto punktéw, jezeli zostato to
skonfigurowane.
» tworzg poligon wzgledem poligonu auto punktéw, do ktérego sg przypisane.
Kolejno obliczone poligony sg niezalezne od siebie.
* moga by¢ kodowane niezaleznie od auto punktow.
* majg ten sam czas rejestracji co auto punkty, z ktérymi sg zwigzane.
» Do jednego auto punktu moga by¢ przypisane dwa punkty przesuwu. Ekrany
konfiguracji punktow przesuwu sg identyczne z wyjgtkiem nazwy Auto Punkty
- Przesuw 1 i Auto Punkty - Przesuw 2. Dla utatwienia, w ponizszym opisie
stosowana jest nazwa Auto Punkty - Przesuw.

Obliczenie punktéw przesuwu zalezy od liczby auto punktdw w jednym poligonie.

Jeden auto punkt
Punkty przesuwu nie sg obliczane lub zapisywane.

Dwa auto punkty
Skonfigurowane przesuwy sa prostopadte do linii pomiedzy dwoma auto punktami.

Trzy lub wiecej auto punktow

Pierwsze punkty przesuwu sg obliczane prostopadle do linii pomiedzy pierwszym a
drugim auto punktem.

Ostatni punkt przesuwu jest obliczany prostopadle do linii pomiedzy ostatnim a
poprzednim auto punktem.

Wszystkie pozostate punkty przesuwu sg obliczane z domiaréw. Domiar stanowi
potowe kata pomigdzy ostatnim a kolejnym mierzonym auto punktem.

182

TPS1200 Pomiar - Auto Punkty



P1  Pierwszy auto punkt

P2  Drugi auto punkt

P3  Pierwszy punkt przesuwu
dla P1

P4  Drugi punkt przesuwu dla
P1

P5 Trzeci auto punkt

P6 Pierwszy punkt przesuwu

dla P2
P3a P7  Drugi punkt przesuwu dla
a1 P2
P14, P8 Czwarty auto punkt
Tesiziee  d2 P4 P9  Pierwszy punkt przesuwu
dla P5
P10 Drugi punkt przesuwu dla
P5
d1  Poziomy przesuw w lewg
strone
d2 Poziomy przesuw w prawg
strone

a1l Kat pomiedzy P1iP5
a2 Kat pomiedzy P2 i P8
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15.4.2

Wejscie
krok po kroku

POMIAR
Auto Punkty -
Przesuw,
strona Ogoine

Konfiguracja Punktow Przesuwu

Krok | Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

Wybierz Pomiar i nacisnij KONT (F1).

Nacisnij STRON (F6) do momentu wyswietlenia strony Auto.

Przesuw.

2
3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do POMIAR Pomiar.
4
5

Nacisnij PRZS1 (F4)/PRZS2 (F5) by wej$¢ do POMIAR Auto Punkty -

11:45 NN
KONFIGURAC H_@ 5TD P no8
Ogine |Knd
2apis Przesu1:
KONT (F1)
Przosuw pozi.: 1.000 n A ; P A i
Przesun mysok: 0,000 n By akcept.owac zmiany i wrécic do
poprzedniego ekranu.
Identyfikator: 0s1 PRZS2 (F2) i PRZS1 (F2)
Prefix/Sutfix: Suttix | By przetaczaé pomiedzy konfiguracjg
GZad przesuwu punktu typu pierwszego i
KONT | PRZS2| | | STRON| drugiego.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapis Przesu1:> | Tak lub Nie Aktywacja i deaktywacja rejestraciji
oraz punktow przesuwu i wszystkich pdl tego
<Zapis Przesu2:> ekranu.
<Przesuw pozi.:> |Wprowadzane Poziomy przesuw pomiedzy -1000 m a
przez uzytkownika | 1000 m.
<Przesuw Wprowadzane Przesuw wysokosci pomigdzy -100 m a
wysok.:> przez uzytkownika [ 100 m z auto puktu.

<ldentyfikator:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Maksymalnie czteroznakowy identyfikator
jest dodawany na poczatku lub na koncu
Nr auto punktu. Ten Nr jest uzywany jako
Nr punktu dla przesuwu punktu.

<Prefix/Suffix:>

Prefix lub Suffix

Dodaje ustawienia dla <ldentyfikator:>
na poczatku lub na koncu Nr auto punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod. Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w
KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki linii okreslajg dostepnos¢ pdl i klawiszy-
operatoréw. Sg one identyczne z kodami tematycznymi z/bez listy kodow. Mozliwy
jest zapis maksymalnie trzech wartosci atrybutowych. Informacji dotyczacych
kodowania szukaj w TPS1200 Podreczniku terenowym systemu.
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16 Pomiar - Punkt Niedostepny

16.1 Streszczenie

Opis Punkt niedostepny jest stosowany do okreslenia wspotrzednych 3D punktéw
nieosiggalnych, przyktadowo znajdujacych sie na moscie. Mierzona jest pozioma
odlegtosé do punktu bazowego znajdujgcego sie bezposrednio pod lub nad punktem
niedostepnym. Nastepnie instrument jest celowany na punkt niedostepny.
Wspétrzedne punktu niedostepnego sg obliczane na podstawie zmierzonej
odlegtosci do punktu bazowego i katéw zmierzonych do punktu niedostepnego.

Diagram
PO  Stanowisko instrumentu
P1  Punkt bazowy
P2  Punkt niedostepny
d1 pozioma odlegtos¢ do punktu
bazowego
a kat pionowy pomiedzy punktem
bazowym a punktem niedostepnym
TPS12_ 112 7 PO a  Os pionowa migdzy P1 a P2
(= By zapewnic¢ prawidtowe wyniki, punkt niedostepny i lustro musza by¢ ustawione w

jednej linii w pionie. Jezeli takie ustawienie nie jest mozliwe musi zosta¢ wybrany
dopuszczalny <Tol Odl. pozi.:>. Pozioma odlegto$¢ do punktu niedostepnego i
punktu bazowego powinny by¢ jednakowe.
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16.2

Wejscie
krok po kroku

POMIAR
Konfiguracja,
strona Pt Niedost

Konfiguracja Punktu Niedostepnego

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Pomiar i nacisnij KONT (F1).

3. Nacis$nij KONF (F2) by wej$¢ do POMIAR Konfiguracja.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Pom. Pt. N- Tak lub Nie Aktywacja lub deaktywacja funkcji punktu
DOST:> niedostepnego.

<Tol Odl. pozi.:> |Wprowadzane Pozioma odlegto$¢ do punktu niedostep-

przez uzytkownika

nego jest jednakowa z pozioma,
odlegtoscig do punktu bazowego.
Warto$¢ dla <Tol Odl. pozi.:> jest maksy-
malng dopuszczalna réznica odlegtosci
pomiedzy punktem bazowym a punktem
niedostepnym.

<Maska Ekranu:>

Lista wyboru

Do momentu gdy maska zostanie
wybrana, wyswietlany jest <Brak>.

Kolejny krok

KONT (F1) wyjscie z ekranu POMIAR Konfiguracja.
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16.3

Opis

&

Wejscie

POMIAR

Pomiar Punktu
niedostepnego,
strona Pt Niedost

Punkt Niedostepny

Pomiar punktu niedostepnego jest mozliwy w programie uzytkowym Pomiar gdy
ustawiono <Pom. Pt. N-DOST> w POMIAR Konfiguracja, strona Pt Niedost i
mozliwy jest pomiar odlegtosci. Szukaj w "16.2 Konfiguracja Punktu Niedostep-

nego".

Z wyjatkiem <Maska Ekranu: Brak>w POMIAR Konfiguracja, strona Pt Niedost,
ekran ten zawiera dodatkowa, definiowang przez uzytkownika maske ekranu.

NdsPT (F4) w POMIAR Pomiar: Nazwa
punktu.

obiektu po wykonaniu pomiaru jednego

11:47 IR 3 % v I
KONFIGURAC H_@ swl § 2> [C]
Pomiar Punktu niedostepnege Pt

ZAPIS (F1)
Zapis punktu niedostepnego. Pozost-
anie w ekranie POMIAR Pomiar

Pt Miednst
Nr punktu - =] Punktu niedostepnego.
AH BazNds 1.248 o | P-BAZ (F4)
Powrét do POMIAR Pomiar: Nazwa

Hz : 50.0001 g . . e
v : 115.3810 g obiektu. Pomiar odlegto$ci jest pusty.
0dleg.skosna : 100.000 w_| P-BAZ (F4) posiada taka sama funkc-
Odleg.pozioma: 97.096 n jonalnosé jak Lstrt (F5) po ustawieniu
Y (wsch) 100.000 n > <A )

VERR utomatyzm: LOCK> przed
ZAPIS| | |P-BAZ| | | nacisnigciem NdsPT (F4).
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Wprowadzane Wyswietlany jest Nr punktu niedostep-

przez uzytkownika

nego. Nr punktu w POMIAR Pomiar
Punktu niedostepnego jest zawsze taki
sam jak w POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu.

<AH BazNds:> Dane wyjsciowe

Réznica wysokosci pomigdzy punktem
bazowym a punktem niedostepnym.

<Hz:> lub <V:> Dane wyjsciowe

Aktualny kat poziomy i pionowy.

<0Odleg. skosna:> | Dane wyjsciowe

Aktualna odlegto$¢ skosna do punktu
niedostepnego obliczona na podstawie
poziomej odlegtosci do punktu bazowego
i kata pionowego.

<Odleg
pozioma:>

Dane wyj$ciowe

Pozioma odlegtos¢ zmierzona do punktu
bazowego.

<Y (wsch):>, <X
(ptn):> oraz
<Wysok.:>

Dane wyjsciowe

Obliczone wspétrzedne X, Y lub
wysokos$¢ punktu niedostepnego.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis punktu niedostgpnego.
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17 Pomiar Przekroju poprzecznego

171 Streszczenie

Opis

Szablon

Pomiar Przekroju
poprzecznego
metody i
kierunki

*  Program uzytkowy Pomiar Przekroju poprzecznego umozliwia automatyczng
zmiane kodoéw podczas wykonywania pomiaru.

» Kody dla elementéw przekroju poprzecznego sg wczesniej zapisane i zdefinio-
wane w szablonie. Kody sg wéwczas zmieniane automatycznie po kazdej
obserwaciji punktu.

* Szablony sg stosowane do wczesniejszego zdefiniowania kolejnosci kodéw dla
pomiaru.

*  Szablon okresla:
« sekwencje kodowania przekroju poprzedniego.
« typ kodowania.

* Szablony moga by¢ zastosowane
« do metody ZygZak lub metody Tego samego kierunku.
« zaréwno w kierunku w przdd jak i wstecz.

ZygZak Ten sam kierunek

a ¢ e a ¢ e
b d b d

GPS12_168 GPS12_169
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17.2

Wejscie

X-PRZEKROJ
Konfiguracja,
strona Ogo6lne

Konfiguracja Pomiaru Przekroju poprzecznego

Krok |Opis

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Pomiar Przekroju poprzecz i nacisnij KONT (F1).

3. Nacisnij KONF (F2) by wej$¢ do X-PRZEKROJ Konfiguracja.

11:48

IR
X -PRZEKROJ H_@ STD I

Kenfiguracja
Onilne

Hetoda

Kierunek

Pokaz Atryh :
Pokaz odlegl.:

Haska Ekranu :

W prazéd{

1
Tak

5 = @.j‘ KONT (F1)
B L

By akceptowac zmiany i wréci¢ do
poprzedniego ekranu.
WMASK (F3)
Dostepne gdy pole <Maska
0 Ekranu:> jest podswietlone na
jzl stronie Ogélne. By edytowa¢ maske
ekranu aktualnie wyswietlang w tym

<Brak> 1| polu.
[@Zat SHIFT Info (F5)
[

KONT | | | By wyswietla¢ informacje o nazwie
programu, numerze wersji, dacie
wersji, prawach autorskich i numerze
produktu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> ZygZak lub | Metoda, wedtug ktorej kolejne przekroje
Ten sam poprzeczne beda mierzone. Diagramu
kierunek szukaj w "17.1 Streszczenie".

<Kierunek:> W przéd Przekroje poprzeczne bedg mierzone w taki

sam sposob jak elementy zdefiniowane w
wybranym <Szablonie:> w X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa obiektu.

Wstecz Przekroje poprzeczne bedg mierzone w

sposo6b przeciwny do elementéw zdefiniow-
anych w wybranym <Szablonie:> w X-
PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.

<Pokaz Atryb:>

Lista wyboru

Okreslenie, ktore pola atrybutow sg wyswiet-
lane w X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa
obiektu. Jest to pomocne gdy pomiarowy
wpisuje dane - moze sprawdzi¢ czy
zastosowany zostat prawidtowy atrybut
tekstowy.

<Pokaz odlegt.:>

Tak lub Nie

Aktywacja pola danych wyjsciowych w X-
PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.
Wyswietlana bedzie pozioma odlegtos¢ od
aktualnej pozycji do ostatnio zmierzonego
punktu dla jednego przekroju poprzecznego.
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Pole Opcja Opis

<Maska Ekranu:> |Lista wyboru |Definiowana przez uzytkownika maska
ekranu jest pokazywana w X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa obiektu.

Kolejny krok

KONT (F1) by wréci¢ do X-PRZEKROJ Pom. Przekroju Poczatek a nastepnie
KONT (F1) by wej$¢ do X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.
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17.3 Pomiar Przekroju poprzecznego

Wejscie

X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Ogoine

Szukaj w "17.2 Konfiguracja Pomiaru Przekroju poprzecznego" by wejs¢ do X-
PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.

Pokazane strony pochodza z typowego pliku konfiguracyjnego. Gdy stosowana jest
zdefiniowana przez uzytkownika maska ekranu dostepna jest dodatkowa strona.

11:53 IR EE W WSZYS (F1)
H_@ ST I ] % @‘

X-PRZEKRO. By mierzy¢ i rejestrowac odlegtosci i
katy. Dostepne gdy otworzono
Ugn'lnn|l“1:apa|
Nr punktu : 0001 szablon za pomoca START (F4).
h reflektora :_mﬂ n ODLEG (F2)
Szablon : template | By mierzy¢ i wy$wietla¢ odlegtosci.
E;zment . :f? REJ (F3)
_____ : erh | By zapisywa¢ dane.
odl.do ostat.: = e---- n  START (F4) oraz KONC (F4)
By otwiera¢ i zamyka¢ wybrany
Uzatt szablon przekroju poprzecznego.

WSZYS|ODLEG| REJ | STOP |POMIA|STRON|

Gdy szablon jest otwarty, mozliwy
jest pomiar elementéw przekroju
poprzecznego.

POMIA (F5)
By recznie mierzy¢ punkt, ktdry nie
stanowi czesci przekroju poprzec-
znego. Punkt nie jest traktowany jako
element przekroju poprzecznego.
Otwarty szablon pozostaje otwarty.
Dostepne jezeli szablon zostat
otwarty za pomocg START (F4).

SHIFT KONF (F2)
By konfigurowa¢ program uzytkowy
Pomiar Przekroju poprzecznego.

SHIFT POPRZ (F3)
By wybra¢ poprzedni element szab-
lonu przekroju poprzecznego. Aktu-
alnie mierzony element nie zostanie
zapisany.
Dostepne gdy wyswietlane jest
STOP (F4).

SHIFT NAST (F4)
By wybra¢ kolejny element szablonu
przekroju poprzecznego. Aktualnie
mierzony element nie zostanie
zapisany.
Dostepne gdy wyswietlane jest
STOP (F4).

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od zdefiniowanego szablonu
Nr punktu, a automatycznego Nr
punktu zgodnego z szablonem.
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Opis pol

uzytkownika

Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Wprowad- Identyfikator dla recznie wprowadzanych
zane przez punktow. Stosowany jest skonfigurowany

szablon Nr punktu. Nr moze by¢ zmieniany w
nastepujacy sposob:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje typédw Nr
punktéw po Nr punktu.

« Dla indywidualnego Nr punktu
niezaleznego od szablonu Nr punktu
SHIFT IndNR (F5). SHIFT AutNR (F5)
ponowna zmiana na kolejny Nr z skonfig-
urowanego szablonu.

<h reflektora:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Wysokos¢ lustra.

<Szablon:> Lista wyboru | Szablon przekroju poprzecznego jest
zamkniety.
----- jest wyswietlany jezeli szablon nie zostat
zdefiniowany.
Dane wyj$- Szablon przekroju poprzecznego jest otwarty.
ciowe
<Element:> Dane wyj$- X  Liczba kolejnego elementu aktywnego
ciowe szablonu.
y Catkowita liczba elementéw aktywnego
szablonu.
<Kod:> Dane wyj$- Nazwa kodu.
ciowe
<Nr linii:> Dane wyjs- Dostepne dla aktywnego <Atryb Oblig:> w
ciowe KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
Linii, strona Kodowanie. Punkty, ktére majg
przypisane identyczne kody i nalezg do
réznych przekrojow poprzecznych sg
potaczone w jednej linii.
<Odl. do ostat.:> |Dane wyjs- Pozioma odlegto$¢ miedzy aktualng pozycja a
ciowe ostatnio zmierzonym punktem.
----- jest wyswietlany gdy informacje sa
niedostepne.
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Kolejny krok

JEZELI TO

szablon przekroju poprzec- |wybierz odpowiedni <Szablon:>. START (F4).
znego ma zostac otwarty

element przekroju poprzec- |WSZYS (F1).
znego ma zosta¢ zmierzony

szablon przekroju poprzec- |wybierz odpowiedni <Szablon:>. KONC (F4).
znego ma zosta¢ zamkniety

dane majg by¢ wyswietlane | STRON (F6). Element szablonu przekroju poprzec-
graficznie znego moze by¢ réwniez mierzony na stronie Mapa.
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17.4 Szablony przekroju poprzecznego

17.41 Wejscie do Zarzadzania Szablonami Przekroju poprzecznego

Wejscie
krok po kroku

X-PRZEKROJ
Szablony

Krok |Opis
1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Pomiar Przekroju poprzecznego i nacisnij KONT (F1).

3. Naciénij KONT (F1) w X-PRZEKROJ Pom. Przekroju Poczatek by wejs¢
do X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.

4. X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu, strona Ogélne

Otwérz liste wyboru dla <Szablon:>.

Wszystkie szablony przekroju poprzecznego aktywnego obiektu sg wymienione w
kolejnosci alfabetycznej, wiacznie z elementami szablonu przekroju poprzecznego.

11:52 H_@m I % x @.j KONT (F1)
X-PRZEKRO.J ST By wybra¢ pod$wietlony szablon
'?:aal'hl:nl:y Tln elementim przekroju poprzecznego i wréci¢ do
temnlate T 3 poprzedniego ekranu.
NOWY (F2)
By tworzy¢ szablon przekroju
poprzecznego. Szukaj w "17.4.2
Tworzenie/Edycja Szablonu
Przekroju Poprzecznego".
GZad EDYC (F3)
KONT | NOWY | EDYC | USUN |KOPIA| | By edytowa¢ podswietlony szablon
przekroju poprzecznego. Szukaj w
"17.4.2 Tworzenie/Edycja Szablonu
Przekroju Poprzecznego".
USUN (F4)
By usunag¢ podswietlony szablon
przekroju poprzecznego.
KOPIA (F5)
By utworzy¢ szablon przekroju
poprzecznego oparty na aktualnie

podswietlonym.
Kolejny krok
Krok |Opis
1. podséwietl odpowiedni szablon przekroju poprecznego.

2. KONT (F1) zamyka ekran i wraca do ekranu, z ktérego X-PRZEKROJ
Szablony zostat osiagniety.
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17.4.2

Wejscie

&

X-PRZEKROJ
Nowy szablon
przekroju,

strona Ogolne

X-PRZEKROJ
Nowy szablon
przekroju,
strona Elementy

Tworzenie/Edycja Szablonu Przekroju Poprzecznego

Krok |Opis

1. Otwérz liste wyboru dla <Szablon:> w X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Ogéine.

2. |X-PRZEKROJ Szablony

«  Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ tworzony na podstawie
szkicu?

NOWY (F2) by wej$é do X-PRZEKROJ Nowy szablon przekroju.

*  Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ tworzony na podstawie
aktualnie podswietlonego?

KOPIA (F5) by wej$¢ do X-PRZEKROJ Nowy szablon przekroju.
» Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ edytowany?
EDYC (F3) by wej$é do X-PRZEKROJ Edycja szablonu.

Kopiowanie i edycja szablonu przekroju poprzecznego jest zblizone do tworzenia
nowego szablonu przekroju poprzecznego. Dla utatwienia, ekrany sa nazwane X-
PRZEKROJ XX Szablon.

Wprowadz nazwe dla nowego szablonu przekroju poprzecznego.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Elementy.

Wymienione sg elementy szablonu.

Opis kolumn

Pole Opis

Nr Nr elementu.

Kod Kod przypisany do elementu.
----- jest wyswietlany jezeli do elementu nie sg przypisane
kody.

Typ kodu Typ kodu przypisany do elementu.

Kolejny krok

JEZELI

TO

tworzenie szablonu
zostato zakonczone

ZAPIS (F1).

element ma by¢
dodany

DODAJ (F2) lub ->DOD (F5). Szukaj w paragrafie "X-
PRZEKROJ Dodaj Element".

element ma by¢
edytowany

EDYC (F3). Szukaj w paragrafie "X-PRZEKROJ Dodaj
Element".
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X-PRZEKROJ
Dodaj Element

Funkcjonalnoéé ekranéw X-PRZEKROJ Wprowadz Element oraz X-PRZEKROJ
Edycja elementu w szablonie jest bardzo podobna.

A1:54

X -PRZEKROJ
Dodaj Element
Element Nr :

Typ kodu
Ked punktu
Opis Kodu

KONT | | |

‘—i_ @ STD

4

Kody tomatyczne 4

- Y, |

building corner

Opis kolumn

¥ = W W KONT (F1)
5 o

By doda¢ element na koncu szablonu
przekroju poprzecznego lub zapisaé
zmiany. By wrdci¢ do poprzedniego
ekranu.

NAST (F5)
Dostepne w X-PRZEKROJ Dodaj
Element. By doda¢ element na
koncu szablonu przekroju poprzec-
znego. By zosta¢ w tym ekrane i
tworzy¢ kolejny element.

POPRZ (F5)
Dostepne w X-PRZEKROJ Edycja
elementu w szablonie. By zapisa¢
zmiany. By zosta¢ w tym ekranie i
edytowaé poprzedni element.

NAST (F6)
Dostepne dla X-PRZEKROJ Edycja
elementu w szablonie. By zapisa¢
zmiany. By zosta¢ w tym ekranie i
dodac kolejny element.

Pole

Opcja

Opis

<Element Nr:>

Dane wyjsciowe

Dla X-PRZEKROJ Dodaj Element i X-
PRZEKROJ Wprowadz Element: Numer
dodawanego elementu.

Dla X-PRZEKROJ Edycja elementu w
szablonie:

X Numer elementu do edyc;ji.

y Catkowita liczba elementéw w akty-
wnym szablonie.

<Typ kodu:>

Kod swobodny

Kody tematyczne

By zapisa¢ kod niezaleznie od elementu
jako informacje zwigzang z czasem.

By zapisac¢ kod z elementem.

<Rej Kod swob.:>

Po Punkcie lub
Przed Punktem

Dostepne dla <Typ kodu: Kod
swobodny>.

Okreslenie czy kod swobodny jest zapisy-
wany przed punktem czy po punkcie.

<Kod (swob):>

Lista wyboru

Kod, ktory bedzie zapisany przed lub po
punkcie/linii. Dostepne dla <Typ kodu:
Kod swobodny>.

Pomiar Przekroju poprzecznego
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Pole Opcja Opis

<Kod:> Lista wyboru Kod, ktéry bedzie zapisany z kolejnym
punktem/linig. Dostgpny dla <Typ kodu:
Kody tematyczne>.

Atrybut Dane wyjsciowe | Atrybut i jego wartos$¢, ktéry bedzie
zapisany z punktem/liniag. Dostepne z
wyjatkiem <Pokaz Atryb: Nie pokazuj>
w X-PRZEKROJ Konfiguracja.

Kolejny krok
KONT (F1) dodaje element lub zapisuje zmiany i wraca do X-PRZEKROJ Nowy

szablon przekroju, strona Elementy.
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18 Ciag poligonowy

18.1 Streszczenie

Opis

Diagram

Program Ciag poligonowy stuzy do wykonywania podstawowego zadania
geodezyjnego, czyli do zaktadania osnowy pomiarowej bedacej podstawg w
wykonywaniu innych zadan takich jak pomiary topograficzne, tyczenie punktow,

tyczenie linii lub tyczenie drog.

P1  Punkt ciagu

P2  Punkt wstecz
P3  Punkt ciagu

P4 Bagnet

P5 Punkt ciagu

P6 Bagnet

P7 Bagnet

P8 Ostatni punkt
P9 Bagnet

TPS12_140 P10 Ostatni punkt pomiaru kata

Ciag poligonowy
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18.2 Konfiguracja Ciggu poligonowego

Wejscie

Krok |Opis
krok po kroku

1. PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2. Wybierz Ciag poligonowy i nacisnij KONT (F1).

3. Naci$nij KONF (F2) by wejs¢ do CIAG POLIG Konfiguracja.

CIAG POLIG 744 iR EIET
Konfiguracja, CIAG POLIG ‘@@ STD I B -8
strona Parametry

HetodaPomiaru: P T O0 KONT (F1)
Cel wprzod Jednokrotnie ¥ By akceptowac zmiany i kontyn-
. . uowac prace w kolejnym ekranie.
Aut : Wylacz 4
— ” wASK ()
ska Lhranu - ra By edytowa¢ maske ekranu obecnie
Prowadz Uizythk: Tak 4

wyswietlang w tym polu. Dostepne
GZad gdy podswietlona jest <Maska

KONT | | | | | STRON| Ekranu:> na stronie Parametry.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<MetodaPo- TP...P°T” Wszystkie punkty sg mierzone w pierwszym
miaru:> potozeniu lunety, a nastepnie mierzone w
drugim potozeniu lunety w odwrotnej kole-
jnosci.

TP..T”P” Wszystkie punkty sg mierzone w pierwszym
potozeniu lunety a nastepnie w drugim
potozeniu lunety.

TT’P’P” Punkt wstecz jest mierzony w pierwszym
potozeniu lunety a nastepnie od razu w drugim
potozeniu lunety. Pozostate punkty sg
mierzone w pierwszym a nastgpnie w drugim
potozeniu lunety.

TT’P”P’ Punkt wstecz jest mierzony w pierwszym
potozeniu lunety a nastepnie od razu w drugim
potozeniu lunety. Pozostate punkty sg
mierzone w odwrotnej kolejnosci.

TP'... Wszystkie punkty sg mierzone tylko w jednym
potozeniu lunety.

<Cel w przéd:> Jednokrotnie | Opcja okreslajaca czy w czasie serii
lub stosowany jest tylko jeden punkt w przéd czy
Wielokrotnie |wiele punktéw.
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CIAG POLIG
Konfiguracja,
strona Odchyt. dop

Pole Opcja Opis
<Auto pomiar:> |Wiacz lub Dla instrumentéw posiadajacych ATR i <Auto
Wytacz pomiar: Wiacz> szukanie ATR i pomiar ATR

sg wykonywane do charakterystycznych
celéw i kolejnych serii.

<Maska Ekranu:>

Lista wyboru

Maska ekranu definiowana przez uzytkown-
ikaCIAG POLIG XX, Seria:X/X.

<Prowadz Uzytk:>

Tak lub Nie

By aktywowacé/deaktywowa¢ komunikaty
pomocne podczas uzywania programu Ciag
poligonowy.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Odchyt. dop.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Spr. odchytki:> |Tak lub Nie Wprowadzone odchytki kata poziomego,
pionowego i odlegtosci sg sprawdzane
podczas wykonywania pomiaréw, w celu
korekty doktadnego pozycjonowania i
pomiaru.

<Odchytka Hz:>, |Wprowadzane Odchytki dla kata poziomego, pionowego

<Odchytka V:> lub
<Odchyt. odleg.:>

przez uzytkownika

i odlegtosci.

<Odch. H
WStecz:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odchytka wysokosci wstecz.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport.

Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".

Ciag poligonowy
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18.3
18.3.1

Metody Pomiaru Ciagu
Rozpoczecie Ciagu

Wejscie

Krok
krok po kroku ro

Opis

1.

PROG. Klawisz PROG otwiera TPS1200 menu Programy.

2.

Wybierz Ciag poligonowy i nacisnij KONT (F1).

3.

Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do CIAG POLIG Informacja o ciagu poli-
gonowym.

CIAG POLIG
Informacja o ciagu
poligonowym

A7:43

NR Ciagu
Opis

Obscrwator

KONT |

‘@@ STD I H* 5 %.@]‘

CIAG POLIG B KONT (F1)

By akceptowa¢ zmiany i kontyn-

uowaé w nastepnym ekranie.
DANE (F5)

By wyswietla¢ dane o ciggu.
KONCZ (F6)

By zakonczy¢ aktualny ciag.
SHIFT KONF (F2)

By zmieni¢ ustawienia konfigura-

cyjne.

traverse 0001

Kolejny krok

JEZELI

TO

Ciag zostat rozpoczety

KONT (F1) wejscie do USTAWIENIE Ustawienie
Stanowiska w celu ustawienia stanowiska. Mogg by¢
stosowane wszystkie metody ustawien.

kontynuowany jest
istniejacy juz ciag

KONT (F1) wejscie do CIAG POLIG XX, Seria X/X.
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18.3.2

CIAG POLIG
XX, Seria:X/X

Pomiar Ciagu

Pomiar punktu wstecz jest podobny do pomiaru punktu w przéd.
Dla utatwienia opisany zostat ekran CIAG POLIG W przéd, Seria:X/X.

17:47 IR

CIAG POLIG‘G@ STD I i )

.ﬂi&all“lﬂnﬂl

NR w przéd 1002

h roflektora : 1.600 m

Iledc serii ]

Hz 0.0002 y

v : 100.0004 g

Odleg.pozioma: 100.000 m
[(FEX

WSZYS|ODLEG| REJ | |BAGNT| STRON|

Opis pol

<l KONCZ (F4)

Dostepny dla <Cel w przéd:
Wielokrotnie> by zakonczy¢ pomiar
punktu w przéd.

POMIA (F5)

By mierzy¢ bagnet.

SHIFT WezPT (F4)

By uzy¢ punkt z <Obkt wsp6étrz:>
jako punkt zamykajacy ciag, punkt
kontrolny lub normalny punkt w
przéd. Dostepny dla punktow w
przéd.

Pole

Opcja

Opis

<Nr Stanowiska:>

Dane wyjsciowe

Nr punktu stanowiska. Dostepny
na pierwszym ekranie wstecz.

<h osi celowej:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Wysokos¢ instrumentu na stanow-
isku. Dostepny na pierwszym
ekranie wstecz.

<Nr wstecz:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla punktu wstecz. Nr
punktu wstecz.

<Nr w przéd:>

Wprowadzana przez
uzytkownika lub dane
wyjsciowe

Dostepne dla punktu w przod. Nr
punktu w przoéd.

<h reflektora:>

Wprowadzana przez
uzytkownika lub dane
wyjsciowe

Wysokos$¢ lustra punktu wstecz/w
przod.

<llo$¢ serii:>

Wprowadzana przez
uzytkownika lub dane
wyjsciowe

Liczba serii pomiarowych.

Kolejny krok

WSZYS (F1) pomiar wszystkich serii i wejscie do CIAG POLIG Statystyka Punktu.
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18.3.3

Statystyka Punktu Ciggu oraz Wyniki Ciagu

CIAG POLIG 18:02 3 = o D
Statystyka Punktu,  CIAG POLIG ‘@@ ml § nZ8
T Statystyka punktu, Pt:2/2 Pt
Seria:X/X Statyst |[Mapa
Nr punktu
Ilcéé serii 1 KONT (F1)
Rozrzut Hz 0.0001 g ;
Rozreut V 0.0004 g By wej$¢ do kolejnego ekranu.
Kat Hz $red 199.9337 ¢ | EDYC (F3)
KatHz odch. st 0.0001 y_| By edytowac kod punktu i adnotacje.
¥V sred 100.0025 g DANE (F5)
V odch.std 0.0004 g~ TS ) .
0Zat By wyswietla¢ dane o ciagu poligo-
KONT | | EDYC | | DANE | STRON| nowym.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Lista wyboru Wybrany Nr punktu.
<llos¢ serii:> Dane wyjsciowe | Liczba serii, w ktérych punkt zostat
zmierzony.
<Przyrost Hz:> Dane wyjsciowe | Przyrost kata poziomego.
<Przyrost V:> Dane wyjsciowe | Przyrost kata pionowego.
<Sredn. Hz:> Dane wyjéciowe | Srednia wartosé kata poziomego.
<Odch. Standard. Hz:> |Dane wyjsciowe |Odchylenie standardowe kata pozi-
omego.
<Sredn. V:> Dane wyjéciowe | Srednia warto$¢ kata pionowego.
<Odch. Standard. V:> Dane wyjsciowe | Odchylenie standardowe kata
pionowego
<Sredn. Odleg.:> Dane wyjéciowe | Srednia warto$é odlegtosci.
<Odch. Standard. Odl.:> | Dane wyjsciowe |Odchylenie standardowe odlegtosci.
Kolejny krok
JEZELI Ciag TO
ma by¢ kontynuowany KONT (F1) umozliwia:
* NAST (F1) przejscie na nastepne stanowisko.
« POMIA (F3) pomiar bagnetu.
+ DANE (F5) wyswietlenie danych ciggu.
« KONCZ (F6) zakonczenie programu uzytkowego
Ciag poligonowy.
punkt byt zakofAczeniem KONT (F1) wejscie do ekranu CIAG POLIG Wyniki
ciggu Ciagu.
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CIAG POLIG
Wyniki Ciagu,
strona Pozycja

CIAG POLIG
Wyniki Ciagu,
strona Kat

18:08

‘@@ STD I H* %.@]

CIAG POLIG
Wyniki pomiaru ciagu X
Przyrja|Katown [Mapa]

Stan.poczatk.:
Stan.koncowe :
Ocdehyt. Tiniow:
Kier. odchy?k1
A Hys.

Dlugosc calk.
Doktadnosc ZD
Doktadnosc 1D:

0.000 m
100.0039 g

-0.001 m
100.000 w
17249999
179365

KONT (F1)
By wejs¢ do kolejnego ekranu.
X&Y (F3)IlubL &K (F3)
By wyswietli¢ btedy dla X/Y lub
odleg®l ci/kierunku.

zaw DANE (F5)

KONT | [X & ¥| | | DANE | STRON| By wyswietli¢ dane ciagu.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Start Stano.:> lub
<Konc. Stano.:>

Dane wyjsciowe

Nr punktu rozpoczynajacego lub
konczacego ciag.

<Dt. bt.:> lub <Kier. bt.:>

Dane wyjsciowe

Dtugos¢ lub kierunek btedu pozyciji.

<A X:>,
<AY:>lub
<A Wysok.:>

Dane wyjsciowe

Btad X, Y lub wysokosci.

<Catkowita dt.:>

Dane wyjsciowe

Catkowita dtugos¢ ciagu.

<Doktadnos¢ 2D:> lub

<Doktadnos¢ 1D:>

Dane wyjsciowe

Doktadnos$¢ wyznaczenia pozycji
lub wysokosci.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kat.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nr w przéd:>

Dane wyjsciowe

Nr ostatniego punktu wyznaczajacego
kat. Jezeli nie jest dostepna zadna
wartosc, wyswietlany jest znak ----- .

<Azymut w przéd:>

Dane wyjsciowe

Okreslony azymut ostatnie;j linii. Jezeli nie
jest dostepna zadna warto$c¢, wyswiet-
lany jest znak ----- .

<Sredn. Azymut:>

Dane wyjsciowe

Srednia warto$é zmierzonego azymutu
ostatniej linii. Jezeli nie jest dostgpna
zadna wartos¢, wyswietlany jest znak

<Blad Kat.:>

Dane wyjsciowe

Katowy btad ciggu. Jezeli nie jest
dostepna zadna wartos¢, wyswietlany
jest znak ----- .

Ciag poligonowy
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Kolejny krok

JEZELI Ciag TO

ma zostaé zakonczony KONT (F1) umozliwia:

* NAWIA (F1) zakonczenie ciagu za pomoca kata.
Dostepne gdy punkt zostat wybrany z bazy
danych SHIFT WezPT (F4) jezeli ostatni kat nie
zostat jeszcze zmierzony.

* POMIA (F3) pomiar bagnetu.
+ DANE (F5) wyswietlanie danych ciagu.

+« KONCZ (F6) zakonczenie programu uzytkowego
Ciag poligonowy.
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18.3.4

CIAG POLIG
Kat zamykajacy

Ciag poligonowy Kat zamykajacy

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Wpisz w przéd:> |Punkt znany By mierzy¢ do znanego punktu.
Znany Azymut By mierzy¢ na znany azymut.

<Nr w przéd:>

Lista wyboru lub
wprowadzane przez
uzytkownika

Nr punktu w przéd.

<Azymut w przod:>

Wprowadzane przez
uzytkownika

Dostepne dla <Wpisz w przéod:
Znany Azymut>. Znany azymut dla
punktu w przéd.

Kolejny krok

KONT (F1) wejscie do CIAG POLIG XX, Seria:X/X i pomiar wszystkich serii.
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