LASER OBROTOWY | WYPOSAZENIE STANDARDOWE
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Dzickujemy za zakup Niwelatora Laserowego RL-25 firmy TOPCON. 4
5
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Prosze sprawdzié, czy otrzymaliScie Pafstwo
wszystkie elementy.

. Instrument RL-25 1 szt
. Detektor z magnesem 1 plytka
. Podstawka 1 szt.
. Baterie (typ R20P) 3 szt.
. Pudelko 1 szt.

Instrukcja obslugi (ang.+polska) 2 szt.
_”

TOPCON

W celu najlepszego wykorzystania mozliwosci instrumentu prosimy o uwazne zapoznanie ¢ z ponizsza instrukcja
a nastepnie umieszczenie jej w takim miejscu, ktdre pozwoli wykorzystywac ja takze w przysziosci.

Uwaga: Uzytkowanie niezgodne z ponizsza instrukcja moze narazic uzytkownika na niebezpiéczenstwo

naswietlenie laserem.
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Okno libelli dla pozycji leZgcej

Uzywaj do spoziomowania instrumentu w pozveji
lezace;.

Pokrywa beterii zaznacz 1o rniejsee

Tryb pracy z czujrikiem { Sm— /
Kka  emituje  promien  laserowy /L

Przezroczyste okno

15 z predkodety 300 obr./sek. W
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Sruba regulacyjna libelli (X) dla pozycji stojacej

Podstawa ¢ -
Sruba poziomujaca (Y)dla porycji stojgee] ileigcej

Sruba dokrecajaea

Od spodu podstawy majduje sig otwdr na Srubg mocujacy st (
instrarien

statywu. Uzywaj do spoziomowan: instrumentu bedacego w pozycji

lezacej i stojace;.

Wkreé calg w podstawe
Rqezka RL-28
Uzywana do nakierowania
promiania lasera na oddalony
punkt lub do przenoszenia.

Lamlka zasilania

Sruba regulacyina libelli (Y) dla pozycji stojacej

Zielona: Zasilanie jest wigezone,
Czerwona: Baterie sg wyczerpane. W16z nowe. Glowica
nie obraca si; 1 brak jest promienia lasera.

Stale nozki podlogowe (2 s1t.)




JAK PRACOWAC l

— Linia pozioma

Ustaw instrument na statywie lub
na plaskiej powierzchni. Gdy
instrument jest w pozycji stojacej
$rubami poziomujacymi (X) i (Y)
spoziomuj libelle.

o Pecherzyk libelli przesuwa sie
w kierunku zgodnym z
kierunkiem obrotu $ruby
poziomujacej.

! RL-25

Pecherzyk

w miejscu, gdzi: widaé promien
lasera. Promien lasera rozpoczyna
skanowac.

AP RN h
Przesuwaj detektor do g
dot do momentu, az promien
lasera bedzie przebiegal przez
znaczki indeksow.,
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— Linia pionowa
Poloz RL-25 na podstawce i tak ja ustaw, zeby nézka podlogowa pod linia wskazujaca promieit lasera stala na punkcie reawiazania.
Sruby poziomujacq dla pozyeji lezacej doprowadz do gérowania pecherzyk libelli.

Wiacz instrument.

Naciénij klawisz wyboru trybu i wlacz na najszybsze obroty glowicy (Tryb pracy z czujnikiem).

Jezeli promien lasera jest réwnolegly do lini wskazujace’ na podstawce to instrument Jjest ustawiony prawidlowo. Jezeli niz, to sruby
poziomujaca (X) dla pozycji stojacej doprowadz do réwnoleglogei,

6. Naciénij klawisz wyboru trybu, zeby zatrzymac obracajaca sig gtowice (Tryb nieruchomej glowicy).

7. Wyceluj promien lasera na odlegly punkt nawiazania obracajac glowice recznie.

$ Pimosud podsiawke bez ruszania 10iki pudiogowej 2 punkiu newigzania i ustaw promien lasera na odlegtym punkcie naw igzumna.
wyboru trybu wiacz odpowiedni tryb pracy lasera.
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Klawiszem

Sruba poziomujica
dla pozycji stojacej

Linin wskazujges
promies lasera
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s L : Stala nozka
Punkt kontrolny podlogowa
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—Przykladowe zastosowania

Wyznaczanie lini poziomej
przy instalacji okien, insta-
lacji elektrycznych itp.

e Zastosowanie dla
wyznaczenia poziomu
przy wylewaniu np.
stropow betonowych.

(Czujnik poziomu i uchwyt w
wyposazeniu dodatkowym)

Instalacia np. sufitow
podwieszanych
(uchwyt do $ciany w
wyposazeniu
dodatkowym).

Montaz pionowych
$cianek dzialowych.

—Wymiana baterii

Zeby zdjaé pokrywe baterii ustaw srube znajdujaca si¢ na pokrywie baterii na ,,OPEN”, przy uzvciu monety.
Wyjmij stare i widz nowe baterie tak jak pokazane jest to na rysunku. Pamietaj, zeby wlozv¢ je prawidlowo.
W16z pokrywe baterii i przekreé $rube do pozycji,,LOCK”.

T wiez wszystkic 3 nowe baterie w tym samym czasie.

I
2.

:
|
L

R R




Sprawdzanie i rektyfikacja

—Bliad pochylenia promienia iasera

(1) Sprawdzanie
[nstrument
widziany z gory

Y1
Baterie

Libelta

okolo 20m -—*—-‘- okolo 20m +
- s

______

Libetla

Ustaw statyw posrodku pomigdzy Scianami, ktore sq oddalone od siebie o 42m. Na statywie
tak ustaw instrument, zeby punktem X2 byl ustawiony w kierunku $ciany A a punktem X1
w kierunku sciany B.

Snaziompt 1 wilacy inctrmment

Uzywajac plytki zaznacz polozenie promienia lasera na $cianie.

Poluzuj $rubg sercowa, przekre¢ instrument o 180° i dokreé $rube. Ustaw instrument tak by
X1 bylo naprzeciw $ciany A, a X2 na przeciw $ciany B.

Ponownie spoziomuj instrument.

Uzywajqc plytki ponownie zaznacz polozenie promienia lasera na $cianie.

Jezeli réznica pomiedzy znaczkami nie jest wicksza niz 3mm to rektyfikacja nie jest
potrzebna. Jezeli jest jednak wigksza zrektyfikyj intrument wedlug instrukcji ponizej.

W podobny spos6b sprawdz instrument w kierunku Y.

[

2) Rektyfikacja
1. Uzywajac sruby poziomujacej (X) ustaw promieti lasera pomiedzy pierwszym i drugim
znaczkiem.,
. Pecherzyk libelli pudetkowej (X) wyjdzie z gorowania. Uzywajac $rub rektyvfikacyjnych
libelli (X) doprowadz do gorowania libellg (X).
SprawdZ ponownie wedlug sposobu opisanego w (1) i jezeli wszvstko jest w porzadku
zakoncz rektyfikacje.
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—Blad stozkowy promienia lasera

(1) Sprawdzanie

Wvykonaj po svyeliminowaniu bledu pochylenia

promicnia lascra.

Zaznacz. pozycje promienia lasera na $cianie A i B
Jako linie poziome. Sposéb wykonania podobny jak w
1. Blad pochylenia promienia lasera”, w pankcie
Loprawdzanie” od 1 do 3.

. Przestaw instrument w poblize $ciany A (na odleglosé
i-2m), bez zmiany kierunku ustawienia instrumentu
w stosunku do Sciany.

. Zmierz rdznice pomigdzy linia pozioma i promieniem V
lasera na Scianie A i B. Jezeli pomierzone rdznice na
scianie A i B sq takie same na obu $cianach to nie ma 2
bledu stozkowego. Jezeli rdznica jest wieksza niz
4mr to skontaktuj si¢ ze swoim dealerem lub firmg
TOPCON,

1.

Sciama A Sciana B
P !

Blad stozkowy

odniesienin

(5]

\ $ciana

—Blad pionowy promienia lasera

‘(1) Sprawdzanie

Punkt srodkowy

okolo 10m

Rys.! Rys.2

- Uzywajac podstawki ustaw instrument w pozycji lezacej.
Wiacz instrument.
Wlgcz tryb nieruchomej glowicy. Obracajac reczinie glowica ustaw promieii lasera na dol
$ciany na zaznaczony punkt A. Nastepnie przesuri promien lasera o 10m wyzej na scianic
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—Bezpieczenstwo pracy
1. Informacje o bezpieczenstwie pracy.

Laser spelnia normy CLASS 2 Europen Standart EN 60825,
Nie wolno patrze¢ wprost na promieni lasera wychodzacy ze szczeliny.
Nie wolno rozbierac instrumentu ani samodzielnie wykonywaé napraw.
Naprawy i przeglad lasera moga by¢ wykonywane tylko przez firme TOPCON
[ub jej autorvzowanego dealera.
Uwaga: Sprawdzanic i rektyfikacja przy uzyciu innych procedur
niz podzne w niniejszej instrukeji  obslugi  moze
spowodow aé niebezpieczne naswictlenie laserem.
2. Etykiety Beam

Aperture

Warning logotype
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obrot érul;q poziomujacy (X) dla

Wyceluj promieniem lasera na zaznaczony punkt A poprzez
pozycji stojacej.

6. Przesun promien lasera na wysokos¢ punktu B poprzez reczne obrocenie glowicy i zaznacz
' punkt C. Jezeli 16znica pomiedzy punktem B i C jest mniejsza niz 3mm to rektyfikacja nie
Jest konieczna. W innym przypadku konieczna jest rektyfikacja opisana ponizej.

'(12) Rektyfikacja

[]. Poprzez obrét éruby poziomujacy dla pozycjt lezacej przesunt promicti lasera na $rodek
odcinka migdzy punktem B i C tak, jak pokazane jest na rysunku 2.

2. Pecherzyk libelli wyjdzie z gérowania. Obracaj $ruby rektvfikacyjne libelli do momeniu. az
pecherzyk libelli pudelkowej bedzie w gorowaniu.

3. SprawdZ ponownie instrument w ten sam sposob. Jezeli roZnica jest miniejsza niz 3mm to
rektyfikacja jest zakorniczona.

~Srodki ostroznosci

I. Po pracy zawsze wyczys¢ instrument. ,
» Jezeli instrument jest wilgotny to dokladnie go wytrzyj.
» Do czyszczenia instrumentu uzywaj migkkiej i suchej $ciereczki
2. Pudelko instrumentn mozna czvéci¢ wilgotna Sciereczka lub érodkiem czystodcs.
Nie wolno uzywac benzyny, jej pochodnych ani rozpuszczalnikow.
3. W przypadku, gdy instrument RL-25 jest umieszczony tak, ze promien lasera odbija si¢ od
szyb czy luster tryb skanowania moze nie pracowaé. W takim przypadku, instrument nalezy
przestawic lub zasloni¢ powierzchnie odbijajace.

Sposéb sygnalizaciji:

* Waga:
1

F—Wyposaz’enie dodatkowe

*  Czujnik poziemu L.S-50B ‘ e Uchwyt czujnika poziomu. Model 3 Fix
Zakres pracy: SOmum ' L.S-50R do tyczki lub laty.
Doldadnosé: Tryb precycyjny: £0.5mm o Uchwyt do $ciany.

Tryb zwykly: +1mm
Wyswietlacz cieklokrystaliczny
i brooeryvk

Jjedna bateria 9V

okolo 50 godzin (w temp. 20°C
przy baterii alkalicznej)

Zasilanje:
Czas pracy:

Automatyczne wylgczenie:
po okolo 30 minutach
Praca w zakresie temperatur:

od -20°C do +50°C
165(dt) x 78(sz) x 26(w) mm
0.25kg (z baterig)

! Wymiary:

—Dane techniczne ;
/Czas ciaglej pracy:

Doldadnosé: 15 (poziomowanie na libelle)/f d /
/ Baterie alkaliczne

Przewaga libelli: 90" /2mm { °
Zakres pracy ($rednica): okolo 80godz. (tryb skanowania)
okoto 200m (z czujnkiem LS-50B) okolo 60godz. (z czujnikiem LS-50B)
okolo 60m (w trybie skanowania) Baterie zwykle
Predkosé obrotowa gloyvicy: okolo 40godz. (iryb skanowania)
80/300/0 obr/min ) okolo 30godz. (z czujnikiem *LS-50B)
tryb: skanowania/poziomowania/ Sruba sercowa: 5/8” x 11zwoi
e nieucho‘mej glowicy Instrument jest wodoszczelny
Wskainik baterii: dioda LED Praca w zakresie temperatur:
Zasilanie: 3 baterie R20P od -20°C do +50°C
Wymiary:  130(dl) x 100(sz) x 160(df) mm
Waga: 1.8kg (z bateriami)
*wyposazenie dodatkowe
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