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Podstawowe funkcje

= Wprowadzenie liter/znakow

= Wiaczenie/Wylaczenie

{®) Wigczenie
(0) (Nacisnij i Wytaczenie
przytrzymaj
= Wiaczenie/wyltaczenie podswietlania klawiatury |
ekranu
w WHWyt podswietlania
{"-* ) Zmiana mocy podswietlenia

= Wyhér programu

[{PRG}

| Przejscie do wyboru programu |

=Zmianarodzaju celu

(D)

Przetgczenie pomiedzy trybem
Pryzmat/Tarczka/Bezlustrowy

Zmiana moze by¢ réwniez dokonana przez wybranie odpowiedniej

opcji na ekranie.

= Przetaczenie trybu

{FUNC}

Przetaczenie pomigdzy oknami
Pomiarowymi

= Opcje wyboru

Moze wybrac¢ tryb wprowadzania wybierajgc {Q} lub “_1”". i Przetaczenie kursora/zaznaczenia goéra/dot
Wprowadzenie numeru lub symbol AT Przetaczenie kursora/zaznaczenia w lewo lub
{0} to {9} (przy wybranym trybie numerycznym) prawo albo wybor innej opcji
Whprowadzenie litery przypisanej do klawisza {TAB} Przetaczenie do nastepnej opcji
(w trybie alfanumerycznym) {S.P} Pokazuije inne opcje
{} Wprowadzenie znaku dziesietnego (ENT} Zaznaczenie/Akceptacja opgji
= Wprowadzenie plusa lub minusa (przy
- wybranym trybie numerycznym) < Zmiana zakladek
{ESC} Anulowanie wybranej opcji. G Przetgczenie kursora géra/dét w zakladce
{TAB} Przefgczenie do nastepnej opgji A} Przetgczenie prawo/lewo
{B.S.} Usuniecie znaku po lewej stronie. o .
Spacia = Wskaznik laserowy/Diody ON/OFF
{S-P} 3 (Naciénii | ] Aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ wskaznik/diody do
< Kursor w prawo Iub lewo/ Wyb6r innej opcji. {308 ) (Necisni | preytrzymal) | o7 enia naciénij i przytrzymaij az uslyszysz sygnat.
{AN{w} Kursor w goére lub dot
{ENT} Potwierdz/Zaakceptu;. Zmiana moze by¢ réwniez dokonana przez wybranie odpowiedniej

opcji na ekranie.
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Powraca do poprzedniego menu




1. Wyceluj na pierwszy punkt - "A"

2. Wyzeruj kat poziomy.
Nacisnij [0 SET].
Nacisnij ponownie [0 SET] aby ustawi¢ odczyt kata Hz dla punktu "A"
na 0°.
Punit A
0°00'00"

1. Wyceluj w srodek celu
Upewnij sie, ze ustawienia sg zgodne z rodzajem celu do jakiego
ma zostaé wykonany pomiar.

2. Nacisnij przycisk [MEAS].
Rozpocznie sie pomiar odlegtosci.

Wociskajgc boczny przycisk pomiaru kiedy na
ekranie jest wyswietlone [MEAS] lub [STOP]
spowoduje wyzwolenie lub zatrzymanie pomiaru
odlegtosci.
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Wyniki pomiaru zostang wyswietlone na ekranie.

Lista komunikatow

Ponizej znajduje sie lista komunikatow jakie uzytkownik moze
spotka¢ w czasie pracy wraz z wyjasnieniem ich przyczyny.
Jezeli dany komunikat pokazuje sie wielokrotnie lub Nie jest
umieszczony na liScie ponizej prosimy o kontakt z biurem
lokalnym lub serwisem.

Please input an address consisting of 12 hexadecimal characters (0 to 9,
AtoF)
Andres urzadzenia Bluetooth jest wprowadzony niepoprawnie. \Wprowadz
adres urzadzenia Bluetooth skitadajacy sie z 12 znakéw od 0 do 9 lub A do
F
Out of range
Gdy wyswietlone jest pochylenie %, oznacza ze przekroczono dozwolony
zakres (ponad + 1000%).
W czasie pomiaru REM, oznacza ze kat V jest ponad +89° albo, ze
pomierzona odlegio$¢ jest wieksza niz 9999.999m.
Ustaw stanowisko dalej od celu.

Przy wykonywaniu wcieciu oznacza, ze obliczone wspétrzedne | btedy sa
za duze. Wykonaj ponownie obserwacije..

Przy obliczaniu powierzchni, oznacza ze warto$¢ jest wigksza niz ilo$¢
dostepnego miejsca na wyswietlaczu.

Wspotczynnik skali jest mniejszy niz 0.100000 lub wigkszy od
9.999999.

Temp Rnge OUT
Instrument pracuje w temperaturze ponizej dopuszczalnej |
precyzyjne pomiary nie moga by¢ wykonane.

Calculation error
W czasie wcigcia wykonano wielokrotnie pomiar do tego samego punktu.
Dodaj do pomiaru inny znany punkt.

Zarejestrowano w czasie wcigcie identyczne wspétrzedne jak innego
znanego punktu.

W czasie pomiaru trasy, brakuje elementéw w celu obliczenia parametrow

Wystapit btad w czasie obliczen.

Take BS reading
Pomiar osi nie zostat wykonany prawidtowo. Wykonaj pomiar ponownie.

Device listis full !l
Nie mozna doda¢ wiecej urzadzen Bluetooth do listy. Usun nieuzywane
urzadzenia z listy i sprébuj ponownie.

No data
W czasie wyszukiwania we wspétrzednych lub w kodach nie znalezione
poszukiwanej wartosci albo liczba danych jest za duza.

Target not found !!
Nie mozna znalez¢ pryzmatu w zdefiniowanym obszarze
poszukiwan. Wyceluj i wykonaj pomiar ponownie.

Bad condition
Woystepujg drgania powietrza, warunki pomiaru sg za stabe do
pomiaru.

Nie mozna wycelowa¢ w $rodek celu. Wyceluj ponownie.

Niekorzystne warunki do pomiaru bezlustrowego. Nie mozna wykonaé
pomiaru poniewaz wigzka laserowa pada na dwie powierzchnie
jednoczesnie. Nalezy sprawdzi¢ miejsce do ktérego ma by¢ wykonany
pomiar.

Signal off
Wigzka pomiarowa nie powraca do instrument lub jej moc jest za staba do
wykonania prawidtowego odczytu. Wyceluj ponownie lub w przypadku
pomiaréw na pryzmat, zwieksz ilo$¢ pryzmatow.

No solution
W czasie obliczenia stanowiska po wykonaniu wcigcia wystapit btad.
Sprawdz poprawno$¢ wprowadzonych danych i wykonaj pomiar ponownie.

Time out !!
Pomiar nie zostat wykonany w zadanym okresie czasu.
Woyceluj i wykonaj pomiar ponownie.

Tilt over range !!
Woychylenie poza zakresem kompensacji.

Input device name !!
Nie wprowadzono nazwy dla urzadzenia Bluetooth. Wprowadz nazwe i
wykonaj ponownie proces rejestracji.

Backup battery dead. Clock display may no longer be correct.
Zapasowa bateria zostata roztadowana. Skontaktuj sig¢ z serwisem w celu

jej wymiany.

New password Diff.
W czasie tworzenia nowego hasta, hasto ktére zostato wprowadzone
dwukrotnie nie jest takie same. Wprowadz takie same nowe hasto
dwukrotnie.

Incorrect password.
Wprowadzone hasto jest niepoprawne. Wprowadz prawidtowe

Input over 3 letters !
Wprowadzone hasto zawiera mnie niz 3 znaki. Wprowadz hasto
zawierajgce 3 lub wigcej znakdéw.

Need base pt. obs
Pomiar celu nie zostat wykonany prawidtowo. Wykonaj pomiar ponownie.

Error: Read Build Info.

Error: Read sysflg

Error: Self check

Error: Read OS Parameter

Error: Write sysflg
Nacisnij [OK] aby potwierdzi¢ komunikat. Jezeli ten komunikat wystepuje
czesto skontaktuj sie z serwisem.
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Jezeli w czasie uzytkowania instrument wystapity problem lub

nastgpito zawieszenie program, nalezy wykonac reset.

1. Wylacz instrument

2. Nacisnij {®) trzymajac wcisniety klawisz {ENT}.
Instrument zostanie zresetowany i uruchomi sie ponownie.



