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Wyhbierz ikorg “Prog” wciskajc klawisz [F1] z menu poatkowego GTS-600.

Programy =
F1SSS D 419
F2SSSPL  p
F3 AZYMUT p
F4 POLIGON p

O OO OO O O
F1 F2 F3 F4 F5 F6

Wyswietli si¢ lista programoéw. (Lista nie zawsze jest taka saka@ rysunku)
Wybierz “SSSPL” wciskajc przycisk [F2] zeby rozpoczé prag ze standardowym
oprogramowaniem SSS 600 gzyku polskim (pod przyciskiem [F1] jest wersja angieJska

REJEST EDYCJA KOMUN PROGL A

ROBOTA Robota  DEFAULT

OPCJE SYS Stanowisko
OPCJE ROB Pkt naw.
SKALA Osnowa
Pikieta
\Anlna 210211

F1 F2 F3 F4 F5 F6

Jali zaczynasz pierwsgprag ze standardowym oprogramowaniem SSS 600 robotadze
bedzie nazwana DEFAULT. Mma zostawd te nazwg lub wykasowa i wpisa inng.
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Utwoérz nowy robot wybierapc ROBOTA z menu OPCJE a naghie NOWA. Wprowad
nazw nowej roboty. (Nazwa ma@ skladé sii maksymalnie z 8 znakoéw
literowych/cyfrowych). Wprowa#l opis roboty, nazwisko obserwatora i identyfikator
instrumentu. Wainij klawisz ENTER zeby przesug kursor do nasgpnej opcji. Wcénij
klawisz ENTER gdy kursor jest na dolnej linijce ekranu w celyjdsia i zachowania
wprowadzonych danych. slenie chcesz zachowadanych wainij klawisz ESC. W celu
ustalenia opcji dla roboty wybierz OPCJE ROB. Wybierz ustawiedpowiednie dla twojej
roboty. Wyboru odpowiedniej wielkkai dokonuje si klawiszami ze strzatkami & i [ =>].
Do przesuwania p@wietlonego paska po eaych opcjach sty klawisz [ENT]. Zeby wyg¢ z
menu wyboru opcji i zachowtaustawienia naley wcisraé klawisz [ENT] gdy podwietlony
pasek znajduje sina dolnej linijce ekranu. Wybierz REJEST z menu gtdwnegeby
wyswietlic opcje rejestracji. Z menu REJEST wybierz STANOWE¥8by wprowadzi dane
dotyczice stanowiska. Wprowadnumer punktu na ktorym stoi instrument, wyséko
instrumentu i kod punktu, nagtnie wcinij klawisz [ENT], zeby powréat do poprzedniego
menu. Wybierz PUNKT NAW:zeby wprowadz dane punktu nawzania jéli potrzeba.

EXIT Wocisnij przycisk[EXIT] zeby wyg¢ z programu.

UWAGA:

Czasami oprogramowanie nie pgowystartowad jesli pliki danych pamgci wewrgtrznej s
zabezpieczone lub magmienior, nazvwe. Jeli oprogramowanie nie mi@ otworzy plikow z
baz, danych, mog zosta wyswietlone nasfpujace informacje:

Btad w pliku z osnow
Informacja ta wywietli si¢ gdy ktory z plikéw: FIXED.PTS,
FIXED.PTN lub FIXED.COD jest zabezpieczony lub go brakuje.
Wykasuj te trzy plikizeby zainicjowa plik z osnow.

Btad w bibliotece kodow
Ta informacja wywietli si¢ gdy jeden z plikow:.DEFAULT.LIB,
DEFAULT.LYR Ilub DEFAULT.SYM jest zabezpieczony Iub
uszkodzony. Wykasuj te trzy plikieby zainicjowa bibliotek.

Robota xxxxx USZKODZONA!
Jeili biezaca robota zostanie uszkodzona lub brak jednego z plikéw
albo j&li plik jest zabezpieczony, program podpowie pszeg do
nastpnej roboty.
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Nie mozna zapisa¢ w pliku Config!
Ta wiadomdé¢ wyswietli siec gdy plik CONFIG.DAT jest
zabezpieczony a zostanie pgdjproba zmiany bigcej roboty.

Oprogramowanie nie zacznie dziajesli jakikolwiek plik bedzie uszkodzony lub zabezpieczony.
Nie zabezpieczajadnego z plikow tywanych przez standardowe oprogramowanie SSS 600.
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