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=  Gratulujemy zakupu tachimetru elektronicznego OS-101/103/105.

= Przed uzyciem zapoznaj sie z instrukcjg obstugi.

= Sprawdz wyposazenie standardowe.

=  Tachimetr elektroniczny serii OS posiada mozliwo$¢ przestana danych do komputera.

W celu zapoznania sie z transmisjg danych skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem lub z
producentem oprogramowania.

= Specyfikacja moze ulec zmianie bez wczes$niejszego powiadomienia i moze sie réznic od
zawartej w ponizszej instrukgji.

=  Zawartos$¢ ponizszej instrukcji moze ulec zmianie bez powiadomienia.

= Niektére diagramy mogty zosta¢ uproszczone w celu lepszego zrozumienia.




JAK CZYTAC INSTRUKCJE

Symbole

Oznaczenia wystepujgce w instrukgji.

a . Wskazuje srodki ostroznosci i istotne elementy, ktére nalezy przeczyta¢ przed
uruchomieniem urzadzenia

: Wskazuje tytut rozdziatu do ktérego nalezy sie odnies¢.

—

Note : Wskazuje dodatkowe wyjasnienia.

. Wskazuje wyjasnienie konkretnego terminu lub operaciji.
[Softkey]. : Wskazuje na przyciski programowe pojawiajace sie na dole ekranu.
{Key}. : Wskazuije fizyczne klawisz.
<Screen title>  : Wskazuje tytut ekranu.

Uwagi dotyczace obstugi

« Wszedzie gdzie jest, “OS” jest mowa o tachimetrach OS-101/103/105.
« Seria OS jest dostepna w wersji "standard", "Wysokie temperatury” i "Niskie temperatury".

Uzytkownicy modeli "Niskie temperatury" powinni przeczyta¢ dodatkowe informacje omawiajace
uzytkowanie w niskich temperaturach.

* Modele Niskie Temperatury
Modele przystosowane do pracy w niskich temperaturach
sg oznaczone etykieta jak pokazano po prawej stronie.

%

* Nie nalezy usuwac etykiety z instrument. Stuzy ona do
rozpoznania modelu przez obstuge serwisu.

Low temperature
seal

» Widoki ekranu i ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji odnoszg sie do modelu 0OS-103 (z
Bluetooth i w pierwszym potozeniu). Drugi wyswietlacz jest dostepny jako standard lub jako opcja
w zaleznosci od kraju nabycia.

* Rozmieszczenie klawiszy wyswietlanych na ekranie dotyczy ustawien fabrycznych. istniej
mozliwo$¢ zmiany uktadu menu dla kazdego uzytkownika.



JAK CZYTAC INSTRUKCJE

* KODAK jest znakiem zastrzezonym Eastman Kodak Company.

. Bluetooth® jest znakiem zastrzezonym Bluetooth SiG, inc.

« Windows i Windows CE sg znakami zastrzezonymi Microsoft Corporation.

« Wszystkie inne nazwy firm i produktow zawartych w niniejszej instrukcji sg zastrzezone
przez ich wtascicieli.



SPIS TRESCI

1. SRODKI OSTROZNOSCI .....ccoiviiirieiieeeeeeeeee e
2. ZALECENIA ..
3. INFORMACJE DOTYCZACE PRACY Z LASEREM
4. TACHIMETR .. e
4.1 Elementy inSIrUMEeNTU .......ccceuuiiiiiiieaiiiieiee e
4.2 BlUBIOOLN .uiiiiii i
5. PODSTAWOWE OPERACIE ....cooiiiiiiieiiieeieceeiieee
5.1  FUNKCje KIAWISZY  ...oooieeiiiieeee e
5.2 FUNKCjE EKIANOWE.......eeiieeii i e e e
5.3 PoOJemNOSE dYSKU .....oovviiiiiiiiiiiiii s
5.4  Wprowadzenie liter za pomocg klawiatury wirtualnej ...............
6. PODLACZENIE URZADZEN USB .....ccovoioeeeeeeeeernen,
7. UZYWANIE BATERI ovoveieeceeeeeeeee e,
7.1  tadowanie baterii ..........ccoooiiiiiiii
7.2  Montaz/wyjecie baterii ...
8. USTAWIENIE INSTRUMENTU .....coooiiiiiiiiie e,
8.1  CENTOWANIE......eiiiiiiiiiie ettt
8.2  POZIOMOWANIE ..ttt
9. WLACZENIE WYLACZENIE ...
9.1 Kalibracja ekranu dotykowego .........cccceeveeeeiviiiiiieeeee e
9.2 Rozwigzywanie probleméw z oprogramowaniem ....................

10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

10.1 Komunikacja bezprzewodowa Bluetooth ..................cccoeene
10.2 Komunikacja pomiedzy OS a innymi urzgdzeniami ................
10.3 Potgczenie poprzez USB ........cccoieviiiie e
10.4 Potgczenie poprzez kabel RS232C.........ccccooiiiiiiiiiiiiiiiiieee

11. USTAWIENIE OSTROSCI | CELOWANIE .........cccevnee.

12. POMIAR KATA L.

12.1 Pomiar kata Hz pomiedzy dwoma punktami ............................
12.2 Ustawienie zadanej wartoscidlakata Hz ..........cccccceeeeeinennn.
12.3 Pomiar kgta i wysytanie obserwacji ...........ccccoeiiiiiinenn,



13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.
20.

POMIAR ODLEGEOSCI ..., 52
13.1 Moc sygnatu pOWrotNEgO .......ccevveveiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 52
13.2 PomiarkataiodlegtoSCi .......coooiviiiiiiii 54
13.3 Pomiar odlegtosci i wysytanie danych ..............cccccoviiinenen 55
13.4 Wysokosé punktu niedostepnego REM .......ccccovvviviiiiiiiiinnnnnnnn, 56
POMIAR WSPOERZEDNYCH .....ooviiiieiceiceecee e, 58
14.1 Definiowanie stanowiska ...........cccccimiiiiiiiiiiie e 58
14.2  AZymut NAWIGZANIA .......coccuveeeiiiiiieeiiee e 59
14.3 Pomiar wspotrzednych 3-D .......cooovviiiiiiiiiieeeeeeeeeee 62
WCIECIE ... e 64
15.1 WcieCie XYZ ..o e e 65
152 WCIECIE Z .vvii i e e 69
TYCZENIE . e 74
16.1 Diody dO tyCZENIA .....ieeviiiiiieeee it e e 74
16.2 Tyczenie na podstawie kata i odlegloSCi .........ccccvevviiiviiiinnenn, 75
16.3 Tyczenie ze wspotrzednycCh ..........c.oiiiiiiiiiie 80
16.4 Tyczenie punktu niedostepnego REM ........ccccoooviiiiiiiiiininininnnn, 83
DOMIARY o 86
17.1 Domiar — OdIegloSCi ......ccvviiiiiiie i 86
17.2 Domiar- Kata .......coooiiiiiiiiii e 89
17.3 Domiar — Punkt NieWidOCZNY ..........ccccimiiiieniiiiienniieeee e 91
CZOLOWKA ... 94
18.1 Pomiar odlegtosci pomiedzy 2 lub wiecej punktami ................. 94
18.2 Zmiana punktu poczatkowego ...........coccveeeiiiiiieiiiiieeenniieees 96
POLE POWIERZCHNI .....cooiiiiiii e, 98
KONFIGURACJIA .t 102
20.1  Warunki POMIAIU .....cooouuviieiieiee et ee e e 102
20.2 Konfiguracja iNStrUMEeNtU ...........ccooiiiiiieiiieeanaeiiiiiieee e 105
20.3 Ustawienie dalmierza ........ccccccvveeeeiiiieee e 107
20.4 Konfiguracja zaktadek .........ccccoiiiiiii 111
20.5 Konfiguracja eKrandw ...........cccccoeeeiiiiiiiiiiiinee e 113
20.6 Konfiguracja klawiszy funkcyjnych ........ccccoeeeeiiiiiiiiinieeeees 115
20.7 Zmiana ikon na pasku statusu .......ccccccvvcvvviieeieen i, 118
20.8  JEUNOSKI oooieiiiie it 120
20.9 Zmiana hasta ... 121

20.10 DAtA I CZAS civvviiiiiiiiiii e aeas 122



21.
22.

23.
24,
25.
26.
27.

28.

20.11 Powrdt do ustawien fabrycznych — twardy reset ..................... 122

BLEDY i OSTRZEZENIA .....coooviceiiiceeeeeeee e 123
SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJIA ..., 127
22.1 Libella pudetkOWa ..........coeeeiiiiiiiiiiiiieeie e 127
P (e 1] 0 1=T 4 LS o] SR 128
22.3  KOIMACIA coooeiiiiiieie e 131
224 KrzyZ niteK ..oooeeieieee e, 132
22.5 PIionOWNIK OPLYCZNY  oooiiiiiiiiiiiiee et 134
22.6 Stata dodawania dalmierza ...........cccccceiiiiiiiiiiiiiie s 135
ZASILANIE ... 137
SYSTEM PRYZMATOW ..ot 138
AKCESORIA OPCJONALNE ... 139
SPECYFIKACIA ..o, 141
WYJASNIENIA ..ottt 146
27.1 Korekcja btedu miejsca zera kota pionowego .........ccceevvvvvnnnne 146

REGULACIE ... 147



1. SRODKI OSTROZNOSCI

W celu bezpiecznego stosowania produktu i zapobieganiu urazom operatoréw i innych oséb, jak
rowniez zapobieganie uszkodzenia mienia, elementy, ktére powinny by¢ przestrzegane sg oznaczone
wykrzyknikiem z ostrzezen opisanych w niniejszej instrukcji.

Definicje opisane sg ponizej. Upewnij si¢, ze zapoznano sie z nimi przed przeczytaniem niniejszej
instrukcji.

Definicje i oznaczenia

ignorowanie lub lekcewazenie tego znaku moze
&WARNlNG prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

ignorowanie lub lekcewazenie tej informacji moze

& CAUTION prowadzi¢ do obrazen lub zniszczen.

Ten symbol oznacza elementy wykonywanych operacji, przy ktérych
nalezy zachowac ostrozno$¢ (wtacznie z ostrzezeniem zagrozenia).
Obok symbolu podane sg szczegdtowe informacje.

Ten symbol oznacza elementy wykonywanych operaciji,
ktére sg zakazane.

Ten symbol oznacza elementy operaciji, ktére nalezy zawsze
wykonywaé. Obok symbolu podane sg szczegdtowe informacije.

0 D>

Ogoélne
/\WARNING

Uzywanie sprzetu w terenie o duzym zapyleniu, tam, gdzie brak odpowiedniej
wentylacji oraz w poblizu materiatéw tatwopalnych grozi wybuchem.

Przerabianie lub demontaz sprzetu moze spowodowac porazenie prgdem
elektrycznym, poparzenia lub pozar.

Wycelowanie lunety w stofice moze grozi¢ utratg wzroku.

Patrzenie w $wiatto stoneczne odbite od pryzmatu lub innego obiektu odbijajacego
rowniez grozi utratg wzroku.

Podczas obserwacii storica nalezy uzywac specjalnego filtra, gdyz wycelowanie lunety
na stonce grozi utratg wzroku, patrz rozdz. ,,WYPOSAZENIE OPCJONALNE".

W czasie przenoszenia instrument upewnij sie, ze wszystkie zamknigcia sg prawidtowe
zamkniete. Nie przestrzeganie powyzej zasady moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia i 0sob.

/\ CAUTION

Nie uzywaj pudetka jako stotka, gdyz jego Sliska powierzchnia oraz niestabilno$¢ grozi
upadkiem.



Nie wkiadaj instrumentu do pudetka z uszkodzonym zaczepem, pasem lub uchwytem, gdyz
moze to spowodowacé upadek instrumentu lub pudetka.

Nie rzucaj ciezarkiem pionu, gdyz moze to spowodowac zranienie.

Uchwyt powinien by¢ przymocowany do instrumentu za pomoca srub aby zapobiec upadkowi
instrumentu podczas przenoszenia.

Podczas transportu zacisnij Srube zaciskowg spodarki aby zapobiec upadkowi.

ZASILANIE

/\WARNING

W czasie fadowania baterii nie zakrywaj tadowarki zadnymi przedmiotami, moze to
doprowadzi¢ do pozaru.

Nie uzywaj innych baterii niz dedykowane. Moze to doprowadzié¢ do przegrzania i pozaru.

Nie uzywaj zrodta zasilania o innym napieciu niz podane. Moze to spowodowac¢ porazenie
pradem lub ogien.

Nie wolno uzywa¢ uszkodzonych kabli, wtyczek itp. Moze to spowodowa¢ porazenie prgdem
lub pozar.

Nie wolno uzywa¢ przewododw innych niz zalecane..

Do fadowania baterii wykorzystuj tylko przeznaczong do tego tadowarke. inne tadowarki
moga mie¢ inne napiecie lub polaryzacje co moze spowodowac przegrzanie i pozar.

Nie uzywaj baterii ani fadowarki do innego sprzetu..
Nie wolno nagrzewac¢ lub wrzuca¢ baterii do ognia. Moze to spowodowac¢ wybuch i zranienie.

Aby zapobiec zwarciu w czasie przechowywania baterii zastosuj tasme izolacyjna lub jej
odpowiednik.

Nie nalezy uzywa¢ mokrych baterii i wktada¢ baterii do mokrej tadowarki.
Nie nalezy obstugiwac¢ tadowarki i baterii mokrymi rekoma.

/\ CAUTION

Nie wolno dotyka¢ ptynédw wyptywajacych z baterii moze to doprowadzi¢ do poparzenia.



SRODKI OSTROZNOSCI

Statyw

/\ CAUTION

Umieszczajgc instrument na statywie zakre¢ srube sprzegtowg statywu aby zapobiec upadkowi
instrumentu.

Dokrecenie srub znajdujgcych sie w nogach statywu zapobiega jego przewrdceniu.

W celu unikniecia zranienia nie nalezy przenosi¢ statywu z nogami skierowanymi w inng osobe z
nie dokreconymi srubami regulujgcymi ich dtugosé

Podczas centrowania statywu nalezy trzymac rece i stopy z daleka od nég statywu.

Przed przenoszeniem instrumentu nalezy dokreci¢ $ruby znajdujgce sie w nogach statywu,
poniewaz wysuniecie ndg statywu moze spowodowac zranienie.

Bluetooth

/I\WARNING

Nie uzywaj w sasiedztwie szpitali. Modut Bluetooth moze powodowac nieprawidtowe dziatanie
urzadzen szpitalnych.

Uzywaj instrumentu co najmniej 22 cm od rozrusznikéw serca w innym przypadku dziatanie
rozrusznika moze by¢ zaktécone przez fale elekiromagnetyczne wytwarzane przez modut
Bluetooth

Nie uzywaj na poktadzie samolotu. Modut Bluetooth moze powodowac¢ nieprawidtowe dziatanie
urzgdzen w samolocie.

Nie uzywaj w sasiedztwie drzwi automatycznych, alarméw przeciwpozarowych i innych urzadzen
z automatyczna kontrola.

Modut Bluetooth moze powodowac nieprawidtowe dziatanie tych urzgdzen oraz tym samym
niebezpieczenstwo zranienia.

Praca w niskich temperaturach (Model Niskie Temperatury)

/\ CAUTION

W temperaturach w okolicach -30°C nie dotykaj metalowych czesci instrumentu oraz akcesoriow. W
przypadku odstonietej skory moze to doprowadzi¢ do obrazen.



2. ZALECENIA

Luneta

» Celowanie lunetg w stonnce moze spowodowaé uszkodzenie elementéw urzgdzenia. Przy
pomiarach na stonce nalezy wykorzystywac filtr stoneczny.
IZF "25. Akcesoria opcjonalne"

Zacisk spodarki i Raczka

* W nowym instrumencie zacisk spodarki jest

przymocowany za pomocg $ruby, aby zapobiec

przesuwaniu sie instrumentu po spodarce. Przed uzyciem
instrumentu po raz pierwszy odkrec¢ te Srube przy pomocy
Srubokretu. Przy transporcie ponownie przymocuj za —
pomocg $ruby zacisk spodarki, aby zapobiec przesuwaniu| | ]
instrumentu po spodarce.

W tachimetrach z serii OS rgczka moze zosta¢
zdemontowana. W czasie pracy tachimetrem OS
wyposazonym w rgczke zawsze upewnij sie czy jest ona
prawidiowo przymocowana za pomocg $rub do korpusu
tachimetru.

Screw Holding the Tribrach
Clamp in Place

Zalecenie dotyczgace ochrony przed wilgocig i kurzem

OS spetnia wymagania normy iP65 co do pyto- i wodoszczelnos$ci przy zamknietej pokrywie baterii i
domknietych pokrywach ztgczy.

Upewnij sie czy zamknates$ pokrywe baterii i pokrywy na ztgczach instrumentu, aby ochroni¢
instrument przed wilgocig i kurzem.

Upewnij sie czy wilgo¢ lub pyt nie znalazt sie pod pokrywa baterii, na ztgczach lub koncéwkach,
gdyz instrument moze ulec uszkodzeniu.

Upewnij sie przed wiozeniem instrumentu do pudetka czy instrument i pudetko sg suche, aby
unikng¢ rdzewienia instrumentu.

Jezeli na pokrywie baterii lub ztgcz wystepujg jakies deformacje, nalezy zaprzestac pracy i
wymienic je.

» W celu zapewnienia wodoszczelnosci, zaleca sie wymianeg ostonek ztgcz co dwa lata w tym
celu skontaktuj sie z serwisem

Nie naciskaj otworu gtosnika zadnym ostrym przedmiotem. Moze to
spowodowac przerwanie ostony wodoodpornej i spowodowaé spadek

normy wodoszczelnosci. Glosnik

Bateria Litowa

« Bateria podtrzymujgca pamie¢ wewnetrzna, w ktérag wyposazony jest OS wystarcza na mniej
wiecej 5 lat uzycia ale jej trwato$¢ moze byc¢ krétsza w zaleznosci od sposobu uzytkowania.



2. ZALECENIA

Leniwki

» Zawsze zwolnij leniwki kota poziomego i pionowego przed obrotem instrument lub lunety. Obrét
przy nawet czesciowym zacisnieciu leniwek moze spowodowaé zmniejszenie precyziji ich pracy.

Back up danych

» Dane z pomiaru powinny by¢ regularnie zabezpieczane na nosniku innym niz pamie¢ instrumentu.

inne zalecenia

Nie wolno stawia¢ instrumentu bezposrednio na ziemi.

Nie wolno wykonywac obrotu lunetg w osi pionowej w przypadku gdy uzywane jest okular
tamigcy lub filtr stoneczny.

Nalezy chroni¢ instrument przed silnymi wstrzgsami i wibracjami.

Nalezy chroni¢ instrument przed deszczem lub mzawka przy pomocy parasola lub wodoodpornego
pokrowca.

Nie wolno przenosi¢ instrumentu zamocowanego na statywie.

Przed wyjeciem baterii nalezy wytaczy¢ zasilanie.

Przed zamknieciem walizy transportowej upewnij sie, ze instrument i wszystkie inny elementy w
walizie sg suche. Waliza transportowa jest hermetyczna i zgromadzona wilgo¢ moze spowodowac
zaparowanie instrumentu.

Skonsultuj sie z lokalnym dostawcg przed praca z instrumentem przy wysokiej wilgotnosci lub
ciagle przez dtugi okres czasu. Generalnie, warunki specjalne sg traktowane jako wytgczone z
gwarancji.



2. ZALECENIA

Eksport

» Tachimetry ES sg wyposazone w czesci lub oprogramowanie podlegajgce pod EAR (Export
Administration Regulations). W przypadku eksportu lub wywozu do niektérych krajow moze by¢ wymagana
licencja eksportowa US. Ponizej lista krajéw obowigzujgca od stycznia 2012 do ktérych jest wymagana
licencja.

Korea
Iran
Syria Sudan Kuba

URL do EAR US: http://www.access.gpo.gov/bis/ear/ear_data.html

Uzytkowanie

Przed wtozeniem instrumentu do pudetka zawsze oczys¢ instrument. Soczewki wymagaja
specjalnego czyszczenia; najpierw oczys¢ je z kurzu pedzelkiem a nastepnie chuchajac na nie
oczysc¢ je czystg migkkg szmatkg lub specjalng chusteczka.

Do czyszczenia wyswietlacza, klawiatury lub pudetka nie uzywaj organicznych rozpuszczalnikéw.
instrument przechowuj w suchym pomieszczeniu, gdzie temperatura jest w miare stata.
Sprawdzaj statyw czy nie ma luzéw lub poluzowanych $rub.

Jesli pojawig sie problemy dotyczace obrotowych czesci, $rub lub elementéw optycznych skontaktuj
sie z serwisem.

Jesli nie uzywasz instrumentu przez dtuzszy czas sprawdzaj go przynajmniej co trzy miesigce, patrz
rozdz. 22. SPRAWDZENIE i REKTYFIKACJA

Ostroznie wyjmuj instrument z pudetka, a puste pudetko zamknij aby ochroni¢ je przed wilgocia.

Nalezy okresowo wykonywac rektyfikacje instrumentu aby zapewni¢ doktadno$¢ pomiaru.


http://www.access.gpo.gov/bis/ear/ear_data.html�

2. ZALECENIA

Wyjatki od odpowiedzialnosci

Uzytkownik zobowigzany jest do przestrzegania wszystkich instrukcji obstugi oraz do
okresowego przegladu instrumentu.

Producent, lub dystrybutor, nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate w
wyniku ztego uzytkowania instrumentu, wtgczajac w to uzycie niezamierzone. Firma takze
nie ponosi w takich wypadkach odpowiedzialnosci za utracone ewentualne zyski.

Producent, lub dystrybutor nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia oraz utracone zyski
powstate w wyniku katastrofy ( trzesienia ziemi, sztormu, powodzi, itd). To samo dotyczy
réwniez pozaréw, wypadkéw lub uszkodzen powstatych przy udziale oséb trzecich.
Producent lub dystrybutor, nie ponosi odpowiedzialnos$ci za uszkodzenia, utrate
potencjalnych zyskéw wynikajgce z utraty danych.

Producent lub dystrybutor, nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci za szkody lub utrate danych
wynikajgca z uzycia instrumentu niezgodnie z instrukcja.

Producent lub dystrybutor, nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci za uszkodzenia
spowodowane zle wykonanymi czynnosciami oraz prébami podtgczania do instrumentu
innych urzadzen.



3. INFORMACJE DOTYCZACE PRACY Z LAS

Instrumenty OS s3 sklasyfikowane jako produkty laserowe zgodnie z Standardem IEC 60825-1 ED.2.0
wydanie: 2007 i Przepiséw Federalnych Rzadu Stanéw Zjednoczonych FDA 21 CFR rozdziat CDRH
1040,10 i 1040,11 (zgodnos$¢ z normami FDA méwi o wydajnosci urzadzen laserowych, z wyjgtkiem
odstepstw zgodnie z Zawiadomieniem nr 50 z dnia 24 czerwca 2007).

« Dalmierz w lunecie: Produkt laserowy Klasy 3R
* (przy wybranym celu: pryzmat lub tarczka) Produkt laserowy Klasy 1

« Diody do tyczenia: Produkt LED Klasy 1

» Pionownik laserowy (opcja): Produkt laserowy Klasy 2

Y
Wigzka %

laserowa |

LED a«— |

LASER RADIATION

Wigska laserowa

(tylko gdy wskaznik ¢
laserowy wtgczony)

%

* Urzadzenie EDM jest sklasyfikowane jako produkt laserowy klasy 3R, podczas pomiaru w trybie
bezlustrowym. W trybie pomiaru na folie dalmiercze lub lustro produkt jest produktem klasy 1.

/\WARNING

« Uzycie procedur lub ustawien innych niz w niniejszej instrukcji moze prowadzi¢ do
niebezpiecznego promieniowania.

* W celu bezpiecznego uzytkowania postepuj zgodnie z niniejszg instrukcjg oraz z oznaczeniami
umieszczonymi na tachimetrze. Nigdy nie celuj promieniem laserowym dalmierza w inng osobe.
Moze on spowodowaé powazne uszkodzenie wzroku.

« Nigdy nie celuj promieniem laserowym dalmierza w swoje oczy.

W przypadku jakiegokolwiek uszkodzenia wzroku spowodowanego promieniem nalezy

bezzwtocznie zgtosic sie do okulisty.

 Nie patrz nigdy na promien lasera dalmierza przez lunete. Moze to spowodowaé powazne
uszkodzenie wzroku.

» W czasie pracy celuj tylko na obiekt do ktérego pomiar chcesz wykona¢



INFORMACJE DOTYCZACE PRACY Z LASEREM

/\ CAUTION

Wykonaj sprawdzenie przed rozpoczeciem pracy oraz okresowo w czasie pracy.

Kiedy instrument nie jest uzywany, wylgcz go.

Pracuj tak aby unikng¢ padania wigzki lasera na inne osoby. Unikaj ustawienia instrumentu na
wysokosci takiej aby oslepi¢ innych uzytkownikéw lub kierowcow.

Nigdy nie celuj wigzka lasera na powierzchnie lustrzane.

W przypadku korzystania z wskaznika laserowego, pamietaj aby zostat wytagczony po pomiarze
odlegtosci. Nawet w przypadku gdy pomiar odlegtosci zostat anulowany wskaznik laserowy pozostanie
wigczony. (Po wigczeniu wigzka lasera jest emitowana przez 5 minut po czym zostaje
automatycznie wytgczona.

Tylko osoby ktére zapoznaty sie z ponizszymi krokami powinny pracowac tym sprzetem

« Zapoznaly sie z procedurami zawartymi w instrukcji obstugi.

» Zapoznaly sie z procedurami bezpieczenstwa (przeczytaty ten rozdziat).

« Zapoznaly sie z procedurami zabezpieczenia (przeczytaty ten rozdziat).

¢ Zapoznaly sie z procedurami BHP.

Osobg pracujgcym w zasiegu pracy wigzki lasera zaleca sie stosowania okularéw ochronnych
zgodnych z dtugoscig fali emitowang przez instrument.

Obszar na ktérym pracuj wigzka lasera powinien by¢ odpowiednio oznakowany.

Swiatto LED jest emitowane kiedy diody do tyczenia sg wigczone. Przed wigczenie sie diod upewnij
sie, ze nikogo nie oslepia. Po zakonczeniu pomiaru pamietaj aby zawsze wytaczy¢ diody do
tyczenia.



4. TACHIMETR

Elementy instrumentu

Czesci i funkcje instrumentu

Raczka
18 Antena Bluetooth
17 R Port USB/Przycisk reset

16
4

Znaczek wysokosci
Pokrywa Baterii
Wyswietlacz

Port szeregowy

Port szeregowy i zasilanie
Libella pudetkowa

Libella pudetkowa — $ruby rektyfika.
Spodarka

Sruby nastawcze

Pierscien ostrosci pionownika
Okular pionownika

Ostona pionownika

Czujnik oswietlenia

Diody do tyczenia

Luneta (wraz z
wskaznikiem

laserowym)

Sruby mocujgce raczke
Ztagcze kompasu

Leniwka kota pionowego
Zacisk kofa pionowego
Przycisk pomiaru

Leniwka kota poziomego
Zacisk kota poziomego
Blokada spodarki

Okular lunety

Pierscien ostrosci

Kolimator

Znaczek $rodka instrumentu

0S-101 oraz model niskie temperatury
, !

(Y
my =M e
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4. TACHIMETR

Diody do tyczenia
Dzieki diodg mozna zwiekszy¢ wydajnos$¢ procesu tyczenia. Diody sktadajg sie z dwdch czesci
zielonej i czerwonej. Osoba przy tyczce moze tatwo sprawdzi¢ kierunek w zaleznosci od koloru jaki

widzi.
zielony czerwon>

(Widok przy pierwszym potozeniu)

Diody do tyczenia

Znaczenie sygnatéw w czasie tyczenia

Status i kolor Znaczeni
Coraz szybsze mruganie (Od strony tyczki) Zbliz sie do OS
Coraz wolniejsze mruganie (Od strony tyczki) Oddal sie od OS
Szybkie mruganie Jestes$ w prawidtowej odlegtosci
Red (Od strony tyczki) Przesun tyczke w lewo
Zielony (Od strony tyczki) Przesun tyczke w prawo
Czerwony i Zielony Jestes na kierunku

Kolimator

Uzyj kolimatora aby zgrubnie wycelowa¢ na punkt.

Znaczek wysokosci instrumentu
Wysokosé OS to 236mm (od dolnej czesci spodarki do znaczka wysokosci).

Przycisk pomiaru
Wcisnigcie bocznego przycisku pomiaru spowoduje wyzwolenie funkcji ktéra jest przedstawiona
pogrubiong czcionkg na ekranie tachimetru.

Wskaznik laserowy
W ciemnych miejscach celowanie moze odbywac sie przy pomocy wskaznika laserowego a nie
poprzez lunete.

11



4. TACHIMETR
Antena Bluetooth

Antena Bluetooth pozwala na komunikacje w technologii Bluetooth.

&%

» Zwr6C uwage na antene w czasie uzytkowania. Antena moze zosta¢ uszkodzona w czasie
pracy lub w czasie przechowywania w walizie transportowej.

Raczka ’

istnieje mozliwos¢ zdjecia raczki z instrumentu. W

- ! Raczka Sruby mocujace
tym celu odkre¢ sruby mocujace.

%

« Aby zdjgc¢ raczke ztap jg z obu stron i podnies jg
pionowo do goéry. W przypadku podnoszenia jedng
reka moze nastgpi¢ skrzywienie i uszkodzenie
ztgczy umieszczonych w rgczce.

12



4. TACHIMETR

4.3 Bluetooth

“

« Komunikacja Bluetooth mozliwe jest tylko za pomocg instrumentéw posiadajgcych wbudowany
modut Bluetooth.

Wykorzystanie transmisji Bluetooth musi by¢ w zgodzie z prawem obowigzujgcym w danym kraju.

Topcon nie ponosi odpowiedzialnos$ci za tresci transmisji. Podczas przekazywania waznych danych,
nalezy wykonac test i upewni¢ sie ze komunikacja dziata poprawnie.

Nie nalezy ujawnia¢ przekazywany tresci osobg trzecim.

Radio interference when using Bluetooth technology

Komunikacji Bluetooth w instrumentach OS wykorzystuje pasmo 2,4 GHz. Takie samo pasmo jest
wykorzystywane przez urzadzenia opisane ponizej.

- Urzgdzenia przemystowe, naukowe i medyczne (ISM), takie jak kuchenki mikrofalowe i
rozrusznikéw serca.

- Przenosne urzadzenia komunikacji radiowej (wymagana licencja), stosowane w fabrykach na
liniach produkcyjnych itp.

- Standard urzgdzen bezprzewodowe;j sieci LAN iEEE802.11b/iEEE802.11g.

Urzadzenia te uzywajg tego samego pasma czestotliwosci w tacznosci Bluetooth. W rezultacie,
praca instrumentami OS w poblizu powyzszych urzgdzeh moze spowodowac zaktdcenia
komunikacji, brak komunikacji lub zmniejszenie szybkosci transmisji.

Mimo iz wykorzystanie tego typu modutu Bluetooth nie wymaga licencji — podczas jego
wykorzystania nalezy pamietac:

Przed rozpoczeciem pracy sprawdzié, czy w poblizu urzadzenia nie znajduja sie urzadzenia
wykorzystujgce to samo pasmo fal radiowych.

W przypadku, gdy instrument wywotuje interferencje (naktadanie) fal radiowych innych urzadzen,
nalezy zakonczy¢ potgczenie i natychmiast podja¢ srodki w celu zapobiegnigciu dalszej
interferencji (np. potgczenia za pomoca kabla).

W przypadku, gdy instrument powoduje interferencje fal radiowych przenosnych niskiego poboru
mocy, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem.

W przypadku pracy ES w miejscu pracy sieci LAN iEEE802.11b lub iEEE802.11g, wytgcz wszystkie

urzadzenia ktdre nie sg wykorzystywane. interferencja moze spowodowac¢ spadek predkosci transmisji lub
jej catkowite zerwanie.

Nie uzywaj ES w okolicach kuchenek mikrofalowych.
Kuchenki mikrofalowe moga powodowac duze interferencje co moze spowodowac problem z
transmisjg. Umies¢ urzgdzenia co najmniej w odlegtosci 3 metrow od mikrofalowki.

Unikaj pracy ES w poblizu telewizora lub radia.

Telewizory i radia uzywajg innych czestotliwosci niz Bluetooth jednakze korzystanie z ES w poblizu
moze spowodowac zaktécenia w odbiorze.

13



4. TACHIMETR

Uwagi dotyczace transmisji

¢ Dla osiggniecia lepszych wynikow
* Rzeczywisty zasieg pracy moze ulec skroceniu gdy wystepujg przeszkody pomiedzy
urzgdzeniami. Drewno, szkifo lub plastik nie wyptyng na komunikacje ale mogg spowodowaé
zmniejszenie zasiegu. Elementy zawierajgce metalowe elementy moga réwniez spowodowac
problemy z zasiegiem jak rowniez z komunikacja.
* W celu ostony instrument przed deszczem stosuj plastikowe lub winylowe przykrycia.
« Kierunek zwrécenia anteny Bluetooth moze mie¢ wptyw na zasieg pracy.

& Redukcja zasiegu pracy ze wzgledu na warunki atmosferyczne
« Fale radiowe wykorzystywane w OS moga zosta¢ pochfoniete przez obiekty wilgotne jak
réwniez przez deszcz, mzawke czy mgte co spowoduje skrocenie zasiegu pracy. W terenie
staraj umiescic¢ urzadzenia Bluetooth jak najwyzej to mozliwe.

14



5. PODSTAWOWE OPERACJE

Zapoznaj sie z funkcjami klawiszy przed lektura nastepnych rozdziatéw.

Funkcje klawiszy

*

TAB {ESC}
Wyswietlacz B.S. — —————{ %}
SP. — — { %% }Podswietlenie
/
©
0)
1 ~9
~ 1
{o} {-}{#}
—+ @} zmiana celu
} {PRG} Programy
{a} Wybo6r znakéw
{SHIFT}
Q
&
{FUNC!} Funkcyjny {ENT}
Czujnik o$wietlenia / Mikrofon | {(4}(P} (A} {w)
Wiaczenie/Wytaczenie
{ @} Wigczenie
{_®} (Nacisnij i przytrzymaj Wytaczenie
przez sekunde)

Wiaczenie/wytaczenie podswietlania ekranu i przyciskéw

N

Wigczenie/wytaczenie podswietlania
Zmiana jasnosci

IZF 202 Konfiguracja instrumentu"

Programy

[ {PRG}

| Przejécie do wyboru programu

Zmiana rodzaju celu

&

Przetaczanie miedzy rodzajami celu Pryzmat/Tarczka/Bezlustrowy

* Zmiane moze réwniez dokona¢ poprzez dotkniecie ekranu.

15



5. PODSTAWOWE OPERACJE

¢ Zmiana strony

| {FUNC}Y

\ Przetgczenie pomiedzy kolejnymi stronami

¢ Wprowadzanie liter/znakéw

{ay

Przetaczenie pomiedzy cyframi a literami

{SHIFT} + {1} to {9}

W trybie liter przetgczenie pomiedzy matymi a duzymi
znakami

{SHiFT} (nacisnij i

W trybie liter przetaczenie pomiedzy matymi a duzymi

przytrzymaj) znakami

{a} + {SHiFT} Pojawia sig klawiatura

{0} to {9} Wprowadzanie znakéw numerycznych odbywa sie poprzez
naciskanie odpowiednich klawiszy. Znaki alfabetu wprowadza sie
zgodnie z oznaczeniami umieszczonymi nad przyciskami w
kolejnosci, w jakiej sg podane.

{} Wprowadzania kropki w trybie numerycznym

{£} Wprowadzania znaku plus lub minus w trybie numerycznym

{ESC} Anulowanie wprowadzonych danych

{TAB} Przejscie do nastepnego pola

{B.S.} Przycisk Delete

{S.P.} Spacja

(i} Przesunigcie kursora prawo/lewo

NG Przesunigcie kursora gora/dot

{ENT} Wprowadzania/zaakceptowanie funkcji lub wpisanej wartosci

& Wybdr opcji

{aN{w} Przesunigcie kursora géra/dét

(] Przesunigcie kursora prawo/lewo lub wybranie innej opcji
{TAB} Przejscie do nastepnego pola

{S.P} Wyswietlenie nastepnej opc;ji

{ENT} Wybranie/zaakceptowanie opcji

¢ Wybdr zaktadki

LAw}

Przejscie gora/dot

e i

Przejscie prawo/lewo

16




5. PODSTAWOWE OPERACJE

Przyktad: Wprowadzania stowa "computer"

1. Kiiknij drugg ikone od dotu na pasku statusu az
pojawi sie "_a". Add device S
Device name @ 0
Address e
[
L
U]
el
| —
2. Nacisnij {7} trz
razy. P(J)j{av%/i sig "c". Add device
Device name |¢ @ 0
Address el
<>
L=
LN
el
| —
3. Nacisnij {5} trz
rai(;/.sPtj)jg\i/i sig "0". Add device
Device name |¢ @ 0
Address A7
<>
L=
el

17



5. PODSTAWOWE OPERACJE

4. Naciénij (P 1.

Nacisnij {5}. Pojawi sie "m".

5. Woprowadz pozostate litery i nacisnij
{ENT?} aby potwierdzi¢.

Przyktad: zmiana rodzaju celu

Add device

Device name
Address

com

[
B o

L9
- ¥ i

(&
— fO

|ﬁ 0K | ii

(Metoda 1)
1. Woybierz [EDM] na pierwszej stronie trybu
Obserwaciji

2. Przejdz do "Reflector" korzystajac
z 1A¥¥} (TAB).

3. Wybierz {SPACE} aby wyswietli¢ liste opc;ji.

4. Wybierz odpowiednig opcje korzystajgc z {AH¥}

5. Nacisnij {ENT} aby zatwierdzic.

18

EDM configurations
ECM | ppm W
Dist.mode |Fine [+L E| B E
Reflector m o
Prism corst. —o‘mm _*
llurn.hold  [Laser-pointer I

D |

[ L || e

EDM configurations
EDM | ppm [ %]
Dist.mode Fine R El B E
Reflector Pri & i
Prism comst. | il K
Numhold  [reet W
: MN-Prismm = Q
7
I [ G2




5. PODSTAWOWE OPERACJE

(Metoda 2)
1. Woybierz [EDM] na pierwszej stronie trybu
pomiaru.

2. Przejdz do "Reflector'korzystajgc z 1AX{¥} /[TAB}.
3. Wybierz odpowiednia opcje korzystajgc z {4},

6. Nacisnij {ENT} aby zatwierdzié.

WA Funkcje ekranowe

Ekrany moga by¢ obstugiwane poprzez klawisze klawiatury lub poprzez panel dotykowy. Panel
dotykowy moze by¢ za to obstugiwany przy pomocy rysika jak rowniez palca. istnieje rowniez
mozliwos$¢ chwilowego wytgczenia panelu dotykowego

“

« Nie rysuje panelu oraz nie wykorzystuj do pracy ostrych narzadzi ktére moga spowodowac
zniszczenie ekranu.

Pracz z rysikiem

Rysik moze postuzy¢ do wybierania menu i przyciskdw oraz do operowaniem paskami przewijania.

Panel dotykowy obstuguije takie opcje jak "klikniecie", "podwdjne kliknigcie" oraz "przeciggniecie”.

Czynnos¢ Skutek

klikniecie Delikatnie dotknij ekran. Operacja jest réwnoznaczna z kliknieciem myszki na
komputerze.

Podwdjne Delikatnie dotknij ekran dwukrotnie w tym samym miejscu. Operacja jest

kliknigcie rownoznaczna z dwuklikiem myszki na komputerze/

Przeciagnij Dotknij obiekt i przeciagnij rysik w zadana miejsce nie odrywajac go od
powierzchni ekranu.

19



5. PODSTAWOWE OPERACJE

Czasowe wyltaczenie panelu dotykowego

Panel dotykowy moze zosta¢ czasowo wytgczony. Jest to szczegolnie przydatna opcja w czasie
czyszczenia ekranu. W celu wylgczenia ekranu nacisnij = na pasku statusu.

= i
Touch panel temporarily de-activ... |

& The touch panel is
ternporarily de-activated.
{Press ESC key to cancel.)

Ekran dotykowy nie bedzie reagowat dopoki wyswietlone bedzie powyzszy napis. Nacisnij {ESC}
aby przywrdci¢ do pracy panel dotykowy.

Note

« Ekranu nie mozna zablokowa¢ w czasie pomiaru odlegtosci lub transmisji danych.

20



5. PODSTAWOWE OPERACJE

Ekrany

* W celu zamkniecia okna nacisnij krzyzyk w prawym gérnym rogu lub nacisnij {ESC}.
« Zaktadki, klawisze funkcyjne, Trzcionki i rozmiar znakdw mozna zmienia¢ w zaleznosci od
preferencji uzytkownika.
IZF "20. KONFIGURACJA"

& Menu gtéwne

Top

&£ TOPCON
0S-10X

s/M 000000

Model instrumentu

Numer seryjny

I Wersion I

1
Wersje aplikacji

& Ekran pomiarowy

Basic observation

= ; 16 521"’! E (1) Odlegtosé
<
& 91°59'01" ==~ v
LN
Rk 0°29'00" —=—@ Kat Hz
iz
Przyciski funkcyjne —eoMm | TILT | osET | mEAS |P1

(1) Odlegtose
Wybierz [SHV] aby przetaczy¢ sie pomiedzy zaktadkami "SHV" i "SHVdist". Zaktadka "SHVdist"
zostanie utworzona jezeli brak jej na ekranie.
IZF "20.1 Warunki pomiaru”
IZF "20.6 Konfiguracja klawiszy funkcyjnych"

(2) KatVv
Kat pionowy moze zosta¢ wyswietlony w zaleznosci gdzie przyjmiemy jego zero (Zenit
(Z=0°)/Horyzont (H=0°)/Horyzont (H=+90°) W celu zmiany kata na pochylenie nalezy wybrac¢ z
klawiszy funkcyjnych [ZA/%] jezeli zostat do nich dodany.
IZF "20.1 Warunki pomiaru”
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

(3) Kat Hz
Wybierz [R/L] w przypadku gdy zostat dodany do klawiszy funkcyjnych aby zmieni¢ kierunek

przyrostu kata.
Hz-R 1 Hz prawy
Hz-L : Hz lewy
I "206 Konfiguracja klawiszy funkcyjnych"

& Okno konfiguracji

EDM configurations
ECM | ppm [ ]
L . Dist.mod T N \E @
Rozwiniecie opcji Ist.mode Fine 'R E =T
Relﬂector Prsm =l . Przewin w dot aby
Prism comst. @ mi_p= zobaczy¢ wiecej
llum.bold [Laser-pointer - g
] _1 [~ Poledo
7 wprowadzenia
wartosci
| LisT | | ok |

& Zaktadka "Szkic"

Kierunek poétnocy

Basn: measurement
(S | sHvdist| Grg L.
cd X 107.406 | B-30
—— ¥ 87.554
& Z 94.067 <
Stanowisk0 ———— _*
so 3se0m
Scala (m) ZA 89°44'04" ﬁrl
HAR  300°28'55" o
="l vEAs T

Zaktadka "Szkic" moze zosta¢ zmodyfikowana poprzez opcje dostepne na stronie drugiej menu.

[CNFG]: W <Graphic configuration> uzytkownik ma mozliwos$¢ dostosowania orientacji rysunku oraz
ktdry punkt, stanowisko czy cel ma by¢ w $rodku szkicu.
[DEFR.]: Powraca do oryginalnych ustawien.

[Zoomin]: Przyblizenie
[ZoomOut]:Oddalenie
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

¢ Menu wyboru

W celu wybrania odpowiedniej opcji z menu, dotknij jej nazwy na ekranie lub na klawiaturze
wybierz odpowiadajacy jej numer.

Setting out
[ 4
@ o
0

Numer/ i 2 Backsight setup | =
¥ + o
| ¥ 2.50data setting” ¥ Skeyin coord |

n 1

| T 4.Setting out ” T 6.58t out coords | A

| | [ | Back |

& Pasek statusu
Pokazuje status instrumentu w danym
momencie. Wybierajgc opcje od (1) do (8)

istnieje mozliwo$¢ zmiany ich stanu.
Dotknigcie i przytrzymanie danej opcji )
spowoduje wyswietlenie listy dostepnych | S0 16.521 m odl—3)
%p?(':ji lub link do okna konfiguracyjnego. - - @
"20. KONFIGURACJA” aei—
ZA ] "
91°59'01"| =}—o
53— (6)
HA-R ' (1] s
0°29'00"| .1 o
T )
EcMm | TILT | 0sET | mEAS |1
Status bar —

(1) Stan baterii
Pokazuje stan natadowania baterii oraz umozliwia konfiguracje opcji zasilania
(BDC70/zewnetrzna bateria BT-73Q, Temperatura = 20°C, dalmierz wigczony).

Stan natadowania baterii pokazywany w czasie pomiaru odlegto$ci moze sie nieznacznie
rézni¢ od stanu w innych trybach.

X% : Poziom 3 W petni natadowana
% : Poziom 2 Ponad potowa baterii
I : Poziom 1 Potowa lub mniej baterii

[Li» Poziom 0 Bateria roztadowana. Przygotuj nowg baterie w celu wymiany
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

Przy pracy z zewnetrzna baterig
: Poziom 3 W petni natadowana

[l : Poziom 2 Ponad potowa baterii

: Poziom 1 Potowa lub mniej baterii
Poziom 0 Bateria roztadowana. Przygotuj nowa baterie w celu wymiany
IZF "7. UZYWANIE BATERII"

(2) Cel
Wybér rodzaju celu i konfiguracja statych pryzmatu.

o
Prismomm @ o : Pryzmat - Prism (Omm)
Sheetomm B 0| : Folia - Sheet (Omm)
: Bezlustrowy - N-Prism
M-Prism = Wy

Go fo EOM Config.

(3) Ustawienie PPM
Konfiguracja dalmierza - EDM.

Go to EDM Config.

0 / 499

(4) Wskaznik laserowy/dioda do tyczenia
Konfiguracja pracy wskaznika laserowego/diody do tyczenia.

ecuinigton @ | Guide light ON — dioda do tyczenia wigczona
Guide Ight: ofF 4@ | - Guide light OFF — dioda do tyczenia wytgczona
Lsserponter: on @ |1 Laser-pointer ON - wskaznik laserowy wigczony

Laser-pointer: off = [ : Laser-pointer OFF - wskaznik laserowy wytaczony

To EDM config.

%

« Wskaznik laserowy zostanie automatycznie wytagczony w czasie pomiaru odlegtosci.
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

(5) Kompensator
Os wykorzystujgc dwu osiowy kompensator ma mozliwos$é redukcji wychylen instrumentu w
przypadku niespoziomowania. Ikony pokazujg status pracy kompensatora.

Go to Tilt screen

®Titern:HY - _LZ | : Kompensacja wychylen dla Hz i V (niebieski)
Titerm: Wo - L% | : Kompensator wytgczony
Titerni vy L% | : Tylko kompensacja dla V (zielony)

Go 1o Cbs.conditions

. S ikona ta bedzie widoczna gdy wychylenie instrumentu jest poza zakresem pracy
kompensatora.

(6) Status komunikaciji
Konfiguracja i wybranie trybu pracy dla komunikacji z urzgdzeniami zewnetrznymi. ikona ta
nie jest widoczna w trybie Programéw. Opcje Bluetooth sg tylko dostepne w instrumentach
wyposazonych w modut Bluetooth.

: Polaczenie poprzez kabel RS232C

Serial port: o . . . " "
Bluetooth - Master 1 : Po_lac_zenle poprzez Bluetooth (OS jest urzadzeniem "Master")
(niebieska antena)

: Potgczenie poprzez Bluetooth (OS jest urzadzeniem "Slave") (zielona
Go to Comms Setup antena)

# Bluetooth - Slave r.q

« W przypadku gdy wybrana jest komunikacja Bluetooth (OS jest urzgdzeniem "Master") potaczenie
moze zostac zainicjalizowane/anulowane przez klikniecie [al/ ik

Status potagczenie z urzgdzeniem zewnetrznymi.
i) Potgczenie poprzez Bluetooth

Gdy OS jest urzadzeniem "Master" antena ma kolor niebieski. Gdy OS jest urzgdzeniem
"Slave" antena ma kolor zielony.

qu : Potgczony
[#™ : Anulowanie potgczenia
h . (Antena jest fioletowa — porusza sie)
OS jako "Master": Poszukiwanie innych urzadzen Bluetooth

h : (Antena jest filetowa) Trwa konfiguracja/Przygotowanie do
potgczenie

|—.U| : Btad potagczenia (ikona mruga na zielono lub czerwono)
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

i) : potgczenie poprzez kabel RS232C
NGte

* Strzatki ( "™/ ¥ ) pokazujg stan transmisji danych. Czerwone strzatki oznaczajg btgd
komunikacji i konieczno$¢ ponownego wystania danych.

(7) Sposéb wprowadzania
Umozliwia zmiane trybu wprowadzania znakow

1 Whprowadzanie liczb lub znakéw
_a Wprowadzanie matych liter
_A Wprowadzania duzych liter

(8) Klawiatura ekranowa
IF "5.4 Wprowadzenie liter za pomoca klawiatury wirtualnej"

& Menu gwiazdka
Nacisnij klawisz [ %] aby wejs¢ do menu [1] [2] 3]
gwiazdka. Kazda ikona moze by¢
obstugiwana tak samo jak w pasku stanu

8]
(3] (6] [7]

Konfiguracja

Nacisnij ikone konfiguracji aby wejs¢ do poEr—

menu Konfiguracji. —
1.0bs.conditi 6.Units

|E . condition ”A all |ﬂ§1] 0

B 2 Inst.config Tl

|C 3.Inst.cons. ” %, 8.Password | e

|cb 4 EDM ”@ 9.Date & Time | LN

g S.Comms 7.
| | Back |

L
=
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

Pojemnosé dysku

Zajetos¢ dysku instrumentu jest wskazywana jak na rysunkach ponizej.
Dotknij i przytrzymaj na ikonie dysku w pasku stanu aby uzyskaé doktadniejsze informacije.
=

"20.7 Zmiana ikon na pasku statusu"

:mniej niz 20%

-l
R
.——/ :20 do 50%
<@

:wiecej niz 50%

Internal disk
Used space

Free space
Capacity
Remaovable Disk
Used space
Free space

Capacity

7T KB
FFEPKR

TTITER

TIETER
FPET KR

FFEPKR

Internal Disk (dysk wewnetrzny)

ilos¢ zajetego miejsca
ilos¢ wolnego miejsca
Pojemnos¢ dysku

Used space:
Free space:
Capacity:

Removable Disk (pamige¢ zewnetrzna)

ilos¢ zajetego miejsca

ilos¢ wolnego miejsca
Pojemnos¢ dysku instrument

Used space:
Free space:
Capacity:

%

» "Pamie¢ zewnetrzna" zostanie wyswietlona tylko kiedy zostata poditgczona do instrumentu.
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5. PODSTAWOWE OPERACJE

Wprowadzania liter za pomoca klawiatury wirtualnej

Nacinj B b wybierz {a} i {SHiFT} aby wyswietli¢ wirtualng klawiature <input Panel>. Aby zamkna¢
nacisnij ikonke ponownie. Klawiatura wirtualna umozliwia wprowadzanie matych, duzych liter, cyfr i
znakow.

* W sytuacji gdy klawiatura wirtualna przystoni ikone e przy pomocy rysika przesun klawiature w
inng czes¢ ekranu taka by uzyska¢ dostep do

Klawiatura wirtualna

28

Esc
Tab
CAP
Shift
Ctl:
Del/<=

{4}
Space
Al

Es((1]2]3]4]5]6]7]8]9]0]- =]+
[r] u

Tab[a[wle[rJt]yJuliJo]p]L]]
CAPla|s|d|f[g[h]jlk|l[/]"
Shift|z =% |c|v|b|n|m L

culai] - [y ] L]

: kasuje wprowadzone znaki

: przesuwa kursor do nastepnego pola

: zmiana mate/duze litery, cyfry/symbole

: zmiana chwilowa mate/duze litery, cyfry/symbole

: brak funkcji

: kasuje znak w lewo/prawo lub kasuje tekst w aktywnej sekcji
: akceptuje wprowadzone znaki

: wstawia spacje

: dostep do znakow niemieckich/tacinskich




6. PODLACZENIE URZADZEN USB
%

» W czasie zapisu/odczytu danych nie wyjmuj pamieci z USB z gniazda.

Procedura

1. Otwoérz ostone portu USB poprzez
przesunigcie blokady i otwarcie pokrywy.

2. W6z pendriva do USB port 1.
USB Port 1

USB Port 2

3. Zamknij ostone portu USB az ustyszysz
“klik”.
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7. UZYWANIE BATERII

= Rodzaje zasilania: "23. ZASILANIE"

tadowanie baterii

Bateria fabrycznie nie jest tadowana. Nataduj do petna baterie prze pracg tachimetrem OS.

%

Nagrzewanie sie fadowarki podczas fadowania baterii jest zjawiskiem normalnym.
Do tadowania baterii nie wykorzystuj innej tadowarki niz zalecana.
tadowarka jest przeznaczona tylko do uzytku wewnatrz pomieszczen. Nie uzywaj jej na dworze.
Bateria moze nie zosta¢ natadowana nawet w przypadku gdy dioda tadowania mruga w sytuac;ji
gdy temperatura jest poza zakresem temperatury tadowania.
Przed schowaniem wyjmij baterie z tadowarki.
Gdy tadowarka nie jest wykorzystywana odtgcz jg od kontaktu.
Przechowuj baterie w suchym pomieszczeniu gdzie panuje temperatura jak ponizej

Okres przechowywania | Temperatura
1 tydzien lub krécej -20 do 50°C
1 tydzien - 1 miesigc -20 do 45°C
1 miesigc - 6 miesiecy | -20 do 40°C
6 miesiecy - 1 roku -20 to 35°C

Przy dtugim okresie przechowywania bateria powinna by¢ tadowana przynajmniej

raz na szes¢ miesiecy.

PROCEDURA

Baterie tej generacji wykorzystujg reakcje chemiczne co w rezultacie powoduje okreslong
zywotnos¢. Nawet w przypadku przechowywania i nie korzystania z baterii bedzie ona traci¢ swoja
pojemnos¢. Moze to spowodowac krétszy czas pracy pomimo prawidtowego natadowania.

1. Podtgcz tadowarke do sieci (100-240 V AC).

2. Umies¢ baterig w fadowarce wsuwajagc
naciecia na baterii w odpowiednie

prowadnice tadowarki.
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7. UZYWANIE BATERII

3. Po rozpoczeciu tadowania diody zaczng mrugacé.

>

Dioda bedzie swieci¢ ciggle po zakonczeniu tadowania.

o

Wyjmij baterie i odtgcz zasilanie.

%

e Porty 1i2:
Jesli umiescisz w tadowarce dwie baterie to pierwsza bedzie tadowana bateria w porcie 1, a
nastepnie bateria w porcie 2 (krok 2) .

» Lampka kontrolna

Lampka kontrolna nie zaswieci sig, jesli tadowarka znajduje sie w nieodpowiedniej temperaturze
lub bateria zostata wtozona nieprawidtowo. Jesli temperatura tadowarki jest odpowiednia i
ponownie wiozytes baterig, a lampka nie Swieci skontaktuj sie z serwisem.

¢ Czas tadowania baterii (przy 25°C):

BDC70: okoto 5.5 godziny

Montaz/wyjecie baterii

Zawsze uzywaj natadowanej baterii.

%

* Przed wyjeciem baterii wytgcz zasilanie.
« Przy wktadaniu i wyjmowaniu baterii upewnij sie, ze wilgo¢ nie dostanie sie do srodka instrumentu.

« Zanim wyjmiesz baterie, wytgcz instrument. Jesli bateria zostanie wyjeta gdy instrument jest
wigczony zostanie wykonany migkki reset i pliki, dane i katalogi mogg by¢ utracone.
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7. UZYWANIE BATERII

3. Zamknij pokrywe baterii az ustyszysz ,klik”.

32

PROCEDURA Wtozenie baterii

1. Otworz pokrywe baterii poprzez wcisniecie
jednoczesne dwoch przyciskow.

Pokrywa
baterii

2. Umies¢ baterie wsuwajagc zgodnie z
kierunkiem strzatki umieszczonym na baterii.

%

 Nie wktadaj baterii po skosie. Moze to
doprowadzi¢ do uszkodzenia instrumentu
lub baterii.

Bateria



8. USTAWIENIE INSTRUMENTU
“

¢ Przed wykonaniem ponizszych czynno$¢ umiesc¢ baterie w instrumencie poniewaz wtozenie baterii
moze spowodowac rozpoziomowanie instrumentu.

Centrowanie

PROCEDURA Centrowanie przy pomocy pionownika optycznego

1. Upewnij sie, ze nogi statywu sg ustawione w
réwnych odlegtosciach, a glowica jest w
przyblizeniu pozioma. Ustaw statyw tak, aby
gtowica znajdowata sie nad punktem. Upewnij
sie, czy nogi statywu sg mocno wbite w ziemie.

Stabilne

. — Jednakowe
mocowanie

odleglosci

2. Zatoz instrument na gtowice statywu.
Podtrzymujgc instrument jedng rekg dokre¢
Srube sercowa.

Sruba sercowa

3. Patrzac w okular pionu obracaj okular, az
uzyskasz ostry obraz krzyza nitek. Obracaj
pierscien ogniskujacy pionu, az uzyskasz
ostry obraz punktu.
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8. USTAWIENIE INSTRUMENTU

Poziomowanie

W celu spoziomowania instrumentu mozna réwniez wykorzystac libelle elektroniczna

PROCEDURA

1. Za pomoca srub ustawczych doprowadz do
pokrycia obrazu punktu i krzyza nitek.

2. Skro¢ noge najblizszg do kierunku wychylenia
pecherzyka libelli pudetkowej albo wydtuz noge
najdalsza. Aby spoziomowac¢ libelle nalezy
skorygowac dtugos¢ jeszcze jednej nogi
statywu. Postepuj tak az pecherzyk libelli
znajdzie sie w goérowaniu.

3. Nacisnij(y aby wigczy¢.
“=” oznacza pecherzyk libelli. Zakres
wewnetrznego pierscienia to +1.5' a pozostaly zakres
06"

4. Doprowadz pecherzyk “=" do gérowania a
nastepnie przejdz do kroku 7.

34

Tilt
X -0'49"
Y -1'06"

L-ON [ rir_oes |

| Back |




. USTAWIENIE INSTRUMENTU

Obré¢ instrument tak aby luneta byta réwnolegta
dos$rub AiB.

Doprowadz aby wychylenie byto jak najblizsze
wartosci 0° wykorzystujgc Sruby A i B dla
kierunku X a C dla kierunku Y.

Poluzuj lekko $rube sercowa. Patrzgc w okular pionu optycznego przesuwaj instrument po gtowicy
statywu, aby obraz punktu znalazt sie doktadnie na srodku krzyza nitek.

Sprawdz ponownie czy pecherzyk libelli pozostat w gérowaniu. Jezeli nie przejdz do kroku 6.

Nacisnij {ESC} aby przejs¢ do okna pomiarowego.
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9. WLACZENIE/WYLACZENIE

PROCEDURA Wiaczenie instrumentu

1. Nacisnij przycisk Power.
Po witgczeniu pojawi sie okno z libellg
elektroniczng. Nacisnij {ESC} aby przejs¢ do
gtéwnego menu.

Jezeli pojawi sie napis ,Poza zakresem” ("Out of
range"), oznacza to, ze tachimetr znajduje sie poza
zakresem dziatania kompensatora. Nalezy
ponownie spoziomowac instrument.

Funkcja Wznawiania.

Funkcja ta powoduje, ze na instrumencie po wytgczeniu i ponownym wigczeniu wyswietlany jest
ten sam ekran co przed wytgczeniem. Jednoczesnie wszystkie ustawienia sg zapisane. Nawet
jesli bateria jest kompletnie roztadowana to funkcja pozostanie aktywna przez minute. W takiej
sytuacji wymien baterie najszybciej jak mozesz.

PROCEDURE Power OFF

Nacisnij@ i przytrzymaj okoto 1s.

.7

« Kiedy bateria jest prawie pusta znak baterii na
pasku stanu zacznie migac¢. W tej sytuacji przerwij
pomiar i zmien baterie.

» Aby oszczedza¢ baterie mozna w tachimetrze OS
ustawi¢ czas automatycznego wytgczenia
instrumentu w <inst.config>(Konfiguraciji
instrumentu).

IZF "20.2 Konfiguracja instrumentu”

36



9. WEACZENIE/WYLACZENIE

Kalibracja ekranu dotykowego

Kiedy uzywasz instrumentu pierwszy raz lub jesli
wykonany zostat twardy reset, instrument poprosi Cie Carefully press and briefly hold stylus

. . on the center of the target.
o kallbl’aCJQ ekranu dotykowego. Repeat as the target moves around the screen.

Press the Esc key to cancel.

Postepuj zgodnie z instrukcjami na wyswietlaczu.
Naciskaj jak najdoktadniej w miejscu pojawienia sig +
krzyzyka w celu kalibracji ekranu (w 5 miejscach).
Jesli kalibracja zostata przeprowadzona prawidtowo
to nalezy zaakceptowaé wciskajac { ¢, }. Jesli
rezygnujesz z w kalibracji to powré¢ do poprzednich
ustawien wybierajac {ESC}.

%

« Panel moze by¢ skalibrowany w kazdym momencie
przez wybranie opcji [PNL CAL] w <inst. config.>.
IZF "20.2 instrument Configuration”

Rozwiagzywanie probleméw z oprogramowaniem

Jezeli wystapity problemy z pracg OS lub zawieszanie sie programéw, nalezy wykona¢ miekki
reset (warm BOOT). Jezeli to nie rozwigze probleméw kolejnym krokiem jest wykonanie twardego
resetu (cold BOOT). Migkki reset nie spowoduje skasowanie danych pomiarowych ale nie
zadziata funkcja resume. Jednakze kazdorazowo gdy to mozliwe przed wykonanie resetu nalezy
zgra¢ dane z tachimetru.

PROCEDURA

1. Wytgcz instrument

2. Naci$nij® i jednoczesnie {ENT}.
instrument zresetuj sie i wigczy.

a Twardy reset (Cold BOOT)

Jezeli po migkkim resecie problem wystepuje nadal nastepny krok to wykonanie twardego
resetu. Twardy reset nie powinien usungc danych pomiarowych jedynie przywroci wszystkie
ustawienia i parametry do wartosci fabrycznych. Jezeli dane w pamigci OS sg niezbedne do
dalszej pracy UPEWNIJ SIE, ZE PRZED WYKONANIEM TWARDEGO RESETU ZOSTALY
ZGRANE Z PAMIECI.

Aby wykonac¢ twardy reset nacisnij  {x%} i {S.P} oraz {®}.
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WLACZENIE/WYLACZENIE

a Problem z wytaczeniem

Jezeli instrument nie moze zosta¢ wytagczony normalnie, przy pomocy rysika wcisnij przycisk
reset.

» Wocisniecie przycisku reset moze spowodowacé utrate plikow i folderéw z pamieci.

Przycisk reset
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10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNE

OS obstuguje komunikacje z urzgdzeniami zewnetrznymi poprzez Bluetooth , USB oraz RS232C.
Przeczytaj instrukcje obstugi w potagczeniu z instrukcjg obstugi dla danego urzadzenia zewnetrznego.
I Bluetooth: "4.3 Bluetooth”

&%

« Komunikacja Bluetooth jest dostepna tylko w modelach wyposazonych w modut Bluetooth.

Komunikacja bezprzewodowa Bluetooth

Modut Bluetooth wbudowany w OS moze by¢ wykorzystywany do komunikacji z urzgdzeniami
Bluetooth takimi jak kontrolery polowe czy urzgdzenia zdalnego sterowania RC.

Potaczenia Bluetooth

Kazde potgczenie wymaga aby jedno urzagdzenie pracowato w trybie ,Master”, a drugie w trybie
»Slave”. Aby inicjowaé potgczenie za pomoca tachimetru, NET musi by¢ urzadzeniem ,Master”. Aby
zarzadzanie potozeniem nalezato do urzgdzenia zewnetrznego nalezy ustawi¢ tachimetr w trybie
,Slave”. Jest to ustawienie domysine.

PROCEDURE Niezbedne ustawienia dla komunikacji poprzez Bluetooth

1. Woybierz "Comms"(Porty)w trybie konfiguraciji.
Ustaw opcje Comms mode na "Bluetooth”.
|E 1.0bs.condition ”A 6. Units | Eﬂ
“% iza | i
* Zmiana ustawien w czasie potgczenia .
Bluetooth spowoduje przerwanie |C 3.Inst.cons. ”Q,, & Password | L
aktywnych potaczen.
|cb 4 ECM ”@ 9.Date & Time | LN
Parametry i dostepne opcje (*: domysine) RO ul
(1) Communication setup RS232C*/Bluettoth . 2
(2) Check sum yes/No* BACK
(3) Terminate IIEETI'))?ZCE:-IL)iKIC::R/ Communication Setup m
(4) Ack mode off/on* Comms setup |RS232C | Bluetooth | KR
Comms mode Uetooth
Checksum
TERMINATE
ACK MODE
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. Wybierz zaktadke "Bluetooth”.

10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

Wartos¢ domysina to "Slave". Communication Setup
Tryb ,Master” nie moze by¢ ustawiony Comms setup | RS232C | Bluetooth e
az do czasu zarejestrowania urzagdzen Mode @ o0
zewnetrznych. , s wolt
Lirk CF-P1 =l -
Authentication|po El BE
. . ) . Passkey | O
. Wybierz Link (Potgczenie) aby wybraé 1
urzadzenie powigzane z rozwijalnej 2

listy Info | | Lst | ok |

» Urzadzenie powigzane nie mogg zosta¢
wybrane gdy tryb jest ustawiony jako "Slave".

Ustaw ,Authentication” ( Autoryzacja) na
sYes” (Tak) lub ,No” ( Nie ). W przypadku
ustawienia wartosci ,Yes” konieczne jest
wprowadzenie hasta zaréwno w tachimetrze
jak i w urzgdzeniu powigzanym.

W przypadku kiedy pole ,Authentication” (
Autoryzacja) bedzie posiadato wartos¢ ,No”(Nie) i
tak bedzie konieczne wpisanie hasta w
urzadzeniu powigzanym.

* Mozna wpisac¢ hasto sktadajgce sie z cyfr ( do
16 znakéw). Hasto bedzie automatycznie
wyswietlone jako cigg gwiazdek ( np. ,****”).
DomysIne hasto to ,0123".

Nacisnij [OK] aby zapisaé ustawienia i zakonczy¢.



10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

PROCEDURA Dodanie urzadzen powigzanych

1.

2.

3.

4.

Wiacz urzadzenie ktéra ma zosta¢ dodane

W zaktadce “Comms setup” ustaw
parametr "Comms mode" na Bluetooth.

Nacisnij [LIST] aby zobaczy¢ liste powigzanych

urzadzen.

Kontrolery polowe dodaj poprzez zaktadke
"Serial" a urzgdzenia ktére majg obstugiwaé
potagczenie Dial-Up poprzez zaktadke "Dial-up".

&%

* Maksymalna ilos¢ powigzanych urzadzen
to: 6.

Dodaj urzadzenie Bluetooth.

Wybierz [Add] pojawi sie okno <Add device>.
Wprowadz nazwe i adres urzadzenia Bluetooth a
nastepnie nacisnij [OK]. Oba pola powinny by¢
maksymalnie 12 znakowe (cyfry od 0 to 9 i litery od
AdoF).

Communication Setup

Mode o

Comms setup | R5232C | Bluetooth

Lirk CF-P1

Authentication|po

Passkey

[ ]
B 0

Serial Dial-up L
@ 0

Cevice name | Address i

CF-P1 01:23:45:67¢| "
<

L=

ONe

ol

4| | vl 52

Search| Add [Delete] OK |P1
Add device

Drevice name M@ 0

Address A7

ap
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10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

Nacisnij [Search] aby wyszukaé’i pokaza¢ nazwe Link device list
oraz adres dostepnych urzadzen Bluetooth. ; 0y
Wybierz z listy urzagdzenie ktére chcesz dodag i Serial | Dial-up .
nacisnij [OK]. Device name | Address
o . CF-P1 01:23:45:67{] "
Nacisnij [Delete] aby skasowa¢ wybrane <
urzagdzenie z listy. 1=
mg
« Wybierz opcje [Edit] na drugiej stronie w celu
aktualizacji nazwy urzgdzenia lub jego adresu. | | » ;w
5. Wybierz [OK] aby zakonczy¢ dodawanie ) Search| Add [Delete|] OK Pl

urzadzen.

PROCEDURE Podglad informacji o Bluetooth w OS

1. Wybierz "Comms" w Config mode.

2. Nacisnij [Info] w zaktadce "Bluetooth” aby
zobaczy¢ informacje. Jezeli urzgdzenie zewnetrzne

jest ustawione na ,Master” nalezy w nim doda¢ | r— - e o
urzadzenie o adresie (BD ADDR) pokazanym w s
niniejszym oknie. Blustooth I OO0 -
BD ADDR. 300 300300300 30030 ()
A
UNe

| oK | 21

B

Info | | st | ok |

Adres urzadzenia Bluetooth

Jest to unikalny numer konkretnego urzgdzenia Bluetooth wykorzystywany do jego identyfikaciji
w czasie potgczenia. Numer ten zawiera 12 znakéw (cyfry od 0 do 9 oraz litery od A do F).
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10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

10.2 Komunikacja pomiedzy OS a innym urzadzeniem

%

« Aktywna komunikacja Bluetooth powoduje wyzsze zuzycie baterii niz podczas normalnej pracy.

« Sprawdz czy urzgdzenie powigzane jest wigczone i posiada wprowadzone wiasciwe
ustawienia.

* Wszystkie ustawienia zostang zmienione na ustawienie fabryczne w przypadku zaistnienia
twardego resetu.

IZF "10.1 Komunikacja bezprzewodowa Bluetooth"

1. Dokonaj konfiguracji Bluetooth w OS.
"10.1 Komunikacja bezprzewodowa Bluetooth”

2. Rozpoczecie potaczenia
Kiedy to OS jest urzadzeniem "Master", wcisnij
przycisk [Connect] (na czwartej stronie) w trybie
Obserwaciji. Gdy wcisnieto przycisk [Connect]
OS rozpocznie poszukiwanie urzadzenia
wybranego w oknie "Link" i zostanie ustanowione
potaczenie. Po ustanowieniu potgczenia na

pasku statusu pojawi sie ikona qu Potaczenie
moze zostac zainicjalizowane rowniez poprzez

wcisnigcie ikony ik

* W przypadku gdy OS ma ustawiony tryb na "Slave"
potaczenie moze zosta¢ wywotane/anulowane tylko
z urzgdzenia pracujgcego w trybie "Master".

3. Nacisnij [Cancel] (na czwartej stronie) w trybie
Obserwacji aby zakonczy¢ potgczenie.
Potgczenie mozna réwniez zakonczy¢ poprzez

klikniecie ikony ﬁq

43



10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

10.3 Potaczenie poprzez USB

OS jest wyposazony w typy portow USB. TOPCON CORPORATION nie moze zagwarantowac ze
wszystkie urzadzenia USB beda wspotpracowaé z postami USB OSa.

%

* TOPCON CORPORATION nie moze zagwarantowa¢ ze wszystkie urzgdzenia USB bedg
wspotpracowac z postami USB OSa.

» Do komunikacji wykorzystuj komputery pracujgce pod kontrolg systemu Windows XP/Vista/7.

USB port 1

USB port 2

Kazdy z portéw stuzy do potaczenia z innym typem urzadzen.

Nr Portu Urzadzenie
USB port 1 Pamigci USB.
USB port 2 Komputery.

Przy wykorzystaniu USB port 2 istnieje mozliwo$¢ potaczenia ze sobg komputera PC i OSa.

%

» Odtaczaj delikatnie kabel USB z USB port 2 aby nie zostat uszkodzony.

Potaczenie OS z komputerem w celu przestania danych z OS

%

* W celu pobrania i instalacji "sterownikéw exFat"/ActiveSync/Centrum obstugi urzadzen z
Windows Mobile, odwiedz strone pomocy firmy Microsoft.

¢ Potaczenie tryb pamieci USB

W przypadku potaczenia z komputerem wyposazonym w Windows XP nalezy zainstalowac
sterowniki "exFat file systemr".
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10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

Wytgcz OSa. Polgcz tachimetr i komputer
przy pomocy kabla USB.

%

« Komputer nie musi by¢ wytgczony przed
potgczeniem.

. Wcisnij’ @ 'wraz z klawiszem {ENT} aby méc
wejs¢ do trybu USB a nastepnie nacisnij [YES].
Na ekranie instrumentu pojawi sie <USB Mode>.

* OS moze nie pojawic sie jako pamigé wymienna zalezy
To od konfiguracji Windowsa.

%

Przestrzegaj ponizszych zasad aby zapewni¢
prawidtowg prace OSa.
« Nie zmieniaj nazw folderéw oraz ich hierarchii.
« Nie formatuj "dysku zewnetrznego"

poprzez komputer.

Przed wyciaggnigciem kabla skorzystaj z funkc;ji

bezpiecznego usuwania sprzetu

Nacisnij @ i przytrzymaj przez okoto 1 sekunde
aby wytgczy¢ instrument i wyjs¢ z trybu USB.

Potaczenie w trybie synchronizacji

@ LISE rmode?

W celu dokonania synchronizacji jest wymagane dodatkowe oprogramowanie ktére musi

zostac zainstalowane na komputerze.

System operacyjny Oprogramowanie
Windows XP ActiveSync
Windows Vista/7 Centrum obstugi urzgdzen z Windows mobile

Wytacz OSa. Potacz tachimetr i komputer
przy pomocy kabla USB.

“

« Komputer nie musi by¢ wytgczony przed
potaczeniem.
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10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

2. Wcisnij ‘@ wraz z klawiszem {ENT} aby méc

46

wejs¢ do trybu USB a nastepnie nacisnij [NO].
Uruchomi sie oprogramowanie do synchronizacji.

* OS moze nie pojawic sie jako pamigé wymienna zalezy
To od konfiguracji Windowsa.

%

Przestrzegaj ponizszych zasad aby zapewni¢
prawidtowg prace OSa.

« Nie zmieniaj nazw folderéw oraz ich hierarchii.
« Nie formatuj "dysku zewnetrznego"
poprzez komputer.

W sytuacji gdy oprogramowanie do
synchronizacji bedzie chciato ustanowi¢
powigzanie nalezy to anulowac.

Odtacz kabel USB aby zakonczy¢.

@ LISE mode?




10. POLACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

Potaczenie poprzez kabel RS232C

PROCEDURA Ustawienia podstawowe

1. Podtgcz kabel.
IZF Kable: "25. AKCESORIA OPCJONALNE"

2. Wybierz "Comms". Ustaw "Comms mode" na

Communication Setup
"RS232C".
Comms setup [R5232C | Bluetooth |  HEE
Comms mode B E
Checksurm .
TERMINATE L
ACK MODE ]
ol
B
3. Ustaw opcje dla potgczenia "RS232C" I I I OK I
*: wartosci domySIne Communication Setup
Baud rate: 1200/2400/4800/ RS232C [Bluetooth| Nk
9600%/19200/ Baudrate
38400bps Data bits
Data bits: 7/8* bits i
Parity: Not set*/Odd/Even Parity
Stop bit: 1*/ 2 bits Stop bit
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11. USTAWIENIE OSTROSCI | CELOWA

“

» W przypadku celowania na punkt gdy $wiatto stoneczne wpada wprost w lunete, moze
spowodowac nieprawidtowe dziatanie instrumentu. Chron lunete poprzez stosowania ostony
przeciwstoneczne;.

PROCEDURA

1. Ustawienie ostrosci krzyza nitek.
Skieruj lunete na jasne, jednolite tto.
Obracaj okular zgodnie z kierunkiem
ruchu wskazéwek zegara, a nastepnie w
kierunku przeciwnym zatrzymujgc sie w
potozeniu poprzedzajgcym pogarszanie sig
ostrosci. Jesli wykonasz powyzsze
czynnosci to nie jest konieczne czeste
poprawianie ostrosci krzyza kresek, gdyz
twoje oko jest zogniskowane na nieskonczonosé.

2. Celowania
Zwolnij leniwki. Przy pomocy kolimatora
wyceluj aby cel znalazt sie w polu widzenia
lunety a nastepnie zablokuj leniwki.

3. Ustawienie ostrosci
Przy pomocy pierscienie ostrosci ustaw
ostrosé celu. Uzyj leniwek ruchu poziomego i
pionowego do naprowadzenia krzyza kresek
na cel. Ostatni ruch leniwek powinien by¢
zgodny z kierunkiem ruchu wskazowek
zegara.

4. Popraw ostro$¢ obrazu pierscieniem
ogniskujgcym, aby nie wystapita paralaksa.

Eliminacja paralaksy

Paralaksa to wzgledne przesunigcie obrazu krzyza kresek, jesli obserwator poruszy gtowa.
Paralaksa powoduje btedy odczytu i dlatego musi zosta¢ usunigeta przed wykonaniem obserwac;ji.
Paralakse eliminuje sie poprzez ponowne ustawienie ostrosci krzyza kresek.
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12.POMIAR KATA

Rozdziat ten opisuje podstawowe procedury dotyczgce pomiaréw kata.

Pomiar kata Hz pomiedzy dwoma punktami (Hz = 0°)

Przy pomocy opcji “0SET” mozna w dowolnym momencie ustawi¢ odczyt kierunku na 0.

PROCEDURA

1. Woyceluj na pierwszy punkt.
1st target

O

“\

Instrument Station

2. Wybierz [0SET]. [0SET] zacznie mrugac¢ nacisnij
ponownie [OSET]. Hz dla pierwszego punktu bedzie |7
réwne 0°. g

ic observation

& 89°57'42"
HA-R 0000!00"

3. Wyceluj na drugi punkt.

Na wyswietlaczu pojawi sie odczyt kata Hz
pomiedzy pierwszym a drugim punktem.

0
R

2 89°57'38" :%
“R o 107920'51" '@
“eom | 7T [ ] s [e1

49



12. POMIAR KATA

12.2 Ustawienie zadanej wartosci dla kata HZ

istnieje mozliwos¢ ustawienia zgdanej wartosci kata Hz i uzycie jej do okreslenia kata Hz celu.

PROCEDURA

1. Wyceluj na pierwszy punkt.
2. Wybierz [H-SET] na drugiej stronie. Pojawi sie okno <Set H angle>.
3. Wprowadz warto$¢ jaka ma zostac ustawiona i Kat Hz

nacisnij [OK]. Wpisana warto$¢ zostanie
wyswietlona jako odczyt Hz.

HA-R. 116°38'08" |
L=
Input Horizontal angle
Hang | 125°12100" ]| =
A

4. Nacis$nij [OK] aby zatwierdzi¢ wprowadzong
warto$c.

Basic observation

SHdist | Graphic
D Do

oA 64°54'23" | 1
R 125012'00" |

oM | Tt | oseT | MEAS PRI

5. Wyceluj na drugi punkt.
Zostanie wyswietlony kat Hz pomiedzy punktami
w odniesieniu do podanej wczes$niej wartosci.

» Wocisnigcie przycisku [HOLD] powoduje uzyskanie tej samej funkcji co procedura powyzej.
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12. POMIAR KATA

Pomiar kata i wysytanie obserwacji

Ponizej opisano sposob pomiaru kata i wystanie obserwacji do komputera lub innego urzadzenia.

PROCEDURA

1. Potacz OSa z zewnetrznym urzadzeniem.

2. Dodaj klawisze [HVOUT-T] lub [HVOUT-S]
IZF "20.6 Konfiguracja klawiszy funkcyjnych”

« Wcisniecie odpowiedniego przycisku powoduje
wystanie danych w odpowiadajacym mu
formacie.

[HVOUT-T] : format GTS

[HVOUT-S] : format SET

3. Woyceluj na punkt.
4. Nacisnij [HVOUT-T] lub [HVOUT-S].

Dane zostang wystane do urzagdzenia
zewnetrznego.
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13. POMIAR ODLEGLOSCI

Woykonaj nastepujgce ustawienia jako przygotowanie do pomiaru odlegtosci.
* Tryb pomiaru odlegtosci

* Rodzaj celu

« Stata lustra

* PPM

Caution

« Kiedy uzywasz wskaznika laserowego upewnij sie, ze wytgczytes wskaznik po
wykonaniu pomiaru odlegtosci. Nawet po przerwaniu pomiaru odlegtosci
wskaznik pozostanie nadal wtgczony.

%

« Upewnij sie, ze odpowiednio ustawiono tryb dalmierza w zaleznosci od

danego celu (lustro, tarczka lub pomiar bezlustrowy). Poziom sygnatu
zostaje wtedy dostosowany do celu. W innym przypadku pomiary mogg
nie by¢ doktadne

« Upewnij sie, ze luneta jest czysta. Wszelki brud moze ograniczaé zasieg
lub pogarsza¢ doktadnos$é.
« Podczas pomiaru bezlustrowego kiedy miedzy instrumentem, a obiektem,

ktéry chcemy zmierzy¢ znajduje sie obiekt o duzym stopniu odbicia wyniki
moga nie byé doktadne.

+ Refrakcja powietrza moze utrudnia¢ pomiar odlegto$ci bezlustrowej i

obnizac¢ doktadnos$¢. Nalezy w takich przypadkach powtdrzy¢ pomiar kilka
razy aby sprawdzi¢ jego poprawnos$¢.

Moc sygnatu powrotnego

Sprawdzenie sygnatu powrotnego pozwala na sprawdzenie jakosci odbicia sygnatu i jest szczegodlnie
przydatne przy pomiarach na duze odlegtosci.

Caution

» W czasie sprawdzenia mocy sygnatu powrotnego nastepuje emisja wigzki laserowej.
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13. POMIAR ODLEGLOSCI

PROCEDURA

1. Wyceluj precyzyjnie.

2. Woybierz [S-LEV]. Pokaze sie okno
<Aiming> .

S5-Lev.

-8
=N E

e

~ &k -

oFfF | | Beep | mEAS |

Po wecisnieciu [S-LEV] na ekranie pojawi sie
pasek obrazujgcy moc powracajgcej wigzki.

« im wigksza czes¢ paska jest ciemna tym
wieksza jest intensywnos$¢ odbicia.
« Jezeli wyswietlone jest “®” oznacza, ze powraca do tachimetru wystarczajgca ilos¢ Swiatta do
pomiaru odlegtosci.
« Jezeli “®" nie jest widoczne na ekranie,
wyceluj ponownie..
[BEEP]/[OFF]: Wtacza lub wytgcza sygnat
dzwiekowy.
[MEAS]: Powr6t do trybu pomiaru.

3. Nacisnij [OFF] aby zakonczy¢ sprawdzenie sygnatu.
Nacisnij {ESC} lub krzyzyk w prawym gornym
rogu aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu.



3. Nacis$nij [STOP] aby przerwa¢ pomiar odlegtosci.
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13. POMIAR ODLEGLOSCI

13.2 Pomiar kata i odlegtosci

Pomiar odlegtosci i kata moze zosta¢ wykonany w tym samym czasie.

PROCEDURA

1. Wyceluj lunetg OS na punkt ktéry chcesz zamierzy¢.

2. Wykonanie pomiaru e =
Wecisénij [MEAS] aby rozpocza¢ pomiar. Basic 0b=envation

Na ekranie zostanie wyswietlona pomierzona
odlegtosé (SD), kat pionowy oraz kat HZ 7n a»

90°11'52"
170°25'52"

B
ECM | TILT | 0SET | MEAS |P1

L=
HA-R

Basic observation

D 16.521"| ¢
2 86°50'24" | 1+
R 358037193 '@

ECM | TILT | 0sET [ MEAS | P1

INgte|
Pomiar pojedynczy zakonczy sie automatycznie.

Jesli wybrate$ pomiar doktadny usredniony to mierzone odlegtosci wyswietlane

sg jako S-1, S-2,...S-9. Po wykonaniu wskazanej liczby pomiaréw warto$¢ $rednia zostanie
wyswietlona jako ,S-A".

Ostatnia zmierzona warto$¢ kata i odlegtosci pozostaje w pamiegci instrumentu
az do jego wytgczenia i moze zosta¢ wyswietlona w dowolnym momencie przez nacisniecie




13. POMIAR ODLEGLOSCI

13.3 Pomiar odlegtosci i wysytanie danych

Ponizszy rozdziat pokazuje w jaki sposéb mozna wysta¢ pomierzone wartosci do komputera lub
urzadzenia zewnetrznego

PROCEDURA

1. Potacz OSa z urzgdzeniem zewnetrznym.

2. Wyceluj na punkt.

3. Wybierz [HVYDOUT-T] lub [HVDOUT-S] aby
pomierzy¢ odlegtos¢ i wyniki wysta¢ do

urzgdzenia zewnetrznego.

4. Wybierz [STOP] aby przerwa¢ pomiar.



13. POMIAR ODLEGLOSCI

Wysokos’(: Punktu Niedostepnego (REM)

Funkcja ta umozliwia okreslenie wysokos$ci punktu dla ktérego nie ma mozliwosci ustawienia celu

lub pomiaru odlegtosci.

Wysokos$¢ punktu jest okreslana na podstawie niniejszego wzoru.

Ht = h]_ + h2
h2 =S sin 8, xcot 8,, - Scos B,;

622

Zenith angle of object | Oxt

Zenith angle of prism |

PROCEDURA

)

Target height

Object height above ground
_

S/¥7
Ht

1. Ustaw pryzmat bezposrednio pod punktem
ktérego wysokos¢ chcesz ustalié¢ i zmierz jego
wysokos$¢ nad ziemie.

Nacisnij [HT] i wprowadz wysokos$é pryzmatu.

2. Wybierz "REM" z <Menu>.

56

Menu

Object

-

Target Height 1

1 1.Coord.

¥ 2.Setting out

4. 6 Resection

=
El=N

i 3.0ffset

B 7.Areacalc.

Blx

h -

i
— O

7

| Back |




13. POMIAR ODLEGLOSCI

. Wyceluj na pryzmat i naci$nij [MEAS] aby

, R . Remote elevation
rozpocza¢ pomiar. Nacis$nij [STOP] aby
zatrzymac’: pomiar. MNeed base point obs. [ ]
@ o
D ‘
=
ZA 98°08'53" |5 g
HAR 359°34'30" | .I
7
| HT | MEAS | |
Pomierzona odlegtosc¢ i katy zostang -
wyswietlone na ekranie. Remote clevation
Ht, [ ]
@ 0
=0
* 6.165™| .
ZA 98°07'53" | g
RaE 359°34'41" | .1
7
| HT | mEas | Rem ]
e ot o oo o]
aby rozpocza¢ pomiar. W polu "Ht." pojawi sie =
wysokos¢ obiektu nad ziemig. HE. 1.100m ol
Nacisnij [STOP] aby przerwa¢ pomiar. Do
[1]
* Aby ponownie wykona¢ pomiar pryzmatu =[5 6.165m .
wcisnij [MEAS]. 0 g T =
« W celu kontynuowania pomiaru innego obiektu 64°50'23 LNz
wybierz [REM]. HA-R 359°33'31" | .1
7
| 1T | mMEas | REM |
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14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

Poprzez wykorzystanie funkcji pomiaru wspoétrzednych istnieje mozliwo$¢ okreslenia
trojwymiarowych wspotrzednych punktéw na podstawie wspoétrzednych stanowiska instrumentu,
jego wysokosci, wysokosci celu oraz azymutu.

Target Height

™~
Target Point

Instrumem/
yHeight /

"""""""" 7 Instrument
Station

Definiowanie stanowiska

Przed przystgpieniem do pomiaru wspétrzednych nalezy poda¢ wspotrzedne stanowiska oraz
wysokos$¢ instrument.

Note

* "Occupy" —w oprogramowaniu oznacza stanowisko instrumentu.

PROCEDURA

1. Pomierzy wysokos$¢ instrumentu nad punktem.

2. Woybierz "Coord." z <Menu>.

¥ 2 Setting out || A & Resection

£ 4REM

= =
# 3.0ffset b 7.Area calc.

| I I | Back |
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14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

3. Wybierz "Occupy setup" a nastepnie

) i d L, Coordinate
wprowadz wspotrzedne stanowiska, wysokos¢ e
instrumentu (Hi) i celu (HR). B 0
ar i ‘.
i3 2 Backsight setup BE
4 =g
i82 3.Coord. ol
| I I | BAcK |
4. Wybierz [OK] aby zatwierdzi¢ wprowadzone TaEEy S
wartosci. P
St MNorth 0.000)
St East 0.000 D E
St Elev. 0.000| .
HI a.000 |m [=E
1
HR. o.oog|mi =
A
LOAD | | & ]
Azymut nawigzania

Na podstawie wspotrzednych stanowiska i punktu nawigzania, zostaje obliczony azymut
nawigzania.

N Backsight Station 0

A
Azimuth — /7 Instrument Station
Angle S E
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14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

PROCEDURA Wprowadzenie wspoétrzednych

1. Woybierz "Backsight setup” z <Coordinate>.

Pojawi sie okno <Set H angle>. Coordinate

&2 1 Station setup O 0

2. Woybierz zaktadke "Key in coord" i
wprowadz wspoirzedne punktu

nawigzania. Key in angle | ]
BS MNorth 0.000 | & ] E
BS East 0,000 :B'"
BS Elev. 0.000 e
v
Azimuth 0e00'00" ol
= o
Azimuth | | meas | ok |

« Wyceluj na punkt nawigzania i nacisnij [MEAS].
Nacisnij [STOP] aby zobaczy¢ odlegtos¢
obliczong ze wspétrzednych, odlegtos¢
pomierzong oraz réznice miedzy nimi. Nacisnij
[YES] aby zatwierdzi¢ nawigzanie i powrécic
<Coord. measurement>.

3. Nacisnij [OK] aby potwierdzi¢ azymut nawigzania.
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14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

PROCEDURA Wprowadzania kata

1. Wybierz "Backsight setup" z <Coordinate>.
Pojawi sie okno <Set H angle>.

2. Woybierz zaktadke "Key in angle" i podaj
warto$¢ kata Hz w polu "H.ang".

3. Nacisnij [OK] aby zatwierdzi¢ wprowadzong
wartosc.

PROCEDURE Wprowadzania azymutu

Set H angle
@ o
wolt
HA=R. 10°03'33" -
=
Input Horizontal angle ¥
Hang | 125°1200"|| =
I I | Ok |

1. Woybierz "Backsight setup" z <Coordinate>.
Pojawi sie okno <Set H angle>.

2. Wybierz zaktadke "Key in azimuth" i
wprowadz wartos¢ "Azimuth".

Set H angle
Key in coord |
B 0
0
HA-R i10eo00'21"| ™"
<
Input Horizontal angle —L
Azimuth | 220°12'55" |
el
H.ang 220°12'55"
H. ang | I I QK I
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3. Wocisnij [OK] aby zatwierdzi¢ wprowadzone wartosci.

14.3

14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

Pomiar wspétrzednych 3-D

istnieje mozliwosc¢ okreslenie wspotrzednych celu poprzez jego pomiar i informacji o stanowisku
oraz punkcie nawigzania.

Wspoétrzedne celu sg obliczane na podstawie ponizszych wzorow.
X1 Coordinate = X0 + S x sinZ x cosAz

62

Y1 Coordinate = YO + S X SinZ X sinAz

Z1 Coordinate = Z0 + S x cosZ + ih - th

X0: wspéirzedna X stanowiska S: odlegtos¢ skosna ih: wys. instrumentu

YO: wspédirzedna Y stanowiska Z: kat

\%

Z0: wspotrzedna Z stanowiska Az: azymut

th: wys. celu

"Null" w polu wspdtrzednych nie bedzie brany do obliczenh. "Null" nie oznacza tego samego co zero.

z

QOdleglosé

skosna
Kat zenital- %
ny

Wysokose¢ lustra

:/, Wspolrzedne celu

=



14. POMIAR WSPOLRZEDNYCH

PROCEDURA

1. Wyceluj na punkt ktérego wspdtrzedne majg by¢é wyznaczone.

2. Wybierz "Coord." w <Coordinate>.

Coordinate
i 1 Station setup B 0

3 et

wry . ap»

i 2 Backsight setup e

SN

ul

7

| I I | BAXK |

Nacisnij [MEAS] aby rozpoczaé pomiar. Wybierz
[STOP] aby przerwaé¢ pomiar. Na ekranie
pojawig sie wspotrzedne celu. Wybierz zaktadke

"Graphic" aby zobaczyé wynik pomiaru na szkicu. || MNorth B E
East o

Elev, #

S &)

ZA 64°51'14" "

HA-R 142°58'26" | =

A

| =T ] | MEAS |

3. Woyceluj na nastepny punk i wcisnij [MEAS] aby
rozpocza¢ pomiar.

4. Po zakonczeniu pomiaru wspotrzednych
nacisnij {ESC} lub wybierz czerwony krzyzyk w
prawym gérnym rogul.



15. WCIECIE

Wecigcie stuzy do okreslenie wspotrzednych stanowiska na podstawie pomiaru do kilku punktow
o znanych wspétrzednych. Jednoczesnie istnieje mozliwo$¢ sprawdzenia btedow dla kazdego

punktu.

Dane Wynik

Wspétrzedne punktéw: (Xi, Yi, Zi) Wspotrzedne Stanowiska : (X0,Y0, Z0)
Kat :Hz

Kat Y

Odlegtos¢ : Di

P2

Station point
(PO)

P4

P3

* W przypadku pomiaréw wraz z odlegto$cig mozna wykorzysta¢ od 2 do 10 punktéw a w
przypadku gdy mierzone sg tylko katy od 3 do 10 punktow.

 im wiecej pomierzonych punktéw i im wiecej pomiaréw wraz z odlegtoscig tym wigeksza
doktadnos¢ okreslenia wspdtrzednych stanowiska.
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15. WCIECIE

Wciecie XYZ

W czasie pomiaru zostang okreslone wspoétrzedne XYZ.

PROCEDURA

1. Wybierz "Resection" z<Menu>.

2. Wybierz "NEZ" .

3. Znany punkt.
Wybierz pierwszy znany punkt lub wpisz jego
wspotrzedne i wysokos$¢ lustra a nastepnie

nacisnij [NEXT] aby przej$¢ do kolejnego punktu.

 Nacisnij [PREV] aby powrdci¢ do
poprzedniego punktu.

Kiedy wszystkie znane punktu zostang
zdefiniowane nacisnij [OK].

Menu

£ 1.Coord.

-

2.Setting out

e

" 3.0ffset

£ 4REM

ResectionfMenu

b 2 Elevation

| I I | BAcK |
Known Ptid [1 L
| I o
Morth 1240.586 || w0
East 1234000 || W
-
Elev. 1233.690
w [ mmpn| e

| PREV | MEXT | OK
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15

. WCIECIE

Woyceluj na pierwszy znany punkt i nacisnij
[MEAS] aby wykona¢ pomiar.

Wyniki pomiaru zostang wyswietlone na
ekranie.

* Po wybraniu opcji [ANGLE] odlegto$¢ nie
zostanie pomierzona.

Nacisnij [YES] aby potwierdzi¢ wyniki pomiaru
dla pierwszego punktu.

« W tym oknie rowniez istnieje mozliwo$¢
zdefiniowania wysokosci lustra.
* Wybierz [NO] aby powrdci¢ do kroku 4.

Powtarzajgc kroki 4 i 5 mierzac pozostate
punkty.

Po osiggnieciu minimalnej liczby wymaganych
pomiaréw pojawi sie opcja [CALC].

Nacis$nij [CALC] lub [YES] aby automatycznie
rozpoczaé obliczenie wspdtrzednych stanowiska.
« Na ekranie instrument pojawia sie

wspoirzedne stanowiska oraz btedy.

Resectionf Observation known points

Known Pt.id
Morth

East

Eley.

sD

ZA,
HA-R.

Resectionfresult

1
1240.586
1234.000
1233.690

1.865m
90°43'22"
249°01'55"

|

sD 5.018m
ZA 92059'42"
HA-R 246°11'09"
HR | b.ooo|m

Resectionfresult
sh 5.279m
ZA 90°00'07"
HA-R 242°29'06"
HR | 0.000 M

OceNorth 4.568[® O
Oce Bast 23460 ™"
QOcc Elev, 3,012 | 4P
oN 0.0071 |2
oE 0.0038
g7 0.0001 | !

2

[ Jreoes| ok |



15. WCIECIE

W zaktadce "Detail" widoczne sg odchylenia
standardowe dla kazdego punktu.

8. Jezeli dla danego punktu wartosci btedéw nie sg

akceptowalne, podswietl go i nacisnij [OMIT].
Opis “OMIT” pojawi sie na prawo od numeru
punktu.

Nacisnij [RE_CALC] aby ponownie obliczy¢
stanowiska bez uwzglednienia punktu
zaznaczonego w kroku 8. Pojawig sie wyniki,
jezeli wszystkie wartosci sa akceptowalne
przejdz do kroku 10.
Jezeli nadal wystepujg za duze bledy wykonaj
jeszcze raz wceiecie poczynajgc od kroku 4.
* Wybierz [RE OBS] aby zamierzy¢
punkt wybrany w kroku 8 ponowni.
Jezeli zaden punkt nie byt wybrany w kroku 8
Tylko ostatni punkt moze zosta¢ ponownie
pomierzony.

Resectionfresult
Result | Detail By
@ o
I oz|
0.123
0.123 @
=
CNe
ol
b
OMIT |RE_CALC|RE_OBS| OK |
Resectionfresult
Result | Detail E
@ o
............. .0
st (O [ 4 B 1
2nd 0009 0001 0001 ||
=
ol
OMIT |RE_CALC|RE_OBS| OK |
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15. WCIECIE

 Nacisnij [ADD] na drugiej stronie jezeli ma

zostaé pomierzony kolejny znany punk. e e
Result| Detail iy
B 0

a»
=
LN
ol
2
| | | aco |p2

(1]
1B 0

1]
Rem

2nd 0.009 -0.001 0.001

ResectionfRe_obs

<>

1=

CINE]
1

10. Nacisnij [OK] w <Resection/result> . - — - I

11. Wybierz tryb ustawienia kata Hz i nacisnij [YES] =]
aby ustawi¢ pierwszy znany punkt jako ResectionjSet h angle mx
nawigzanie.

Set hangle? @ o

12. Naci$nij [NO] aby powrdci¢ do et

<Resection/Menu> bez ustawienia Mode =Az

azymutu.

A
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15. WCIECIE

Wcie,cie Z

W wyniku tej procedury obliczona zostanie tylko wspotrzedne Z.

» Pomiar punktéw znanych musi odbyé¢ sie w trybie pomiaru wraz z odlegtoscia.

* Pomierzonych moze zosta¢ od 1 do 10 punktow.

PROCEDURA

1. Woybierz "Resection" z <Menu>.

2. Wybierz "Elevation" aby wej$¢ do
<Resection/Known point>.

3. Znany punkt.
Wybierz pierwszy znany punkt lub wpisz jego
wspotrzedne i wysokos¢ lustra a nastepnie

nacisnij [NEXT] aby przej$¢ do kolejnego punktu.

« Nacisnij [PREV] aby powrdci¢ do
poprzedniego punktu.

Kiedy wszystkie znane punktu zostang
zdefiniowane nacisnij [OK].

Menu
..... L
i 1.Coord. KF 5.MLM B 0
ol
¥ 2.Setting out .
R L=
i 3.0ffset A 7Arcacae. | g 5
£ 4REM %;
| | | BACK |

Resection/Menu

B NEZ

ResectionfKnown point

Known Pt.id |1 El L

Eley.

HR.

1]
Rem

| PREV | NEXT | OK
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15. WCIECIE

Woyceluj na pierwszy znany punkt i nacisnij
[MEAS] aby wykona¢ pomiar.

Wyniki pomiaru zostang wyswietlone na
ekranie.

W celu pomierzenie kolejnych punktéw wykonaj
ponownie krok 4.

Nacis$nij [CALC] lub [YES] aby automatycznie

rozpoczaé obliczenie wspdirzednych stanowiska.

« Na ekranie instrument pojawi sie
wspotrzedna Z oraz btedy.

W zaktadce "Detail" widoczne sg odchylenia
standardowe dla kazdego punktu.

ResectionjObservation known points

Known Pt.id

Eley.

91°08'52" ||| -
241°42'02" | | @

11,801 | 4P

5.389m | @&
89°59'56" | =

3052'43"

2.389m{l@ o
1}

0.100 |m

780,012 | P

0.006 | @




15. WCIECIE

7. Jezeli dla danego punktu wartos$ci btedéw nie sg

akceptowalne, podswietl go i nacisnij [OMIT]. Resectim"msu't
Opis “OMiT” pojawi sie na prawo od humeru Result | Detail ol
punktu. I cfZl B E

15t 0.123
PR 0123 -«
4
CNe

]

- . o 7

8. Nacisnij [RE_CALC] aby ponownie obliczyé

stanowiska bez uwzglednienia punktu OMIT IRE—CALCI RE—OBSI OK I

zaznaczonego w kroku 7. Pojawig sie wyniki,
jezeli wszystkie wartosci sg akceptowalne
przejdz do kroku 9.
Jezeli nadal wystepujg za duze btedy wykonaj
jeszcze raz wceiecie poczynajgc od kroku 4.
* Wybierz [RE OBS] aby zamierzy¢
punkt wybrany w kroku 7 ponowni.
Jezeli zaden punkt nie byt wybrany w kroku 8
Tylko ostatni punkt moze zosta¢ ponownie
pomierzony.

ResectionfRe_obs

9. Nacisnij [OK] aby zakonczy¢ wciecie. Zmieniona
zostanie tylko wspétrzedna Z stanowiska
pozostate wspétrzedne nie ulegng zmianie.
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15. WCIECIE

Obliczenie wciecia

OS oblicza wstepne wspotrzedne X, Y na podstawie rownan obserwacyjnych zawierajacych
mierzone katy i odlegtosci, a nastepnie wspotrzedne stanowiska metodg najmniejszych
kwadratow. Po obliczeniu wspétrzednych X i Y obserwowane katy pionowe (i wysokosci celu)
sg usredniane, aby obliczy¢ wysokos$¢ stanowiska.

Poczgtek obliczen

o

v

Znalezienie przyblizonych
wspotrzednych

,

Utozenie rownan
obserwacyjnych dla kata

Utozenie rownan
obserwacyjnych dla
odlegtosci

Przygotowanie réwnan
normalnych

Wyznaczone wspotrzedne
pozycji instrumentu zostajg
ustawione jako przyblizone

Kalkulacja wspotrzednych
stanowiska

Powtarzane
3 razy

'

Wartosci wspotrzednych
réznig sie od teoretycznych
0 mniej niz 0.5 mm

NIE

TAK

| 4

Kalkulacja wspotrzednej Z

v

Koniec kalkulacji
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15. WCIECIE

Problemy przy wykonywaniu wciecia
W pewnych przypadkach moze sie zdarzy¢, ze nie bedzie mozliwosci obliczenia wspoétrzednych

stanowiska jezeli stanowisko i punkty obserwowane bedg leze¢ na jednym okregu.

Najbardziej pozgdany uktad jest pokazany na rysunku ponizej

: Nieznany punkt AA

: Znany punkt oe
W przypadku pokazanym ponizej nie bedzie mozliwosci obliczenia wciecia.

W przypadku gdy wszystkie punkty lezg na jednym okregu wykonaj jedng z ponizszych czynnosci.

(1) Umies¢ instrument najblizej srodka trojkata.

)

(2) Skorzystaj z jednego znanego punktu ktéry nie
lezy na okregu

(3) Wykonaj pomiar odlegtosci przynajmniej do
jednego punktu ©

&

« W niektorych przypadkach nie ma mozliwosci obliczenia wspétrzednych stanowiska ma to miejsce
gdy kat pomiedzy znanymi punktami jest bardzo maty
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16. TYCZENIE

Tyczenie pozwala na wyznaczenie pofozenia interesujgcego nas punktu.

Réznica pomigdzy danymi wprowadzonymi do instrumentu (danymi do tyczenia) a pomierzong
warto$cig moze by¢ wyswietlona na ekranie instrumentu po pomiarze kata, odlegtosci lub
wspotrzednych obserwowanego punktu.

Réznica kata poziomego, réznica odlegtosci oraz réznica wspétrzednych sg obliczane i
wyswietlane za pomocg nastgpujgcej formuty.

Roznica kata Hz
dHz (kat) = kat poziomy do wytyczenia — pomierzony kat
dD (odlegto$¢) = pomierzona odlegto$¢ pozioma x tan (dHz)

Réznica odlegtos¢ skosnej
dSD = pomierzona odlegto$¢ — odlegtos¢ skosna do wytyczenia

Roéznice wspétrzednych
Wyswietlona warto$¢ (wspoétrzednych)* = pomierzona wspétrzedna X — wspotrzedna X jaka ma
zostac wytyczona

* Zamiast X mozna wstawi¢ Y lub Z do powyzszego wzoru

Height difference (REM setting out measurement)
Displayed value (height) = measured REM data - REM data of setting out data

e Dane do tyczenia moga by¢ wprowadzane w réznych trybach: jako wspétrzedne, odlegtosci
poziome, odlegtosci skosna, przewyzszenia, pomiar wysokosci punktu niedostepnego (WPN).

Diody do tyczenia

Kiedy diody do tyczenia sg wigczone, predkos¢ mrugania diody umozliwi okreslenie stanu OS oraz
odlegtosci uzytkownika od tachimetru. Korzystajac z widocznych koloréw istnieje moziwos¢ wpasowania sie
w zadany kierunek.
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16. TYCZENIE

& Znaczenie sygnatéw w czasie tyczenia

Status i kolor Znaczeni
Coraz szybsze mruganie (Od strony tyczki) Zbliz sie do OS
Coraz wolniejsze mruganie (Od strony tyczki) Oddal sie od OS
Szybkie mruganie Jestes$ w prawidtowej odlegtosci
Red (Od strony tyczki) Przesun tyczke w lewo
Zielony (Od strony tyczki) Przesun tyczke w prawo
Czerwony i Zielony Jestes na kierunku

16.2 Tyczenie na podstawie kata i odlegtosci

Szukany punkt wytyczamy za pomoca kata nawigzania stanowiska i jego odlegtosci od stanowiska.

Position to be set out

A dlstancs e

Reference direction

Present target
position

Instrument station
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16. TYCZENIE

PROCEDURA
1. Woybierz "Setting out" z <Menu> pojawi sie okno
<Setting out>. v
i€ 1.Coord. F 5 MM o o
=
4 6 Resection .
= L=
B 3.0ffset W 7. Areacalc. | g 5
£ 4REM o]
| | | Back |
Setting out
[ ]
B 0
31 2 Backsight setup | ‘E:

+ 4 L=
| ¥ 3so Tta setting” ¥ 5.|<e1 in coorcl

ol
| T 4.Setting out ” T o.58t out coords | 2

| I I | BAK |

2. Wybierz "Occupy setup" pojawi sie okno
<Occupy setup>. Wprowadz informacje o Reference Direction
stanowisku i naci$nij [OK] aby przej$¢ do
nawigzania.
IZF "14.1 Definiowanie stanowiska"

Instrument station

3. Ustaw azymut nawigzania i naci$nij [OK].
IZF "14.2 Azymut nawigzania"
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16. TYCZENIE

4. Wybierz "SO data setting" z <Setting out>

pokaze sig okno <SO data setting>. Podaj kat
pomiedzy punktem nawigzania i punktem ktory
ma zosta¢ wytyczony "SO.H.ang" oraz odlegtos$¢
(skosng, pozioma lub réznice wysokosci) od
stanowiska do tyczonego punktu "SO.Sdist".

« Wcisniecie przycisku [Shvr] powoduje zmiane
trybu dla odlegtosci "SD" (odlegto$¢ skosna),
"HD" (odlegto$¢ pozioma), "VD"
(przewyzszenie).

» Nacis$nij [COORD] na drugiej stronie i
wprowadz wspoétrzedne w <Key in coord>. Kat
i odlegtos¢ do tyczonego punktu zostang
obliczone.

Po wprowadzeniu warto$ci nacisnij [OK]
pojawi sie okno jak po prawe;j stronie.

S0 data setting
Dist.mode sD —
B 0

S0H.ang 40°50'00" Lo
L=

LNz

ol

A

| shwr | | ok |p1

< 1°09'28" " ¢

<>

sD =

2 85°39'32" 58

HAR 44°59'28" | 5
| shwr | cnFG [ MEAS |

1°09"

Zh
HAR

85°39'32"
44°59'28"

| shwr | cNFG | MEAS |
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16. TYCZENIE

6. Umies¢ lustro na kierunku do punktu i nacisnij
[MEAS] aby rozpoczg¢ pomiar odlegtosci.

Lz L . . - . - 74
Odlegtosé i kierunek o jaki nalezy przesunag¢ lustro [EEEEIGTENFA

zostanie wyswietlony na ekranie OSa.

« Kierunek ruchu (Czerwony oznacza, ze pozycja
lustra jest prawidiowa)

[ 4]
2018'54"|” o
4.156M | ap
5D 7.456™M| L
ZA 83°38'53" | B
HAR 46°08'54" | 5
| stwr | cnFG [ MEAS ]

C:Io o
Za 83°38'53"

HAR 46°08'55" | =

| shwR | CNFG | MEAS |

<« : (Widziane od strony OS) Przesun lustro w lewo
» : (Widziane od strony OS) Przesun lustro w prawo

<P : Lustro jest na prawidtowym kierunku
V¥ :(Widziane od strony OS) Przesun lustro blizej
A : (Widziane od strony OS) Przesun lustro dalej
AV : Lustro jest na prawidtowe] odlegtosci

A

A : (Widziane od strony OS) Przesun lustro do géry

v
V¥ : (Widziane od strony OS) Przesun lustro w dot

AY

AV Lustro jest na prawidtowej pozycji

« Wcisniecie przycisku [Shvr] powoduje zmiane trybu dla odlegtosci "SD" (odlegtos¢ skosna),

"HD" (odlegto$¢ pozioma), "VD" (przewyzszenie).

» Naci$nij [CNFG] aby zdefiniowa¢ doktadnos¢ tyczenia. W przypadku gdy pozycja lustra
znajdzie sie w mniejszej odlegtosci niz zdefiniowana doktadnos$¢ pojawig sie podwdjne
strzatki oznaczajace uzyskanie hen prawidtowej pozyciji.



16. TYCZENIE

7. Przesun lustro az do momentu kiedy odlegtosé do
tyczonego punktu bedzie wynosié Om.

8. Nacisnij {ESC} aby powrdci¢ do <Setting out>.
Podaj parametry dla nastepnego punktu w celu
jego wytyczenia.

Setting out

0°00'00"
0.000m™

sD
ZA,
HA-R,

7.456M
83°38'53"
43°50'00"

w0.000

bo o 4

00 00;

HAR

1227424
1230.584
1236.325

7.456m
g3°38'53"
43°50'00"

:
1
;
1
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16. TYCZENIE

16.3 Tyczenie ze wspotrzednych

Po wprowadzeniu wspétrzednych punktu do wytyczenia, instrument OS oblicza wartosci do
wytyczenia: kat poziomy i odlegto$¢é pozioma. Poprzez wybranie funkcji kata poziomego, a
nastepnie odlegtosci poziomej, moze by¢ wytyczone potozenie punktu.

N
A Distance

Backsight |
station Present target
position

Point to be set out

Instrument station

e Aby okresli¢ wspotrzedng wysokosciowg (Z), przytwierdz cel do tyczki na odpowiedniej

wysokosci.
PROCEDURA
1. Woybierz "Setting out" z<Menu> Menu
..... L
57 5 .MLM @ 0
4. 6 Resection -
e L=
i 3.0ffset A 7Areacale. | g 5
£ 4REM ;FJ
| | | Back |

2. Wybierz "Occupy setup" aby wejs¢ do
<Occupy setup>. Wykonaj nawigzanie.

"16.2 Tyczenie na podstawie kata i odlegtosci”
kroki 2 do 3

80



16. TYCZENIE

3. Wybierz "Key in coord" z <Setting out>. Dodaj
wszystkie punkty do tyczenia.
Nacisnij [ADD] aby dodac.

* Wybierz [DEL] na drugie stronie aby usung¢
zaznaczony punkt.

» Naci$nij [DELALL] na drugiej stronie aby
usung¢ wszystkie punkty.

4. Zaznacz na liscie pierwszy punkt ktéry chcesz
tyczy¢ i nacisnij [OK] pojawi sie okno <Set out
Coords>.

=D
za
HAR

ADD

Key in coord

Pt.id

Morth

East

Eleyv.

1245517 |8 O

1233844 | o0

1224.512 | All»

s

11.858m | {8

D4745'44" | q
197°56'21"
OK

@ 0

0.000 i

0.000 °

L

0.000 L=

LN

el

B
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16. TYCZENIE

5. Umies¢ lustro na kierunku do punktu i nacisnij

82

[MEAS] aby rozpoczg¢ pomiar odlegtosci.
Odlegtosc i kierunek o jaki nalezy przesung¢
lustro zostanie wyswietlony na ekranie OSa.

* Przetacz sie pomiedzy poszczegdlnymi

zaktadkami aby uzyska¢ potrzebne informacje.

Zaktadka Graph 1 pokazuje obecng pozycje
lustra oraz kierunek od tej pozycji do punktu
tyczonego.

Zaktadka Graph 2 pokazuje pozycje tyczonego
punktu (kwadrat) oraz pozycje lustra (okrag).

Przesun lustro az do uzyskanie prawidiowe;j

odlegtosci do tyczonego punktu.

= Opis wskaznikow: "16.2 Tyczenie na
podstawie kata i odlegtosci” krok 6

MNEZ | Graphi | Graphz
> 0o2224" [0 0
[ 2 0.156m| ==
A 6.087m | @
- 0.605m | _[L*
sD 5.732m | fil @
zZA 90°55'56" | 4
HAR 197°33'57" | ga
oK | | cnFe [ MEAS ]

Réznica wysokosci

Set Out Coords

Set Out Coords
SHY |NEZ | Graphl | Graphz

1230730 |B-30
E 1233857
z 1233.007 | @B

5.732m

<> o°0000" |? E
< 0.000m| ="
AY 0.000m | @
4 0.000m | _L#
sD 5.733m
ZA 90°55'56" | 1
HA-R 197°33'58" | g2
oK | | enFe | MEAS |

Set Out Coords

N 123973 |@ O
0
E 1233887 | e
w0.000
- T z 1235407 |
<1

DD @ ,_d\ sD 5.733m 'L -
00°00% 2 [ za apes5'56" | =
e 197e3zset | o
A

oK | | cnFe | mMEAS |




16. TYCZENIE

6. Nacisnij {ESC} aby powrdci¢ do <Key in coord>.
Wybierz kolejny punkt i przejdz do tyczenia.

Set Out Coords

SHV | NEZ | Graphl

a>  oooor [P O

4» 0000m| ™

AY 0.000m |9®

(m) 4% 0.000m |LZ

<D 5.733m

28 90°55's6" 21

1= HAR  197°33'58" | A

oK | | enre [ mEAS |

Tyczenie punktu niedostepnego REM

Aby wytyczy¢ potozenie punktu, w ktérym nie mozna umiescic¢ celu, mozna wykorzystac opcje

tyczenia punktu niedostepnego.

"13.4 Wysokos$¢ punktu niedostepnego”

PROCEDURA

1. Umies¢ lustro doktadnie nad lub pod punktem.
Przy pomocy tasmy okresl wysokos$c¢ celu
(wysokos$¢ od lustra do celu).

2. Wybierz "Occupy setup" w <Setting out> aby przejs¢ do menu

<Occupy setup>. Jezeli potrzeba wprowadz
dane do nawigzania.

IZF "16.2 Tyczenie na podstawie kata i odlegtosci”

krok 2 do 3

3. Wybierz "SO data setting" z <Setting out>.
Nacisnij [Shvr] az pojawi sie na ekranie
SO.Height.". Wprowadz wysokos$é w polu
"SO.Height". Jezeli potrzeba wprowadz kat do
punktu.

S0 data setting
Dist.mode . | R
eI

SO H.ang 43°5000" || o
SO Height: 3.300]|m ap
L=

=0

ol

2

| R | ok [r1

83



16. TYCZENIE

4. Po wprowadzeniu wartosci nacisnij [OK] pojawi
sie okno jak po prawej stronie.

5. Woyceluj na lustro i nacisnij [MEAS]. Zostanie

wykonany pomiar a na ekranie pojawig sie
wyniki.

6. Nacisnij [REM]. Odlegtos¢ (przewyzszenie) i

84

kierunek zostanie wyswietlone na ekranie.

Nacisnij [STOP] aby zakonczy¢ pomiar.

« Kierunek ruchu (Czerwony oznacza, ze
pozycja lustra jest prawidtowa)

A

A : (Widziane od strony OS) Przesun lustro do gory REM | SR | CNFG | MEAS |

v
V¥ : (Widziane od strony OS) Przesun lustro w dét

AV . ) . 3
AV : Lustro jest na prawidtowej pozyciji

1]

E mem

2°18' i (]
<:Io @
Zh 83°38'53"

HAR 46°08'55"

| shwR | cnFG | MEAS |

< 059'16"|" o

<
SD 5.732m| Lz
ZA 90°55'56" 9-@
HAR 197°33'57" | &

REM | shwR | CNFG | MEAS |

Strzatka oznaczajgca kierunek ruchu

0'59'16"|" o
0.992"M | a»
S 5.732m | Lt
2 68°50'27"
HAR 186°28'24" | &




16. TYCZENIE

« Nacisnij [CNFG] aby zdefiniowa¢
doktadnosc tyczenia. W przypadku gdy
pozycja lustra znajdzie sie w mniejszej
odlegtosci niz zdefiniowana doktadno$c¢
pojawig sie podwojne strzatki
oznaczajgce uzyskanie hen prawidtowej
pozyciji.

7. Nacisnij {ESC} aby zakonczyc.

50 configuration

Accuracy

0.000|m

0K

[

B 0

ARm

-

£ G

N
1

7
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17. DOMIARY

Domiary mozna wykorzysta¢ w celu okreslenie potozenia punktu na ktéry nie mozna bezposrednio
wykona¢ pomiaru lub do okreslenia kata i odlegtosci do punktu na ktérego nie ma mozliwosci
bezposredniego wycelowania.

« istnieje mozliwos¢ okreslenia odlegtosci i kata do punktu ktéry chcemy pomierzyé (cel) poprzez
dokonania pomiaru do punktu umieszczonego obok (punkt offsetu) i podania warto$ci przesuniecia
tego punktu od celu.

« istniejg trzy rézne opcje domiaréw opisane ponizej.

» Wprowadz wspotrzedne stanowiska zanim zaczniesz pomiar

Domiar - Odlegtosci

Polega na podaniu odlegtosci poziomej od punktu offsetowego do punktu celu.

TTargel Point
=]y L?ﬂ
\\ / Offset Point
/ (Target)
/

\\.
.

\A

Instrument Station

. W przypadku gdy punkt offsetowy umieszczony jest z lewej lub z prawej strony celu, upewnij
sie ze linie 1gczace punkt offsetowy z celem i z stanowiskiem tachimetru tworzg kat jak
najblizszy 90°.

* W przypadku gdy punkt offsetowy jest potozony bezposrednio przed lub za punktem celu
upewnij sig, ze jest potozony na linii faczacej stanowisko tachimetru z celem.

PROCEDURA

1. Umies¢ punkt offsetowy jak najblizej celu i
pomierz odlegtosci pomiedzy nimi.
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17. DOMIARY

2. Wybierz "Offset" z <Menu> .

3.

4.

5.

Wybierz "Occupy setup" aby wykonaé
nawigzanie.

|Gy "14.1 Definiowanie stanowiska"

Zdefiniuj azymut nawigzania i nacisnij [OK]
g "14.2 Azymut nawigzania"

Wybierz “OffsetDiST".

Wprowadz nastepujgce dane.

(1) Kierunek do celu.

(2) Odlegtosé pozioma od punktu celu do
punktu offsetowego.

« Kierunek do punktu offsetowego
<— : Polewej stronie celu.
—> : Po prawej stronie celu.
| : Blizej niz cel.
1t Zacelem.

Menu
e | [
i 1 .Coord. F5.MLM @ o
1]
¥ 2.Setting ot || A 6.Resection .
=
B 7.Area calc.
LN
£ 4REM ;F]
| | | Back |
Reference Direction
Instrument station
Offset
- [ 4
ma 1 Ocoupy setup | @ 0
4 0
i€ 2 Backsight setup | o
+ + + =
i 4.0ffsetANG.
ol
I 5.0ffset2D 2
| I I | Back |
OffsetDIST
5D <hul > | I
ZA <Null> |@ 0
HA-R <Mull> | B
%E\) ap°i1'29" bt
-
HA-R 118°47'52"
Orectin [ EGG_—_—] =2
Offzet dist. 2000 |m ;FJ

OK  |HvD/nez| | mEAs |
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17. DOMIARY

Wyceluj na punkt offsetowy i nacisnij [MEAS]
aby rozpocza¢ pomiar.

Nacisnij [STOP] aby zatrzyma¢ pomiar.
Wyniki pomiaru pojawig sie na ekranie.

* Wybierz [HVD/nez] aby przetaczyé
wyswietlanie wynikéw pomigdzy widokiem
odlegtos¢/kat a wspotrzedne/wysokosé.

OffsetDIST
D 5,734 | EEE
ZA ooe11'21" |B O
HA-R. 140°51'37"| .8
SD 5.374m | qgp
A g0°11'59" @
HA-R. 161°16'20"
Direction = El
Offset dist. 2000 |m ;FJ
OK  |HvDjnez | | MEAS |




17. DOMIARY

17.2 Domiar - Kata

Umiesc¢ punkt offsetowy po lewej lub po prawej stronie celu mozliwie jak najblizej. Nastepnie nalezy
pomierzy¢ odlegtos$é do punktu offsetowego i kat poziomy do punktu celu.

Punkt
offsetowy

Wysokos¢ celu

Stanowisko
PROCEDURA
1. Ustaw punkt offsetowy jak najblizej celu
(upewnij sie, ze odlegtos$¢ od instrumentu do
celu oraz wysokos¢ sg takie same dla celu jak i
punktu offsetowego).
2. Wybierz "Offset" z <Menu> a nastepnie e
"OffsetANG.". e
i 1.0ccupy setup | 8 0
4 0
i€ 2.Backsight setup | o
4 3 e

i 3.0ffsetDIST

2
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3. Woyceluj na punkt offsetowy i nacisnij [MEAS]

17. DOMIARY

aby rozpocza¢ pomiar.
Nacisnij [STOP] aby zatrzymac.

4. Wyceluj na cel i nacisnij [H.ANG].

5. Nacis$nij [OK] aby powrdci¢ do menu <Offset>.

90

« Nacisnij [HVD/nez] aby przetaczy¢

wyswietlanie wynikow pomiedzy widokami
odlegtosé/kat a wspotrzedne/wysokosc.

DffsetANG.
Result e
5D <hull> (B0
Zh, <pull= | =
HAR <Nl > | >
-
sD 6.532m
ZA 92°031'48" =e @
HA-R 182°03'54" | =
iz
OK  |HvD/nez| MEAS | HANG |

Wyniki domiaru

DffsetANG.
| [ Result S
5D 6.532m |0 O
ZA 9203147"| "
| [Har 182°03'5" | W
SD 6.532m
ZA 92°31'47" | =
HAR 182°03'56" | 5
0K |HvD/nez| MEAS [ H.ANG |

Wyniki pomiaru celu



17. DOMIARY

Domiar — Punkt niewidoczny

Polega na pomiarze odlegtosci pomiedzy celem a dwoma punktami
offsetowymi.

Umies¢ dwa punkty offsetowe (1szy i 2gi) w linii prostej wraz z punktem celu, wykonaj pomiar

pierwszego i drugiego punktu offsetowego a nastepnie podaj odlegto$¢ pomigdzy drugim punktem
offsetowym a celem.

« istnieje mozliwos¢ uproszczenie tego rodzaju pomiaréw przez zastosowanie opcjonalnego dwu

pryzmatycznego celu (2RT500-K). Przy wykorzystaniu tego rodzaju celu nalezy pamieta¢ aby stata
pryzmatu byta ustawiona na zero.

Target Point
+-_Offset Point (Target)

| /O

/ Offset Point
/" (Target)
/

|
A

Instrument Station

Jak mierzy¢ przy pomocy 2RT500-K

Offset Points

2nd 1st
Target Target

Target Point C

Umies¢ cel taka by czubek trzpienia dotykat celu.
. Skieruj pryzmaty w strone tachimetru.
Pomierz odlegto$é pomiedzy 2dim punktem offsetowym a celem.
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17. DOMIARY

PROCEDURA
1. Umies$¢ dwa punkty offsetowe na jednej linii wraz
z celem.
2. Wybierz "Offset" z <Menu> a nastepnie T
"5.0ffset2D".
i 1.0ccupy setup | .
4 0
it 2 Backsight setup | o
+ + + =
|i# 3.0ffsetDIST| [i7 4.0ffsetanG|
& o

3. Nacisnij [CNFG] a nastepnie podaj odlegtos¢ od
drugiego punktu do celu w polu "Offset dist.".

Ustaw rodzaj pryzmatu i nacisnij [OK] aby Offset dist
potwierdzi¢. = 200014 |EC
Reflector Prism et
« Nacisnij [LIST] aby zmieni¢ statg pryzmatu. Prism const. :lmm <
L=
el
7
LIST 0K
4. Wyceluj na pierwszy punkt offsetowy i nacisnij
[MEAS] aby rozpocza¢ pomiar. Offset2D
Nacis$nij [STOP] aby zakonczy¢ pomiar. Zostang <0 m
wyswietlone wyniki pomiaru. Nacisnij [YES] aby 6.532 B E
zatwierdzic. wem
Z,{\ [+] 1 n
92°31'46" | o»
AR 182°03'56" || =L
=g
]
F Y5 | | na | F
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17. DOMIARY

5. Wyceluj na drugi punkt offsetowy i nacisnij

[MEAS] aby rozpoczg¢ pomiar.

Nacisnij [STOP] aby zakonczy¢ pomiar. Zostang

wyswietlone wyniki pomiaru.

6. Nacisnij [YES] aby zobaczy¢ wynik dla celu.

Offset2D

Take 2nd offset reading

sD

Zn 92°31'46"

AR 182°03'56" z
_ |or | | [
Offset2D
Result

b 6.699™

s 108°07'37"

R 194°03'53"




18. CZOLOWKA

Funkcja ta umozliwia okreslenie odlegtosci skosnej i poziomej oraz kata poziomego pomiedzy

punktem poczatkowym a celem.

» Ostatnio pomierzony punkt moze zosta¢ zamieniony na punkt poczatkowy.

» Wyniki pomiaru mogg zosta¢ wyswietlone jako gradient.

Target (P2)

Target (P3)

Pomiar odlegtos¢ pomiedzy 2 lub wiecej punktami

PROCEDURA

1. Wybierz "MLM" z <Menu>.

94

Menu
[ ]
i€ 1.Coord, 0
; ey
¥ 2.Setting out || 4 6.Resection i

B =
i 3.0ffset A 7Areacale. | g 5
£ 4REM ;

| | | | Back |




18. CZOLOWKA

2. Woyceluj na punkt poczatkowy i naci$nij [MEAS]

3.

aby rozpocza¢ pomiar.
Nacisnij [STOP] aby zatrzymac.

* W przypadku gdy punkt zostat pomierzony

wczesniej zostanie od razu wyswietlony ekran

z kroku 3.

Wyceluj na kolejny punkt i nacisnij [MLM]
aby rozpoczg¢ pomiar. W ten sposéb mozna
pomierzy¢ odlegto$¢ skosna, gradient
pochylenia, odlegto$¢ poziomg oraz
przewyzszenie pomiedzy punktem
poczatkowym a innym punktem.

« Nacisnij [MEAS] aby ponownie
zamierzy¢ punkt poczatkowy. Wyceluj na
punkt poczatkowy i nacisnij [MEAS].

» Po nacis$nigciu [MOVE] ostatnio
pomierzony punkt staje sie punktem
poczatkowym.

IZF "18.2 Zmiana punktu
poczatkowego"

Nacisnij {ESC} lub czerwony krzyzyk w
prawym gérnym rogu aby zakonczy¢.

Missing line meas.
Take BS reading L
B 0
a»
74 92044'31" =D
HAR 183037'10" =
| I | MEAS | I
Missing line meas.
ML.Sdist L
Grade Do
ML Hdist o
ML Vdist <>
= 6.528m
24 92033'13" -'E'
HAR 182°05'18" =
)
| | | meas [ mMim |
Czotowka
Dosmomwones, B
ML.Sdist 13.868m NN
Grade 3.750% @ O
ML Hdist 13.868m =
L[ ML vdist 0.520m 4P
= 8.221m
7 88055'44" =
i P 297012'36" =
[ | move | mEAs [ MM |

Wyniki pomiaru
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18. CZOLOWKA 18. CZOLOWKA

18.2 Zmiana punktu poczatkowego

istniej mozliwos¢ zamiany ostatnio pomierzonego punktu na punkt poczatkowy.

Target (P2)
A

Starting Position (P1) New Starting Position

Instrument Station

PROCEDURA

1. Wykonaj kroki od 1 do 3 z akapitu "18.1".

2. po pomiarze drugiego punktu nacisnij

[MOVE] Missing line meas.
ML Sdist 13.868m I
Grade 3.750% @ O
ML Helist 13.868m =
ML Vdist 0.520m 4P
D 8.221m
ZA 88°55'44" --E
HA-R 297°12'36" =
7
| move | mEAS | MM ]
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18. CZOLOWKA

3.

4.

Nacisnij [YES] aby zatwierdzi¢.

« Nacisnij [NO] aby anulowa¢ zmiane

Ostatnio pomierzony punkt staje sie nowym
punktem poczatkowym.

Wykonaj pomiar tak jak w krokach 3i 4 w
akapicie "18.1"

Missing linefmove point

=0
ZR,
HAR

About to move point confirm?

8.221m
88°55'44"
297°12'36"
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19.POLE POWIERZCHNI

istnieje mozliwos¢ obliczenia pola powierzchni obszaru (powierzchni nachylonej lub poziome;j)
zdefiniowanego przez trzy lub wiecej punktow.

Dane wejsciowe Wynik
Wspétrzedne: P1 (X1, Y1, Z1) Pole powierzchni

P5 (X5, Y5, Z5)

P3
P2

P1 P4

P5

E
0

« ilo$¢ punktéw na podstawie ktérych mozna obliczy¢ pole powierzchni wynosi od 3 do 30.

» Pole powierzchni jest obliczane poprzez pomiar punktéw tworzacych granice pola zgodnie z
kolejnoscig pomiaru.

%

» Jezeli do obliczenia zostato wykorzystanych dwa lub mniej punkty pojawi sie btad.

» Upewnij sie aby w czasie pomiaru (wpisywania) punktéw tworzacych granica pola zachowaé
kolejnos$¢ zgodna lub przeciwng do ruch wskazéwek zegara np. 1, 2, 3,4,51ub 5, 4, 3, 2, 1 co
spowoduje zdefiniowanie tego samego ksztattu. Jezeli punkty nie zostang zdefiniowane w
odpowiednim porzgdku pole powierzchni zostanie obliczone niepoprawnie.

Powierzchnia nachylona

Pierwsze trzy punkty sg wykorzystane do utworzenie powierzchni nachylonej a pozostate punkty tworzace
granice pola sg rzutowane na tg ptaszczyzne.
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19. POLE POWIERZCHNI

PROCEDURA Obliczenie pola powierzchni na podstawie pomiaru punktow

1. Wybierz "Area calc." z <Menu>

2. Nacisnij [OBS] aby pokazato sig okno <Area
calculation/ measurement>. Wyceluj na

pierwszy punkt obszaru i naci$nij [MEAS].

Rozpocznie sie pomiar i zostang wyswietlone
jego wyniki. Nacisnij [STOP] aby zatrzyma¢
pomiar.

Menu

1 1.Coord.

¥ 2.Setting out

4. 6.Resection

B 3.0ffset

4.REM

Area calculation
M 0.000 L
E 0.000 @ o
z Mul= |
)
A
X
el
b2
| | oBs | cac |
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19.

POLE POWIERZCHNI

19. POLE POWIERZCHNI

3. Nacisnij [YES] aby zatwierdzi¢. Na liscie pojawi

4. Powtarzajgc kroki 2 i 3 zamierz wszystkie
pozostate punkty tworzace granice obszaru
ktérego pole ma by¢ policzone. Punkty
powinny by¢ zamierzone w kierunku
zgodnym lub przeciwnym do wskazéwek

100

sie pierwszy punkt jako "Pt_01".

zegara.

Np. Przy pomierza pola figury pokazanej obok
moznatobyc 1, 2,3,4,5lub5, 4, 3,2,10ba

pomiary utworza tg sama figure.

Area calculationfresult
Morth 422580l o
East 7.975 .0
Eley, 2,151 ap
sh 9.038m ]
ZA 87°08'14" ||| m} m
HA-R 7929'40"
B2

F YES N | F
M 4,220 | NI
E 7.075 | B E
z 2151 ™"
<>
=
ol

[ | oBs [ cacc |

P2

P3

P5



19. POLE POWIERZCHNI

5. Nacisnij [CALC] aby obliczy¢ pole powierzchni.

Area calculation

Points 5 ﬂéﬂmo
S Area 63.878 m| -°
<

0.0063 ha2 i

H Area 63.878 i
0.0063 ha ;F]
e [

6. Nacisnij [OK] aby powrdci¢ do menu <Area/key in coord.>.

Wybierz {ESC} lub nacisnij czerwony krzyzyk
w prawym gérnym rogu aby zakonczyé.

4,228
7.975
2,151
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20. KONFIGURACJA

Rozdziat ten opisuje jak zmienia¢ parametry w trybie podstawowym (Basic).

Aby zmienia¢ ustawienia wejdz do konfiguracji instrumentu przez ,CONFIG”.

20.1

[ ]
1.0bs.conditi 6.Units

|E . condition ”A i |ﬂ§1] 0
Bt 2 Inst.config ”E 7.Customize | i
|C 3.Inst.cons. ”Q,, 3 Password | ik
|cb 4 EDM ”@ 9.Date & Time | LN

ul

B2

| Back |
Warunki pomiaru

Obs.condition
Dist. mode T
Hdist 20
Tilt crn :m
Tilterror  [No action o I
Coll.crm Yes
ul

C&R o, W‘E’
Y manual NO—E’
W.obs m
Coordinates m
Sea level o NO—E

Ang.reso. {10

ppm setting  [Press, Temp. :l =

I I |_ox

Mozliwe opcje i ustawienia (*: Wartos¢ domysina)

Tryb odlegtosci — Dist. mode:

Hdist :

102

V.dist (przewyzszenie)
Grand*, Grid

Sdist (odlegto$¢ skosna)*, Hdist (odlegto$¢ pozioma),




20. KONFIGURACJA

Kompensator - Tilt crn: Tak (H,V)*, Nie, Tak (V)

Rozpoziomowanie: No action*(brak akcji)/Go to Tilt screen (idz do okna Libelli)
Coll.crn. (kolimacja): Nie, Tak*

C&R crn (krzywizna i refrakcja).: Nie, Tak(K=0.142),Tak(K=0.20)*

V manual(indeksowanie kota recznie): Nie*, Tak
V.obs (sposéb wyswietlania kata V): Zenit*, Horiz.(poziom), Horiz (poziom)+90

Coordinates(wspotrzedne): N-E-Z*, E-N-Z
Sea level crn. (Poprawka za poziom morza): TAK, NiE*
Ang.reso. (Odczyt kata): 0S-101: 0.5", 1™
0S-103/105: 1"+, 5"
ppm setting: Press(cisnienie), Temp.*(temperatura), +Humidity(wilgotnos¢)

~ IHdist

OS oblicza odlegtos¢ pozioma na podstawie pomierzonej odlegtosci skosnej. Odlegtos¢ pozioma

moze zosta¢ obliczona z uwzglednieniem.

Grand: Odlegtos¢ bez uwzglednienia poprawki za poziom morza.

Grid: Odlegtosé w prostokatnym uktadzie wspétrzednych z redukcjag na
poziom morza.
(Przy ustawionym parametrze ,Sea level crn." na nie , odlegtosc jest
w prostokgtnym uktadzie wspdtrzednych bez redukcji na poziom

morza)
[

Ptaski prostokatny
uktad

= yspoétrzednych

Grid [ ]

Poziom morza

~ IKompensator
Katy poziome i pionowe sg poprawiane ze wzgledu na btgd wychylenia osi instrumentu.

> Po ustabilizowaniu odczytu odczytaj automatycznie skompensowane katy.

> Btad kata poziomego (osi pionowej) zmienia sie w zaleznosci od kata pionowego, wigec jesli

instrument nie jest doktadnie spoziomowany to zmiana kata pionowego spowodowana

obracaniem lunety spowoduje zmianeg kata poziomego.

> Poprawiony kat poziomy = zmierzony kat poziomy + wychylenie / tan (kata pionowego)

o Jesli luneta jest wycelowana blisko zenitu lub nadiru nie jest stosowana kompensacja
katéw poziomych.

103



20. KONFIGURACJA

Kolimacja
OS moze automatycznie poprawiac katy poziome ze wzgledu na wychylenie osi poziomej i
szczatkowy btad niespoziomowania instrumentu.

Poprawka za poziom morza

OS uzyskuje odlegtos¢ poziomg na podstawie pomierzonej odlegtosci skosnej. Jezeli odlegtosé
pozioma nie uwzglednia poprawki ze wzgledu na poziom morza, zaleca sie uwzglednienie
poprawki sferycznej przy pomiarach na duzych wysokosciach.

Odlegtos¢ sferyczna
=((R-Ha)/R)x d;

gdzie: R = promien (6372.000m)
Ha = $rednia wysokos¢
d; = odlegto$¢ pozioma

Wyswietlanie katéw poziomych (V.obs)
Kat zenitalny kat pionowy kat pionowy +90°
Zenith Horiz Horiz 90°
90° 90°
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20. KONFIGURACJA

20.2 Konfiguracja instrumentu

Inst.config.

Power off

Backlight(Reticle on) |1_|3 2 ,?
Backlight(™ormal) m .
Backlight Off Mo :I L
Key backlight OD_E .
Reticle lev B_E El 52
EDM ALC [Free [5]
Guide pattern 1_|3
Laser-pointer off m
Beep On

Color m
Touch panel On_E =

PN CAL| | | ok |

Mozliwe opcje i ustawienia (*: Wartos¢ domysina)

Power off (Auto-wytaczenie): Nie/5min./10min./15min./30min.*
Backlight (Reticle On)-Pods$wietlenie krzyza : 0do 8 (1%

Backlight (Normal)-Podswietlenie : 0 do 8/ Auto (Auto*)

Backlight Off-Wylaczenie podswietlenia: Nie*/30sec/1min./5min./10min.

Key backlight —Podswiet. klawiatury : Off/On*

Reticle lev - Podswietlenie krzyza: 0do5 (3%

EDM ALC ustawienie sygnatu: Free*/Hold

Guide pat tern - diody: 1* (jednoczesnie)/2 (przemiennie)
Laser-pointer off —Auto-wyt wskaznika laserowego No/1Imin./5min.*/10min./30min.

Beep - dzwiek: On*/Off

Color - kolor: 1/2 (monochromatyczny) / Auto (Auto*)
Touch panel - panel dotykowy: On

« Nacisnij [PNL CAL] aby przej$¢ do kalibracji ekranu dotykowego.
IZF "9.1 Kalibracja ekranu dotykowego"
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20. KONFIGURACJA

~ IUstawianie jasnosci podswietlenia/ wtaczanie i wylaczanie podswietlenia krzyza nitek
Nacisniecie przycisku przetagcza poziom jasnosci podswietlenia ekranu oraz krzyza nitek.

Po pierwszym wigczeniu urzadzenia poziom jasnosci podswietlenia jest automatycznie ustawiany
na Normal. (Poziom normalny), oraz podswietlenie krzyza nitek posiada status ,ON” (wtgczony)

Wiaczenie

!

Podswietlenie (Normalne) Ustawienie czasu wy-

taczenia

Jasnosc
93 1£e5’
Wylaczenie podswietienia Whaczenie podswietlenia
krzyza kresek krzyza kresek

Stopien jasnosci
podswietlenia

Podswietlenie klawiatury
wiaczone (wtedy gdy "Key
backlight” ustawione jak
wigczone).

-przycisk wcisniety
-panel dotykowy wigczony

Podswietl. Wyl

b Automatyczne wytgczenie instrumentu/wylaczenie podswietlenia.

Aby oszczedzac baterie instrumentu OS moze wytgczac sie automatycznie jesli nie jest uzywany
przez jaki$ czas. Podobnie dzieje sie z podswietleniem klawiatury. Ale podswietlenie klawiatury nie
wytaczy sie jesli opcja ,Backlight” bedzie ustawiona na ,ON” (Wt.).

| EDM ALC

Ustawia stan dalmierz jesli chodzi o czytanie wigzki powracajacej. Sg 2 opcje i wybiera sie odnosnie
warunkéw pomiaru.

— kiedy EDM ALC jest ustawione jako ,Free” (Swobodny) dalmierz bedzie automatycznie przeliczany i
korygowany juz podczas powrotu sygnatu z dalmierza. Ustaw ,Free” kiedy cel sig porusza podczas
pomiaru lub uzywane sg rézne cele.

— kiedy EDM ALC jest ustawione jako ,Hold” (Zatrzymany) sygnat bedzie przetwarzany i skorygowany
dopiero pomiar odlegto$ci zostanie zakonczony.

— Kiedy przeszkoda nagle przestoni wigzke sygnatu dalmierz i pojawi sie komunikat ,Signal off”, za
kazdym razem kiedy wystapi przeszkoda zajmie troche czasu kiedy sygnat zostanie przetworzony i
skorygowany. Opcje ,Hold” ustaw kiedy wigzka jest stabilna ale czesto przerywana przez przeszkody
takie jak ludzi, auta czy gatezie drzew.

— Kiedy pomiar odlegtosci dziata w trybie Tracking ($ledzenie) (cel porusza sig¢ podczas pomiaru
odlegtosci) EDM ALC bedzie ustawiony niezaleznie od ustawienia EDM ALC
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Wskaznik laserowy
W celu zaoszczedzenie baterii, wskaznik laserowy moze zosta¢ wylgczony automatycznie po
okreslonym interwale czasu.

Podswietlenie klawiszy

Podswietlenie moze by¢ ustawione jako ,ON”(wtgczone) i ,OFF”(wytaczone). Gdy wybrane
zostanie ,ON” klawisze bedg podswietlane gdy zostanie wybrane Backlight
(Bright)(Podswietlenie jasne).

20.3 Ustawienie dalmierza

» Zaktadka "EDM"

EDM configurations
ECM | ppm [
, B 0
Dist.mode Fine R E|
Reflector Erism E| ;:
Prism const. mmj =+
llumbold  [Guide light =] [ =3
Guide light 3 -] 1
i
| LisT | | ok |P1

Mozliwe opcje i ustawienia (*: Wartos¢ domysina)
Dist. Mode (Tryb odlegtosci) Fine ,R™ (Dokt. wielokrotny), Fine AVG n =1 (od 1
do 9)
(Dokt. srednia), Fine ,S” (Dokt. pojedynczy), Rapid ,R”(Szybki
wielokrotny), Rapid ,S” (Szybki pojedynczy), Tracking

(8ledzenie)
Reflector (Lustro) (rodzaj celu) Prism*/Sheet/Reflectorless (Lustro/Tarczka/Bezlustrowy)
Prism constant (Stata lustra): Od -99 do 99mm (dla lustra stata -30* a dla tarczki 0)
illum.hold (Diody/Laser) Laser-pointer*/Guide light (Laser/Diody)
Guide light (Diody (Jasnos¢) Od 1do 3 (3%)

— Ustawienia ilo$¢ pomiaréw w trybie pomiaru $redniego (Fine AVG) mozna zmienia¢ przyciskami
+1-]

— informacje o celu moga by¢ edytowane i zapisywane.

— Stata lustra nie jest wyswietlana i edytowalna w trybie pomiaru bezlustrowego.

— Kiedy stafa lustra jest zmieniona i wcisniety zostanie przycisk [OK] wtedy dokonane zmiany
pojawia sie na pasku informacyjnym ekranu gtéwnego. Ekran réwniez zostanie zmieniony jesli
zmiany zostang wprowadzone z poziomu zewnetrznego kontrolera. W obydwu powyzszych
przypadkach zmiany nie zostang wprowadzone w zaktadce <Reflector setting>.
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~ |Stata lustra.
Kazde lustro ma swoja statg poprawke ktoéra trzeba wprowadzi¢ w instrumencie aby odlegtosé
wyswietlana byta prawidtowa. Stata lustra dla pomiaru bezlustrowego wynosi 0.

¢ Zakiadka "ppm"

EDM configurations
EDM | ppm e
o |E O

Temparature 15|°C
Pressure 1013 hPa ‘B:
Hurmidity 50(% | _p=
pprm o|| =3
ol
52

[ Oppm ] | ok |

* [Oppm]: ustawienie poprawki atmosferycznej do wartosci 0 co powoduje ustawienie
temperatury i ci$nienia ustawienie do wartosci fabrycznych.
« Poprawka atmosferyczna jest obliczana z wartosci cisnienia i temperatury.

Mozliwe opcje i ustawienia (*: Wartos¢ domysina)
Temperature (Temperatura): Od -30 do +60 (15%)
Pressure (Cisnienie): Od 500 do 1400hPa (1013*), od 375 do 1050 mmHg (760%)
Humidity (Wilgotnos¢): Od 0 do 100% (50%)
ppm (Poprawka atmosferyczna) Od -499 do 499 (0%)
*Pozycja ,Humidity” (Wilgotnos¢) pojawia sie wtedy kiedy w opc;ji ,ppm setting” w ,Obs.
Condition” jest ustawione jako ,+Humidity”.
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Poprawka atmosferyczna
instrumenty OS mierzg odlegto$¢ wykorzystujgc wigzke Swiatta, natomiast predkos¢ swiatta
zalezy od wspotczynnika zatamania $wiatta w atmosferze. Wspotczynnik zatamania swiatta
zmienia sie zaleznie od temperatury i ciSnienia.

« W przypadku OS poprawka wynosi 0 ppm gdy ci$nienie 1013 hPa, temperatura 15°C oraz
wilgotnos¢ 50%.

» Poprzez wprowadzenie temperatury, cisnienia i wilgotnosci istnieje mozliwos¢ obliczenia
poprawki atmosferycznej z ponizszego wzoru

0.294362xp 4 0.04127x e
1+0.003661xt 1+ 0.003661xt

ppm = 282.324 —

: temperatura (°C)

: cisnienie (hPa)

: ci$nienie pary wodnej (hPa)

: wzgledna wilgotnos$¢ (%)

: ci$nienie nasyconej pary wodnej

m > o® T —

« e (ci$nienie pary wodnej) mozna obliczy¢ z ponizszego wzoru.

E (7.5xt)
e=hx — E=6.11x100+2373)
100
. instrumenty OS mierza odlegtos¢ wykorzystujgc wigzke swiatta, natomiast predkosc swiatta

zalezy od wspoétczynnika zatamania swiatta w atmosferze. Wspétczynnik zatamania Swiatta
zmienia sie zaleznie od temperatury i cisSnienia. Przy normalnej temperaturze i ci$nieniu:

. Przy statym cisnieniu, zmiana temperatury o 1°C: zmienia indeks ppm o 1
. Przy statej temperaturze, zmiana ci$nienia o 3.6 hPa: zmienia indeks ppm o 1
. Do wykonywania pomiarow o wysokiej doktadnosci, konieczne jest znalezienie wspotczynnika

poprawki atmosferycznej idealnie dopasowanego do warunkéw atmosferycznych.

Zaleca sie uzycie bardzo precyzyjnych instrumentéw do monitorowania temperatury i
cisnienia.

Okreslenie sredniej temperatury i ciSnienia miedzy dwoma punktami w réznych warunkach
atmosferycznych pozwala dokfadnie wyznaczy¢ wspotczynnik dla poprawki atmosferyczne;.
Na catej trasie pomiaru nalezy uwzgledni¢ srednig temperature i ciSnienie powietrza.

Teren plaski: Uzyj temperatury i ci$nienia usrednionego.

Teren gorzysty: Uzyj temperatury i ci$nienia Sredniego okreslonego dla punktu srodkowego (C)

Jezeli nie jest mozliwe wykonanie pomiaru temperatury i cis$nienia w punkcie C, nalezy wykonac¢
pomiar na stanowisku (A) oraz w punkcie celu (B) a nastepnie obliczy¢ $rednig.

Srednia temperatura: (t1 + t2)/2
Srednie cisnienie: (P1 + p2)/2
Srednia wilgotno$é: (h1 + h2)/2
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Punk $rodkowy (C) ="

) -
-

.

Stanowisko (A); t1;p1

Cel (B); t2; p2

» Jezeli poprawka atmosferyczna nie jest wymagana ustaw wartos¢ ppm na zero.

PROCEDURA Wprowadzenie i zapis informacji o celach

EDM configurations x
EDM | ppm L
. - B 0
Dist.mode |F|ne R! El =
Reflector Prism El ‘H:
Prism const. mm| e
llumbhold  [Guide light =] (=@
Guide light |3 El ul
b2
| st | | ok |p1
1. Nacisnij [LIST] aby wyswietli¢ liste -
wszystkich celéw. Reflector setting
Reflector | Const. |
« [ADD]: Wyswietla <Reflector list>. Wprowadz 0 B o
wymagane parametry i nacisnij [OK]. Na liscie Sheet 0 ot
moze by¢ maksymalnie 6 rodzajow celu. Reflectorless <
« [DEL]: Kasuje podswietlony cel. =
=0
ul
ac0 | EDIT | DR | oK |
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Reflectorfedit

2. Aby edytowac cel podswietl go na liscie i
nacisnij [EDIT]. Wprowadz potrzebne

parametry.. Reflector Prism :l @ 0
Reflector: Prism/Sheet/N-Prism Const, o|mm A7
(pryzmat/folia/Bezlustrowy) <0
Const.(stata): -99 to 99 mm i
g
* Gdy jest wybrane "N-Prism" w "Reflector", stata

automatycznie ustawiana jest na "0" .

[ OK

3. Nacisénij [OK] aby zatwierdzi¢ zmiany.

20.4 Konfiguracja zaktadek

istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania zaktadek trybu pomiarowego aby dostosowaé menu do
réznych zadan pomiarowych.

— Wprowadzone zmiany bedg obowigzywaty az do nastepnej redefinicji. Nawet w przypadku
catkowitego roztadowania baterii

— Jesli chcesz powrdci¢ do ustawien fabrycznych nacisnij [CLEAR].

— Jeden ekran zawiera najwyzej 5 zaktadek.

— Po zapisaniu zmian poprzedni ukiad zaktadek zostaje bezpowrotnie utracony.

Potozenie zaktadek.
« Nastepujgce zaktadki sg umieszczone w menu OS i moga by¢ zdefiniowane przez uzytkownika.
« "Basic observation"

Ustawienia fabryczne

Zakladki definiowalny

SHV

SHV

SHVdist

SHvdist

Graphic

SHV + Coord.

« Setting out

Ustawienia fabryczne

Zakladki definiowalny

Obs.

Obs.

Graphic
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« Setting out Coord.

Ustawienia fabryczne Zaktadki definiowalny
SHV SHV

NEZ NEZ

Graphl

Graph2

PROCEDURA Zmiana zaktadek

1. Wybierz "Customize" aby wyswietli¢

<Customize/Select screen>.

Wybierz tryb dla ktérego chcesz zmieni¢ dostepne

Zaktadki.

Wybierz "Tab Strona".

112

¥ 2Setting out

CustomizefSelect screen
[ ]

@ o

.9

B 3 Setting out -

N

B 3 Setting out Coord 6 g

B 4 Status bar ;FJ

CCLEAR | I | BAck | |
Customize
[ ]

-
B 3 Control
ke 3 Softkey ;FJ
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2. Uzyj klawiszy ([ADD], [DEL]) w PP TT—— —e "
<Customize tab Strona> aby rozmiescic¢ U 2 (el o
wymagane zaktadki na ekranie. | Dbs. || Graphic D 0
« Wybierz [ADD] aby doda¢ wybrang zaktadke za el
juz istniejgcymi. <
* Wybierz [INS] na drugiej stronie aby dodac¢ sD 0=
zaktadke przed aktywna. icon |
* Wybierz [CNFG] na drugiej stronie aby zastapic¢ A 90°00'58
biezacq zaktadke nowa. HAR 331°59'61" ;w
« Nacisnij [DEL] aby usung¢ zaktadke.
ACD | | oeL | ok |P1
dd
e X

Type

3. Powtarzaj krok drugi aby doda¢ wszystkie potrzebne zakfadki.

4. Nacisnij [OK] aby potwierdzi¢ zmiany i
zakonczy¢.

20.5 Konfiguracja ekranow

OS umozliwia modyfikowanie MENU i informacji na ekranie w zalezno$ci od warunkéw pomiaru.

— Wprowadzone zmiany bedg obowigzywaty az do nastepnej redefinicji. Nawet w przypadku
catkowitego roztadowania baterii

— Jesli chcesz powrdci¢ do ustawien fabrycznych nacisnij [CLEAR].
— Nie mozna zmieni¢ konfiguracji dla ekranu dla zaktadki ,Graphic”
— Po zapisaniu zmian poprzedni uktad zaktadek zostaje bezpowrotnie utracony.
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PROCEDURA Konfiguracja ekranéw

1. Wybierz "Customize" pokaze sie ekran
<Customize/Select screen>.
Wybierz w ktérym menu chcesz dokonaé

CustomizefSelect screen

zmian.
= . e
g 2 Setting out ap
=
Bl 3 Setting out Coord
o g
B 4 Status bar ;FJ
_CEAR | I | BAck |
Wybierz "Control".
Customize
¥ 2Setting out L
@ o
- 0
I} 1 Tab page i
<
=
Nl
1
ke 3 Softkey =
B
| I I | BAK |
2. Nacisnij [ADD] aby doda¢ dang opcje. T repe—— e e——
« Nacisnij [DEL] aby usungc. L
Obs. |Graphic i
A B 0
fSenaratnry =l a0
Dist I=|| || -
Y.ang(real) El
H.ana(real) B3 "@

3. Wybierz opcje z listy.

H.ang
/.angireal)
H.angireal)
MNorth

Dist

A« | >
1
A
ke

ACC | o | DEL | oK |
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4. Nacisnij [CNFG] aby zdefiniowa¢ rozmiar,

grubosc¢, kolor oraz odstep. Config
Size @ 0
Aftr. el
Color Black :l a»
-
Spacing Mormal :I
el
B

H ook | -|

5. Powtarzajgc kroki od 2 do 4 dokonaj
konfiguracji pozostatych okien.

6. Nacisnij [OK] aby zakonczy¢ konfigurowanie i
zapisa¢ zmiany w pamigci.

20.6 Konfiguracja klawiszy funkcyjnych

Os umozliwia modyfikacje rozmieszczenia przyciskéw funkcyjnych w menu, co umozliwia bardziej
efektywng pracg poprzez dostosowanie Os do wymagan uzytkownika.

« Wprowadzone zmiany bedg obowigzywaty az do nastepnej redefinicji. Nawet w przypadku
wytgczenie instrumentu.

« Jesli chcesz powrdci¢ do ustawien fabrycznych nacisnij [CLEAR].
« Nie mozna zmieni¢ konfiguracji dla ekranu dla zaktadki ,Graphic”
« Po zapisaniu zmian poprzedni ukiad zaktadek zostaje bezpowrotnie utracony.

& Nastepujgce ekrany mogg by¢ spersonalizowane: (podane ustawienia przyciskow funkcyjnych
sg ustawieniami fabrycznymi).
1. Zaktadki "SHV" i "SHVdist" w <Basic observation>
Strona 1 [EDM] [TILT] [OSET] [MEAS]
Strona 2 [MENU] [OFFSET] [H-SET] [COORD]
Strona 3 [MLM] [RESEC] [REM] [S-O]

2. Zaktadka "Obs." w <Setting out>
Strona 1 [REM] [SHVR] [CNFG] [MEAS]
Strona 2 [ ][] [~ ][ -]
Strona3[ ][~ ][-][-]
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3. Zaktadki "SHV" i "NEZ" w <Set out Coords>
Strona 1 [ OK ] [ --- ][CNFG] [MEAS]
Strona2[---1[--1[--1[-]
Strona3[-—][-—]1[~1[-]

¢ Mozna zap!
[]
[MEAS]
[CNFG]
[SHV]
[SHVR]
[OK]
[0SET]
[H-SET]
[RIL]

[ZA ] %]
[HOLD]
[CALL]
[HVOUT-T]
[HVOUT-S]
[HVDOUT-T] :
[HVDOUT-S] :
[NEZOUT-T] :
[F/IM]
[HT]
[S-LEV]
[TILT]
[EDM]
[MENU]
[COORD]
[S-Q]
[OFFSET]
[A-OFS]
[D-OFS]
[2D-OFS]
[MLM]
[REM]
[RESEC]
[AREA]
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rogramowac nastepujace funkcje klawiszy.

: brak funkcji

: pomiar kata i odlegtosci

: konfiguracja

: przetaczenie pomiedzy réoznymi trybami wyswietlania odlegtosci

: przetaczenie pomiedzy SD/ HD/ przewyzszeniem VD/ a REM (R) w trybie tyczenia.
: potwierdzenie wytyczenia punktu i powr6t do menu <Key in coord>.

: ustawienie odczytu kata poziomego na zero.

: ustawienie zadanej wartosci kata poziomego

: wybor czy przyrost kata poziomego ma byé w prawo czy w lewo.

: przetaczenie pomiedzy katem zenitalnym a nachyleniem w %.

: zatrzymanie/zwolnienie odczytu kata poziomego

: wyswietla ostateczne dane

: wystanie w formacie Topcon pomiaréw kata na urzgdzenie zewnetrzne
: wystanie w formacie Sokki pomiaréw kata na urzgdzenie zewnetrzne

wystanie w formacie Topcon pomiaréw kata i odlegtosci na urzadzenie zewnetrzne
wystanie w formacie Sokki pomiaréw kata i odlegtosci na urzadzenie zewnetrzne
wystanie w formacie Topcon wartosci wspotrzednych kgta na urzadzenie zewnetrzne

: Zzmiana stop na metry

: ustawienie wspotrzednych stanowiska i wysokos$ci instrumentu
: sprawdzenie sygnatu powrotnego
: libella

: ustawienia dalmierza

: wejscie do <Menu>

: pomiar wspétrzednych

: tyczenie

: domiary

: domiar - kata

: domiar - odlegtosci

: domiar — punkt niewidoczny

: czotowka

: wysokos$¢ punktu niedostepnego
: wciecie

: obliczenie pola powierzchni
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PROCEDURA

1. Wybierz "Customize" aby wyswietli¢
<Customize/Select screen>.

CustomizefSelect screen

Wybierz dla ktdrej opcji chcesz zmieni¢ potozenie
klawiszy funkcyjnych.
= . el
g 2 Setting out ap
A
Bl 3 Setting out Coord B
el
B 4 Status bar
7
_CEAR | I | BAck |
Customize
¥ 2Setting out
@ o
- 0
I} 1 Tab page i
<>
-
B 2 Control L=
Wybierz "Softkey". | I I I ENOS I

2. Woybierz zaktadke. Wyswietlone sg wszystkie

L Lex : ) i ftk ic ob: i
przyciski ktére sg dodane dla danej zaktadki. CUStoNZE) stk Baskc) Obervation

SHY | SHvdist | Graphic
: TILT 0SET MEAS | P1
MEND | OFFSET | H-SET | CO0RD | P2

MWLM RESEC REM 5-0 P3
SPACE: Disp list

3. Wybierz przycisk ktéry chcesz zmieni¢. Nacisnij
przycisk funkcyjny lub nacisnij {SPACE} pojawi sie
okno <Softkey list>.

|

MEAS | OSET | H-SET
SH RA | ZA/% | HOLD
CALL |HvOUT-S |HYDOUT-5| HYOLT-T

HYDOUT-T|NEZOUT-T HT
S1EV | TILT | | MENU [
COORD | 50O |OFFSET| A-OFS

|»
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4. Wybierz z listy przycisk funkcyjny ktory chcesz
dodaé z w miejsce przycisku wybranego w
kroku 3.

5. Powtarzajac kroki 3 i 4 dokonaj
wszystkich modyfikaciji.

6. Nacisnij [OK] aby zakonczy¢ konfigurowanie i
zapisa¢ zmiany w pamigci.

20.7 Zmiana ikon na pasku statusu

OS umozliwia modyfikacje rozmieszczenia ikon na pasku statusu, co umozliwia bardziej efektywng
pracag poprzez dostosowanie OS do wymagan uzytkownika.

» Wprowadzone zmiany bedg obowigzywaty az do nastepnej redefinicji. Nawet w przypadku
wytgczenie instrumentu.

« Jesli chcesz powrdci¢ do ustawien fabrycznych nacisnij [CLEAR].
» Po zapisaniu zmian poprzedni uktad zaktadek zostaje bezpowrotnie utracony.

& Nastepujgce ikony mogg zosta¢ dodane do paska statusu:

» Stan natadowania baterii (Remaining battery Power)
* Rodzaj celu (Target display)

» Diody do tyczenia/Wskaznik laserowy (Guide light/Laser-pointer)
* Libella (Tilt)

* tacznosé (Communication status)

» Tryb wprowadzania (input mode)

* SIP

» Panel dotykowy (Touch panel)

* ppm

» Dysk (disk)

» Brak - Noicon
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PROCEDURA Zmianarozmieszczenia

1. Wybierz "Customize" aby wyswietli¢
<Customize/Select screen>.

Wybierz "Status bar".

2. Woybierz ikone ktérg chcesz zmienic.

3. Wybierz nowg ikone ktéra ma sie znalez¢ w tym
miejscu. Aby zmieni¢ wykonaj dwu klik na dane;j
ikonie. Lub zaznacz przy pomocy strzafek i
nacisnij [Change]/{ENT}.

4. Powtarzaj kroki 2 i 3 az dokonasz
wszystkich zmian.

5. Nacisnij [OK] aby zakonczy¢
konfigurowanie i zapisa¢ zmiany w
pamieci.

CustomizefSelect screen
[ ]
B 1 Basic observation O 0
B 3 Setting out ‘B:
L=
B 3 Setting out Coord 6 g
1
| CLEAR | | | Back |
CustomizefStatus bar
EEW Battery - ’|m
et @ o
e
B Guid light/Laser-pointer o
_L* Tilt -
Comms
A Input mode = @
# sip v ?ﬂ
_Change | | v | o |
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20.8 Jednostki

Units
Temparature [Celsius El ﬂéﬂmo
Pressure HPa El i
Angle cooMMMSS =] | e
Distance =
]| =8
el
7
I I oK |
Dostepne ustawienia i opcje (*: wartosci fabryczne)
Temperatura (Temperature): Celsius*/Fahrenheit
Cisnienie (Pressure): hPa*/mmHg/inchHg
Kat (Angle): Stopnie (Degree (DDD.MMSS))*/Grady (Gon)/Tysieczne
Odlegtos¢ (Distance): Metry (Meter)*/Stopy (Feet)/Cale(inch)
Stopy (Feet): international*/Us

r Cal (Utamek cala)

Utamek cala jest jednostka uzywang w Stanach Zjednoczonych Ameryki i jest definiowany jako

10.875 feet — 10-10-1/2 inch

| © 23

1 10.000 feet
@ 0.875 feet x 12=10.5 inch
@ 0.5 inch=1/2 inch

%

Nawet jesli wybrano ,inch” (cal)., wszystkie otrzymane wyniki tgcznie z wynikami kalkulacji beda
wyswietlane w stopach i wszystkie wartosci odlegtosci musza by¢ réwniez wprowadzone w stopach.
Dodatkowo jesli wielkos¢ liczby wyrazonej w calach wychodzi poza ekran, zostaje ona zamieniona na

stopy.
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20.9 Zmiana hasta

Ustawienie w instrumencie hasta moze ochroni¢ instrument oraz dane przed dostepem osdb
niepowotanych.

Fabrycznie nowy nie jest zabezpieczony hastem.

Kiedy ustawiasz hasto pierwszy raz pole ,Old password” (Stare hasto) powinno pozostac¢ puste.
Prosba o wpisanie hasta bedzie sie pojawia¢ przy kazdym witgczeniu instrumentu.

Wprowadz hasto aby kontynuowaé.

Change password
Old password _y
@ o
| | .
MNew password ap
| | =
Mew password again LN

el

| | 2

I I | ok |
Stare hasto (Old password): wprowadz aktualne hasto

Nowe hasto (New password): wprowadz nowe hasto

Nowe hasto ponownie (New password again): wprowadz nowe hasto ponownie
» Hasto moze mie¢ dlugo$¢ maksymalnie 16 znakéw.

* W celu wytaczenia ochrony hastem wejdz do procederu zmiany hasta ale jako nowe hasto
wpisz spacje.

&

 Hasto nie zostanie wykasowane nawet w przypadku wykonania twardego resetu.
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pAONIOE Data | Czas

Date and Time
[ ]
Date 02/26/2009 Mp o
Time 12:17:00 PM El o
<>
A
=
el
7
I I | ok |
Parametry
Date (data): Recznie wprowadz date lub wybierz z rozwijanej
listy.
Time (czas): Recznie wprowadz godzine.

p(ON Nl Powrot do ustawien fabrycznych — twardy reset

Wykonanie twardego resetu (cold boot) powoduje powrét do ustawien fabrycznych. Twardy reset
nie kasuje danych pomiarowych. Mimo wszystko przegraj wszystkie wazne dla Ciebie dane do
komputera przed wykonaniem twardego resetu.

Aby wykonaé twardy reset nacisnij {3%},i {S.P} oraz { ©}.

"All Settings will be cleared. Are you sure?" (Wszystkie ustawienia zostang usuniete. Czy jeste$
pewien?) Nacisnij [YES] aby kontynuowa¢. Nacisnij {ESC} aby przerwac.

Po wybraniu [YES] instrument wigczy sie i pojawi sie ekran do kalibracji ekranu dotykowego.

&

» Po twardym resecie hasto nie zostaje skasowane.
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21. BLEDY | OSTRZEZENIA

Ten rozdziat opisuje komunikaty btedéw wyswietlane przez instrument oraz ich znaczenie. Jesli ten
sam rodzaj komunikatu powtarza sie lub jesli wyswietlane sg inne komunikaty skontaktuj sie z
serwisem.

A new folder cannot be made in this folder !!
W tym folderze nie mozna zatozy¢ nowego folderu.

Backsight Z coord is Null !!
Nie mozna obliczy¢. Wspédtrzedna Z ma parametr "Null".
Woprowadz prawidtowa wspoétrzedna.

Backup battery dead. Clock display may no longer be correct.
Bateria podtrzymujgca zostata roztadowana. Skontaktuj sie z serwisem w celu wymiany.

Bad condition
Nie mozna wycelowac¢ w $rodek celu. Wyceluj ponownie.

Wystepuja drgania powietrza, warunki pomiaru sg za stabe do pomiaru.

Niekorzystne warunki do pomiaru bezlustrowego. Nie mozna wykona¢ pomiaru poniewaz wigzka
laserowa pada na dwie powierzchnie jednoczesnie. Nalezy sprawdzi¢ miejsce do ktérego ma by¢
wykonany pomiar

Bad letter !!
Nazwa pliku zawiera nieprawidtowe znaki taki jak "*" i "?".

Calculation error
W czasie wciecia wykonano wielokrotnie pomiar do tego samego punktu. Dodaj do pomiaru
inny znany punkt.
Zarejestrowano w czasie wciecie identyczne wspotrzedne jak innego znanego punktu.
W czasie obliczenia pola powierzchni , brakuje danych do wykonania obliczen.

Wystapit btgd w czasie obliczen.

Checksum error !!
Wystapit blad w czasie wysytanie/odbierania danych. Wykonaj transmisje danych ponownie.

Code error !!
Nie mozna zapisaé/odczyta¢ kodu.

Data not found !!
Brak danych dla punktu o takim numerze.
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Device listis full !
Nie mozna dodac¢ wigkszej ilo$¢ urzadzen Bluetooth do listy. Usuh nieuzywane urzadzen i
sprébuj ponownie.

Disconnect Bluetooth
Potaczenie bezprzewodowe zostato zakoriczone. Potacz ponownie.

Error: Read Build info.

Error: Read sysflg

Error: Self check

Error: Read OS Parameter

Error: Write sysflg
Nacisnij [OK] aby potwierdzi¢ komunikat. Jezeli ten komunikat wystepuje czesto skontaktuj sie
z serwisem.

File does not exist !!
Taki plik nie istnieje.

Folder already exists !!
Folder o takiej nazwie juz istnieje.

Folder creation error !!
Btad przy tworzeniu folderu.

Incorrect password.
Wprowadzone hasto jest niepoprawne. Wprowadz prawidtowe

Input device name !!
Podaj nazwe dla urzadzenie Bluetooth.

Input over 3 letters !
Wprowadzone hasto zawiera mnie niz 3 znaki. Wprowadz hasto zawierajgce 3 lub wiecej
znakow.

It is not possible to save in this folder !!
Nie mozna zapisa¢ danych w wybranym folderze. Wybierz inng lokalizacje.

Need base pt. obs
W czasie pomiaru wysokosci punktu niedostepnego pomiar celu nie zostat wykonany
prawidtowo.

Need 1st obs

W czasie pomiaru czotéwki, punkt poczgtkowy nie zostat zamierzony prawidtowo. Wyceluj
ponownie na punkt poczatkowy i nacisnij [MEAS].
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BLEDY i OSTRZEZENIA

New password Diff.
W czasie tworzenia nowego hasta, hasto ktére zostato wprowadzone dwukrotnie nie jest takie
same. Wprowadz takie same nowe hasto dwukrotnie.

No data
W czasie wyszukiwania we wspotrzednych lub w kodach nie znalezione poszukiwanej wartosci
albo liczba danych jest za duza.

North/East is null
Wspétrzedne X i Y majg wartosé "Null".

No solution

W czasie obliczenia stanowiska po wykonaniu wciecia wystapit btgd. Sprawdz poprawnos¢
wprowadzonych danych i wykonaj pomiar ponownie.

Out of range
Gdy wyswietlone jest pochylenie %, oznacza ze przekroczono dozwolony zakres (ponad
+ 1000%).
W czasie pomiaru REM, oznacza ze kat V jest ponad +89° albo, ze pomierzona
odlegtos¢ jest wigksza niz 9999.999m.
Ustaw stanowisko dalej od celu.

Przy wykonywaniu wcieciu oznacza, ze obliczone wspétrzedne i btedy sg za duze. Wykonaj
ponownie obserwacije.

Przy obliczaniu powierzchni, oznacza ze wartos¢ jest wieksza niz ilo$¢ dostepnego miejsca na
wyswietlaczu.

Receive error !!
Btad odbioru.

Receive format error !!
Sprawdz format danych.

Send error !!
Btad w czasie wysytania.

Signal off
Wigzka pomiarowa nie powraca do instrument lub jej moc jest za staba do wykonania
prawidtowego odczytu. Wyceluj ponownie lub w przypadku pomiaréw na pryzmat, zwigksz ilos¢
pryzmatow.

Target not found !!

Nie mozna znalez¢é pryzmatu w zdefiniowanym obszarze poszukiwan. Wyceluj i wykonaj pomiar
ponownie.

Temp Rnge OUT

Temperatura otoczenia jest poza zakresem temperatury pracy. Nie mozna wykona¢ doktadnych
pomiaréw.
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Tilt over range !!
Wychylenie poza zakresem kompensacji.

Time out !!
Pomiar nie zostat wykonany w zadanym okresie czasu. Wyceluj i wykonaj pomiar ponownie.
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21.SPRAWDZENIE i REKTYFIKAC

OS jest precyzyjnym instrumentem wymagajgcym dokfadnej rektyfikacji. Powinien by¢ sprawdzany i

rektyfikowany przed uzyciem aby mogt wykonywac¢ doktadne pomiary.

» Zawsze wykonuj sprawdzenia i rektyfikacje we wtasciwej kolejno$ci zaczynajgc od rozdz.”22.1
Libella” az do ,22.8 Stata dalmierza”

* instrument powinien by¢ szczegdlnie doktadnie sprawdzony po przewozeniu, dlugim czasie
przechowywania lub gdy podejrzewamy, ze miato miejsce jakie$ uszkodzenie.

» Upewnij sie, ze instrument jest dobrze ustawiony i zabezpieczony przed rozpoczeciem
sprawdzenia lub rektyfikacji.

Libella pudetkowa

1. Spoziomuj przy pomocy libelli elektroniczne;. =
I "8.2 Poziomowanie” '
e —
@ o
* 1'50" A
Nacisnij _5* na pasku status albo wybierz .
opcije libelli z menu gwiazdka. e
s
5
2. Sprawdz potozenie pecherzyka libelli | L= |TLT_OFS| | BACK | P

pudetkowe;.
Jezeli pecherzyk jest w gérowaniu, nie jest wymagana rektyfikacja.
Jezeli pecherzyk libelli jest poza okregiem )
nalezy wykonac¢ rektyfikacje. Sruby ustawcze libeli pudetkowe;]
3. Zapamietaj kierunek wychylenia pecherzyka
libelli. Zwolnij $ruby rektyfikacyjne libelli
pudetkowej zaczynajac od $ruby potozonej
przeciwnie do wychylenie pecherzyka. Przy
pomocy $rub doprowadz do gérowania.

4. Dokreé wszystkie $ruby z jednakows sitg
pamietajgc aby pecherzyk libelli pozostat w
goérowaniu.

&

» Zbyt mocne zakrecenie $rubek rektyfikacyjnych moze spowodowac¢ uszkodzenie libelli,
natomiast nieréwnomierne dokrecenie srubek moze spowodowac¢ rozrektyfikowanie libelli.
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

22.2 Kompensator

Jesli kat wychylenia instrumentu od pozycji pionowej nie jest rowny zeru to instrument nie jest
prawidtowo spoziomowany. Takie ustawienie instrumentu bedzie miato wptyw na poprawnosé
pomiaru kata.

PROCEDURA Sprawdzenie i rektyfikacja

1. Doktadnie spoziomuj instrument. Jezeli to
konieczne sprawdz i zrektyfikuj libelle.

Configuration

|E 1.0bs. condition ”A 6. nits

2. Woybierz "inst. cons." w <Configuration> | I I I ERe I

3. Wybierz "Tilt offset".

Instrument constants
i

4. Spoziomuj instrument az do momentu gdy

ilt off bs.

wychylenie dla X i Y bedzie mniejsze niz £1'. I ey £
Odczekaj pare sekund az do ustabilizowania sie Take F1 8 0
odczytéw a nastepnie zapisz wartosci wychylen. Tilt % 0'sg" e
Tilt -0'09" ap
=
ZA 89928'12" | 1.0

HAR 106944'52" | =1

52

I I | ok |
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

5. Nacisnij [OK] a nastepnie obré¢ korpus
instrument o 180°.

6. Odczekaj pare sekund az do ustabilizowania
odczytéw a nastepnie zapisz wartosci wychylen.

7. Wykonaj nastepujgce obliczenia.
Xoffset = (X1+X2)/2
Yoffset = (Y1+Y2)/2

Jezeli ktéras z wartosci (Xoffset, Yoffset)

przekracza +10" wykonaj rektyfikacje postepujac

jak ponizej.

Jezeli wartosci offsetow nie przekraczajg +10",
rektyfikacja nie jest konieczna.

Nacisnij {ESC} aby powrdci¢ do

<instrument constants>.

8. Nacisnij [OK] a nastepnie obréé¢ korpus
instrument o 180°.

9. Sprawdz czy wartosci sg w zakresie
rektyfikacji. Jezeli obie wartosci sg w
zakresie +3’, wybierz [YES] aby wprowadzi¢
nowe wartosci i przejdz do kroku 11. Jezeli
obie wartosci przekroczyty zakres, wybierz
[NO] aby przerwac rektyfikacje. W takim
przypadku nalezy skontaktowa¢ sie z
serwisem.

PROCEDURA Ponowne sprawdzenie

Tilt offsetfDbs.
Take F2 e
@ o

Tilt % -1'00"
Tilt ¥ 023" | am
=
ZA 270°31'50" | (2@
HA-R 286°44'56" | =
52

| | ok |

Wyniki

Tilt offsetfDbs.
B Current E?
Tilt % oo0s'30” |2 9O
L[ Tilty gfos'sor | T
[leny a»
-
Tilt X 0°08'30" | ==
Tilt 0e09°40” | EhE
ol
52

YES | [ o ]

10. Wybierz "Tilt offset".

11. Odczekaj pare sekund do ustabilizowania odczytow i

zapisz ich wartosci. (X3 Y3).

12. Nacisnij [OK] a nastepnie obrd¢ korpus
instrument o 180°.

13. Odczekaj pare sekund do ustabilizowania odczytéw i

zapisz ich wartosci. (X4 i Y4).
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

14. Wykonaj nastepujace obliczenia.

Xoffset = (X3+X4)/2
Yoffset = (Y3+Y4)/2 Take F2 -

i : Tilt X -1'00" .
Jezeli ktora$ z wartosci (Xoffset, Yoffset) . ol
przekracza +10" wykonaj procedure sprawdzenia Tiley 023" | g
i rektyfikacji od poczatku. W przypadku gdy po e

dwoch takich cyklach nadal wartos¢ jest poza ZA 270°31's0" | B
zakresem skontaktuj sie z serwisem.
HA-R, 286°44'56" | =
7
I I [ ok |
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

22.3 Kolimacja

Poprzez tg operacje mozna wyznaczy¢ btad kolimacji aby OS mogt automatycznie poprawiaé
obserwacje wykonane tylko w jednym potozeniu lunety. W celu wyznaczenia tego btedu nalezy
wykona¢ pomiar przy obu potozeniach kota.

PROCEDURA

1. Woybierz "inst. cons." z <Configuration>.

Instrument constants

B 9 Tilt offset

2. Wybierz "Collimation".
3. Wyceluj na wybrany punkt odniesienia w

pierwszym potozeniu lunety. Collimation/ Obs.
Take F1 ol
@ o

m
<
L2
74 358924'24" | 2@

HAR 108°14'55" | =1

52

4. Wyceluj na wybrany punkt odniesienia | | | ok |

W drugim potozeniu lunety i nacisnij [OK].
Take F2 ol
@ o

m
<
L2
74 1°36'28" | %3

HAR 288°14'59" | =!

52

| | [ o ]
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

5. Nacisnij [YES] aby zatwierdzi¢ uzyskane wartosci.

CollimationfResult
« Nacisnij [NO] aby anulowa¢ i powrdci¢ do okna EL -0°00'01" e
pokazanego w kroku 3. W Offset -0°00'05" B E
<=
i i

ol

7
R R e o

Krzyz nitek

Ta opcja pozwala na sprawdzenie prostopadtosci krzyza kresek i potozenia poziomej i pionowej
kreski krzyza nitek.

&

» Sprawdz krzyz nitek poprzez wycelowanie na punkit.

PROCEDURA Sprawdzenie 1: prostopadios¢ krzyza kresek do osi poziomej

1. Spoziomuj doktadnie instrument.

2. Wyceluj na wyrazny cel (np. Krawedz dachu)
gorng czescig krzyza kresek (A).

3. Przy pomocy leniwki ruchu pionowego przesun
krzyz kresek tak aby punkt znalazt sie¢ w jego
dolnej czesci (B). Jezeli punkt przesuwa sie
pionowo rektyfikacja nie jest wymagana. Jezeli
punkt nie przesuwa sie pionowo skontaktuj sie z
serwisem.

il I
>

PROCEDURA Sprawdzenie 2: Polozenie poziomej i pionowej kreski krzyza nitek

1. Dokfadnie spoziomuj instrument.

132



22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

Ustaw cel w odlegtosci okoto 100 metrow
OS w kierunku poziomym.

W trybie pomiaru przy kole lewym wyceluj na
Srodek celu i wykonaj odczyt kata poziomego A1
i pionowego B1

Na przyktad:

Kat poziomy A1 = 18° 34' 00"

Kat pionowy B1 = 90° 30' 20"

Wyceluj ponownie na srodek celu ale przy kole
prawym i wykonaj odczyt kgta poziomego A2 i
pionowego B2.

Na przyktad:

Kat poziomy A2 = 198° 34' 20"

Kat pionowy B2 = 269° 30' 00"

Wykonaj obliczenia: A2-Al i B2+B1
Jezeli roznica A2-Al znajduje sie w zakresie
180°+20" a suma B2+B1 w zakresie 360°+20",
rektyfikacja nie jest potrzebna.
Na przyktad:A2-Al

=198° 34' 20"- 18° 34' 00"

=180° 00' 20"

B2+B1

=269° 30' 00" + 90° 30' 20"

=360° 00' 20"
Jezeli pomimo dwu lub trzykrotnego
sprawdzenia réznica jest wieksza skontaktuj sie
z serwisem.
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

22.5 Pionownik optyczny

&

* upewnij sie ze wszystkie srubki rektyfikacyjne sg dokrecone z tg sama sitg
» uwazaj zeby nie dokrecac¢ $rub zbyt mocno

PROCEDURA Sprawdzenie

1. Doktadnie spoziomu;j i scentruj instrument nad
punktem.

2. Obré¢ instrument o 180° i sprawdz potozenie
obrazu punktu pomiarowego wzgledem krzyza )
nitek. Jesli punkt pomiarowy znajduje sie na
Srodku krzyza nitek rektyfikacja nie jest
potrzebna. O] ‘ O]

Jesli punkt nie znajduje sie w Srodku krzyza
nitek nalezy wykona¢ ponizszg procedure.

PROCEDURA Rektyfikacja

3. Usun potowe przesuniecia poprzez sruby
spodarki.

4. Usun pokrywke od $rub rektyfikacyjnych krzyza nitek pionu optycznego.
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

5. Uzyj czterech Srubek rektyfikacyjnych krzyza
nitek aby usuna¢ pozostatg potowe wychylenia. 1(2)
Jesli obraz punktu pomiarowego znajduje sie w [O]
gornej czesci pola widzenia (dolnej czesci)
nieznacznie poluzuj gérng (dolng) srubke
rektyfikacyjng i zacisnij dolng (goérng) srubke
rektyfikacyjng z takg sama sita. O] @ O]

Nastepnie, jesli obraz punktu pomiarowego
bedzie znajdowat sie w czesci oznaczonej linig
ciggta linig (przerywang) nieznacznie poluzuj
prawg (lewa) Srubke rektyfikacyjng i

zacisnij lewa (prawg) srubke rektyfikacyjng z takg
samg sitg.

6. Sprawdz czy punkt pozostaje w srodku nawet przy
obrocie instrumentu. Jezeli zajdzie taka
koniecznos¢ wykonaj rektyfikacje ponownie.

7. Zaltoz pokrywe krzyza nitek pionu optycznego.

22.6 Stata dodawania dalmierza

Stata dodawania fabrycznie nowego instrumentu K wynosi 0. Jej warto$¢ moze nieznacznie
zmieniac sie w czasie i dlatego powinna by¢ wyznaczana co jaki$ czas i wykorzystywana do
poprawiania pomiaréw odlegtosci.

%

« Btad centrowania instrumentu i pryzmatu lub celowania na pryzmat wptywajg na warto$¢ state;j.
Zachowaj wysoka precyzjg w czasie ustawiania instrumentu.

« Ustaw sprzet tak, aby wysokos$¢ celu i instrumentu byta identyczna. Jesli nie mozesz znalez¢
ptaskiego terenu uzyj niwelatora samopoziomujgcego aby te wysokosci byly takie same.
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22. SPRAWDZENIE | REKTYFIKACJA

PROCEDURA Sprawdzenie

1.

136

Woybierz punkty A i B na ptaskim terenie w
odlegtosci okoto 100 m od siebie. Nad
punktem A ustaw tachimetr a nad punktem
B pryzmat. Wyznacz réwniez punkt
srodkowy C.

Doktadnie pomierz odlegtos¢ pomiedzy
punktem A i B najlepiej okoto 10 razy i
oblicz $rednia.

Umies$c¢ tachimetr nad punktem C i ustaw pryzmat
na punkcie A.

Doktadnie pomierz odlegtosci CA i CB, kazda po
10 razy i wyciagnij $rednig.

Oblicz statg K z ponizszego wzoru.
K = AB - (CA+CB)

Wyznacz warto$¢ K dwa lub trzy razy. Jesli
chociaz jedna warto$¢ statej dodawania nie
przekracza £3 mm rektyfikacja nie jest potrzebna.
Jesli wszystkie wartosci K sg wigksze niz £3 mm
skontaktuj sie z serwisem.




23. ZASILANIE

Dostepne opcje zasilania dla tachimetréw OS.

%

* W przypadku pracy z BT-73Q i EDC139, umie$¢ baterie BDC70 aby zachowa¢ wywarzenie
instrumentu.

« Nigdy nie szotuj innych kombinacji niz pokazanych ponizej w przeciwnym wypadku moze nastgpi¢
uszkodzenie OSa.

* oznacza akcesoria standardowe. Pozostate akcesoria opcjonalne (sprzedawane osobno) dla 101
i modeli niskich temperatur.

tadowarka Kabel do tadowarki

BDC70 EDC113A/C
(110 do 240 VAC)
EDC113B
(110 do 125 VAC)
Kabel* AC/DC zasilacz*
Kabel Y EDC139 EDC34/35
EDC212 (100 #240)
Zngt\’lﬁngr?;}ter" Bateria zewnetrzna tadowarka*
EDC210 BT-73Q CDC71 AC/DC fadowark:
(7.2 VDC,13Ah EDC139
(100 t 240 VAC)
&
Y Kabel EDC34/3
EDC211 o
_Do_za;;d;czz — -\
EDC115
(12 VDC)

>~

Kabel do akumulatora*

EDC213

./

®  Przy uzyciu kabla Y OS moze jednoczesnie by¢ podigczony do zewnetrznego zrédta
zasilania i komputera.

137



24. SYSTEM PRYZMATOW

Mozesz dostosowac zestaw do swoich indywidualnych potrzeb.

Tyczka celownicz-2
(nie nadaje sig¢ do opraw na 9 pryzmatéw)

|
@ Pryzmat
I

- L
Poch. oprawa | Poch. oprawa | Szna opraua mwﬂ;:ﬂ Poch. potrjna § Oprawa 9
poj. pryzmat | poj. pryzmat oprawa pryzm. | pryzmatow
Ztgczka
. Adapter do Adapter do
v spodarki-2 spodarki-S2
Adapter do
tyczki- A

Adapter do tyczki- F2

Zestaw poje'dynczego 1 Zestaw 3 pryzmatow Zestaw 9 pryzmatéw
pryzmatu w pochylnyr\w sztywnej oprawie W sztywnej oprawie
oprawie

Statyw

* Powyzszych zestawy pryzmatéw przed przystgpieniem do pomiaru nalezy ustawi¢ na tej samej
wysokosci co instrument.
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25. AKCESORIA OPCJONALNE

Ponizej znajduje sig lista akcesoriéw opcjonalnych dostepnych do tachimetru z serii OS.
Zasilanie i cele: "23. ZASILANIE", "24. SYSTEM PRYZMATOW ",

& Pion sznurkowy
Pion sznurkowy stuzy do scentrowania
tachimetru nad punktem w bezwietrzne dni.

& Kompas (CP7)
Wsun kompas w ztgcze kompasu, zwolnij Srube
blokujgca, obré¢ tachimetr az do momentu gdy linia
pokryje sie z indeksem kompasu. Jezeli instrument
jest w potozeniu 1 kierunek lunety bedzie
wskazywat pétnoc magnetyczna. Po zakornczonej
pracy, zablokuj kompas i wysun go ze ztgcza.

» Kompas moze zostac¢ zaktécony przez przedmioty
metalowe lub magnetyczne znajdujace sie w jego
otoczeniu. Zaktécenia te moga spowodowaé
btedne wskazania. Nie wolno wykorzystywac¢ tego
rodzaju kompasu do pomiaru linii bazowych.

& Okular lunety (EL7)
Powiekszenie: 40X
Pole widzenia: 1° 20’
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25. AKCESORIA OPCJONALNE

*

Okular tamiacy (DE27)

Stuzy do obserwacji pod duzymi katami i w
przypadku gdy dostep do tachimetru jest
ograniczony.

Powiekszenie 30x

Po zdjeciu raczki z tachimetru, umies¢ w miejscu
normalnego okularu okular tamigcy.
i Zdjecie raczki: "4.1 Elementy instrumentu”

« Nie wykonuj pionowego obrotu lunety gdy
korzystasz z okularu tamigcego, w przeciwnym
razie moze to spowodowac uszkodzenie
tachimetru.

Filtr stoneczny (OF3A)

Podczas pomiaréw w silnym nastonecznieniu lub
blisko tarczy stonecznej nalezy stosowac filtr
stoneczny w celu ochrony oczu operatora i
elementéw obiektywu. Filtr moze zosta¢ usunigty
z okularu poprzez odchylenie.

« Nie wykonuj pionowego obrotu lunety gdy
korzystasz z filtra stonecznego, w przeciwnym
razie moze to spowodowac uszkodzenie
tachimetru.

Kable
Umozliwiajg potgczenie OSa z komputerem.

Kabel Uwagi

DOC210 ilos¢ Pinéw i poziom sygnatu

EDC211 (Y kabel) ztacze D-Sub

DOC212 (Y kabel)

zgodny z RS232C

9 pinéw (damskie)

* Przy uzyciu kabla Y OS moze jednoczesnie by¢ podtgczony do zewnetrznego zrédta zasilania i
komputera. DOC25/26/27/1 sa konieczne przy potaczeniach z EDC120/121, DOC129, DOC128
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Poza wyjatkami, ponizsza specyfikacja dotyczy wszystkich modeli z serii OS.

Luneta

Diugosc¢

Srednica obiektywu

Powiekszenie

Obraz

Rozdzielczosé¢:
0S-101/103/105:

Pole widzenia

Minimalna odl. ogniskowania:

Sruba ogniskujgca

Podswietlenie krzyza kresek

Pomiar katow
Koto poziome i pionowe

ilos¢
0S-101/103:
0S-105:

Jednostki kata

171mm

45mm (1.8 inch) (EDM: 48mm (1.9 inch))
30X

Prosty

2.5"

1°30' (26m/1,000m)
1.3m (4.3ft)

1 predkosé

5 pozioméw

Enkoder absolutny

2
1
Stopnie/Grady/Tysieczne (do wyboru)

Najmniejsza wyswietlana wartos¢

0Ss-101:
0S-103/105:
Doktadnos¢
0S-101:
0S-103:
0S-105:
(1ISO 17123-3: 2001)
Kompensator
Tryb pomiaru
Kat poziomy:
Kat pionowy:

Kompensator

Typ

Minimalny odczyt

Zakres kompensacji

Dokfadnos$¢ kompensaciji
0S-101:
0S-103/105:

Automatyczna kompensacja

Stata kompensatora

0.5"(1°)/1"(2%°) (do wyboru)
1" (2°)/5" (10%°) (do wyboru)

1" (3%)
3" (10%)
5" (15%)

Wigczony/Wytgczony (do wyboru)

Prawy/Lewy (do wyboru)
Zenit/Horyzontalny/Horyzontalny +90°/% (do wyboru)

Cieczowy dwu osiowy
1
6’

+3"

+10"

Wigczona(V & H/V)/Wytaczona (do wyboru)
Mozna modyfikowac
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26. SPECYFIKACJA

Pomiar odlegtosci
Metoda pomiaru
Zrédio sygnatu

Zasieg pomiaru

Wspétosiowy system fazowy

Dioda lasera czerwonego 690nm

Klasa 3R

(IEC60825-1 Ed. 2.0: 2007/FDA CDRH 21CFR Part1040.10 and
1040.11 (Zgodny z norma FDA dla produktéw laserowych No.50,
dated July 26, 2001.))

(W trybie pomiaru na pryzmat lub folie dalmierz lasera jest
kwalifikowany jako Klasa 1)

(Wykorzystujac pryzmat/folie dalmierczg przy normalnych
warunkach™/ *2 przy dobrych warunkach/w warunkach dla modeli
wysoka/niska temperatura "

Folia dalmiercza RS9ON-K™:

1.3 do 500m (1,640ft)
1.3 do 300m (980ft)"3

Folia dalmiercza RS50N-K™:

1.3 do 300m (980ft)
1.3 do 180m (590ft)"3

Folia dalmiercza RS10N-K™:

Pryzmat-2 X 1:
Pryzmat-2 X 3:

Pryzmat-5:
Bezlustrowy (Biaty)™ :

Bezlustrowy (Szary)'® :

1.3 do 100m (320ft)

1.3 do 60m (190ft)"3

1.3 do 4,000m (13,120ft)"”
1.3 do 5,000m (16,400ft)"2 "7
1.3 do 5,000 m (16,400ft)"”
1.3 do 6,000m (19,680ft)"2 "7
1.3 do 500m (1,640ft) 7

0.3 do 500m (1,640ft)

0.3 do 200m (650ft)"8

0.3 do 220m (720ft)

0.3 do 100m (320ft)"8

Najmniejsza wyswietlana jednostka
Pomiar doktadny/zgrubny:  0.001 m (0.005ft/ 1/8 inch)

Pomiar ciagly

Maksymalne pochylenie

Pryzmat/folia:
Bezlustrowy:

Jednostki dtugosci
Doktadno$é (w normalnych warunkach™)(1ISO 17123-4 : 2001)
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(Z pryzmatem)

(Folia dalmiercza)™

(Bezlustrowy (Bialy))™

0.01 m (0.05ft/ 1/2 inch)

7680m (25,196.9ft)
768m (2519.7ft)
m/stopy/cale (do wyboru)

Pomiar doktadny: (2 + 2 ppm X D) mm
Pomiar zgrubny: £(5 + 2 ppm X D) mm

Pomiar doktadny: +(3 + 2 ppm X D) mm
Pomiar zgrubny: £(5 + 2 ppm X D) mm

Pomiar doktadny:

+(3 + 2ppm X D) mm (0.3 do 200m)

+(5 + 10ppm X D) mm (od 200 do 350m)
+(10 + 10ppm X D) mm (od 350 do 500m)
Pomiar zgrubny:
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+(6 + 2ppm X D) mm (0.3 do 200m)

+(8 + 10ppm X D) mm (od 200 do 350m)

+(15 + 10ppm X D) mm (od 350 do 500m)
(Bezlustrowy(Szary))"®

Pomiar dokfadny

+(3 + 2ppm X D) mm (0.3 do 100m)

+(5 + 10ppm X D) mm (od 100 do 170m)

+(10 + 10ppm X D) mm (od 170 do 220m)

Pomiar zgrubny:

+(6 + 2ppm X D) mm (0.3 do 100m)

+(8 + 10ppm X D) mm (od 100 do 170m)

+(15 + 10ppm X D) mm (od 170 do 220m)
(D: mierzona dtugos¢; Jednostka: mm)

Tryb pomiaru Pomiar doktadny (pojedynczy/wielokrotny/Sredni)/
Pomiar zgrubny (pojedynczy/wielokrotny)/Ciagty (do wyboru)
Czas pomiaru (szybszy czas w dobrych warunkach*?, bez kompensagiji, odlegto$é
skosna)
Pomiar doktadny: mniej niz 1.7 s + co 0.9 s lub mniej
Pomiar zgrubny: mniej niz1.4 s + co 0.7 s lub mniej
Pomiar ciagly: mniej niz 1.4 s + co 0.3 s lub mniej
Poprawka atmosferyczna
Zakres temperatury: - 30 do 60°C (krok co 0.1°C)
Zakres cisnienia: 500 do 1,400 hPa (krok co 1hPa)

375 do 1,050 mmHg (krok co ImmHg)
14.8 do 41.3 inchHg (kro co 0.1inchHg)
Zakres ppm: -499 do 499 ppm (krok co 1 ppm)

Zakres statej pryzmatu -99 do 99 mm (krok co 1 mm)

Omm — stata dla pomiaru bezlustrowego
Poprawka za krzywizne Ziemi i refrakcje

Nie/Tak K=0.14/Tak K=0.20 (do wyboru)
Poprawka za poziom morza  Nie/Tak (do wyboru)

*1: Niewielka mgta, widocznos$¢ ok. 20 km, stonecznie, niewielkie falowanie powietrza.

*2: Brak mgty, widocznos$¢ ok. 40 km, zachmurzenie, brak falowania powietrza.

*3: Pomiar w temperaturze -30 do -20°C (-22 do -4 ° F) (tylko Model Niskich Temperatur)
Pomiar w temperaturze 50 do 60°C(122 do 140° F)(tylko Model Wysokie Temperatur)

*4: Pomiar na folie dalmiercze pod katem 30°

*5: Pomiar na biaty fragment folii dalmierczej Kodak Gray (wspdtczynnik odbicia 90%) i poziom
jasnosci jest mniejszy od 30000 Ix.

*5: Pomiar na szary fragment folii dalmierczej Kodak Gray (wspdtczynnik odbicia 18%) i

poziom jasnosci jest mniejszy od 30000 Ix.

*5, *6: Dla pomiaréw bezlustrowych mozliwy zakres pomiaru i doktadno$¢ zmieniajg sie w
zaleznosci od wspotczynnika odbicia, warunkéw pogodowych i warunkéw lokalizacji.

*7: Przy pryzmacie zwréconym do instrumentu w czasie pomiaru przy odlegtosci 10 m lub mnie;.
*8: Kazdorazowo przy pomiarze ciggtym.

Diody do tyczenia

Zrédto $wiatta LED (czerwona 626 nm/zielona 524 nm)
Zasieg 1.3 do 150m™
Zakres widocznosci Prawo/Lewo/Gora/Dot:
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+ 4° (7m/100m)
Zdolnos$¢ rozdzielcza w $rodku

4’ (okoto 0.12/100m)
Jasnosc¢ 3 poziomy

Pamieé wewnetrzna
Pojemnosc¢ 500 MB (fgcznie z pamigcia dla plikéw programéw)

Pamie¢ zewnetrzna
Pamie¢ USB (do 8 GB)

Transfer danych

Wejscie/wyjscie Asynchroniczne szeregowe zgodne z RS232C

USB USB Wersja. 1.1, Host (Typ A) and Klient (Typ miniB)
Bezprzewodowa komunikacja Bluetooth (opcja)

Metoda transmisji FHSS

Modulacja GFSK

Czestotliwosé 2.402 do 2.48GHz

Profil Bluetooth SPP, DUN

Klasa Klasa 1

Zasieg pracy do 300m (zasieg sie zmienia¢ w zalezno$¢ od podtgczonego

urzadzenia) (brak przeszkod, kilka samochodéw albo innych
zrodet fal w poblizu, bez deszczu)

Uwierzytelnianie Tak/Nie (do wyboru)
Zasilanie
Zrodto Akumulator Li-ion BDC70

Czas pracy przy 20 °C
Pomiar odlegtosci (Pojedynczy precyzyjny pomiar co 30 sekund)
BDC70: okoto 20 godzin
BT-73Q (zewnetrzna bateria, opcja): okoto 49 godzin

Wskaznik stanu baterii 4 poziomy
Auto-wytgczenie 5 poziomow (5/10/15/30 min/Brak) (do wyboru)
Zewnetrzne zasilanie 6.7 do 12V
Bateria (BDC70)
Napiecie nominalne: 7.2V
Pojemnosé: 5,240mAh
Wymiar: 38 (W) x 70 (D) x 40 (H) mm
Waga: okoto 195¢g

tadowarka (CDC68)

Napiecie: AC100 do 240V

Czas fadowania baterii przy 25°C:
BDC70: okoto 5.5 godziny
(Ladowanie moze zaja¢ wiecej czasu w przypadku gdy
temperatura otoczenia bedzie znaczgco wyzsza lub nizsza)

Temperatura tadowania: 0do 40°C

Temperatura przechowywania: -20 do 65°C

Rozmiar: 94 (W) X 102 (D) X 36 (H) mm
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Waga: okoto 170g
Ogolne
System operacyjny Windows Embedded CE 6.0
Wyswietlacz LCD kolorowy 3.5 cala TFT QVGA
Podswietlenie: LED: 9 pozioméw (0 do 8) (do wyboru)
Panel dotykowy: Analogowy typu Rezystywnego
Klawiatura 26 klawiszy
Podswietlenie: Tak
Przycisk pomiaru Tak (z prawej strony)
Libelle
Libella pudetkowa: 10'/2 mm
Libella elektroniczna:
Zakres graficzny: 6'
Zakres pracy: +6' 30"
Pionownik optyczny
Obraz: Prosty
Powiekszenie: 3X

Minimalna ogniskowa: 0.3 m
Pionownik laserowy (opcja)
Zrédio $wiatta: Czerwony laser 635 £10nm (Klasa 2 iIEC60825-1 Ed. 2.0:2007/FDA
CDRH 21CFR Part 1040.10 and 1040.11 (Zgodny z norma FDA dla
produktéw laserowych No.50, dated June 24, 2007.))

Dokfadnos¢ wigzki: 1mm lub mniej (przy gtowicy statywu na wysokosci 1.3m).

Srednica plamki: @3mm lub mniej
Jasnos¢: 5 pozioméw

Auto-wytgczenie: Dostepne (wytaczenie zasilania po 5 minutach)
Kalendarz/Zegar Tak

Wskaznik laserowy Wigczony/Wytgczony (do wyboru)

Temperatura pracy

Modele standardowe: -20 do 50 °C (-4 do 122 °F)

Modele niskie temperatury: -30 do 50 °C (-22 do 122 °F)
Modele wysokie temper.: -20 do 60 °C (-4 do 140 °F) (brak bezposredniego padania stonica)
Temperatura przechowywania -30 do 70°C (-22 do 158 °F) (bez kondensacji)
Norma pyto i wodoszczelnosci iP65 (IEC 60529:2001)
Wysoko$¢ instrumentu:  192.5 mm od gdérnej czes$¢ spodarki

236mm +5/-3mm od gtowicy statywu
Wymiary (z raczka)
Wyswietlacz po jednej stronie: 191 X 174 X 348
Wyswietlacz po dwdch stronach: 191 X 190 X 348
Waga (z rgczka i baterig)

5.7kg (12.3 Ib)
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27.WYJASNIENIA

Korekcja btedu miejsca zera kota pionowego

indeks miejsca zera dla koto pionowego jest ustawiony z precyzjg prawie 100% jednak w przypadku
bardzo doktadnych pomiaréw mozna wykonaé ponizsza procedure w celu wyznaczenia btedu
miejsca zera.

&

« Jezeli zostato wytgczone zasilanie ponizsza procedura przestaje dziata¢. Nalezy jg wykonac
kazdorazowo gdy jest wymagana po wigczeniu zasilania.

PROCEDURA
1. Woybierz “Obs.condition” w <Configuration>.
Ustaw opcje “V manual” (vertical circle indexing
method) na “Yes”. Take Fi
IZ¥ "20.1 Observation Conditions" B o
Pojawi sie okno <V manual 0 set>. dap
A
74 vl | =g
HAR 91°49'24" | =
B

T T o ]

2. Spoziomuj doktadnie instrument.

3. Precyzyjnie wyceluj na wyrazny punkt oddalony
o okoto 30 metréow od tachimetru w pierwszym
potozeniu.

Nacisnij [OK]. Pojawi sie napis V2.

4. Przejdz do drugiego potozenia lunety i ponownie P ——pep—
precyzyjnie wyceluje na wczesnie obrany punkt. - | n»
Nacisnij [OK]. Take F2 8 0
Pojawi sie odczyt katéw. Procedura q
wyznaczenia i korekcji btedu miejsca zera -
zostata zakonczona. a»

A

74 v2 | =g
HAR 288032'42" | =
B

1 T[] |
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28.REGULACJIE

Zgodnos¢ z Dyrektywami i Regulacjami dotyczacymi srodowiska

Kraj Dyrektywa Deklaracja

. . . WARNING : Handling the cord on this product or cords associated
California, Proposition with accessories sold with this product, will expose you to lead, a
U.S.A. 65 chemical known to the State of California to cause birth defects or
other reproductive harm. Wash hands after handling.

Perchlorate This product contains a CR Lithium Battery which contains

California, | Material Perchlorate Material-special handling may apply.
U.S.A. (CR Lithium See http: //www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate/
Battery) Note ; This is applicable to California, U.S.A. only

DON'T THROW AWAY RECHARGEABLE BATTERIES, RECYCLE THEM

Topcon Positioning Systems Inc., United States Return Process
for UsedRechargeable Nickel Metal Hydride, Nickel Cadmium

Small Sealed Lead Acid, and Lithium lon, Batteries

In the United States Topcon Pesitioning Systems Inc., has established a process
by which Topcon customers may return used rechargeable Nickel Metal
Hydrida{Ni-MH), Nickel Cadmium({Ni-Cd), Small Sealed Lead Acid(Pb), and
Lithium lon(Li-ion) batteries to Topcon for proper recycling and disposal. Only
Topcon batteries will be accepted in this process.

Proper shipping requires that batteries or battery packs must be intact and show
no signs of leaking. The metal terminals on the individual batteries must be
covered with lape to prevent short circuiting and heat buildup or batteries can be

California Recycling placed in individual plastic bag. Baltery packs should nol be dissembled prior to
and NY, Batteries return.
U.S.A. Topecon customers are responsible for complying with all federal, state, and local

regulations pertaining to packing, labeling, and shipping of batteries. Packages
must include a completed return address, be prepaid by the shipper, and travel
by surface mode. Under no should i lable batteries
by shipped by air.

Failure to comply with the above requirements will result in the rejection of the
package at the shipper's expense.

Please remit packages to: Topcon Paositioning Systems, Inc.
C/Q Battery Return Dept. 150
7400 National Dr.
Livermore, CA 94551

DON'T THROW AWAY RECHARGEABLE BATTERIES, RECYCLE THEM

147



148

Kraj

Dyrektywa

Deklaracja

EU

WEEE
Directive

WEEE Directive
m=mm This symbol is applicable to EU members states only.

Fo-owing information is only for EU-member states:

The use of the symbol indicates that this product may not be treated as
household waste. By ensuring this product is disposed of correctly, you
wi- help prevent poteniial negative consequences for the environment
and human health, which could otherwise be caused by inappropriate
waste handling of this product. For more detailed information about the
take-back and recycling of this product, please contact your supplier
where you purchased the product or consult.

TOPCON CORFPORATION

EU

EU Battery
Directive

&2, EU Battery Directive
/s This symbol is applicable to EU members states only.

Battery users must not dispose of batleries as unsorted general waste,
but treat properly.




Zgodnos¢ z Regulacjami i Dyrektywami dla sprzetu elektronicznego
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Kraj

Dyrektywa

Deklaracja

Europe

EMC-Class B
R&TTE-Class 2

EMC NOTICE
In industrial locations or in proximity to
industrial power instalations, this instrument

might be affected by electromagnetic noise.
Under such conditions, please test the
instrument performance before use.

Europe

R&TTE-Class 2

R&TTE Directive

OS series

Hereby, TOPCON CORP., declares that the above-mentioned
equipment is in compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of Directive 1999/5/EC.

Please inquire below if you wish to receive a copy of Topcon's
Declaration of Conformity.

Topcon Europe Positioning B.V.

Essebaan 11, 2908 LJ Capelle a/d iJssel,
The Netherlands

Tel:+31-10-4585077 Fax:+31-10-2844949
http://www.topcon-positioning.eu/index.asp

Australia

C-Tick

°N13813



http://www.topcon-positioning.eu/index.asp�
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Kraj

Dyrektywa

Deklaracja

U.S.A.

FCC-Class A

FCC Compliance

WARNING:

Changes or modifications to this unit not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user's authority to
operate the equipment.

NOTE:

This equipment has been tested and found to comply with the limits for
a Class A digital device pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These
limits are designed to provide reasonable protection against harmful
inter-ference when the equipment is operated in a commercial
environment. This equipment generates, uses, and can radiate radio
frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instruction manual, may cause harmful interference to radio
communications. Operation of this equipment in a residential area is
likely to cause harmful interference in which case the user will be
required to correct the interference at his own expense.

This transmitter must not be co-located or operated in conjunction with
any other antenna or transmitter.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for
uncontrolled equipment and meets the FCC radio frequency (RF)
Exposure Guidelines in Supplement C to OET65. This equipment has
very low levels of RF energy that is deemed to comply without
maximum permissive exposure

evaluation (MPE). But it is desirable that it should be installed and
operated with at least 20cm and more between the radiator and
person’s body (excluding extremeties: hands, wrists, feet and ankles).

Declaration of Conformity

Model Number: OS series

Trade Name: TOPCON CORPORATION

Manufacture

Name: TOPCON CORPORATION

Address: 75-1, Hasunuma-cho, itabashi-ku, Tokyo, 174-
8580 JAPAN
243-0036

Country: JAPAN

U.S.A. Representative

Responsible party: TOPCON POSITIONING SYSTEMS,INC.
Address 7400 National Drive Livermore, CA94551, U.S.A
Telephone number:  925-245-8300

Means of conformity

This device complies with part 15 of the FCC Rules, Operation is
subject to the following two conditions: (1) This device may not cause
harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.




Kraj

Dyrektywa

Deklaracja

Canada

ICES-Class A

This Class A digital apparatus meets all requirements of Canadian
interference-Causing Equipment Regulations.

Cet appareil numérique de la Class A respecte toutes les exigences du
Réglement sur le matériel brouilleur du Canada.

This class A digital apparatus complies with Canadian iCES-003.
Cet appareil numerique de la classe A est conforme a la norme NMB-003
du Canada.

Operation is subject to the following two conditions: (1) this device may
not cause interference, and (2) this device must accept any interference,
including interference that may cause undesired operation of this device.

This equipment complies with IC radiation exposure limits set forth for
uncontrolled equipment and meets RSS-102 of the IC radio frequency
(RF) Exposure rules. This equipment should be installed and operated
with at least 20cm and more between the radiator and person’s body
(excluding extremeties: hands, wrists, feet and ankles).
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