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Przedmowa

Dzigkujemy za zakup produktu Topcon. Materiaty zawarte w tej
instrukcji obstugi (,,Instrukcja obstugi”) zostaty przygotowane przez
firme¢ Topcon Positioning Systems, Inc. (“TPS”) i TPI Sp. z o.o.
(“TPT”) dla posiadaczy produktow Topcon i stworzono je z mysla
pomocy w uzytkowaniu oprogramowania Magnet

@ UWAGA

Przeczytaj uwaznie rozdziat ,,Warunki i postanowienia”.

Warunki i1 postanowienia

UZYTKOWANIE: Ten produkt przeznaczony jest dla
uzytkownikow profesjonalnych. Powinni oni posiadac¢
odpowiedni poziom wiedzy z zakresu wykorzystania sprzgtu

oraz wprowadzania odpowiednich procedur bezpieczenstwa
podczas prac pomiarowych.

PRAWA AUTORSKIE: Wszystkie informacje zawarte w Instrukcji
obstugi sg wlasnos$cig intelektualng z prawami autorskimi firm
TPS i TPL. Wszystkie prawa zastrzezone. Zabrania si¢: uzywania,
udostepniania, kopiowania, gromadzenia, prezentowania,
tworzenia innych dokumentow, sprzedawania, modyfikowania,
publikowania, dystrybuowania oraz udostgpniania osobom
trzecim jakiejkolwiek grafiki, tresci, informacji lub danych
zawartych w tej Instrukcji obstugi bez wyraznej, pisemnej zgody
firm TPS i TPI. Informacje mogg by¢ wykorzystane tylko do
celow obstugi odbiornika. Informacje i dane zawarte w Instrukcji
obstugi sa majatkiem firmy TPS i TP1 i sa rozwijane ze znacznym

naktadem pracy, czasu i pieniedzy, oraz sg wynikiem
autentycznego wyboru, uzgodnien i ustalen firmy TPS i TPI.

ZNAKI TOWAROWE Topcon®, HiPer®, Magnet™, Topcon



Link™, Topcon Tools™ i Topcon Positioning Systems™ sg
znakami towarowymi lub zarejestrowanymi znakami towarowymi
firmy TPS. Windows® jest zarejestrowanym znakiem graficznym
firmy Microsoft

Corporation. Znak handlowy Bluetooth® i logo sg wtasnoscia
firmy Bluetooth SIG, Inc. Firma Topcon Positioning Systems,
Inc. uzywa ich zgodnie z udzielong licencja. Inne produkty

i nazwy firm uzyte w Instrukcji obstugi moga by¢ znakami
handlowymi poszczegolnych wlascicieli.

WYLACZENIA GWARANCIJI: Z WYLACZENIEM
GWARANCII

WYSZCZEGOLNIONYCH W ZALACZNIKU LUB KARCIE
GWARANCYJINEJ DOLACZONEJ DO PRODUKTU,
NINIEJSZA INSTRUKCJA ORAZ ODBIORNIK
DOSTARCZONE ZOSTAJAW STANIE, W JAKIM SIE
AKTUALNIE ZNAJDUJA. NIEWYSTEPUJA INNE TYPY
GWARANCIJI. TPS NIE UDZIELAZADNEJ DOROZUMIANE]
GWARANCJI POKUPNOSCI LUBPRZYDATNOSCI
PRODUKTU DO OKRESLONEGO CELU. TPSI
DYSTRYBUTORZY NIE PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI
ZABELEDY TECHNICZNE, REDAKCYJNE LUB BRAKI W
NINIEJSZYMTEKSCIE, ANI ZA UBOCZNE LUB
NASTEPCZE SZKODYPOWSTALE PODCZAS
DOSTARCZANIA, WYKONANIA LUBUZYTKOWANIA
NINIEJSZYCH MATERIALOW LUB ODBIORNIKA.
SZKODY, KTORYCH DOTYCZY TO ZRZECZENIESIE,
OBEJMUJA, LECZ NIE SA OGRANICZONE DO:
STRATYCZASU, UTRATY LUB ZNISZCZENIA DANYCH,
UTRATYZYSKOW, OSZCZEDNOSCI LUB PRZYCHODOW,
LUB TEZUTRATY PRZYDATNOSCI PRODUKTU. OPROCZ
TEGO, TPS NIEPONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA
SZKODY LUB STRATYPONIESIONE W ZWIAZKU Z
POZYSKIWANIEM PRODUKTOWZASTEPCZYCH LUB
OPROGRAMOWANIA ZASTEPCZEGO, ROSZCZENIAMI
OSOB TRZECICH, UTRUDNIENIAMI LUB KOSZTAMI



INNEGO TYPU. TPS W ZADNYM PRZYPADKU NIE PONOSI
ODPOWIEDZIALNOSCI ZA SZKODY LUB INNEGO

TYPU STRATY PONIESIONE PRZEZ NABYWCE LUB INNE
OSOBY LUB PODMIOTY W WYSOKOSCI
PRZEKRACZAJACEJ CENE ZAKUPU ODBIORNIKA.

UMOWA LICENCYJINA: Wykorzystywanie programow
komputerowych lub oprogramowania dostarczonego przez TPS
lub pobranego ze strony internetowej TPS (zwanych dalej
“Oprogramowaniem”) w zwigzku z odbiornikiem, oznacza
akceptacje niniejszych Warunkow wyszczegolnionych

w Instrukcji oraz zgodg na ich przestrzeganie. Uzytkownik
otrzymuje osobista, niewylaczng, niemozliwg do przeniesienia
licencje na korzystanie z Oprogramowania na okreslonych tutaj
warunkach, za$ zawsze wytacznie z jednym odbiornikiem lub
na jednym komputerze. Klient nie ma prawa cedowac lub
przekazywa¢ Oprogramowania lub niniejszej licencji bez
wyraznej, pisemnej zgody TPS. Niniejsza licencja zachowuje
wazno$¢ do momentu jej uniewaznienia. Licencje mozna
uniewazni¢ w dowolnym momencie, niszczac Oprogramowanie
i Instrukcje. TPS ma prawo uniewazni¢ licencje w przypadku
niestosowania si¢ do ktoregokolwiek z Warunkéw. Klient
zgadza si¢ zniszczy¢ Oprogramowanie i Instrukcje przy
zakonczeniu korzystania z odbiornika. Wszystkie prawa
wlasnosci, prawa autorskie oraz prawa wlasnosci intelektualne;j
do Oprogramowania oraz prawa w nim zawarte sg wlasno$cia
TPS. Jesli warunki licencji sg nie do przyjecia, prosimy zwrdcié
niewykorzystane oprogramowanie i instrukcje.

POUFNOSC: Niniejsza Instrukcja, jej tres¢ i Oprogramowanie
(zwane dalej tacznie “Informacjami poufnymi”) to poufne

i prawnie chronione informacje bedace wlasnoscia TPS. Klient
zgadza si¢ traktowac Informacje poufne TPS z zachowaniem
przynajmniej takiego stopnia ostroznosci, jaki wykazalby
chronigc swoje wlasne, najcenniejsze tajemnice zawodowe.
Zadne z postanowien niniejszego paragrafu nie ogranicza
mozliwosci przekazywania przez klienta Informacji poufnych



jego pracownikom w przypadkach, gdy moze si¢ to okazac
konieczne lub pozadane w celu obstugi lub konserwacji
odbiornika. Pracownikom takze nie wolno dopusci¢ do
ujawnienia Informacji poufnych. W przypadku koniecznosci
ujawnienia Informacji Poufnych w mysl przepisow
obowigzujacego prawa, nalezy niezwtocznie powiadomi¢ o tym
TPS, by firma mogta skorzysta¢ z zarzadzenia ochronnego lub
innych stosownych $rodkéw prawnych.

STRONA INTERNETOWA, INNE OSWIADCZENIA: Zadne
o$wiadczenie widoczne na stronie internetowej TPS (lub innej
stronie internetowej), wykorzystane w reklamie lub literaturze
TPS lub tez ztozone przez pracownika czy tez niezaleznego
wykonawce TPS, nie wprowadza zmian do niniejszych
Warunkéw (wlacznie z licencja Oprogramowania, gwarancjg

i ograniczeniem odpowiedzialno$ci).

BEZPIECZENSTWO: Nieprawidlowe uzytkowanie odbiornika
moze

spowodowac obrazenia u 0sob i uszkodzenie mienia i/lub awarig
produktu. Odbiornik powinien by¢ poddawany naprawie wylacznie
w autoryzowanych serwisach gwarancyjnych TPS. Uzytkownicy
powinni zapozna¢ si¢ z zaleceniami dotyczacymi bezpieczenstwa
wyszczegolnionymi w Zalaczniku i stosowac sie do nich.
ROZNE: Powyzsze warunki i postanowienia mogg by¢
zmienione, zmodyfikowane, zastapione lub usuniete w kazdej
chwili przez TPS.



Konwencja instrukcji obslugi
Przyktad  Opis
File->Exit Kliknij menu File, a nastgpnie EXit

Enter Kliknij klawisz Enter lub ikon¢ w programie
oznaczong Enter

Topo Wskazuje nazwe okna dialogowego lub ekranu

Notes Wskazuje pole badz zaktadke w oknie dialogowym lub

na ekranie

i@ WSKAZOWKA

Informacje uzupetniajace, ktére moga pomoc przy  konfiguracji,
konserwacji lub ustawieniu systemu.

UWAGA

Informacje uzupetniajace, ktére moga mie¢ wptyw na dziatanie
systemu, jego wydajno$¢, pomiary i bezpieczenstwo uzytkownika.



Wprowadzenie

Wprowadzenie MAGNET Field

MAGNET Field jest aplikacja terenowa zestawu aplikacji
MAGNET, ktore rowniez zawieraja oprogramowanie biurowe jak i serwis
internetowy (MAGNET Enterprise). Dane pochodzace z pomiaréw
terenowych i z aplikacji biurowych mogg zosta¢ wykorzystane
przez MAGNET Enterprise do graficznej prezentacji pracy na mapach.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczace oprogramowania
MAGNET Field. W celu uzyskanie pomocy dla innych produktow z
grupy MAGNET skorzystaj z odpowiedniej instrukcji.

W celu pracy z pelng wersja MAGNET Field, nalezy ja aktywowac. Po
prawidtowej instalacji na urzadzeniu, zostaniesz poproszony o
aktywacje produktu poprzez Activation Manager, ktory poprowadzi
Cie krok po kroku.

@ NOTICE

Raz aktywowane oprogramowanie MAGNET Field nie
wymaga aktywacji az do aktualizacji.

Jezeli proces aktywacji zostanie anulowany oprogramowanie bedzie
dziata¢ w wersji Demo, ktéra umozliwia zapisanie do pigciu punktéw
w jednej robocie.

Po uruchomieniu oprogramowania pojawi si¢ Gtéwne Okno.



Glowne okno

Wybierz dang ikone, aby otworzy¢ folder lub wywola¢ polecenie:

10

Robota
Zarzadzanie robotami.

Konfiguracja
Zarzadzanie konfiguracja roboty.

Transmisja
Umozliwia eksport/import danych.

Chat
Dostep do funkcji chat.

Edycja
Umozliwia edycje danych w biezacej robocie.

Obliczenia
Dostep do funkcji obliczeniowych.

Szkic
Pokazuje dane z biezgcej roboty na mapie.



_ Potacz
! Umozliwia zmiany trybu pracy miedzy GPS a
\ tachimetrem oraz umozliwia potaczenie si¢ z
MAGNET Enterprise.

Ustawienie
Umozliwia wykonanie orientacji
U instrumentu: GPS lub Tachimetru. Funkcja
niedostgpna przy trybie niwelacyjnym.
(=5 Pomiar
\ Funkcje pomiarowe. Opcje niedostepna W trybie
L= GPS static i niwelacji.
il Test Niwelatora
iTs j
g Ciag Niwelacyjny
f: 'Iﬁ Umozliwia wykonanie pomiaréw niwelacyjnych.
_— Tyczenie
E Umozliwia wytyczenie obiektow.
. Programy
ko Umozliwia dostep do innych programow
3 g zainstalowanych na danym urzadzeniu.

Gorny pasek okna gtownego pokazuje nazwe aktualnie otwartej
roboty oraz dodatkowe ikony:

11



Glowne okno ikony
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Umozliwia dostep do funkcji pomocy oraz w zalezno$ci o
otwartego w danej ChWI|I okna do dodatkowych menu.

Mrugajaca ikona & _./‘ " lub L‘ oznacza, ze

otrzymano plik lub widomo$¢ Czat

Pokazuje stan naladowania baterii urzadzenia.

Pokazuje status potgczenie z serwerem enterprise:

.
—
/ N

-
ikona \ oznacza taczenie, zielony ptaszek
M
0znacza, ze potaczono a czerwony krzyzyk x ,
ze brak potaczenia. W celu potaczenie/roztaczenia

nalezy wybra¢ Pofacz. Opcja niedostgpna w wersji
tachimetrycznej

Pokazuje, gdy potaczono z serwerem SiteLINK 3D

Pokazuje status polaczenia z urzadzeniem
pomiarowym. W celu potaczenia/roztaczenia nalezy
wybra¢ Potacz. Jezeli urzadzenie jest podtaczone



wskaznik ma kolor szary. Gdy rozpoczyna si¢
polaczenie staje si¢ pomaranczowy a po potaczeniu
zielony az w koncu zmieni si¢ w obrazek potaczonego
urzadzenia.

e Podtaczony jest odbiornik GNSS

)

e Odbiornik GNSS odbiera korekty z sieci

@ Podtaczony jest urzadzenie optyczne

.f“ﬁa E’_ﬁ Aktywne jest pozycjonowanie hybrydowe

W trybie hybrydowym oznacza, ze biezgca pozycja
e pobierana jest z odbiornika GNSS. Klikniecie w ikone
powoduje przetaczenie sie na tryb tachimetryczny

pobierana jest z odbiornika tachimetru. Klikniecie w

W trybie hybrydowym oznacza, Ze biezaca pozycja
ikone powoduje przelaczenie si¢ na

x Zamknigcie programu.

13
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Powr6t do okna gtéwnego.

Opcje pomocy

Kliknigcie tej ikony spowoduje otwarcie menu z przydatnymi
opcjami. Kazde okno w oprogramowanie MAGNET Field jest
wyposazone w taki przycisk w lewym gérnym rogu.

Przyktadowe dostgpne opcje:
Pomoc Otwiera menu pomocy.

Klawiatura Gdy wybrana po wejsciu do pola, gdzie mozna co$

wpisa¢ automatycznie pokazuje si¢ klawiatura ekranowa.

Chats Wybierz Chats -> Nowy, aby utworzy¢ nowa sesj¢ rozmowy z
innym uzytkownikiem MAGNET Enterprise.

Karta czasu Wybierz Karta czasu, aby podejrzeé¢ zapisane dane,
dziala, gdy potaczono z Magnet Enterprise.

Konfiguracja menu Wybierz Konfiguracja menu, aby dokonaé
konfiguracji opcji dostgpnych w menu programu

Aktywne moduty Kliknij, aby zobaczy¢ lub aktywowac¢ wykupiong
licencje.

Zminimalizowa¢ Kliknij, aby zminimalizowa¢ program Magnet na
pasek

Aktualizacje Kliknij, aby sprawdzi¢, czy sa dostgpne aktualizacje

14



O Magnet Nacisnij, aby zobaczy¢ podstawowe informacje o
produkcie.

Konfiguracja menu

To okno dialogowe umozliwia zmiang zawartosci okna gtownego lub
w folderach znajdujacych si¢ w menu. Pamigtaé, nalezy, ze na ekranie
moze pojawic¢ si¢ maksymalnie 12 elementéw menu. Jesli jest wigcej
niz dwanascie pozycji, tylko pierwsze dwanascie z nich zostanie
wyswietlone.

Aby skonfigurowa¢ menu:

1. Pods$wietl nazwe zgdanego elementu ekranu gtéwnego. Zostanie
wyswietlony panel z zawartoscig odpowiedniego folderu.
Domyslnie Magnet Field wyswietla pelng zawarto$¢ wszystkich
folderow.

2. Jesli cheesz ukry¢ rzadko uzywany element w tym folderze, usun
zaznaczenie pola obok zadanej nazwy. Zaznacz pole ponownie,
aby przywroci¢ element w folderze.

4-| !— - |
3. Uzywajac lub mozna przesuna¢ wyrdzniong

nazwe¢ w gore i w dot na liscie, aby zmieni¢ kolejnos¢ ikon.

15



4 &

. Wybrany element mozna wycia¢, klikajac przycisk i

' l

wklei¢ go nad innym wybranym elementem .
>

—
e —

4

= =

5. Aby zmieni¢ nazwe elementu, kliknij przyciski i =
wprowadz nowa nazwe.

6. Kliknij I 'aby utworzy¢ hasto i aby zablokowa¢ edycje menu.

7. Kiliknij "% aby zapisa¢ zmiany i otworzyé¢ zmodyfikowany ekran

Aktualizacje oprogramowania

To okno dialogowe pokazuje dostepne aktualizacje programu Magnet
Field. Okno dialogowe sktada si¢ z dwoch czgsci - Gorna czgsé
zawiera ogblne informacje o aktualizacji i informacje o dostgpnych
funkcjach aktualizacji. Druga cze$¢ pokazuje informacje o dostgpne;j
wersji programu do aktualizacji lub, jesli brak, biezgca wersja.

e Kiliknij przycisk Sprawdzi¢, aby sprawdzi¢
dostepnos¢ aktualizacji.

o Kiliknij przycisk Dodaj, aby rozpocza¢ aktualizacje
e Kiliknij przycisk Szczegoty, aby wyswietli¢c informacje o
Wersji.

16



o Kiliknij przycisk Zainstalowaé, aby zainstalowa¢ nowa wersje
Magnet Field.

O MAGNET
Umozliwia:

e Shluzy do wyswietlania informacji o biezacej wersji
Magnet Field.

e Sprawdzenie identyfikatora biezacego urzadzenia.

e Zapoznac¢ si¢ z polityka prywatnosci firmy. W tym celu
kliknij przycisk Polityka prywatnosci.

e Zapisanie informacji technicznych dla zespotu pomocy
technicznej. W tym celu kliknij przycisk Informacje o
pomocy

Zbieranie informacji o pomocy technicznej

To okno dialogowe pozwala zebra¢ wszystkie informacje potrzebne do
wsparcia technicznego:

17
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1. W Informacja serwisowa — nazwa Wprowadz nazwe pliku

archiwum. Domyslnie bgdzie to nazwa biezacej roboty.

2. W obszarze komentarz mozesz doda¢ wszelkie komentarze,

ktore mogg pomoc zespotowi W rozwigzaniu problemu.
Informacje te zostana zapisane w docelowym pliku jako plik
tekstowy.

3. W razie potrzeby wybierz Wyslij informacje techniczne przez
Internet, aby przesta¢ plik na serwer do dzialu pomocy
technicznej.

45

4. Kliknij i Aby zapisa¢ plik archiwum w biezacym
folderze.



Notatki:




=,
L/, Folder Robot

Zawiera wszystkie informacje zwigzane z dang robota. Po
instalacji MAGNET Field posiada tylko zatozong robotg
domyslng (default).

Wybierz odpowiednia ikona, aby zarzadzaé praca:

Nowa

ilil . Zalozenie nowej roboty.

Otworz

iB Otwiera istniejace roboty.

Kasowanie

i@ Umozliwia usunigcie istniejacych robot.
§— Informacje
‘7’ g Pokazuje informacje o biezacej robocie.

20



— .. Zapisz jako
e .,.«"' Zapisuje biezaca robote pod inng nazwa.

-

1l



li?TNowa

Proces zatozenia nowej roboty odbywa si¢ poprzez kreatora.

‘ :!‘
~ pokazuje $ciezke, gdzie plik roboty zostanie zapisany.
Aby zalozy¢ nowa robote:
1. W polu Nazwa, wprowadz nazwe roboty.

@@%uwmA

Nazwa roboty nie powinna by¢ dtuzsza niz 63 znaki I zawierac
nastepujgcych znakow:

1L2%*@#$% & "\/|~;[1{}()<> +=.

Opcjonalnie wprowadz Obserwatora.

Opcjonalnie wprowadz Komentarze.

Biezgca Data pokazuje date i czas utworzenie roboty.
Wybierz Szukaj, jezeli robota ma zosta¢ zapisana w innym

folderze niz ten pokazany obok E .

6. Wcisnij " jezeli chcesz, aby nowa robota pracowata z
tymi samymi ustawieniami co ostatnio otwarta robota. Nowa robota
staje si¢ biezaca i zostanie wy§wietlone okno gtéwne.

o~ oD

7. Wybierz Nast, aby przejs¢ przez pozostate opcje kreator

22
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Wybranie przycisku

W

podczas dowolnego z ponizszych

krokow spowoduje utworzenie nowej roboty z parametrami jakie
zostaly do tego momentu zdefiniowane.

8.

10.
11.

12.

13.

Wybierz Konfiguracje Pomiaréw lub stworz nowa a
nastepnie nacisnij Nast. Konfiguracja Pomiaréw to zestaw
parametrow niezaleznych od danej roboty. Jedna konfiguracja
moze by¢ wykorzystana przez klika robot.

Wybierz Uktad Wspélrzednych a nastgpnie nacisnij Nast.
Zdefiniuj Jednostki a nastgpnie naci$nij Nast.

Wybierz odpowiednie parametry w oknie
Wyswietlanie, a nastepnie naci$nij Nast.

Zdefiniuj Alarmy dla réznych sytuacji.

Nacisnij | " aby utworzy¢ robote, zostanie
wyswietlone okno Gtéwne a za moment okno trybu pracy.



i‘,,* Otworz

Po uruchomieniu, MAGNET Field zawsze otwiera ostatnio uzywang
robotg.

Wszystkie roboty, ktore zostaty utworzone/otworzoge przez

MAGNET Field posiadaja rozszerzenie. mjf i .

W celu kontynuowanie istniejacej roboty:

1. Z listy Job Name, wybierz nazwg roboty, ktora chcesz otworzy¢

E ~ pokazuje $ciezke dostepu, gdzie dana robota jest
zapisana. Domyslnie roboty sa zapisywane w katalogu
[program]\Jobs.

2. Wybierz Szukaj, aby wybra¢ inny folder.

3. Wybierz V

wyswietlone okno gtowne.
W celu otwarcia roboty z pliku backup:

aby otworzy¢ robotg. Zostanie

1. Wcisnij Szukaj.
2. Na liscie typow pliku wybierz MAGNET Field Job
Backup (*.mjf.bak).
V4
3. Podswietl nazwe roboty i nacisnij V .
W celu otworzenie roby utworzonej w:
1. Wecisnij Szukaj.
2. Na liscie typow pliku wybierz Magnet Job Files
(*.mjf) lub Magnet Job Backups (*.mjf.bak).
r 4

3. Podswietl nazwe roboty i1 nacis$nij V .
24



L Kasowanie
Bieigca Rob.: wyswietla nazwe biezacej roboty.
W celu skasowania roboty:

1. Z listy Job Name wybieramy robote, ktorg chcemy usungé
to delete.

S
2. Wybieramy A 4 aby usungé. Zostanie wyswietlony
komunikat z prosba o potwierdzenie.
3. Wybierz Tak aby usung¢ lub Nie aby anulowac.

W czasie kasowania roboty usuwane rowniez sq wszystkie inne
pliki z nig powigzane.

&7 Informacje
Pokazuje nastepujace informacje:
* Informacje o biezacej robocie.
« Parametry dla danej roboty
* Informacje o podtaczonym odbiorniku:
— Wersja firmweru odbiornika

— Data wygasniecia pliku OAF (jezeli jest wykorzystywany
plik czasowy). Kliknigcie w date powoduje wyswietlenie
pelnej listy opcji.
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Zapisz jako

Zapisuje biezaca robot¢ Magnet Field pod nowg nazwa

Ve
1. Wyswietla E.\ Sciezke do biezacego folderu. Uzyj
ikon, aby przej$¢ do zadanego folderu, w ktérym ma zostac
zapisana robota.
2. WprowadZ nowg nazwe

../

3. Nacis$nij V aby zatwierdzic.

26



Folder Konfiguracja

Wybierz odpowiednia ikone, aby wykonaé konfiguracje:

27

Pomiar
Umozliwia utworzenie lub modyfikacj¢ parametrow
pomiaru.

Uktad Wspotrzednych
Umozliwia wybranie odpowiedniego uktadu
wspotrzednych.

Ogdlne

Kopia zapasowa
Umozliwia zmiang folderu, gdzie maja by¢ zapisywane
pliki kopi zapasowej.

Jednostki
Umozliwia wybranie jednostek jakie majg by¢ uzywane
w robocie.

Wyswietlanie
Umozliwia dostosowanie sposobu wyswietlania
informacji w robocie.
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Alarmy

Umozliwia ustawienie odpowiednich alarméow.

Kody
Umozliwia zdefiniowanie globalnego pliku kodow.

Raporty

Umozliwia skonfigurowanie szablonow raportow.

Enterprise

Umozliwia skonfigurowanie dostgpu do konta
MAGNET Enterprise.

Instrumenty

Umozliwia podanie parametréw srodowiska w celu
wyliczenia poprawki atmosferycznej.

Klasy
Umozliwia wyswietlenie i tworzenie nowych list
klas dla pomiarow optycznych.



\

\
2% pomiar

Konfiguracja Pomiaréw to zbidr parametréw ktore definiujg sposdb

pomiaru, komunikacje¢ pomiedzy urzadzeniami oraz sposob zapisu

danych. Dla otwartego Magnet Field wy$wietlane sg dwa typy

konfiguracii:

» GPS+ Konfiguracja z menu wybierz zadang
konfiguracj¢ dla pracy z odbiornikami GNSS.

+ Optyczna Konfiguracja z menu wybierz zadang konfiguracje
dla pracy z tachimetrami lub niwelatorami.

W celu edycji wybranej konfiguracji nalezy nacisna¢ przycisk Edycja

Oba rodzaje konfiguracji moga by¢ wybrane w jednej robocie.
Ktora bedzie wykorzystywana w danym momencie, mozna
wybra¢ w oknie Tryb.

Pomiary hybrydowe tryb ten jest dostepny przy jednoczesnym
korzystaniu z dowolnego urzadzenia GPS+ oraz tachimetru
zmotoryzowanego w jednej robocie.

Pomiar hybrydowy oznacza jednoczesna potaczenie z
odbiornikiem GPS+ oraz tachimetrem zmotoryzowanym. W tej opcji
nie ma konieczno$ci tgczenia/roztaczenia si¢ z biezagcym
urzadzeniem.

Automatyczna lokalizacja jest dostepna, gdy aktywna jest opcja
Pomiarow Hybrydowych. Pierwsze pi¢¢ punktow zostanie
wykorzystane do obliczenia parametréw pomi¢dzy WGS-84 a
lokalnym uktadem wspoétrzednych. Powyzsze parametry zapisywane
sg w robocie automatycznie.
Opcjonalnie, mozesz zapisa¢ biezgca konfiguracje do biblioteki

e Zapisz konf GPS+ do biblioteki, aby zapisa¢ biezaca

konfiguracje GPS
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e  Zapisz konf Optyczng do biblioteki, aby zapisa¢ biezaca
konfiguracj¢ Optyczng

W tym celu nalezy klikna¢ ikone w lewym gérnym rogu.

Po wybraniu odpowiedniej konfiguracji, wybierz ' ' aby zapisa¢
ustawienia, ktore bedg wykorzystywane za kazdym razem, gdy zostanie
otwarta dana robota.

Bibliotek konfiguracji

Okno Bibliotek konfiguracji zawiera list¢ dost¢gpnych konfiguracji:
nazwe i typ. Utworzone konfiguracje sg zapisywane w pliku
Styles.tsstyles w katalogu MAGNET Field. Magnet Field zawiera liste
predefiniowanych ustawien, ktére mogg zosta¢ wykorzystane lub
zmodyfikowane przez uzytkowani.

Istnieje mozliwos¢ dostosowania listy konfiguracji do swoich
preferencji:

» Pods$wietl nazwe konfiguracji.
* Nacisnij Kasuj, aby skasowa¢ wybrang konfiguracje z listy.

* Nacisnij Edycja, aby edytowa¢ parametry dla podswietlonej
konfiguracji.

* Nacisnij Dodaj, aby utworzy¢ nowa konfiguracje.

Utworzenie/edytowanie konfiguracji odbywa si¢ poprzez
ustawienie wymaganych parametréw z wykorzystaniem kreatora.
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Konfiguracja GPS

MAGNET Field posiada game niezaleznych kreatoréw w celu
zdefiniowania konfiguracji dla ponizszych typow pomiarow:

Sie¢ RTK

RTK

Sie¢ DGPS

Real Time DGPS/NMEA
PP Statyczny

PP Kinematyczny

PP DGPS

Sie¢cRTK

Sieciowe pomiary RTK sa podobne z pomiarami RTK z ta réznica,
ze odbiornik ruchomy odbiera poprawki potrzebne do wyznaczenia
doktadnej pozycji z systemu stacji referencyjnych. Odbiornik
ruchomy otrzymuje poprawki w wybranym formacie i dokonuje
wyznaczenia precyzyjnej pozycji odbiornika.

1. Konfiguracja

W celu dodania/edycji konfiguracji:

1. Podaj Nazwe konfiguracji jaka bedzie si¢ pokazywac n
Bibliotece konfiguracji

2. W polu Typ nalezy wybra¢ Sie¢ RTK.

3. Z dostepnej listy typow Poprawek nalezy wybra¢
odpowiednig opcje:

» Magnet relay — w celu wystania/odbioru poprawek RTK
poprzez TCP/IP poprzez potgcznie GSM
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6.

* VRS — aby odbiera¢ poprawki z wirtualnej stacji referencyjnej
(domyslna opcja do korzystania z polskich stacji
referencyjnych).

* MAC —aby odbiera¢ dane Master-Auxiliary Concept.

* FKP — aby odbiera¢ poprawki powierzchniowe w formacie
FKP.

+ Pojedyncza Baza — aby odbiera¢ poprawki z pojedynczej
stacji bazowej.

W polu Protokot z rozwijanej listy nalezy wybrac
odpowiedni rodzaj protokot do transmisji/odbioru poprawek
NTRIP 2.0/1.0, NTRIP 1.0, TCP/IP,

Opcjonalnie, mozna skonfigurowa¢ odbiornik ruchomy do
potaczenia z zewng¢trznym modem, ktory posiada wiasng
konfiguracj¢ potaczenia z serwerem NTRIP. W celu
aktywacji wybierz Zewnetrzna konfiguracja NTRIP po

Kliknicciu w ikong
Naci$nij przycisk Nast. >>, aby przej$¢ do nastgpnego okna

2. Konfiguracja: Odbiornik

1. Tryb Symulacji nalezy zaznaczy¢, jezeli chce si¢ wykonaé
symulacje pomiaréw bez poditaczenia do odbiornika GPS. W oknie
Rover nalezy poda¢ Producenta odbiornika GPS. MAGNET Field
umozliwia prace z odbiornikami Topcon oraz Sokkia.

2. Post Processing wybranie tej opcji umozliwi rejestracj¢ obserwacji
statycznych.

3. Nacis$nij przycisk Nast. >>, aby przej$¢ do nastgpnego okna

3. Konfiguracja: Rover

1. W polu Model odbiornika nalezy z listy wybra¢ posiadany

32

model odbiornika. [
Uwaga: Jezeli posiadanego modelu nie ma liscie nalezy wybrac¢
Topcon Legacy.
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Opcja Odbiornik zewnetrzny jest zawsze zaznaczona i jest
dostepna tylko w odbiornika posiadajgcych zintegrowany
kontroler z odbiornikiem GNSS. W takim przypadku potaczenie z
odbiomikiem zewnetrznym moze by¢ realizowane poprzez Bluetooth lub
Kabel szeregowy.

Ustaw Maske. Domyslnie ustawiona warto$¢ to 13 stopni.
Sygnaly z satelitoéw bedacych nizej niz warto§¢ Maski nie
beda wykorzystywane do wyznaczenia pozycji.

Nr seryjny, w polu mozna poda¢ numer seryjny

posiadanego przez siebie odbiornika.

Z listy Antenanalezy wybra¢ odpowiednia anteng.

Ustaw H Anteny i sposdb pomiaru wysokosci. Typ wysokosci
moze by¢ albo Pionowo w sytuacji, gdy wysokos$¢ jest mierzona
do ARP (antenna reference point) albo Skosnie, gdy wysoko$é¢
jest mierzona do krawgdzi anteny.

Wybierz Peryferyjne, aby uaktywni¢ dodatkowe opcje i
wspotprace z zewngtrznymi urzgdzeniami.

Opcjonalnie mozna wylaczy¢ tadowanie akumulatorow w
odbiorniku. W celu zmiany tej opcji nalezy wybraé opcje
Ustawienia Odbiornika, ktora pojawi si¢ po kliknieciu w logo

Magnet Field znajdujace si¢ w lewym gornym rogu.

. Opcjonalnie mozna wiaczy¢ technologi¢ SkyBridge w zalezno$ci

od anteny bazowej. W celu zmiany tej opcji nalezy wybrac opcje
Ustawienia Odbiornika, ktéra pojawi si¢ po kliknieciu w logo

i
Magnet Field znajdujace si¢ w lewym gornym rogu.

10. Naci$nij Nast.



4, Ko

W celu

nfiguracja: Rover Modem

konfiguracji modemu nalezy wybrac, czy modem jest

podtaczony do Odbiornika czy do Kontrolera

W celu

1.

2.

6.

5. Ko

konfiguracji modemu nalezy:

W polu Typ z listy rozwijanej wybierz tym radiomodemu:
Wewnetrzy GSM czy Zewnetrzny telefon

W polu Modem nalezy wybra¢ model posiadanego modemu.
Dla HiPer SR i HR w przypadku wybrania LongLINK
modem nie wymaga zadnych dodatkowych ustawien.

W przypadku wyboru Zewnetrzny telefon nalezy podac
parametry Portu, Szybkos$ci, Parzysto$ci oraz Bit stopu.
Jezeli jest to konieczne, kliknigcie przycisku DomyS$Ine
spowoduje ustawienie domys$lnych parametréw modemu.
Opcjonalnie mozna wpisac stata pozycje, ktora bedzie
przekazywana do sieci stacji referencyjnych w depeszy GGA.

W celu uruchomienia opcji nalezy klikna¢

znajdujace si¢ w lewym gérnym rogu a nastepnie wybrac
Uzyj stalej pozycji GGA oraz Ustaw stala pozycje GGA w
celu skonfigurowania jaka pozycja ma by¢ wysytana.
Nacis$nij Nast.>>

nfig: Adresu Internetowego

W tym menu istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania adreséw

doste

1.
2.
3.
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powych:

W polu Adres podaj adres internetowy serwera poprawek
W polu Opis mozesz podaé¢ nazwe dla danego adresu
Wymagany adres moze zosta¢ wybrany z Listy adresow,
jezeli wezesniej byl dodane. W celu dodania adresu do
listy nacisnij przycisk Dodaj, w celu skasowania adresu z
listy zaznacz go a nastgpnie nacis$nij przycisk Kasowanie
Opcja Uzyj GPUID nalezy aktywowac tylko w przypadku
wspotpracy z Niemieckim SAPOS



8.

5. Naci$nij Nast.>>
Konfig: Login i hasto

W tym menu istnieje mozliwo$¢ podania danych dostgpowych
do sieci:

1. Nalezy wpisa¢ Login-1D oraz Haslo uzyskane od operatora
sieci stacji referencyjnych
2. Istniej mozliwos$¢ zablokowania zmiany danych logowania.

W tym celu nalezy kliknaé znajdujace si¢ w

lewym gornym rogu a nastgpnie wybra¢ Blokada hasta.
Po podaniu hasta blokady w polu Login i Hasto pojawia sie
napis *Zablokowany*

3. W celu odblokowania nalezy klikng¢ @ znajdujace
si¢ w lewym gornym rogu a nastgpnie wybra¢ Blokada
hasta i poda¢ hasto blokady.

Konfig: GPUID Info

W przypadku wspotpracy z Niemiecka siecig SAPOS nalezy
tutaj poda¢ swoje Id

Konfig: Odbi. Modem Dialup

W celu skonfigurowania potaczenia z Internetem nalezy wypetnic¢
nastgpuja parametry:
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1. Dostawca, istnieje mozliwos¢ wybrania
predefiniowanych ustawien dostgpu do internetu w
zaleznosci od operatora

2. Numer dostgpowy potrzebny do zestawienia
potaczenia domyslnie jest to *99***1#,

3. Login-1D domyslnie jest to internet.
4. Hasto domyslnie jest to internet.
5. PIN dla karty SIM zaleca si¢, aby kod PIN byt



9.

zdjety z karty.

APN nazwa dla punktu dostgpowego, domyslnie
jest to internet

W celu przywrdcenia ustawien domyslnych nalezy
nacisng¢ przycisk Domyslne.

Konfig: Rover PP Ustaw.

Okno pojawi sie, jezeli wczesniej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Odbiornik. Nalezy zdefiniowa¢ dane
zapisu pliku obserwacyjnego.
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1.

N

Nazwa pliku nalezy wybra¢ jaka ma by¢ nazwa pliku:
e Domysina nazwa pliku w formacie tps jest
tworzona domyslnie
o Uzytkownika po rozpoczeciu pomiaru uzytkownik
bedzie mial mozliwos¢ zdefiniowania nazwy pliku
w formacie tps.
Zapisz do nalezy wybra¢, gdzie ma zosta¢ zapisany plik
Interwal zapisu nalezy podac jak czg¢sto majg by¢
zapisywane obserwacje do pliku
Start Log Jezeli wybrano Recznie w celu rozpoczecia

zapisu nalezy nacisng¢ &= Jezeli wybrano Automat.
Zapis rozpocznie si¢ automatycznie po nacisnigciu
przycisku

-

Min Sate nalezy poda¢ minimalng liczbe satelitow przy
ktorej moze sie rozpocza¢ zapis obserwacji do pliku

Log corrections, jezeli wybrano poprawki ze stacji
bazowej sa zapisywane do pliku

Uzyj AFRM, jezeli opcja jest wybrana plik z obserwacjami



bedzie tworzony zgodnie z podanym interwatem.
8. Nacis$nij Nast.>>

Konfig. AFRM
Okno pojawi sig, jezeli wybrano opcje Uzyj AFRM.

Nastepnie nalezy zdefiniowa¢ z jakiego okresu ma by¢ tworzony
plik, ile plikéw ma by¢ utworzonych oraz czy stare pliki majg by¢
kasowane wedtug zadanego schematu.

Naci$nij Nast.>>

10. Konfig: Czas Pom PP

Okno pojawi sie, jezeli wezesniej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Odbiornik. W oknie mozemy zmieni¢
domyslne wartos$ci czasu pomiaru statycznego w zaleznos$ci od ilosci
widocznych satelitow i rodzaju posiadanego odbiornika.

11. Konfig: Pomiar
W czasie wykonywania pomiaréw terenowych istnieje mozliwos¢

wybrania jednego z dwdch niezaleznych sposobu zapisu punktow:
Precyzyjny oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob

H
Precyzyjny aktywuje si¢ klikajac oraz Szybki aktywuje sie

po kliknieciu
W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:
1. Reozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu

do bazy danych
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Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sg zapisywane
ciggle az do momentu recznego wstrzymania zapisu
USrednianie w polu mozna podac¢ z ilu odczytéw po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane
Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

1.

Rozwiazanie z rozwijane]j listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

USrednianie w polu mozna podac¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajgce
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

Ustawienia mozna rowniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez

b
»

kliknigcie ikony

Naci$nij Nast.>>

12. Konfig: Autopomiar

W celu automatycznego zapisu punktow w trybie pomiaréw
dynamicznych:
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1.

Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

Metoda z rozwijanej listy nalezy wybra¢ metoda w jaki
sposob ma by¢ okreslony interwat zapisu: Po odleglosci
zredukowanej, Wg czasu, wg. Odleglosci skosnej, Po
wysokosci

Interwal w polu mozna poda¢ warto$¢ dla wybranej
metody



13. Konfig: Tyczenie Ustawienia

Przed przystapieniem do pracy nalezy ustawic nastepujace parametry:

1. Tolerancja dla HD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznac, ze doszlismy do punktu w ptaszczyznie HD

2. Tolerancja dla VD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznaé, ze doszli§my do punktu w zakresie VD

3. Orientacja umozliwia ustawienie, co ma by¢ odniesieniem dla
kierunku tyczenie. Do wyboru jest: Kierunek Pn, Kierunek Ruchu,
kierunek Ruchu i Pétnoc oraz kierunek do punktu.

4. Odniesienie z rozwijanej listy mozna wybra¢ co ma by¢
kierunkiem odniesienia w widoku szkicu

5. Uwzglednij pkt. Wcze$niej wytyczone, jezeli zaznaczone na
etapie wyszukiwania i przetaczenia si¢ pomigdzy kolejnymi
punktami w menu tyczenia pokazywane bedg rowniez punkty
uprzednio wytyczone.

14. Konfig: Tyczenie Ustawienia

W czasie wykonywania tyczenia istnieje mozliwo$¢ wybrania
jednego z dwoch niezaleznych sposobu zapisu punktow: Precyzyjny
oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob Precyzyjny

H
aktywuje sie klikajac oraz Szybki aktywuje si¢ po

kliknigciu
W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

1. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

2. Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sa zapisywane
ciggle az do momentu recznego wstrzymania zapisu

3. USrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja
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4. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

5. Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

1. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwos¢ zapisu punktu
do bazy danych

2. Usrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytéw po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

3. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

Ustawienia mozna rowniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez
klikniecie ikony ~ *
Naci$nij Nast.>>

15. Symbol Tycz. Pkt

W celu wybrania ikony, ktéra bedzie oznacza¢ wytyczony punkt
nalezy:

1. Wybra¢ opcje Oznacz wytyczony punkt.
2. W oknie Wytyczony Punkt:

* Z listy Symbol mozna wybra¢, jakim symbolem bedzie
oznaczony wytyczony punkt.

» W polu Kolor nalezy nacisng¢ przycisk - i wybra¢ kolor
dla symbolu.

Nacis$nij Nast.>>
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16. Konfi: Numeracja punktéw

Podczas dodawania nowego punktu, mozna tworzy¢ jego numer
przez dodanie przyrostka lub przedrostka albo zmienia¢ go
sekwencyjne

Dla punktow

Przyrost numeracji punktéw o ile ma si¢ r6zni¢ kolejny numer
punktu wprowadzanego lub zapisywanego

Przed/Przyrostek po wybraniu co by¢ dodawane do numeru pojawi
si¢ mozliwo$¢ wyboru przed lub przyrostka z rozwijanej listy. Jezeli

lista jest pusta nalezy klikng¢ w - i stworzy¢ wtasna listg.

Dla Wytyczony Punkt

Nazwa nalezy wybra¢ z listy jak ma by¢ nazywany punkt po zapisie
wytyczonego punktu. W przypadku wyboru opcji z przyrostkiem w

polu po lewej stronie nalezy wpisac przyrostek.

Uwagi nalezy wybra¢ z listy jaka warto$¢ ma by¢ dodana w polu
uwagi dla punktu zapisanego po wytyczeniu.

Naci$nij Nast.>>
17. Systemy Satelitarne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace $ledzenia
satelitow:

o GLONASS uruchamia opcje $ledzenia satelitow
GLONASS, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku
e BDS uruchamia opcje $ledzenia satelitow BDS,
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jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

SBAS uruchamia opcje sledzenia satelitow SBAS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

QZSS uruchamia opcje $ledzenia satelitow QZSS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku
GALILEO uruchamia opcje $ledzenia satelitow
GALILEOQ, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku
Sledz sygnat L5 uruchamia opcje $ledzenia
sygnaléw GPS L5 oraz QZSS L5, jezeli opcja jest
aktywna w odbiorniku

Naci$nij Nast.>>

18. Konfig: Inne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace $ledzenia
satelitow:
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Pozycja RTK Pozycja, w jaki sposob bedzie okreslana pozycja
RTK czy poprzez: Ekstrapolacje czy Znana Epoka.

Ekstrapolacja (czasami okreslana jako asynchroniczna) - silnik
RTK bedzie ekstrapolowat pomiary fazy nosnej do biezacej
epoki (Zauwaz, ze fazy no$ne mierzone na bazie nie moga by¢
odbierane przez odbiornik ruchomy natychmiast). Koncowa
doktadno$¢ pozycjonowania moze by¢ nieco nizsza z powodu
dodatkowych btedow ekstrapolacji, ktore moga wynosi¢ do
kilku milimetrow w pionie i poziomie dla jednej sekundy czasu
ekstrapolaciji.

Znana Epoka (czasami okre$lana jako synchroniczna) -
silnik RTK nie dokonuje ekstrapolacji fazach nosnej dla
stacji bazowej w obliczeniu pozycji. Zamiast tego, silnik
bedzie albo obliczat opozniong pozycje lub po prostu podawaé
bedzie pozycje autonomiczng (podczas oczekiwania na nowe
dane RTCM/CMR ze stacji bazowej). Nalezy zauwazy¢, ze
opdzniona pozycja jest obliczana dla czasu (epoki), do ktorej
odnoszg sie ostatnie pomiary fazy no$nej na stacji bazowe;j.



Redukcja Wielodroznosci po wybraniu tej opcji stosowane sg
specjalne algorytmy do redukcji wielodroznosci sygnatow.

Srodowisko o wysokich wibracjach opcja dostepna w
najnowszych odbiornikach umozliwiajaca prawidtowa prace
odbiornika w miejscach o duzych wibracjach.

Rodzaj stacji bazowej umozliwia wybranie z rozwijanej
listy producenta stacji bazowej jest to wazna w przypadku
przesytania poprawek dla sygnatow GLONASS.

— Wybierz Inny wybierz w przypadku, gdy producent jest
na liscie IGS a nie ma go tutaj.

— Wybierz Nieznany wybierz w przypadku, gdy
producenta bazy nie ma na liscie IGS.

— Domyslnie wybrana jest opcja Wybor automatyczny, ktora
okresla producenta stacji bazowej w sposob automatyczny,
jezeli informacja ta jest nadawana przez baze.

Wybierz RTK Parametry z rozwijalnego menu, ktore

pojawi si¢ po kliknieciu w lewym gornym rogu.

Naci$nij Nast.>>

19. Konfig: Inne

W oknie tym mozemy dostosowa¢ interfejs uzytkownika:
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Wyswietl wspolrzedne po pomiarze: kiedy opcja jest wybrana
(domyslnie), obliczone wspoirzedne sg automatycznie
wyswietlane na ekranie przed ich zapisem.

Pokaz ekran z wysokoscig tyczki: kiedy opcja jest wybrana
(domyslInie), uzytkownik zostanie ponownie spytany o wysokosc¢
tyczki przed zapisem punktu.

Dzwiek przy Tyczeniu: opcja ta jest domyslnie wlaczona, co
powoduje wydanie dzwigku przy kazdorazowym wytyczeniu



punktu.

Dzwiek przy zapisywaniu punktu: opcja ta jest domyslnie
wlgczona, co powoduje wydanie dzwicku przy kazdorazowym
zapisie punktu.

Przelacz 2G/3G na kontrolerze, kiedy opcja jest wybrana istnieje
mozliwos¢ zmiany trybu pracy modemu

Zresetuj ilos¢ epok po zmianie rozwiazania, kiedy opcja jest
aktywna w przypadku zapisu punktu z kilku epok i zmiany
rozwigzania licznik epok zaczyna biec od nowa

Pytaj o sesje pomiarowe, kiedy opcja jest aktywna w czasie

pomiaru punktéw pojawi si¢ okno umozliwiajace przypisanie
pomiardéw do odpowiedniej sesji.

Pomiary RTK
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Pomiary RTK wymagaja uzycia dwoch odbiornikéw GNSS
pracujacych jednoczes$nie oraz potaczenia radiowego migdzy nimi.
Patrzac od strony funkcyjnej sg to dwa rézne odbiorniki. Jeden z
odbiornikoéw (Baza) jest umieszczony na punkcie o znanych
wspotrzednych. Odbiornik bazowy przy pomocy radia przesyta
poprawki do odbiornika ruchomego (Rover) ktory oblicza swoja
precyzyjng pozycje. W celu ustanowienia potgczenia pomigdzy
dwoma odbiornikami w pierwszej kolejnosci nalezy ustawic
odpowiednie parametry komunikacji.

W celu skonfigurowania pomiaru RTK nalezy ustawié:

odbiornik bazowy

radio bazy
odbiornik ruchomy

radio odbiornika ruchomego

1. Konfiguracja
W celu dodania/edycji konfiguraciji:

1. Podaj Nazwe konfiguracji jaka be¢dzie si¢ pokazywaé n
Bibliotece konfiguracji
2. W polu Typ nalezy wybra¢ RTK.

2. Konfiguracja: Odbiornik

=

Tryb Symulacji nalezy zaznaczy¢, jezeli chee sig wykonac

symulacje pomiaréw bez podlaczenia do odbiornika GPS.

2. W oknie Odbi. nalezy poda¢ Producenta odbiornika ruchomego
GPS. MAGNET Field umozliwia prace z odbiornikami Topcon
oraz Sokkia.

3. W oknie Baza. nalezy poda¢ Producenta odbiornika bazowego
GPS. MAGNET Field umozliwia prace z odbiornikami Topcon
oraz Sokkia.

4. Post Processing wybranie tej opcji umozliwi rejestracje

obserwacji statycznych.
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5.

Nacisnij przycisk Nast. >>, aby przej$¢ do nastgpnego okna

3. Konfiguracja: Baza

W celu skonfigurowania odbiornika bazowego nalezy:

1.

Opcja Zewn. Odbiornik jest zawsze zaznaczona i jest

dostepna tylko w odbiornika posiadajacych zintegrowany
kontroler z odbiornikiem GNSS. W takim przypadku potaczenie z
odbiomikiem zewngetrznym moze by¢ realizowane poprzez Bluetooth

lub Kabel szeregowy.

Z polu Model odbiornika nalezy z listy wybra¢ posiadany
model odbiornika.

Uwaga: Jezeli posiadanego modelu nie ma liscie nalezy wybra¢
Topcon Legacy.

Ustaw Maske. Domyslnie ustawiona warto$¢ to 13 stopni.
Sygnaly z satelitow bedacych nizej niz warto§¢ Maski nie

beda wykorzystywane do wyznaczenia pozycji.

Format RTK, wybierz, w jakim formacie bedg wysytane
poprawki poprzez radio.

Z listy Antenanalezy wybra¢ odpowiednig anteng.

Ustaw H Anteny i sposob pomiaru wysokosci. Typ wysokosci
moze by¢ albo Pionowo w sytuacji, gdy wysokos$¢ jest mierzona
do ARP (antenna reference point) albo Skosnie, gdy wysoko$¢
jest mierzona do krawedzi anteny.

Wybierz Peryferyjne, aby uaktywni¢ opcje Kilka Portow.
Opcjonalnie mozna wylaczy¢ tadowanie akumulatorow w
odbiorniku. W celu zmiany tej opcji nalezy wybra¢ opcje
Ustawienia Odbiornika, ktora pojawi si¢ po kliknieciu w logo
Magnet Field znajdujace si¢ w lewym gérnym rogu

@ znajdujace si¢ w lewym gérnym rogu.

9. Naci$nij Nast.

4. Konfiguracja: Ustaw. PP Baza
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Okno pojawi sig, jezeli wcze$niej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Baza. Nalezy zdefiniowa¢ dane zapisu
pliku obserwacyjnego.

1. Nazwa pliku nalezy wybra¢ jaka ma by¢ nazwa pliku:
e Domysina nazwa pliku w formacie tps jest
tworzona domyslnie
o Uzytkownika po rozpoczgciu pomiaru uzytkownik
bedzie mial mozliwos$¢ zdefiniowania nazwy pliku
w formacie tps.
Zapisz do nalezy wybra¢, gdzie ma zosta¢ zapisany plik
3. Interwal zapisu nalezy podac jak czg¢sto majg by¢
zapisywane obserwacje do pliku
4. Min Sate nalezy poda¢ minimalng liczbe satelitow przy
ktérej moze sie rozpoczac zapis obserwacji do pliku
5. Uzyj AFRM, jezeli opcja jest wybrana plik z obserwacjami
bedzie tworzony zgodnie z podanym interwatem.
6. Nacis$nij Nast.>>

N

Konfig. AFRM

Okno pojawi sie, jezeli wybrano opcj¢ Uzyj AFRM.

Nastepnie nalezy zdefiniowac z jakiego okresu ma by¢ tworzony
plik, ile plikéw ma by¢ utworzonych oraz czy stare pliki majg by¢

kasowane wedtug zadanego schematu.

Naciénij Nast.>>

5. Konfiguracja: Baza Modem
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Radio w odbiorniku bazowym wykorzystywane jest do transmisji
poprawek. Do transmisji mozna wykorzysta¢ modem GSM/CDMA,
modem UHF lub modem LongLINK dla HiPer SR/HR/VR.

UWAGA: Radio modem w bazie jest zawsze podtaczony do
odbiornika.

W celu konfiguracji radia:

1. Wybierz Typ modemu z rozwijanej listy. Zawarto$¢ listy
bedzie rozna w zalezno$ci od wybranego odbiornika

2. Wybierz Mode modemu z rozwijanej listy. Zawarto$¢
listy bedzie r6zna w zalezno$ci od wybranego odbiornika

3. Ustaw parametry modemu takie jak Port, Parzystosé,
Dane, Szybkos¢ oraz Stop bits.

3. Jezeli wymagana nacisnij Domysine, aby przywrocié
parametry modemu do ustawien fabrycznych.

UWAGA Nalezy pamigta¢, aby parametry ustawione byly takie
same dla modemu stacji bazowej jak i dla modemu odbiornika
ruchomego.

5. Nacis$nij Nast.

RTK: parametry stacji bazowej i odbiornika ruchomego

Typ okna dialogowego zalezy od wybranego typu modemu dla
stacji bazowej lub odbiornika ruchomego.

6. Konfiguracja: Rover

W celu skonfigurowania odbiornika ruchomego nalezy:

1. Opcja Zewn. Odbiornik jest dostgpna tylko w kontrolerach
wyposazonych we wbudowany odbiornik GNSS. Istnieje
mozliwo$¢ wyboru odbiornika wewngtrznego lub
zewngtrznego. Jezeli odbiornik nie posiada whudowanego
GNSSS lub Magnet jest zainstalowany na komputerze opcja
jest zawsze aktywna i nie ma mozliwos$ci zmiany.
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Z polu Model odbiornika nalezy z listy wybra¢ posiadany
model odbiornika.

Uwaga: Jezeli posiadanego modelu nie ma liscie nalezy wybrac¢
Topcon Legacy.

W polu Nr Seryjny istnieje mozliwo$¢ podania numeru
seryjnego odbiornika GNSS warto$¢ ta zostanie zapisana w
danej robocie

Ustaw Maske. Domyslnie ustawiona warto$¢ to 13 stopni.
Sygnaly z satelitoéw bedacych nizej niz warto§¢ Maski nie
beda wykorzystywane do wyznaczenia pozycji.

Format RTK, wybierz, w jakim formacie b¢da wysytane
poprawki poprzez radio.

Z listy Antenanalezy wybra¢ odpowiednia anteng.

Ustaw H Anteny i sposob pomiaru wysokosci. Typ wysokosci
moze by¢ albo Pionowo w sytuacji, gdy wysokos$¢ jest mierzona
do ARP (antenna reference point) albo Skosnie, gdy wysoko$¢
jest mierzona do krawedzi anteny.

Woybierz Peryferia, aby uaktywni¢ dodatkowe opcje i
wspolprace z innymi urzadzeniami.

. Opcjonalnie mozna wylaczy¢ tadowanie akumulatorow w

odbiorniku. W celu zmiany tej opcji nalezy wybra¢ opcje
Ustawienia Odbiornika, ktora pojawi si¢ po kliknigciu w logo
Magnet Field znajdujace si¢ w lewym gérnym rogu

@ znajdujace si¢ w lewym gérnym rogu.

Opcjonalnie mozna wiaczy¢ technologie SkyBridge w
zaleznoséci od anteny bazowej. W celu zmiany tej opcji nalezy
wybra¢ opcje Ustawienia Odbiornika, ktora pojawi si¢ po

kliknigciu w logo Magnet Field znajdujace sie w
lewym gornym rogu.

10. Nacisnij Nast.



7. Konfig. Rover Modem

Radio w odbiorniku ruchomym wykorzystywane jest do odbioru
poprawek. W celu konfiguracji modemu nalezy wybrac, czy jest
podtaczone do Odbiornika czy do Kontrolera.

Mozna ustawi¢ albo modem GSM/CDMA albo modem UHF

W przypadku wybrania opcji Odbiornik mozna wybraé¢ Wewn.
Radio, Wewn.GSM, Zewnetrzne Radio lub Zewnetrzny telefon

W przypadku wybrania opcji Kontroler mozna wybra¢ Wewn. Radio,
Wewn.GSM, Zewnetrzne Radio lub Zewnetrzny telefon

W celu konfiguracji radia:

1. Wyhbierz Typ modemu z rozwijanej listy. Zawartos¢ listy
bedzie rozna w zalezno$ci od wybranego odbiornika

2. Wybierz Mode modemu z rozwijanej listy. Zawarto$¢
listy bedzie r6zna w zaleznosci od wybranego odbiornika

3. Ustaw parametry modemu takie jak Port, Parzystosé,
Dane, Szybkosé oraz Stop bits.

3. Jezeli wymagana naci$nij Domysline, aby przywrocié
parametry modemu do ustawien fabrycznych.

UWAGA Nalezy pamigtac, aby parametry ustawione byly takie
same dla modemu stacji bazowej jak i dla modemu odbiornika
ruchomego.

5. Nacis$nij Nast.
8. Konfig. Rover PP Ustaw
Okno pojawi sie, jezeli wczesdniej zostata wybrana opcja Post

Processing w oknie Konfig: Odbiornik. Nalezy zdefiniowa¢ dane
zapisu pliku obserwacyjnego.

1. Nazwa pliku nalezy wybra¢ jaka ma by¢ nazwa pliku:
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2. Zapisz do nalezy wybraé, gdzie ma zosta¢ zapisany plik

3. Interwal zapisu nalezy podac jak czg¢sto majg by¢
zapisywane obserwacje do pliku

4. Start Log Jezeli wybrano Recznie w celu rozpoczecia

=t

zapisu nalezy nacisng¢ &= Jezeli wybrano Automat.
Zapis rozpocznie si¢ automatycznie po nacisnigciu
przycisku

5. Min Sate nalezy poda¢ minimalng liczbg satelitow przy
ktérej moze sie rozpoczac zapis obserwacji do pliku

6. Log corrections, jezeli wybrano poprawki ze stacji
bazowej sa zapisywane do pliku

7. Uzyj AFRM, jezeli opcja jest wybrana plik z obserwacjami
bedzie tworzony zgodnie z podanym interwatem.

8. Nacis$nij Nast.>>

Konfig. AFRM

o  Domysina nazwa pliku w formacie tps jest
tworzona domyslnie

o Uzytkownika po rozpoczgciu pomiaru uzytkownik
bedzie mial mozliwos$¢ zdefiniowania nazwy pliku
w formacie tps.

Okno pojawi sig, jezeli wybrano opcj¢ Uzyj AFRM.

Nastepnie nalezy zdefiniowaé z jakiego okresu ma by¢ tworzony
plik, ile plikéw ma by¢ utworzonych oraz czy stare pliki maja by¢
kasowane wedtug zadanego schematu.

Naciénij Nast.>>

9.
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Okno pojawi sie, jezeli wezeséniej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Odbiornik. W oknie mozemy zmieni¢
domyslne wartosci czasu pomiaru statycznego w zaleznos$ci od ilosci
widocznych satelitéw i rodzaju posiadanego odbiornika.

10. Konfig: Pomiar

W czasie wykonywania pomiaréw terenowych istnieje mozliwos¢
wybrania jednego z dwdch niezaleznych sposobu zapisu punktow:
Precyzyjny oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob

H
Precyzyjny aktywuje si¢ klikajac oraz Szybki aktywuje si¢

po kliknigciu
W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

6. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwos¢ zapisu punktu
do bazy danych

7. Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sg zapiSywane
ciggle az do momentu recznego wstrzymania zapisu

8. USrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

9. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

10. Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:
4. Rozwigzanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

5. USrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
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usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja
6. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajgce
zdefiniowane wartosci precyzji nie zostang zapisane

Ustawienia mozna rowniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez

¢ do
> »

kliknigcie ikony

Nacis$nij Nast.>>

11. Konfig: Autopomiar

W celu automatycznego zapisu punktow w trybie pomiarow
dynamicznych:

12.

4. Rozwigzanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

5. Metoda z rozwijanej listy nalezy wybra¢ metoda w jaki
sposob ma by¢ okreslony interwat zapisu: Po odleglosci
zredukowanej, Wg czasu, wg. Odleglosci skosnej, Po
wysokosci

6. Interwal w polu mozna poda¢ warto$¢ dla wybranej
metody

Konfig: Tyczenie Ustawienia

Przed przystapieniem do pracy nalezy ustawic nastepujace parametry:

6.

7.

10.
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Tolerancja dla HD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznac, ze doszliSmy do punktu w ptaszczyznie HD
Tolerancja dla VD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznaé, ze doszli$my do punktu w zakresie VD
Orientacja umozliwia ustawienie, co ma by¢ odniesieniem dla
Kierunku tyczenie. Do wyboru jest: Kierunek Pn, Kierunek Ruchu,
kierunek Ruchu i Pétnoc oraz kierunek do punktu.

Odniesienie z rozwijanej listy mozna wybra¢ co ma by¢
kierunkiem odniesienia w widoku szkicu

Uwzglednij pkt. Wczesniej wytyczone, jezeli zaznaczone na
etapie wyszukiwania i przetgczenia si¢ pomigdzy kolejnymi



punktami w menu tyczenia pokazywane bedg rowniez punkty
uprzednio wytyczone.

13. Konfig: Tyczenie Ustawienia

W czasie wykonywania tyczenia istnieje mozliwo$¢ wybrania
jednego z dwoch niezaleznych sposobu zapisu punktow: Precyzyjny
oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob Precyzyjny

H
aktywuje sie klikajac oraz Szybki aktywuje si¢ po

kliknigciu
W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

6. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwos¢ zapisu punktu
do bazy danych

7. Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sg zapisywane
ciggle az do momentu recznego wstrzymania zapisu

8. Usrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

9. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

10. Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

4. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwos¢ zapisu punktu
do bazy danych

5. USrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

6. Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane
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Ustawienia mozna rowniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez
< {o
» »

kliknigcie ikony
Nacis$nij Nast.>>

14. Symbol Tycz. Pkt

W celu wybrania ikony, ktora bedzie oznacza¢ wytyczony punkt
nalezy:

1. Wybrac¢ opcj¢ Oznacz wytyczony punkt.
2. W oknie Wytyczony Punkt:

* Z listy Symbol mozna wybra¢, jakim symbolem bgdzie
oznaczony wytyczony punkt.

» W polu Kolor nalezy nacisng¢ przycisk - i wybra¢ kolor
dla symbolu.

Naciénij Nast.>>

15. Konfi: Numeracja punktéow

Podczas dodawania nowego punktu, mozna tworzy¢ jego numer
przez dodanie przyrostka lub przedrostka albo zmienia¢ go
sekwencyjne

Dla punktow
Przyrost numeracji punktéw o ile ma si¢ r6zni¢ kolejny numer

punktu wprowadzanego lub zapisywanego

Przed/Przyrostek po wybraniu co by¢ dodawane do numeru pojawi
si¢ mozliwo$¢ wyboru przed lub przyrostka z rozwijanej listy. Jezeli

lista jest pusta nalezy klikng¢ w - i stworzy¢ wlasna liste.

Dla Wytyczony Punkt
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Nazwa nalezy wybra¢ z listy jak ma by¢ nazywany punkt po zapisie
wytyczonego punktu. W przypadku wyboru opcji z przyrostkiem w
polu po lewej stronie nalezy wpisac przyrostek.

Uwagi nalezy wybra¢ z listy jaka warto$¢ ma by¢ dodana w polu
uwagi dla punktu zapisanego po wytyczeniu.

Naci$nij Nast.>>
16. Systemy Satelitarne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace $ledzenia
satelitow:

o GLONASS uruchamia opcje Sledzenia satelitow
GLONASS, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e BDS uruchamia opcje $ledzenia satelitow BDS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e SBAS uruchamia opcje $ledzenia satelitow SBAS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e  QZSS uruchamia opcje $ledzenia satelitow QZSS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e GALILEO uruchamia opcje $ledzenia satelitow
GALILEOQ, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e Sledz sygnat L5 uruchamia opcje $ledzenia
sygnatéw GPS L5 oraz QZSS L5, jezeli opcja jest
aktywna w odbiorniku

Naciénij Nast.>>
17. Konfig: Inne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace $ledzenia
satelitow:

e Pozycja RTK Pozycja, w jaki sposob bedzie okreslana pozycja
RTK czy poprzez: Ekstrapolacje czy Znana Epoka.
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Ekstrapolacja (czasami okres$lana jako asynchroniczna) - silnik
RTK bedzie ekstrapolowat pomiary fazy nosnej do biezacej
epoki (Zauwaz, ze fazy no$ne mierzone na bazie nie mogg by¢
odbierane przez odbiornik ruchomy natychmiast). Koncowa
doktadno$¢ pozycjonowania moze by¢ nieco nizsza z powodu
dodatkowych bledow ekstrapolacji, ktore moga wynosi¢ do
kilku milimetrow w pionie i poziomie dla jednej sekundy czasu
ekstrapolaciji.

Znana Epoka (czasami okre$lana jako synchroniczna) -
silnik RTK nie dokonuje ekstrapolacji fazach nosnej dla
stacji bazowej w obliczeniu pozycji. Zamiast tego, silnik
bedzie albo obliczal op6zniong pozycje lub po prostu podawac
bedzie pozycje autonomiczng (podczas oczekiwania na nowe
dane RTCM/CMR ze stacji bazowej). Nalezy zauwazy¢, ze
opo6zniona pozycja jest obliczana dla czasu (epoki), do ktorej
odnoszg si¢ ostatnie pomiary fazy nosnej na stacji bazowe;j.

Redukcja Wielodroznosci po wybraniu tej opcji stosowane sg
specjalne algorytmy do redukcji wielodroznos$ci sygnatow.

Srodowisko o wysokich wibracjach opcja dostgpna w
najnowszych odbiornikach umozliwiajaca prawidlowa prace
odbiornika w miejscach o duzych wibracjach.

Rodzaj stacji bazowej umozliwia wybranie z rozwijanej
listy producenta stacji bazowe;j jest to wazna w przypadku
przesytania poprawek dla sygnatow GLONASS.

— Wybierz Inny wybierz w przypadku, gdy producent jest
na liscie IGS a nie ma go tutaj.

— Wybierz Nieznany wybierz w przypadku, gdy
producenta bazy nie ma na liscie IGS.

— Domyslnie wybrana jest opcja Wybor automatyczny, ktora
okresla producenta stacji bazowej w sposob automatyczny,
jezeli informacja ta jest nadawana przez bazg.

Wybierz RTK Parametry z rozwijalnego menu, ktore



pojawi sie po kliknigciu w lewym gornym rogu.

Nacis$nij Nast.>>

18. Konfig: Inne

W oknie tym mozemy dostosowac¢ interfejs uzytkownika:

Wyswietl wspolrzedne po pomiarze: kiedy opcja jest wybrana
(domyslnie), obliczone wspotrzedne sg automatycznie
wyswietlane na ekranie przed ich zapisem.

Pokaz ekran z wysokoscia tyczki: kiedy opcja jest wybrana
(domyslnie), uzytkownik zostanie ponownie spytany o wysokos¢
tyczki przed zapisem punktu.

Dzwiek przy Tyczeniu: opcja ta jest domyslnie wiaczona, co
powoduje wydanie dzwigku przy kazdorazowym wytyczeniu
punktu.

Dzwiek przy zapisywaniu punktu: opcja ta jest domyslnie
wiaczona, co powoduje wydanie dzwigku przy kazdorazowym
zapisie punktu.

Zresetuj ilos¢ epok po zmianie rozwiazania, kiedy opcja jest
aktywna w przypadku zapisu punktu z kilku epok i zmiany
rozwiazania licznik epok zaczyna biec od nowa

Pytaj o sesje pomiarowe, kiedy opcja jest aktywna w czasie
pomiaru punktéw pojawi si¢ okno umozliwiajace przypisanie
pomiaréw do odpowiedniej sesji.
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Sie¢ DGPS

Sieciowe pomiary DGPS sa podobne z pomiarami Sieciowymi RTK
z ta r6znica, ze nie sg uzywane poprawki w formacie MAC

1. Konfiguracja

W celu dodania/edycji konfiguracji:
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1.

2.
3.

Podaj Nazwe konfiguracji jaka bedzie si¢ pokazywac n
Bibliotece konfiguracji

W polu Typ nalezy wybra¢ Sie¢ DGPS.

Z dostepnej listy typow Poprawek nalezy wybracé
odpowiednia opcje:

» Magnet relay — w celu wystania/odbioru poprawek RTK
poprzez TCP/IP poprzez potacznie GSM

* VRS - aby odbiera¢ poprawki z wirtualnej stacji referencyjne;j
(domyslna opcja do korzystania z polskich stacji
referencyjnych).

» FKP — aby odbiera¢ poprawki powierzchniowe w formacie
FKP.

* Pojedyncza Baza — aby odbiera¢ poprawki z pojedynczej
stacji bazowej.

W polu Protokét z rozwijanej listy nalezy wybraé
odpowiedni rodzaj protokot do transmisji/odbioru poprawek
NTRIP 2.0/1.0, NTRIP 1.0, TCP/IP,

Opcjonalnie, mozna skonfigurowa¢ odbiornik ruchomy do
potaczenia z zewne¢trznym modem, ktory posiada wiasng
konfiguracj¢ polaczenia z serwerem NTRIP. W celu
aktywacji wybierz Zewnetrzna konfiguracja NTRIP po

Kliknieciu w ikong o
Naci$nij przycisk Nast. >>, aby przej$¢ do nastgpnego okna



2. Konfiguracja: Odbiornik

1. Tryb Symulacji nalezy zaznaczy¢, jezeli chce si¢ wykonad

symulacje pomiaroéw bez podtaczenia do odbiornika GPS. W oknie
Rover nalezy poda¢ Producenta odbiornika GPS. MAGNET Field

umozliwia pracg z odbiornikami Topcon oraz Sokkia.

2. Post Processing wybranie tej opcji umozliwi rejestracj¢ obserwacji

statycznych.
3. Nacis$nij przycisk Nast. >>, aby przej$¢ do nastepnego okna

3. Konfiguracja: Rover
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1. W polu Model odbiornika nalezy z listy wybra¢ posiadany

model odbiornika.

Uwaga: Jezeli posiadanego modelu nie ma liscie nalezy wybrac¢
Topcon Legacy.

Opcja Odbiornik zewnetrzny jest zawsze zaznaczona i jest
dostepna tylko w odbiornika posiadajacych zintegrowany
kontroler z odbiornikiem GNSS. W takim przypadku pofaczenie z
odbiomikiem zewngtrznym moze byc¢ realizowane poprzez Bluetooth lub
Kabel szeregowy.

Ustaw Maske. Domyslnie ustawiona warto$¢ to 13 stopni.
Sygnaly z satelitow bedacych nizej niz warto§¢ Maski nie
beda wykorzystywane do wyznaczenia pozycji.

Nr seryjny, w polu mozna poda¢ numer seryjny

posiadanego przez siebie odbiornika.

Z listy Antenanalezy wybra¢ odpowiednig antene.

Ustaw H Anteny i sposdb pomiaru wysokosci. Typ wysokosci
moze by¢ albo Pionowo w sytuacji, gdy wysokos$¢ jest mierzona
do ARP (antenna reference point) albo Skosnie, gdy wysoko$¢
jest mierzona do krawedzi anteny.

Wybierz Peryferia, aby uaktywni¢ dodatkowe opcje i
wspotprace z zewngtrznymi urzgdzeniami.

. Opcjonalnie mozna wylaczy¢ tadowanie akumulatorow w

odbiorniku. W celu zmiany tej opcji nalezy wybraé¢ opcje
Ustawienia Odbiornika, ktora pojawi si¢ po kliknieciu w logo



Magnet Field @ znajdujace si¢ w lewym gornym rogu.

9. Naci$nij Nast.

4. Konfiguracja: Rover Modem

W celu konfiguracji modemu nalezy wybra¢, czy modem jest
podtaczony do Odbiornika czy do Kontrolera

W celu konfiguracji modemu nalezy:

1. W polu Typ z listy rozwijanej wybierz tym radiomodemu:
Wewnetrzy GSM czy Zewnetrzny telefon

2. W polu Modem nalezy wybra¢ model posiadanego modemu.
Dla HiPer SR i HR w przypadku wybrania LongLINK
modem nie wymaga zadnych dodatkowych ustawien.

3. W przypadku wyboru Zewnetrzny telefon nalezy podaé
parametry Portu, Szybkos$ci, Parzysto$ci oraz Bit stopu.

4. Jezeli jest to konieczne, kliknigcie przycisku DomyS$Ine
spowoduje ustawienie domys$lnych parametréw modemu.

5. Opcjonalnie mozna wpisa¢ statg pozycje, ktora bedzie
przekazywana do sieci stacji referencyjnych w depeszy GGA.

vl
W celu uruchomienia opcji nalezy kliknaé¢

znajdujace si¢ w lewym gdrnym rogu a nastepnie wybrac
Uzyj stalej pozycji GGA oraz Ustaw stala pozycje GGA w
celu skonfigurowania jaka pozycja ma by¢ wysyltana.

6. Nacis$nij Nast.>>

5. Konfig: Adresu Internetowego

W tym menu istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania adreséw
dostepowych:
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A -

4.

5.

W polu Adres podaj adres internetowy serwera poprawek
W polu Opis mozesz poda¢ nazwe dla danego adresu
Wymagany adres moze zosta¢ wybrany z Listy adresow,
jezeli wczesniej byt dodane. W celu dodania adresu do
listy nacisnij przycisk Dodaj, w celu skasowania adresu z
listy zaznacz go a nastepnie nacisnij przycisk Kasowanie
Opcja Uzyj GPUID nalezy aktywowac tylko w przypadku
wspotpracy z Niemieckim SAPOS

Nacis$nij Nast.>>

6. Konfig: Login i haslo

W tym menu istnieje mozliwo$¢ podania danych dostgpowych
do sieci:

1.

2.

Nalezy wpisa¢ Login-1D oraz Hasto uzyskane od operatora
sieci stacji referencyjnych
Istniej mozliwo$¢ zablokowania zmiany danych logowania.

W tym celu nalezy kliknaé znajdujace si¢ w

lewym goérnym rogu a nastgpnie wybra¢ Blokada hasta.
Po podaniu hasta blokady w polu Login i Hasto pojawia sie
napis *Zablokowany*

W celu odblokowania nalezy klikna¢ @ znajdujace
si¢ w lewym gornym rogu a nastgpnie wybra¢ Blokada
hasta i poda¢ hasto blokady.

7. Konfig: GPUID Info

W przypadku wspotpracy z Niemiecka siecia SAPOS nalezy
tutaj podac swoje Id

8. Konfig: Odbi. Modem Dialup

W celu skonfigurowania potaczenia z internetem nalezy wypetié

62



nastepujg parametry:

9.

1. Dostawca, istnieje mozliwos¢ wybrania
predefiniowanych ustawien dostepu do internetu w
zalezno$ci od operatora

2. Numer dostepowy potrzebny do zestawienia

potaczenia domyslnie jest to *99***1#,

Login-ID domyslnie jest to internet.

Hasto domyslnie jest to internet.

PIN dla karty SIM zaleca si¢, aby kod PIN byt

zdjety z Karty.

6. APN nazwa dla punktu dostepowego, domys$lnie
jest to internet

7. W celu przywrocenia ustawien domys$lnych nalezy
nacisna¢ przycisk Domys$lne.

abkw

Konfig: Rover PP Ustaw.

Okno pojawi sie, jezeli wezesniej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Odbiornik. Nalezy zdefiniowa¢ dane
zapisu pliku obserwacyjnego.
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10. Nazwa pliku nalezy wybra¢ jaka ma by¢ nazwa pliku:
e Domyslna nazwa pliku w formacie tps jest
tworzona domyslnie
e Uzytkownika po rozpoczeciu pomiaru uzytkownik
bedzie mial mozliwos¢ zdefiniowania nazwy pliku
w formacie tps.
11. Zapisz do nalezy wybra¢, gdzie ma zostac zapisany plik
12. Interwal zapisu nalezy podac¢ jak czesto majg by¢
zapisywane obserwacje do pliku
13. Start Log Jezeli wybrano Recznie w celu rozpoczecia

zapisu nalezy nacisng¢ &= Jezeli wybrano Automat.
Zapis rozpocznie si¢ automatycznie po nacisnigciu
przycisku



K

14. Min Sate nalezy poda¢ minimalng liczbg satelitow przy
ktorej moze si¢ rozpoczaé zapis obserwacji do pliku

15. Log corrections, jezeli wybrano poprawki ze stacji
bazowej sg zapisywane do pliku

16. Uzyj AFRM, jezeli opcja jest wybrana plik z obserwacjami
bedzie tworzony zgodnie z podanym interwatem.

17. Naci$nij Nast.>>

Konfig. AFRM
Okno pojawi sig, jezeli wybrano opcj¢ Uzyj AFRM.

Nastepnie nalezy zdefiniowaé z jakiego okresu ma by¢ tworzony
plik, ile plikéw ma by¢ utworzonych oraz czy stare pliki majg by¢
kasowane wedtug zadanego schematu.

Naci$nij Nast.>>

10. Konfig: Czas Pom PP

Okno pojawi sie, jezeli wczesniej zostata wybrana opcja Post
Processing w oknie Konfig: Odbiornik. W oknie mozemy zmienié
domyslne wartosci czasu pomiaru statycznego w zaleznos$ci od ilosci
widocznych satelitow i rodzaju posiadanego odbiornika.

11. Konfig: Pomiar
W czasie wykonywania pomiaréw terenowych istnieje mozliwo$é

wybrania jednego z dwdch niezaleznych sposobu zapisu punktow:
Precyzyjny oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob

H
Precyzyjny aktywuje si¢ klikajac oraz Szybki aktywuje si¢
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po kliknigciu E .

W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

11.

12.

13.

14.

15.

Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sg zapiSywane
ciagle az do momentu recznego wstrzymania zapisu
USrednianie w polu mozna podac¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajgce
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane
Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

7.

Rozwigzanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

Usrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytéw po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajgce
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

Ustawienia mozna rowniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez

s do
994
%

kliknigcie ikony

Naci$nij Nast.>>

12. Konfig: Autopomiar

W celu automatycznego zapisu punktow w trybie pomiaréw
dynamicznych:
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7. Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

8. Metoda z rozwijanej listy nalezy wybra¢ metoda w jaki
sposob ma by¢ okreslony interwat zapisu: Po odleglosci
zredukowanej, Wg czasu, wg. Odleglosci skosnej, Po
wysokosci

9. Interwal w polu mozna poda¢ wartos¢ dla wybrane;j
metody

13. Konfig: Tyczenie Ustawienia

Przed przystapieniem do pracy nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

11. Tolerancja dla HD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznac, ze doszliémy do punktu w ptaszczyznie HD

12. Tolerancja dla VD opcja ta definiuje, w jakim momencie
program ma uznaé, ze doszli$my do punktu w zakresie VD

13. Orientacja umozliwia ustawienie, co ma by¢ odniesieniem dla
kierunku tyczenie. Do wyboru jest: Kierunek Pn, Kierunek Ruchu,
kierunek Ruchu i Péinoc oraz kierunek do punktu.

14. Odniesienie z rozwijanej listy mozna wybra¢ co ma by¢
kierunkiem odniesienia w widoku szkicu

15. Uwzglednij pkt. Wcze$niej wytyczone, jezeli zaznaczone na
etapie wyszukiwania i przetaczenia si¢ pomigdzy kolejnymi
punktami w menu tyczenia pokazywane bedg rowniez punkty
uprzednio wytyczone.

14. Konfig: Tyczenie Ustawienia

W czasie wykonywania tyczenia istnieje mozliwos¢ wybrania
jednego z dwoch niezaleznych sposobu zapisu punktow: Precyzyjny
oraz Szybki. W oknie pomiaru lub tyczenia sposob Precyzyjny

<

aktywuje sie klikajac oraz Szybki aktywuje si¢ po

kliknieciu
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W trybie Precyzyjnym istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

11.

12.

13.

14.

15.

Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bedzie mozliwo$¢ zapisu punktu
do bazy danych

Pomiar ciagly, gdy zaznaczony pomiary sg zapisywane
ciggle az do momentu recznego wstrzymania zapisu
UsSrednianie w polu mozna podac¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajgce
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane
Auto Zapis, gdy zaznaczone aktywny jest automatyczny
zapis pozycji dla trybu usredniania

W trybie Szybkim istnieje mozliwo$¢ ustawienia:

7.

Rozwiazanie z rozwijanej listy nalezy wybra¢ odpowiedni
tryb pozycji przy jakim bgdzie mozliwos¢ zapisu punktu
do bazy danych

UsSrednianie w polu mozna poda¢ z ilu odczytow po
usrednieniu ma by¢ zapisana pozycja

Precyzja po aktywacji opcji odczyty przekraczajace
zdefiniowane warto$ci precyzji nie zostang zapisane

Ustawienia mozna réwniez zmieni¢ w oknie pomiarowym poprzez

« do
> »

klikniecie ikony

Naciénij Nast.>>

15. Symbol Tycz. Pkt

W celu wybrania ikony, ktéra bedzie oznacza¢ wytyczony punkt
nalezy:
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1. Wybra¢ opcj¢ Oznacz wytyczony punkt.
2. W oknie Wytyczony Punkt:

« Z listy Symbol mozna wybra¢, jakim symbolem bedzie
oznaczony wytyczony punkt.



* W polu Kolor nalezy nacisna¢ przycisk - i wybra¢ kolor
dla symbolu.

Nacis$nij Nast.>>

16. Konfi: Numeracja punktéow

Podczas dodawania nowego punktu, mozna tworzy¢ jego numer
przez dodanie przyrostka lub przedrostka albo zmienia¢ go
sekwencyjne

Dla punktow

Przyrost numeracji punktéw o ile ma si¢ r6zni¢ kolejny numer
punktu wprowadzanego lub zapisywanego

Przed/Przyrostek po wybraniu co by¢ dodawane do numeru pojawi
si¢ mozliwo$¢ wyboru przed lub przyrostka z rozwijanej listy. Jezeli

lista jest pusta nalezy klikng¢ w - i stworzy¢ wtasna listg.

Dla Wytyczony Punkt

Nazwa nalezy wybra¢ z listy jak ma by¢ nazywany punkt po zapisie
wytyczonego punktu. W przypadku wyboru opcji z przyrostkiem w

polu po lewej stronie nalezy wpisac przyrostek.

Uwagi nalezy wybra¢ z listy jaka wartos¢ ma by¢ dodana w polu
uwagi dla punktu zapisanego po wytyczeniu.

Naci$nij Nast.>>
17. Systemy Satelitarne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace Sledzenia
satelitow:

e  GLONASS uruchamia opcje¢ $ledzenia satelitow
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GLONASS, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e BDS uruchamia opcje¢ $ledzenia satelitow BDS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e SBAS uruchamia opcjg Sledzenia satelitow SBAS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e QZSS uruchamia opcje $ledzenia satelitow QZSS,
jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e GALILEO uruchamia opcje sledzenia satelitow
GALILEOQ, jezeli opcja jest aktywna w odbiorniku

e Sledz sygnat L5 uruchamia opcje $ledzenia
sygnaléw GPS L5 oraz QZSS L5, jezeli opcja jest
aktywna w odbiorniku

Naci$nij Nast.>>
18. Konfig: Inne

W oknie tym mozna zmieni¢ parametry dotyczace $ledzenia
satelitow:

Redukcja Wielodroznosci po wybraniu tej opcji stosowane sg
specjalne algorytmy do redukcji wielodroznosci sygnatow.

Srodowisko o wysokich wibracjach opcja dostepna w najnowszych
odbiornikach umozliwiajaca prawidtowa prace odbiornika w
miejscach o duzych wibracjach.

Naciénij Nast.>>

19. Konfig: Inne

W oknie tym mozemy dostosowac interfejs uzytkownika:

Wyswietl wspolrzedne po pomiarze: kiedy opcja jest wybrana
(domyslnie), obliczone wspoirzedne sg automatycznie
wyswietlane na ekranie przed ich zapisem.

Pokaz ekran z wysokoScia tyczki: kiedy opcja jest wybrana
(domyslnie), uzytkownik zostanie ponownie spytany o wysokos¢
tyczki przed zapisem punktu.
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Dzwiek przy Tyczeniu: opcja ta jest domyslnie wlaczona, co
powoduje wydanie dzwigku przy kazdorazowym wytyczeniu
punktu.

Dzwiek przy zapisywaniu punktu: opcja ta jest domyslnie
wiaczona, co powoduje wydanie dzwigku przy kazdorazowym
zapisie punktu.

Przelacz 2G/3G na kontrolerze, kiedy opcja jest wybrana istnieje
mozliwo$¢ zmiany trybu pracy modemu

Zresetuj ilo$¢ epok po zmianie rozwiazania, kiedy opcja jest
aktywna w przypadku zapisu punktu z kilku epok i zmiany
rozwigzania licznik epok zaczyna biec od nowa

Pytaj o sesje pomiarowe, kiedy opcja jest aktywna w czasie
pomiaru punktéw pojawi si¢ okno umozliwiajace przypisanie
pomiaréw do odpowiedniej ses;ji.

Pomiary Hybrydowe
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Tryb pomiaréw hybrydowych umozliwia uzytkownikowi
jednoczesny zapis wspotrzednych punktéw z odbiornika GNSS
oraz tachimetru do jednej roboty. Opcja ta moze by¢ uzywana
tylko we wspotpracy z tachimetrami robotycznymi. Odbiornik
GPS i tachimetr sg potaczone z dang robotg. Uzytkownik ma
mozliwos$¢ stworzenia osobnej konfiguracji dla pomiaréw GNSS i
dla pomiarow tachimetrycznych oraz w zaleznos$ci od potrzeby
wykona¢ pomiar GPS lub tachimetrem poprzez kliknigcie

‘g []
glub ‘

W celu aktywacji Pomiaréw Hybrydowych nalezy wybra¢
odpowiednia opcje w oknie konfiguracji. Kiedy opcja Pomiarow
Hybrydowych jest aktywna w oknie glownym pojawia si¢ ikona
24} | el

w oknie gtéwnym.

=5

Kiedy Pomiary Hybrydowe sg aktywne uzytkownik moze:
1. Wykona¢ wcigcie z nowymi opcjami
2. Automatycznie wyszukiwa¢ pryzmat
3. Automatycznie wykonac lokalizacje (dla pigciu pomierzonych
punktéw) w celu wyznaczenia parametréw pomiedzy WGS-
84 a lokalnym uktadem wspotrzednych:
a. Uzywac map Binga w czasie pomiarow
tachimetrycznych
b. Wysyla¢ wspotrzedne pomierzone tachimetrem w
uktadzie WGS-84 na serwer Enterprise

W czasie pomiardw, jesli pomiar wspotrzednych punktow ma by¢
wykonywany jednoczesnie przez odbiornik GPS + i tachimetr,
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konieczne jest jednoczesne zamontowanie anteny GPS i pryzmatu
na tyczce. Jednym z mozliwych rozwigzan jest wykorzystanie
pryzmatu A7 ze specjalnym adapterem do anteny GPS lub
odbiornika GPS.

Zobacz zdjecie ponizej:

W tym przypadku nalezy wybra¢ odpowiedni pryzmat dla
nawigzania i pikiet w konfiguracji roboty. Po zdefiniowaniu
odpowiedniego pryzmatu oprogramowanie automatycznie uzyje
predefiniowanego offsetu pomiedzy ARP a pozioma osig optyczng
pryzmatu dla obliczenia prawidtowej wysoko$ci mierzonego
punktu.

Jezeli nie posiadasz pryzmatu Topcon A7 360 istnieje mozliwos¢
dodania wlasnej konfiguracji pryzmatu w konfiguracji pomiarow.
Nalezy poda¢ offset pomiedzy ARP i pozioma osia optyczng
pryzmatu (jak na rysunku ponizej) oraz zaznaczy¢ opcj¢ Pomiary
Hybrydowe offset anteny
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F antenna
I offset

Jezeli zostang wybrana opcja Automatycznej Lokalizacji,
pierwsze pig¢ punktow zostanie wykorzystane do obliczenia
parametréw pomiedzy WGS-84 a lokalnym uktadem
wspotrzednych. Parametry te zostaja zapisane automatycznie w
robocie i mogg by¢ aktualizowane w czasie kolejnych pomiarow
w trybie Hybrydowym (jezeli odchytki dla nowych pomiaréw
bedg mniejsze od dotychczasowych).

W trybie Pomiaréw Hybrydowych uzytkownika ma réwniez
mozliwos¢ recznego wyboru punktow do lokalizacji.

Jezeli wykonano lokalizacj¢ lub transformacje¢ do lokalnego
uktadu wspotrzednych w ktorym pracuje tachimetr:

e lkona Hybrid Lock \ jest dostepna w czasie
pomiaru. Wybranie tej ikony powoduje obrét tachimetru
w kierunku tyczki z pryzmatem. W celu wyszukania
pryzmatu oprogramowanie musi mie¢ zdefiniowane
nawigzanie tachimetru oraz zna¢ pozycj¢ odbiornika
GNSS zainstalowanego na pryzmacie.

e W oknie szkicu bgdzie mozliwo$¢ aktywowanie map
Binga dla pomiaréw tachimetrycznych. Wybierz kwadrat
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przy mapach Binga i nacis$nij ' aby zatwierdzic.

Uklad Wspolrzednych

W celu wybrania odpowiedniego uktadu wspotrzgdnych:
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1. Wybierz Uktad wspétrzednych jaki ma by¢ wykorzystany w
danej robocie z rozwijanej listy. MAGNET Field posiada wiele
predefiniowanych ukladow wspohzednych. Domyslnie lista jest

pusta. Wybierz - aby z listy dostgpnych uktadow
wybra¢ wlasciwy.
2. Uzyj Mapa/Teren, aby przeksztatci¢ wykona¢ transformacje.

Wybierz - aby zdefiniowa¢ parametry transformacji
3. Wybierz, jezeli potrzeba Elipsoide.
4. Jezeli potrzeba wybierz odpowiedni Model Geoidy z

rozwijanej listy. Wybierz - aby wybra¢ potrzebny
model geoidy.

Predefiniowane uklady wspélrzednych

Menu Uktady wspolrzgdnych zawiera liste dostgpnych
predefiniowanych uktadéw pogrupowanych wedtug regionoéw.

W celu dodania danego uktadu do rozwijanej listy nalezy:
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W panelu Zdefiniowane:

Kliknij w dany rejony, aby rozwinaé¢ drzewko, uzyj
klawiszy przewijania, aby przejrze¢ cala liste

Pods$wietl nazwe uktadu, ktory cheesz dodaé

Uzyj strzatki, aby przenies¢ wybrany uklad z
Zdefiniowanych do Aktywnych

Powtarzaj powyzsze kroki, aby doda¢ kolejne uktady

W celu zdefiniowania wlasnego uktadu wybierz przycisk
Wiasny

W panelu Aktywne:

e Mozna podejrze¢ wszystkie wybrane uklady
wspotrzednych

e Nacisnij aby skasowac z listy pod$wietlony
uktad wspotrzednych

4

e Nacisnij ' aby doda¢ aktywne uklady
wspotrzednych do rozwijane;j listy.

Uklady uzytkownika

Okno zawiera list¢ ukladow zdefiniowanych przez uzytkownika

Poczatkowa lista jest pusta

Wybierz Dodaj, aby doda¢ wlasny uktad wspotrzednych
Wybierz Edycja, aby wyedytowaé istniejacy uktad
wspotrzednych

Wybierz Kasowanie, aby skasowa¢ wybrany uktad

Uklady uzytkownika — 1
Aby doda¢ wiasny uktad wspotrzednych:

1. Wprowadz Nazwe dla uktadu
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Ukla
W za

Wybierz Typ z rozwijanej listy

Zdefiniuj Elipsoide z rozwijanej listy lub kliknij - aby
zdefiniowac wlasng

Whpisz Region dla jakiego jest dany uktad wspotrzednych,
jezeli region nie jest zdefiniowany uktad trafi do Global

W polu Uwagi mozna doda¢ dowolny opis

Naci$nij Nast. aby przej$¢ do kolejnego okna

dy uzytkownika — 2
leznos$ci od wybranego typu konieczne bedzie podanie

roznych wartosci w celu zdefiniowania uktadu

Elipsoida uzytkownika

Okno zawiera liste elipsoid zdefiniowanych przez uzytkownika

Poczatkowa lista jest pusta

Wybierz Dodaj, aby doda¢ wiasng elipsoide

Wybierz Edycja, aby wyedytowac istniejaca elipsoide
Wybierz Kasowanie, aby skasowa¢ wybrang elipsoide

Elipsoida uzytkownika — 1

Aby doda¢ wtasng elipsoide:

1.

2.

3.
4,

Wprowadz Nazwe dla uktadu

Zdefiniuj Elipsoide z rozwijanej listy lub kliknij - aby
zdefiniowac wlasng

W polu Uwagi mozna doda¢ dowolny opis

Nacisnij Nast. aby przejs¢ do kolejnego okna

Elipsoida uzytkownika — 2
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W zaleznosci od wybranego typu konieczne bedzie podanie
roznych wartosci w celu zdefiniowania Elipsoidy

Wiasna Elipsoida

Okno zawiera liste elipsoid

Poczatkowa lista jest pusta

Wybierz Dodaj, aby doda¢ wiasng elipsoide

Wybierz Edycja, aby wyedytowac istniejacg elipsoide
Wybierz Kasowanie, aby skasowa¢ wybrang elipsoide

Wiasna elipsoida

Aby doda¢ wtasng elipsoide:
1. Wprowadz Nazwe dla elipsoidy
2. Zdefiniuj wymagane parametry A oraz 1/F
3. W polu Uwagi mozna doda¢ dowolny opis

4. Nacisnij ' aby doda¢ nowa elipsoide.

Lista Geoid

Geoida jest fizyczng powierzchnig odniesienia ziemi. Jej ksztalt
odzwierciedla rozktad masy wewnatrz ziemi. Geoida jest
niezbedna do prawidtowego okreslenia wysoko$ci w czasie
wykonywania pomiarow GPS

Lista Geoid zawiera list¢ dostepna do wyboru wraz z Nazwa i
$ciezkg do pliku zawierajacego model

Poczatkowa lista jest pusta
Wybierz Dodaj, aby doda¢ nowa geoide
Wybierz Edycja, aby wyedytowac istniejacg geoide
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e Wybierz Kasowanie, aby skasowa¢ wybrang geoide

Dodaj/Edytuj Geoide
W oknie dodaj/edytuj geoide nalezy wskazaé $ciezke do pliku
zawierajagcego model geoidy w odpowiednim formacie.

W celu dodania geoidy:

1. Woybierz z rozwijanej listy Format w jakim jest zapisany
model geoidy
2. Wybierz Przegladaj, aby wskaza¢ lokalizacj¢ pliku.

7% y

{

a. Po wybraniu modelu geoidy w polu M
pokazywana jest petna $ciezka do pliku z
modelem

b. Po wybraniu geoidy pokazywany jest obszar
jaki dany model obejmuje

4

3. Nacisnij ' aby doda¢ nowa geoidg.
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S‘ Ogolne

Menu ogodlne umozliwia zdefiniowanie podstawowych parametrow
dla kazdej roboty. Zmiany wykonane w menu Ogolne maja wptyw
na wszystkie roboty. Dostepno$¢ opcji zalezy od urzadzenia na
jakim pracuje program:

Z zaktadce Glowne:

1.

Wybierz Uzyj pogrubionej czcionki, aby wszystkie
napisy byly wyswietlane pogrubiong czcionka.

Wybierz Historia Roboty, aby zapisywa¢ wszystkie
wykonane czynnosci do pliku job-hisory.xml

Wybierz Przycisk dzwi¢ku, aby dodac efekt dzwigkowy
przy kazdorazowym wybraniu jakiego$ przycisku
Wybierz Folder MyDocuments, aby wskaza¢
lokalizacj¢ folderu na dane uzytkownika. Po wybraniu

opcji nalezy nacisnaé - i wskaza¢ wilasciwy folder.
Wybierz Zapis danych z portu, aby zapisywa¢ do dane
jakie kontroler wymienia z odbiornikiem. Po wybraniu

4

V bedzie konieczne ponowne potgczenie si¢ z
odbiornikiem.

Wybierz Pelny Ekran, aby przetaczy¢ program na pelny
ekran

Z rozwijanej listy Schemat, nalezy wybrac
predefiniowany schemat kolorow dla programu

W oknie Typ ekranu, nalezy wybra¢ rozdzielczo$¢ dla
naszego ekranu.

7 zaktadce Robota mozna zdefiniowa¢ jakie elementy majg by¢
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automatyczne importowane do nowej roboty:

1. Lokalizacja

80

Zawsze importuje — dana opcja bedzie zawsze
importowana do nowej roboty

Nie importuj — dana opcje nie bedzie importowana do
nowej roboty

Pokaz do importu — program kazdorazowo bedzie si¢

pytal, czy importowac

Globalna biblioteka kodow

a.

b.

Zawsze importuje — dana opcja bedzie zawsze
importowana do nowej roboty

Nie importuj — dana opcje nie bedzie importowana
do nowej roboty

Pokaz do importu — program kazdorazowo bedzie
si¢ pytat, czy importowaé

Ustawienia mmGPS

a. Zawsze importuje — dana opcja bedzie zawsze
importowana do nowej roboty

b. Nie importuj — dana opcje nie bedzie importowana
do nowej roboty

c. Pokaz do importu — program kazdorazowo bedzie
si¢ pytat, czy importowaé

Nawigzanie

a. Zawsze importuje — dana opcja bedzie zawsze
importowana do nowej roboty

b. Nie importuj — dana opcje nie bedzie importowana
do nowej roboty

c. Pokaz do importu — program kazdorazowo bedzie

sie pytal, czy importowaé

Szybkie kody



a. Zawsze importuje — dana opcja bedzie zawsze
importowana do nowej roboty

b. Nie importuj — dana opcje nie bedzie importowana
do nowej roboty

c. Pokaz do importu — program kazdorazowo bedzie
si¢ pytat, czy importowac

6. Kontynuuj numeracje - po zaznaczeniu numeracja punktow
w nowej robocie bedzie kontynuacja poprzedniej

7 zaktadce Klawiatura:
e Mozna wybra¢ Typ Klawiatury z dost¢pnych rodzajow
o  Wybierajgc Klawiatura Wew. Przy kazdorazowym
kliknigciu w polu do wpisania zostanie wyswietlona
klawiatura programu Magnet

Z zaktadce Jezyk
o Zlisty Wybierz Jezyk nalezy wybra¢ jeden z dostepnych
jezykow.

J Kopia zapasowa

Kopie zapasowe sa tworzone automatycznie dla biezacej roboty i
bezpiecznie przechowywane z nowymi nazwami "< job file_nazwa>!
YYY-MM-DD! MJF.bak" w folderze docelowym. Domyslnie pliki
kopii zapasowej sa przechowywane w folderze
Jobs\Job_Name\Backups. Kopie zapasowg roboty mozna otworzy¢ w
zwykly sposob.

W celu skonfigurowania kopi zapasowej:
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Po wybraniu opcji Folder kopii mozna zdefiniowaé¢ miejsce

zapisu plikow kopii, aby tego dokona¢ nalezy wybraé -
Czestotliwosé z rozwijanej listy nalezy wybra¢ jak czgsto ma
by¢ tworzona kopia roboty

Kopie zapasowe do zapisania od dzi§ opcja ta definiuje, ile
plikéw kopii dla danej roboty zostanie zapisanych

Dni do wygasniecia w polu tym mozna ustawi¢ jak dtugo maja
by¢ przechowywane pliki kopii

UWAGA

W tym przypadku mowimy o liczbie dni, kiedy geodeta korzysta
z Magneta, a nie o kolejnych dniach kalendarzowych

Na przyktad: Ustawiamy 10 plikow w Kopie zapasowe do

zapisania od dzisiaj oraz 3 dni w Dni do wygasnigcia, geodeta

pracowat trzy dni w oprogramowaniu (powiedzmy poniedziatek,

$roda i piatek), folder z kopiami zapasowymi bedzie zawierat

nastepujace pliki na koniec trzeciego dnia:

e jeden plik kopii zapasowej w poniedziatek (ostatni plik kopii
zapasowej);

e jeden (ostatni plik) plik kopii zapasowej w srode (ostatni plik
kopii zapasowej);

e dziesie¢ plikow kopii zapasowych w piatek.

5. Kliknij V

Ekranu gtownego.

, aby zapisa¢ ustawienia i powroci¢ do
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- Jednostki

Menu to umozliwia ustawienie wybranych jednostek i ich precyzji
wyswietlania dla:

* Dlugosci (wraz z polem powierzchni i objetosciami)
- Kat
* Wspolrzedne
* Inne
W zaktadce Diugosé:
« Jednostki. Mozna wybra¢ Metry; Stopy; US Stopy; Stopy i Cale, US
Stopy i Cale, IChains.
* Precyzja ilo$¢ miejsc po przecinku dla odleglosci.

Aby wyswietlic tylko metry wybierz "0", aby wyswietli¢ np. 5
miejsc po przecinku wybierz "0.12345".

+ Jednostki Pola jednostki dla pola powierzchni.

* Jednostki Objetosci jednostki dla objetosci.

W zaktadce Kqt:

+ Jednostka pomiaru kqta dla katow. Istnieje mozliwosé
wybrania Stopnie lub Grady

* Precyzja liczba miejsc po przecinku.

o Jednostki Obliczen Kqta jednostki katéw dla obliczen.
Dodatkowo mozna wybrac¢ tutaj jeszcze Radiany i Tysigczne

* Precyzja Obliczen Kgta ilo$¢ miejsc po przecinku dla
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wartosci katowych uzyskanych z obliczen.

W zaktadce Wspotrzedne:

* X(N), Y(E) ilo$¢ miejsc po przecinku dla wspotrzednych
ptaskich

« Jednostki Szerokosé/Diugosé¢ w jakim formacie ma by¢
wyswietla dlugos$¢ 1 szerokos¢.

* Precyzja Szerokosé/Diugosé ilos¢ miegjsc po przecinku dla
wspotrzednych geograficznych.

» Z ilo$¢ miejsc po przecinku dla wspotrzednej Z

W zakladce Inne:

» Temperatura jednostki, w jakich bedzie wprowadzana
temperatura. Mozna wybra¢ stopnie Celsjusza (C) lub Fahrenheit

(F).

* Cisnienie jednostki, w jakich bedzie wprowadzane ci$nienie.
Mozna wybra¢ mmHg, hPa, inHg lub mbar.
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* Rodzaj wspotrzednych sposob wyswietlania wspotrzednych

* Kolejnos¢ Wspotrzednych moze byé: X(N)/Y (E)/Wysokosé lub
Y (E)/X(N)/Wysokosé

» Azymut, od jakiej osi ma by¢ liczony Azymut: X(N),
Potudnie, Y(E) lub Zachod

* Kierunek

Wyswietlanie

* Pokaz pochylenie w jaki sposéb ma by¢ wyswietlana wartos¢
pochylenia czy w proce czy jako stosunek 1:X lub X:1

* KilometraZ w jakim formacie ma by¢ wys$wietlany
kilometraz

b

f

Alarmy

Istnieje mozliwos¢ zdefiniowanie, jakie zdarzenia maja
powodowac¢ wilaczenie alarmu.



3@ Kody — opcje

To okno dialogowe umozliwia skonfigurowanie:
- Szybkich kodow

- Parametréow

- Monitéw

- Pozostalych parametréow

Szybkie kody

Sa to kody ktory wyswietlaja sie¢ w polach nad ekranem szkicu, po
wybraniu danego kodu automatycznie nastepuje pomiar i do danego
punktu zostaje przypisany wtasciwy kod. Na jednym ekranie moze
by¢ do 6 kodow.

W celu konfiguracji:

1. Wybierz przycisk Dodaj
2. Podaj nazwe dla danej grupy kodow
3. Zaznacz kwadrat przy polach, ktore chcesz dodaé
4. Zrozwijanej listy wybierz odpowiedni kod lub wprowadz
nazwe kodu
5. W przypadku kodéw liniowych nalezy poda¢ jeszcze warto§é
tancucha
Parametry kody
Zaktadka ta umozliwia zdefiniowanie globalnych ustawien dla
kodow
1. Domyslny dla nowego, jaki ma by¢ domyslmy typ dla nowego

2.
3.

86

kodu

Kod/Uwagi jaki ma by¢ domyslny tryb wprowadzania
Kody plik poprzez wybranie przycisku Przegladaj nalezy
zdefiniowa¢, gdzie si¢ znajduje globalny (wspolny dla
wszystkich robot) plik z kodami



4. Kody z opisem obok kodu pojawia si¢ pole z jego opisem
5. Zezwol na wlasne kody, gdy aktywne daje mozliwo$¢
tworzenia wlasnych kodow

Monity o kody

W menu nalezy zdefiniowac, kiedy ma si¢ pojawia¢ okno dialogowe
z pytaniem o kody.

5 Raporty

Zawiera liste dostgpnych szablondéw raportdow wraz z ich typami.
W celu edycji szablonow:
1. Woybierz szablon z listy.
. Nacisnij Kasuj, aby usung¢ dany szablon z listy.
3. Nacisénij Edycja, aby zmieni¢ konfiguracje¢ danego
szablonu.
4. Nacisnij Dodaj, aby utworzy¢ nowy szablon.

Konfiguracja Raportu

Mozna zdefiniowac nastepujace opcje:

1. Nazwe dla danego szablonu.

2. Typ raportu. Wybierz odpowiedni rodzaj z rozwijalnego menu.

3. Z listy wybierz opcje, jakie majg si¢ znalez¢ w
raporcie.
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n
4. Przy pomocy strzatek i mozna zmieni¢

kolejnos¢ opciji.

€ Enterprise

Menu to umozliwia skonfigurowanie komunikacji z serwerem
Magnet Enterprise:

W zaktadce Login:
e Polacz przy starcie, gdy aktywne przy kazdym
uruchomieniu roboty nastepuje potaczenie z serwerem
e Uzyj Proxy umozliwia potaczenie z serwerem z
wykorzystaniem proxy

W zakladce Wyslij:
o Nalezy wybrac¢ jakie dane majg by¢ przesytane na serwer

W zaktadce Pobierz:
. Pytaj, czy pobraé¢ dane do roboty, gdy nieaktywne dane
do danej roboty pobierane sg automatycznie

W zaktadce SiteLINK 3D:
e Wiacz funkcje SiteLINK umozliwia aktywacje
wspotpracy z systemem SiteLINK
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Transmisja

Wyhbierz ikon¢ Transmisji w oknie glownym, aby wejs¢ do
menu importu/eksportu.
Wybierz odpowiednia ikone, aby wykonaé zadanie:

~ Do Roboty
' Eksport danych z biezacej roboty do innej.
- Zroboty
[’if Import danych z innej roboty
= gﬁpnﬁud h z biezacej roboty do plik
S sport danych z biezacej roboty do pliku.
g
' \Zlvzlziylil;nie danych z pliku
—l

,"'i-" . Do 3DMC
+—-  Eksport danych z biezacej roboty do projektu 3DMC.

. Z3DMC
Woczytanie danych z projektu 3DMC.

Enterprise
Wczytanie danych z serwera Enterprise.
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Historia
Woczytanie danych z Historii roboty.



(,';5 Do roboty

W celu wyeksportowania danych z jednej roboty do innej:

1. Wybierz istniejaca robote lub utworz nowa, do ktorej
chcesz przesta¢ dane.

2. Wybierz, co ma zostac¢ przestane.
3. Wybierz, jakie punkty maja by¢ wystane.

Wybor Roboty

W celu wybrania roboty, do ktorej ma nastapi¢ eksport:

1. Podswietl nazwe roboty.

ﬂ'r
2. ; oznacza $ciezke, gdzie dana robota jest zapisana.
Domyslnie jest to [MAGNET Field]\Jobs.

3. Jezeli na liscie nie ma roboty, ktorej szukasz wybierz Przeglada;.
Otworzy¢ si¢ 0kno, gdzie mozna wskaza¢, gdzie znajduje si¢
poszukiwana robota.

4. W celu eksportu danych do nowej roboty nacisnij Nowa.

Eksport danych do roboty

W celu wybrania danych, jakie maja zosta¢ wyslane:

1. Zrozwijanej listy Punkty, wybierz filtry na podstawie,
ktorych nastapi eksport danych:

* Punkty

By Point List(s) — Listy punktow
By Type(s) - Typy
By Range and Code(s) — Po kodzie

By Type(s), Range and Code(s) — Po typie i kodzie
* Brak
91



4.

Jezeli wybrano wigcej niz jedne filtr, tylko punkty ktore beda
spetnia¢ wszystkie warunki zostang skopiowane.

Zaznacz w oknie ponizej dodatkowe typy danych,
jakie maja zosta¢ wystane.

Kliknij Ustawienia, aby zdefiniowa¢ w nowej robocie,
jakiego typu maja to by¢ punkt po eksporcie.

Nacisnij Nast., aby przej$¢ do zdefiniowania, jakie punkty
zostang wystane. Opcje zaleza od filtra, jaki wcze$niej zostal
wybrany.

Status Eksportu

Okno pokazuje pasek postepu i uwagi, co do poprawnosci eksportu.

(/‘;Z roboty

W celu zaimportowania danych z innej roboty do biezace;j:

1
2
3.
4

Wybierz robote, z ktorej maja zosta¢ wezytane dane.
Wybierz, co ma zosta¢ przestane.

Wybierz, jakie punkty majg by¢ wystane.

Zobacz postep importu.

Import danych z roboty
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1.

Z rozwijanej listy Punkty, wybierz filtry na podstawie,
ktérych nastapi import danych:

 Punkty

By Point List(s) — Listy punktow
By Type(s) - Typy
By Range and Code(s) — Po kodzie

By Type(s), Range and Code(s) — Po typie i kodzie



» Brak

Jezeli wybrano wigcej niz jedne filtr, tylko punkty ktore beda
spelnia¢ wszystkie warunki zostang skopiowane.

2. Zaznacz w oknie ponizej dodatkowe typy danych,
jakie maja zosta¢ wczytane.

3. KIliknij Ustawienia, aby zdefiniowa¢, jakiego typu maja
to by¢ punkt po imporcie.

4. Naci$nij Nast., aby przejs¢ do zdefiniowania, jakie punkty
zostang wystane. Opcje zalezng od filtra, jaki wcze$niej
zostat wybrany.

Status Importu

Okno pokazuje pasek postgpu i uwagi, co do poprawnosci importu.

*=% Do Pliku

W celu eksportu danych z biezacej roboty do pliku:
1. Nalezy wybra¢, jakie Dane i w jakim Formacie maja
zosta¢ wyslane.
Wprowadz nazwe i miejsce zapisu pliku
Wybierz uktad wspotrzgdnych.
Dokonaj filtracji punktow przed eksportem

o kD

Zdefiniuj, co i w jakiej kolejno$ci ma zosta¢ wystane.

Eksport danych do pliku

Okno Do Pliku umozliwia zdefiniowanie, jakie dane i w jakim
formacie majg zosta¢ wystane.

Dane

Wybierz, jakie dane majg zosta¢ wystane. Dostepne sa: Punty,
Linie, Listy Punktow, Biblioteka kodow, Obserwacje, Osie poziome,
Profile, Przekroje, Trasy, Szablony przekrojow, Lokalizacje, Dane
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ze skanowania, pomiar tras, Historia roboty, TIN, Warstwy,
Raporty oraz Wieloraki.

Format
Wybierz odpowiedni format zapisu danych.

Jednostki
Zaznacz to pole, aby zdefiniowac¢, w jakich jednostkach majg zosta¢
zapisane dane.

Typy punktow
Zaznacz to pole, jezeli chcesz wyeksportowac nie wszystkie typy
punktow.

Uzyj filtrow

Zaznacz to pole, jezeli chcesz wyeksportowac konkretne punkty.

Ustawienia dla format Text Custom

Przy wybraniu tego format istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania jak ma
wyglada¢ plik wynikowy.

Separator
Ustaw, jaki ma zosta¢ uzyty separator w pliku.

ZawartoS¢ Pliku
Wyhbierz, jakie dane majg zosta¢ wyeksportowane do pliku.

Dodaj
Umozliwia stworzenie wlasnego zestawu danych, jakie zostang
wyeksportowane.

Edycja
Umozliwia zmiang juz istniejacego zestawu opcji.

Edycja zestawu danych dla formatu Text Custom

Przy pomocy strzatek przenies$ opcje, ktére maja znalez¢ sie w pliku
z lewego okna do prawego.
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S N
2
— Z pliku

W celu importu danych z pliku:

1. Nalezy wybra¢, jakie Dane i w jakim Formacie maja
zosta¢ wyslane.

2. Wybierz ustawienia dla importowanych punktow

3. Jezeli wymagane wybierz jednostki, w jakich dane majg zostaé
wyeksportowane.

4. Wybierz plik, z ktéorego ma nastapi¢ import.

5. Wybierz uktad wspotrzgdnych.

6. Zobacz status importu

Dublowanie Punktow

Okno to pojawi si¢ w sytuacji, gdy dane punkty z importu beda miaty
takie same nazwy jak punkty, ktore juz znajdujg si¢ w robocie. Ponizej
znajduje sig¢ lista dostepnych opcji:

Nadpisaé?

Dane w robocie zostana zastgpione danymi z pliku.

Zmienic¢?

Danym importowanym zostanie nadana nowa nazwa.
.. Nr?

Zostanie dodany prefiks do nazwy.

Nr...?
Za nazwa zostanie dodany staly czton.
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ﬁ% Czat

Kliknij ikong, aby wej$¢ do menu z wiadomosciami tekstowymi.
Okno Czat zawiera trzy zaktadki:

Zaktadka Enterprise umozliwia podglad wszystkich uzytkownikow
naszej firmy powigzanych z kontem Enterprise.

W celu rozpoczecia rozmowy nalezy wybrac osobe z listy 1 wybrac
przycisk Rozpocznij. W celu sprawdzenie ktorzy uzytkownicy sa
dostepni mozna zaznaczy¢ opcje Online

Zaktadka Sitelink3D umozliwia podglad wszystkich uzytkownikow
naszej firmy powiazanych z kontem Sitelink3D.

W celu rozpoczecia rozmowy nalezy wybrac osobe z listy i wybrac
przycisk Rozpocznij. W celu sprawdzenie ktorzy uzytkownicy sa

dostepni mozna zaznaczy¢ opcje Online

Zaktadka Czaty umozliwia podglad wszystkich czatow, w ktorych
uzytkownik bierze udziat.
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@Edycja

Nacis$nij takg ikonke, aby wej$¢ do menu edycji.

Wybierz odpowiednia ikone, aby wykona¢ zadanie:

\1
.r

2

Punkty

Edycja punktow znajdujacych si¢ w bazie danych lub
dodanie nowych punktow poprzez wpisanie ich z
klawiatury.

Kody
Edycja i mozliwo$¢ dodania nowych kodow.

;Eé

Warstwy

Edycja warstw i mozliwo$¢ dodania nowych.

Polilinie
Edycja polilinii u mozliwos$¢ dodania nowych.

Pole
Edycja poligonow.

ar

“S5%  Listy Punktow

25 / Edycja list punktow.

== Obserwacje

\ f;," Edycja danych pomiarowych oraz opcje do przeliczenia
—=1 wspotrzednych.

@S Podklady

Mozliwo$¢ dodatnia/usunig¢cia rastra.
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Raporty
Edycja szablon6éw raportu.

Trasy
Wejscie do folderu zawierajacego sze$¢ opcji
umozliwiajacych zdefiniowanie przebiegu trasy.

DTM
Wejscie do folderu umozliwiajacego zarzadzenie i
dodawanie powierzchni.



dObliczenia

Nacisnij ta ikone, aby wej$¢ do menu obliczenia.

Wybierz odpowiednia ikone, aby wykona¢ zadanie:
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Odleglo$é+Azymut

Menu zawiera cztery opcje umozliwiajace obliczenie na
podstawie wspolrzednych odleglosci i azymutu
pomigdzy punktami.

Punkt na Kierunku

Obliczenie wspotrzednych punktu na podstawie pozycji
znanego punktu, azymutu oraz kata i odlegtosci do
szukanego punktu.

Kalkulator
Umozliwia dostep do kalkulatora.

Krzywe
Obliczenie wszystkich parametrow krzywych na
podstawie wpisanych danych.

Pole

Obliczenia pola powierzchni na podstawie punktow
wierzchotkowych poligonu oraz mozliwo$¢ obliczenia
potozenia punktéw tworzacych obszar o zadanym polu
powierzchni.
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Kat
Obliczenie kata pomigdzy dwoma liniami o
wspolnym punkcie poczatkowym.

Przesuniecie
Obliczenie wspotrzednych punktéw lezacych wzdhuz
linii, krzywej lub trasy.

Transformacje

Mozliwos¢ transformowania punktow poprzez:
Obrét, Przesuniecie, Zmiane Skali,
Transformacje 2D.

Poligon
Wyréwnanie poligonu.

DTM

Obliczenie objetosci wynikajacej z roznic pomiedzy
dwoma DTM oraz mozliwo$¢ tworzenia nowych
DTM.

Dodaj szkic
Umozliwia narysowanie szkicu w oparciu o
pomierzone punkty.



w Szkic

Okno szkicu zawiera podglad mapy dla danej roboty, narzedzia do
zarzadzania widokiem oraz skale.

Wybierz odpowiednia ikone, aby wykona¢é zadanie:

(—E"’n Zoom In

= Zwigkszenie powigkszenia.

(‘”‘% Zoom Out

_Ill

L Zmniejszenie powigkszenia.

i’ﬁ*@“ Zoom Window
— Powigkszenie do zadanego obszaru.

(ﬁ%ﬁ Zoom All

e Pokaz wszystko.

(;*‘%“ Center to Point
L Wycentruj na punkcie.

= Whasciwoscei
u:, Mozliwos¢ zdefiniowania, jakie element majg by¢
~widoczne na szkicu
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Z

. Widok 3D
r] Umozliwia wySwietlenie widoku danych w 3D.
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Polacz

Menu to pozwala na wykonanie nastgpujacych operacji:
1. Wybrac urzadzenie i rodzaj pomiaru, jaki bedzie
wykonywany.
2. Uaktywnic¢ opcja Pytaj przy starcie, ktora umozliwi
przyspieszenie etapu lgczenia si¢ z instrumentem pomiarowym
3. Polaczyc¢ si¢ z serwerem MAGNET Enterprise i pobra¢

dane.
4. Polaczy¢ si¢ z serwerem sieciowym.
5. Polaczy¢ sie z odbiornikiem Hiper SR w trybie bazy.
6. Polaczy¢ si¢ z serwerem Sitelink3D

Ustawienia Ogolne

Zaktadka Ogolne umozliwia wybranie, z jakim urzadzeniem
bedziemy sie taczy¢ oraz w jakim trybie bedziemy pracowaé. W
trybie Pomiarow Hybrydowych uzytkownik ma mozliwo$¢
ciggtego przetaczenia si¢ pomiedzy roznymi trybami.

Ponizsze ikony oznaczaja w jaki sposob nastapi potaczenie z
urzadzeniem

=)

° polaczenie po kablu

o 8 potaczenie przez Bluetooth
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° potaczenie przez Wi-Fi
GPS

Z rozwijanej listy nalezy wybra¢ wcze$niej zdefiniowany tryb prac
dla odbiornikow GNSS.

Optyczny

Z rozwijanej listy nalezy wybra¢ wczes$niej zdefiniowany tryb prac
dla tachimetrow.

Polacz z ostatnio uzywanym urzgdzeniem

Opcja ta spowoduje, ze w przypadku potaczenie przez Bluetooth nie
bedzie konieczno$ci ponownego wybierania urzadzenia, co skroci
czas potrzebny na rozpoczecie pomiarow.

Pytaj przy starcie

Odznaczenie tej opcji powoduje, ze oprogramowania zaraz po
otwarciu przystagpi do taczenia si¢ zgodnie z ostatnio wybrang
konfiguracja

Polacz/Rozlacz

Wybranie tego przycisku powoduje rozpoczecie potaczenia z
instrumentem zgodnie z wybrang konfiguracjg a w
przypadku, gdy potaczenie byto ustanowione, umozliwia
jego zakonczenia.

Bluetooth

Wykrywanie urzadzen

W oknie Wybierz odbiornik pojawi sig lista wszystkich widzianych
przez kontroler urzadzen Bluetooth.

W polu Nazwa pojawi si¢ nazwa kazdego z urzadzen. W przypadku,
gdy urzadzenie nie bedzie nadawaé swojej nazwy pojawi si¢ zamiast
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niej unikalny adres Bluetooth tego urzadzenia. W polu Typ pojawia
si¢ nazwy ustug, jakie dane urzadzenie obstuguje.

Jezeli poszukiwanego urzadzenia nie ma na liScie lub jezeli czgs¢
nazw urzadzen ma nieczytelng forme nacisnij przycisk Od$wiez w
celu ponowne wyszukania dostepnych urzadzen. Jezeli danego
urzadzenia nadal nie ma na liScie upewnij si¢ czy odleglos¢
pomiedzy urzadzeniami nie jest za duza lub czy drugie urzadzenie
pracuje w trybie umozliwiajacym wykrycie i potaczenie si¢. Istnieje
rowniez mozliwo$¢ potaczenia si¢ z urzadzeniami, dla ktérych
zamiast nazwy wyswietlany jest unikalny adres Bluetooth.

Wecisniecie przycisku Wybierz rozpocznie procedure taczenia z
danym urzadzeniem.

Jezeli urzadzenie Bluetooth jest dezaktywowane (wylaczone) lub jest
wyposazony w nieobstugiwany modut Bluetooth zostanie wyswietlony
odpowiedni komunikat.

Autoryzacja

Program Magnet Field umozliwia przeprowadzenie pelnej autoryzacji
polaczenia Bluetooh w zwigzku z tym nie ma koniecznosci
wczesniejszego parowania urzadzen.

Program umozliwia rowniez potaczenie z urzadzeniami
niewymagajacymi podania kodu PIN. W takim przypadku nalezy
odznaczy¢ pole przy opcji Wymagany PIN.

Jezeli PIN zostal wpisany i nastgpi potaczenie oprogramowanie zapamigta
go, aby nie byto koniecznosci wpisywania go w przysztosci.

Nacisnij przycisk Polacz, aby rozpocza¢ taczenie z urzadzeniem.

Polaczenie Bluetooth

Kiedy aplikacje probuje si¢ potaczy¢ pojawi si¢ okno Wyszukiwanie
urzadzenia Bluetooth.
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W przypadku, gdy nie uda si¢ nawigzac polaczenia w zadanym czasie,
procedura zostanie automatycznie przerwana. Mozna rowniez anulowaé
potaczenie poprzez nacisnigcie przycisku Rezygnuj.

Istnieje mozliwo$¢ wybrania innego urzadzenia Bluetooth poprzez
nacisni¢cie przycisku Zmien, pokaze si¢ wtedy okno umozliwiajace
wyszukania urzadzen.

Polaczenie z serwerem Enterprise

Zaktadka Enterprise umozliwia skonfigurowanie polaczenia z
serwerem Magnet Enterprise:

* W polu Login nalezy poda¢ swoja nazwe uzytkownika, a w polu
Haslo hasto do serwera Magnet Enterprise.

* Z rozwijanej listy Wczytaj projekt wybierz projekt, z ktorym cheesz
.
si¢ potaczy¢ lub nacisnij ikong - , aby zatozy¢ nowy projekt.

* Nacisnij Polgcz, aby ustanowi¢ potaczenie w polu Stan
potaczenia zobaczymy aktualny status.
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Ustawienie pomiarow GPS

i

Ustawienia

Przed przystapieniem do pomiaru moze zaistnie¢ koniecznosc¢
wykonania dodatkowych czynnosci w zalezno$ci od wybranego

trybu pracy.

Ustawienia
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Lokalizacja
Umozliwia wyznaczenie parametréw transformacji

pomiedzy uktadem, w jakim pracuje odbiornik GNSS a
uktadem, w jakim posiadamy punkty kontrolne.

Start Baza
Umozliwia zdefiniowanie parametrow oraz
uruchomienie bazy dla pomiaréw RTK.

Status
Pokazuje informacje o biezacej pozycji, statusie RTK
oraz o konstelacji satelitow.

Znany Punkt
Umozliwia inicjalizacje odbiornika na podstawie
znanych wspotrzednych odbiornika ruchomego.
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mmGPS
Umozliwia ustawienie parametréw I rozpoczgcie pracy z
systemem mmGPS+.

Stanowisko Statyczne
Umozliwia gromadzenie obserwacji statycznych.

Symulator
Umozliwia zdefiniowanie wspotrzgdnych punktu
poczatkowego symulacji.

Status

Menu to umozliwia sprawdzenie status pomiar6w GNSS.
Dostepne zaktadki zawierajg informacje o biezacej pozycji
odbiornika, statusie RTK oraz podglad konstelacji satelitow.
Pozycja

Zaktadka Pozycja pokazuje:

* Laczng ilo$¢ widocznych satelitow. Ikona z symbolem ktodki

pokazuje liczbe wszystkich widzianych przez odbiornika
satelitow, a ikona z gwiazdka liczbe satelitdw, z ktdrych jest
wyznaczana pozycja.

* Biezacy czas
UTC.

* Wspotrzedne biezacej pozycji w wybranym ukladzie

wspotrzednych.

» Warto$¢ wspotczynnika PDOP.
» Wartosci H i V reprezentuja HRMS i VRMS.
+ Odl Baza: odlegtos¢ skosna do anteny bazy. Pole to bedzie
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puste w sytuacji, gdy odbiornik nie odbiera poprawek.

Weisniecie ikon otwiera dodatkowe menu, ktorego

zawarto$¢ bedzie zalezna od trybu, w jakim pracuje odbiornik
GNSS

Menu to moze zawiera¢ nastepujace opcje
Rover Ustawienia Anteny

Konfiguracja modemu

UHF Konfiguracja

OmniSTAR Konfiguracja
Beacon

Konfiguracja przekaznika RE-S1

Reset RTK lub Reset DGPS — komenda ta powoduje
wykonanie re inicjalizacji odbiornika.

Opcje mmGPS+

Planowanie Pomiaréw

Wyczys¢ NVRAM — polecenie to powoduje zresetowanie
ustawien odbiornika do parametréw fabrycznych. Polecenie to
nie spowoduje usuniecia jakichkolwiek plikow z pamieci
odbiornika. Po wykonaniu operacji czyszczenia NVRAM,
odbiornik potrzebuje troche czasu na ponowne zebranie
informacji o efemerydach oraz almanachu (maksymalnie do 15
minut).

System

Przejdz do zaktadki System, aby zobaczy¢ informacje o
biezacym stanie odbiornika oraz o trybie jego pracy:

» Typ Pozycji — Pokazuje typ rozwigzania.

+ Satelity — Liczba satelitow, z ktorych jest wyznaczana

pozycja.

* Dostepne —Liczba widzianych satelitow.
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* Polgczenie — Jako$¢ potaczenia z poprawkami.

» Wiek RTK — jest to czas wyrazony w sekundach, jaki uptynat
od ostatnio odebranej poprawki.

* Pamigé odbiornika — Dostgpna pami¢¢ w odbiorniku do

rejestracji obserwacji statycznych.

« Zasilanie odbiornika (%) — Stan natadowania odbiornika
GNSS.

* Pamig¢é kontrolera (KB) — Dostepna pamig¢ w kontrolerze.

« Zasilanie odbiornika (%) — Stan natadowania baterii w
kontrolerze.

» Baza oparto 0 — Wymaga, aby odbiornik byt wyposazony w

firmware 3.4 lub wyzszy. W przypadku, gdy w konfiguracji
wybrano automatyczny sposob wykrywania producenta bazy,
w polu tym bedzie widoczna bedzie nazwa producenta stacji
bazowej, z ktorej odbiornik ruchomy odbiera poprawki.

Typy rozwiazan

Mozliwe do uzyskania typy rozwiagzan:

*» Brak rozwigzania — odbiornik nie moze wyznaczy¢ swojej

pozycji

 Autonomiczny (Standalone)
* DGPS

* Float

¢ Fixed (RTK)

Wykres

Zaktadka wykres pokazuje biezgcg zmiang pozycji
odbiornika w czasie.



SVs

Zaktadka SVs pokazuje w sposob graficzny rozmieszczenie
poszczegolnych satelitow na niebie. Istnieje rowniez mozliwos¢
zobaczenia stosunku S/N.

GPS+SBAS
Pokazuje/ukrywa satelity GPS

GLNS
Pokazuje/ukrywa satelity GLONASS.

SNR/Wykres
Umozliwia zmian¢ widoku.

Lista/Poprz
Umozliwia zmian¢ widoku pomigdzy graficznym a
tabelarycznym widokiem parametrow:

#: numer satelity

H/U: pokazuje czy satelita jest zdrowy H czy uszkodzony - U
EL: pokazuje wysokos¢ nad horyzontem

AZ: pokazuje azymut

UZYWANY: pokazuje czy dany satelita jest
wykorzystywany do wyznaczenia pozycji.

—))
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¥ Start Baza

Okno Start Baza zawiera informacje o odbiorniku bazowym
oraz umozliwia uruchomienie stacji bazowe;j.

Punkt

Podaj nazwe punktu, na ktorym znajduje si¢ odbiornik
bazowy. Moze on zosta¢ wpisany, wybrany z mapy lub z listy
punktow zgromadzonych w robocie.



Wspotrzedne
Wspdtrzedne stacji bazowej w wybranym uktadzie
wspotrzednych.

Automatyczna pozycja

Umozliwia ustalenie biezacej pozycji odbiornika bazowego.
Po uruchomieniu przycisk zmienia ikong¢ oraz funkcj¢ na
zatrzymanie pomiaru. Nacis$nij go ponownie, aby zakonczy¢
pomiar. Na ekranie pojawi si¢ usredniona pozycja odbiornika
bazowego.

H Anteny

Nacisnij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz

warto$¢ wysokosci anteny.

Start Baza

Uruchamia transmisj¢ poprawek z bazy z uwzglednieniem
podanych parametrow.
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& stanowisko Statyczne

Okno stanowisko statyczne umozliwia skonfigurowanie I
rejestracj¢ pomiardw statycznych na stanowisku.

Punkt
Wprowadz nazwe punktu, na ktérym znajduje si¢ odbiornik.

Kody
Jezeli wymagana podaj kod dla punktu. Zostanie on dodany do
pliku z obserwacjami.

H Anteny

Nacisnij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz
warto$¢ wysokos$ci anteny.

Czas

Czas, jaki uplynat od rozpoczecia gromadzenia danych
statycznych.



Start
Przycisk ten uruchamia proces zapisu danych statycznych.

i}h L okalizacja
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Lokalizacja stuzy do wyznaczenia parametrow
transformacji pomiedzy uktadem lokalnym a uktadem
WGS84, w ktorym dziata odbiornik GNSS.

Okno Lokalizacji zawiera list¢ punktow kontrolnych, ktore
zostaty wybrane do wyznaczenia parametréw transformacji.
Wspotrzedne tych punktow znane sa w obu uktadach
wspotrzednych: lokalnym ("Znany Pkt") i w uktadzie WGS84
("Pkt. Pomierzony"). Przy kazdym punkcie podane sg
doktadnosci jak rowniez informacja czy dany punkt jest
wykorzystywany do lokalizacji poziomej i wysoko$ciowej czy
tylko do jednego z nich.

Typ
Umozliwia wybranie typu lokalizacji. Domyslnie jest to
opcja WGS84->Lokal I z niej nalezy zawsze korzystac.

Dodaj
Otwiera okno umozliwiajace stworzenie pary
odpowiadajacych sobie punktow.

Edycja
Otwiera okno, w ktorym mozna zmieni¢ wczesniej
pomierzone punkty.

Usun
Kasuje zaznaczong par¢ punktow z listy.

Szczegoly
Wyswietlone zostanie okno ze szczegdétowymi parametrami
dotyczacymi lokalizacji.
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Dodanie punktu do lokalizacji

Okno Dodawanie Punktu umozliwia stworzenie
odpowiadajacych sobie punktow oraz wybranie czy maja
by¢ uzyte do lokalizacji poziomej czy pionowej.

Znany Punkt

Znany punkt to punkt, ktorego wspotrzedne sg znane w
lokalnym uktadzie wspotrzednych

Punkt: wprowadz numer punktu znanego. Mozna
wprowadzi¢ nowy numer, wybra¢ go z listy lub z mapy.

Uzyj Poziomo: zaznacz, gdy punkt ma by¢ uzyty do
lokalizacji poziomej

Uzyj Pionowo: zaznacz, gdy punkt ma by¢ uzyty do
lokalizacji pionowe;j.

Pomierzony Punkt

Punkt pomierzony posiada wspotrzedne, w jakich w danym
momencie pracuje odbiornik. Po obliczeniu parametrow
transformacji wspohrzedne w tym uktadzie beda przeliczane do
uktadu lokalnego

Punkt: wprowadz numer punktu pomierzonego. Mozna
wprowadzi¢ nowy numer, wybrac go z listy lub z mapy.

Start (symbol dyskietki): Rozpoczyna pomiar punktu a
nastepnie zapisuje go.

OK: Zapisuje par¢ punktow i wraca do okna Lokalizacji.

Wyniki Lokalizacji

Okno Lokalizacja zawiera obliczone parametry lokalizacji
(wspdtrzedne punktu przytozenia w obu uktadach,
wspolczynnik skali, wspotczynnik skrecenia (Az) oraz sktadowe
nachylenia ptaszczyzny uktadu wspotrzednych.



3

’ Symulator
Okno to umozliwia zdefiniowanie wspotrzgdnych w uktadzie
WGS84 punktu poczatkowego symulacji. Jezeli predkosé
symulacji nie jest ustawiona na zero, pozycja zacznie
przemieszczaé si¢ w zadanym kierunku od punktu
poczatkowego. Predkos¢ ruchu oraz kierunek mozna zmieni¢
w oknie szkicu przy pomocy strzalek.
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Pomiary GPS
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—— Pomiar

Dostepne opcje zaleza o wybranego trybu pracy.

Pomiary GPS

Wybierz odpowiednia ikong, aby uruchomié¢ dana funkcje:
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Pomiar
Umozliwia pomiar punktow oraz ustalenie
wspotrzednych punktéw niedostepnych.

Autopomiar

Automatyczny pomiar punktow w zadanym interwale.

Przekroje
Umozliwia wykonanie przekrojow w okreslonym
kilometrazu wzgledem osi drogi.

Kilometraz
Funkcja umozliwiajaca okreslenie, na jakim
kilometrazu i domiarze znajduje si¢ odbiornik.

Obmiary

Umozliwia obliczenie punktow lezacych na
prostopadtych od linii utworzonej przez znane
punkty, na podstawie znanych dtugosci kolejnych
bokow.



Pomiar

Okno Pomiar umozliwia dokonywanie pomiaru punktow.

W oknie tym dostepne sg parametry zwigzane z rejestracja
punktéw. W gornej czesci okna znajduja sie¢ informacje o stanie
odbiornika sg to te same informacje, co w opcji Status.

Punkt
Umozliwia wprowadzenie, pod jakg nazwa bedzie zapisany punkt.

Kody
Kod dla nowego punktu.

H Anteny
Wysokos$¢ anteny oraz sposob pomiaru (pionowo czy
skos$nie)

1los¢ epok
Pole to pokazuje si¢ w czasie pomiaru punktu i pokazuje, ile epok
pomiarowych zostato zarejestrowane.

Start
Rozpoczyna pomiar punktow.
Dane

Zaktadka Dane zawiera informacje o ostatnio pomierzonym
punkcie.

Szkic

Zaktadka Szkic pokazuje wszystkie zapisane punkty w sposob
graficzny. Wszystkie czynno$ci pomiarowe mogg by¢ wykonane z
poziomu tego okna.
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Autopomiar

Pozwala na automatyczny zapis punktow, co zadany interwat czasu
lub po przebyciu zadanej odleglo$ci. W gornej czesci okna znajduja
si¢ informacje o stanie odbiornika sg to te same informacje, co w
opcji Status.

Punkt
Nazwa punktu, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt.

Kody
Kod dla nowego punktu. Moze zosta¢ wprowadzony z klawiatury
lub wybrany z rozwijalnej listy.

H Anteny
Wysokos¢ anteny oraz sposob pomiaru (pionowo czy
skos$nie)

Zapisz teraz (symbol dyskietki)
Zapisuje biezaca pozycje odbiornika.

Pauza (symbol pauzy)
Wykonywanie pomiaréw zostaje zawieszone. Ponowne wcisnigcie
klawisza powoduje kontynuacje¢ pomiarow.

Start (przycisk z tyczkg)
Rozpoczyna pomiar. Po wybraniu tej opcji przycisk zmienia si¢ na
przycisk stop oraz przycisk pauzy staje si¢ aktywny.

Przesunie¢cia

Zaktadka Przesunigcia umozliwia rejestracje punktow lezacych na
domiarze.

Domiar od Linii
Otwiera okno umozliwiajgce zdefiniowanie domiarow wzgledem
linii pomiarowej.
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Azymut & Domiar
Otwiera okno Azymu-Odlegtos¢ umozliwiajac zdefiniowanie
punktu na podstawie azymutu i odlegtosci od punktu.

Domiar Laser

Opcja jest dostepna, jezeli zostata ustawiona w konfiguracji. Otwiera
okno umozliwiajgce zapisanie punktu na podstawie pomiaré6w
przestanych z zewnetrznego dalmierza laserowego.

Domiar Laser

Stanowisko
Punkt, z ktérego beda wykonywane pomiary dalmierzem
laserowym. Punkt moze zosta¢ wczytany ze spisu lub ze szkicu.

Naw na punkt/Azymut
W polu nalezy poda¢ punkt lub azymut nawigzania.

Laser HI
Wysokos¢ dalmierza laserowego ponad stanowiskiem.

Punkt
Nazwa punktu, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt.

Kody
Kod dla nowego punktu. Moze zosta¢ wprowadzony z klawiatury
lub wybrany z rozwijalnej listy.

Na wys$wietlaczu widoczne sa komunikaty, ktore opisuja, jakie
czynnosci nalezy wykonac, aby dokonaé¢ pomiaru.
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Przekroje

Menu to umozliwia pomiar punktéw lezacych po obu stronach trasy.
Jako wyniki pomiaru uzyskamy warto$¢ kilometrazu i odlegtosci od
osi trasy.

Trasa/Os H/Brak

Wybranie przycisku zmienia tryb pracy na jeden z opisanych
powyzej. Pole obok umozliwia podanie odpowiedniej nazwy element
lub wybrania go z listy.

Kod — Os glowna:
Wprowadz kod jak beda miaty punkty osi gtownej. Kod wprowadz z
klawiatury lub wybierz z rozwijanej listy.

Przekroj/Kilometraz
Podaj kilometraz, na jakim zostanie wykonany pomiar przekroju.

Interwat
Przyrost wartosci kilometrazu, jaki bedzie domys$lnie dodawany przy
przejsciu do kolejnego przekroju.

Kilometraz

Opcja Kilometraz umozliwia okreslenie potozenia punktu poprzez
wyznaczenia odlegtosci od poczatku trasy (kilometraz) oraz
wartosci domiaru do osi trasy.

Trasa/Os H/Os HV
Wprowadz nazwe Trasy/Osi H lub Osi Hi V.

Punkt
Nazwa punktu, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt.

Kody
Kod dla nowego punktu. Moze zosta¢ wprowadzony z klawiatury
lub wybrany z rozwijalnej listy.
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H Anteny
Wysokos$¢ anteny oraz sposob pomiaru (pionowo czy
skos$nie)

Symbol Kalkulatora
Oblicza parametry dla podanego punktu.

Zapisz teraz (symbol dyskietki)

Zapisuje biezaca pozycje odbiornika.

Start (przycisk z tyczkg)

Rozpoczyna pomiar. Po wybraniu tej opcji przycisk zmienia si¢ na
przycisk stop oraz pojawia si¢ przycisk akceptacji.

Obmiary

Opcja ta umozliwia okreslenia punktéw (np. naroznikéw budynku)
na podstawie domiaréw przy zatozeniu, ze sg one potozone na linii
prostopadtej do linii bazowe;j.

Zaktadka Linia Referencyjna umozliwia zdefiniowanie
poczatkowej linii odniesienia.

Punkt Poczgtkowy
Pierwszy punkt linii referencyjnej. Punkt moze zosta¢ wczytany ze
spisu lub ze szkicu lub zosta¢ pomierzony.

Punkt Korncowy
Drugi punkt linii referencyjnej. Punkt moze zosta¢ wczytany ze
spisu lub ze szkicu lub zosta¢ pomierzony.

Zaktadka Obmiary umozliwia podanie domiarow w celu
obliczenie pozostatych punktow lezacych na prostopadtych:

Punkt
Nazwa punktu, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt.
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Kody
Kod dla nowego punktu. Moze zosta¢ wprowadzony z klawiatury
lub wybrany z rozwijalnej listy.

W Lewo/W Prawo
Przycisk ten definiuje kierunek do nastepnego punkty. W polu
ponizej podajemy o ile jest on oddalony od linii bazowej.

Akceptuj
Dodaje kolejny wierzchotek.

OK

Zawiera dwie opcje:

Zamknij Figure: taczy ostatnio dodany punkt z pierwszym punktem.
Oblicz Niezamknigcie: umozliwia obliczenie r6znic wspotrzednych
pomiegdzy pierwszym a ostatnim punktem.
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Tyczenie

Wybierz odpowiednia ikong, aby wykona¢ zadanie:
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Punkty
Umozliwia wytyczenie punktu o znanych

wspotrzednych.

Linia

Umozliwia wytyczenie dowolnego punktu lezacego na
linii.

Przesunigcia

Umozliwia wytyczenie punktow lezacych na przecigciu
lub domiarze od Linii, Luk oraz Klotoidy.

DTM
Umozliwia wytyczenie powierzchni z modelu DTM.

Punkt na Kierunku
Umozliwia wytyczenie punktu lezacego na dowolnym
azymucie od wybranego punktu poczatkowego.




K € &~
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Lista Punktéw
Umozliwia wytyczenie punktow, ktore tworza Listg
Punktow.

tuk
Umozliwia wytyczenie punktow lezacych na tuku.

Kontrola Trasy
Umozliwia wytyczenie punktu o zadanych parametrach
wzgledem trasy.

Trasa
Umozliwia wytyczenie punktow trasy.

Nachylenie
Umozliwia wytyczenie punktéw o okreslonym nachyleniu.

Polilinie’
Umozliwia wytyczenie linii zdefiniowanej poprzez Kod i
Lancuch lub wybranej ze Szkicu.



Okno Tyczenia

Okno tyczenia zostato stworzone, aby przeprowadzi¢ uzytkownika,
przez wlasciwy proces tyczenia. Okno to zawiera liczne parametry,
dzigki ktéorym uzytkownik moze wybrac te, ktore dla niego sg
najbardziej przydatne.

Panel Instrumentu

Zlokalizowany w lewej gornej czgéci okna pokazuje obecny stan i
ustawienia tachimetru.

Panel Przyciskow

Zlokalizowany w dolnej czesci ekranu, zawiera szereg przyciskow
umozliwiajacych zarzadzaniem procesem tyczenia.

Ikona Pryzmatu: ikona oraz sgsiadujace pole umozliwiaja
zmian¢ wysokos$ci pryzmatu.

Przycisk z numerem punktu: po jego wcisnigciu pokazuje si¢
menu zawierajgce podstawowe informacje o tyczonym punkcie.

Strzalki: beda widoczne tylko, gdy w danej robocie jest wigcej niz
jeden punkt. Wcisniecie ich spowoduje przejscie do kolejnego
punktu (do nastgpnego lub do poprzedniego punktu).

Przycisk pomiaru: jest to nastgpny na prawo przycisk za strzatkami.
Jego wecisnigcie spowoduje wykonanie pomiaru.

Przycisk zapisu: jest to przycisk zlokalizowany po skrajnej prawej
stronie. Jego wcisnigcie spowoduje zapisanie do pamigci informacji o

wytyczonym punkcie.

Pole z danymi

Pole to znajdujace si¢ w centralnej czesci okna zawiera czesé
Widoku z réznymi widokami oraz cztery pola tekstowe
umozliwiajace wybranie (po kliknigciu danego pola), jaki parametr
ma by¢ w nim widoczny.
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Widoki

Opcja ta umozliwia uzytkownikowi wybranie najlepszego dla siebie
sposobu prezentacji graficznej procesu tyczenia. W celu zmiany

widoku Klikamy , a nastepnie z menu nalezy wybra¢ Panel
Widoku.

Widok

Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi si¢ lista wszystkich
dostepnych parametréw dla procesy tyczenia.

Widok Mapy

W widoku tym podktad bedzie stanowita mapa z zaznaczonymi
elementami znajdujacymi si¢ w danej robocie. W widoku tym po
prawej stronie pojawi si¢ pasek umozliwiajacy kontrole
powiekszenia oraz zmian¢ elementow widocznych na mapie.

Widok Normalny

Pokazuje strzatke definiujaca kierunek do tyczonego punktu. W
przypadku, gdy odlegtos¢ do tyczonego punktu bedzie mniejsza niz
trzy metry zamiast strzatki na ekranie ukaze si¢ ostatnio
zarejestrowane potozenie pryzmatu wzglgdem tyczonego punktu.
Widok z gory

Widok z gory pokazuje ostatnio zarejestrowane potozenie lustra
wzgledem tyczonego punktu.

Widok Przekroju

Widok ten jest dostepny przy tyczeniu trasy. Pokazuje ostatnig
pozycje lustra wzgledem osi trasy.
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Widok Powierzchni

Widok ten jest dostepny przy tyczeniu DTM. Pokazuje pozycje
pryzmatu na tyczonej powierzchni.

Punkty

Menu to umozliwia wskazanie potozenia punktu o okreslonych
wspoOtrzednych.

Tyczony Punkt
Nazwa punktu, ktory ma zosta¢ wytyczony.

Kody
Kod punktu.

H Anteny
Naci$nij przycisk, aby poda¢ sposoéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Raport z Tyczenia
Pokazuje nazwe szablonu (jezeli zostat wybrany)

Tycz
Uruchomi si¢ okno tyczenia, w ktorym nastgpi realizacja procesu
tyczenia.

Linia
Menu to umozliwia wytyczenie punktéw lezacych na linii.

Punkt Poczgtkowy
Punkt poczatkowy linii.

Punkt Koricowy/Azymut
Punkt koncowy Iub Azymut linii.
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Wysokos¢

Interpolowana: wysokos¢ dla poszczegdlnych punktéw lezacych na
linii jest liczona na podstawie interpolacji liniowej

H punktu poczgtkowego: punkty linii beda miaty taka samg wysokos¢
jak punkt poczatkowy linii.

H Anteny
Naci$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Raport z Tyczenia
Pokazuje nazwe szablonu (jezeli zostat wybrany)

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktorym nastgpi realizacja procesu tyczenia.
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Przesuniecie

Wybierz odpowiednia ikong, aby wykona¢ zadanie:
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Linia
Umozliwia wytyczenie linii z przesunigciem
pionowym i poziomym.

Przecigcie
Umozliwia wytyczenie punktu lezacego na przecigciu
linii oraz przesunietych linii.

3 Punktowy tuk
Umozliwi wytyczenie tuku, ktory przechodzi przez trzy
punkty.

Luk
Umozliwia wytyczenie tuku wraz z
przesunigciem w pionie oraz w poziomie.

Klotoida
Umozliwia wytyczenie Klotoidy wraz z przesunieciem
W pionie oraz w poziomie.



Linia
Umozliwia wytyczenie linii z przesunigciem pionowym i
poziomym.

Punkt Poczgtkowy
Punkt poczatkowy linii.

Punkt Koncowy/Azymut
Kierunek linii jest wyznaczany przez drugi punkt bedacy koncem
linii lub przez azymut.

Wysokos¢

Interpolowana: wysokos¢ dla poszczegdlnych punktow lezacych na
linii jest liczona na podstawie interpolacji liniowej

H punktu poczgtkowego: punkty linii beda miaty taka samg wysokos¢
jak punkt poczatkowy linii.

Pikietaz

Pikietaz, jaki ma zosta¢ ustawiony dla pierwszego punktu.

Z Punktami Charakterystycznymi.

Gdy zaznaczony w procesie tyczenia zostang rowniez wytyczone
punkty charakterystyczne.

Diugosé

Podaje dtugos¢ linii.

Nast>>
Przechodzi do kolejnego okna.

Stanowisko/Real-Time

Gdy wybrano stanowisko pojawig si¢ opcje to ustawienia, co jaki
zakres ma by¢ tyczony punkt linii. W przypadku Real-Time na
biezaco beda pokazywane odchytki od zadanej linii.

W Prawo/W Lewo
Przesunigcie linii w prawo lub lewo od linii odniesienia.

Do Gory/Do Dotu/Pochylenie
Przesunigcie linii do dotu lub do gory od linii odniesienia lub
okreslenie jej pochylenia.
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H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktérym nastapi realizacja procesu tyczenia.

Przecie¢cie

Umozliwia wytyczenie punktu lezacego na przecieciu linii oraz
przesunigtych linii. W pierwszej kolejnosci nalezy zdefiniowaé
pierwsza lini¢ oraz jej przesunigcie. W drugim kroku nalezy
zdefiniowac¢ drugg lini¢ oraz jej przesuniecie. W wyniku
otrzymujemy punkt przecigcia dwoch przesunietych linii, ktory
moze zosta¢ wytyczony.

Definiowanie pierwszej linii:

Od Punktu
Punkt poczatkowy linii 1.

Azymut do Punktu/Azymut
Kierunek linii jest wyznaczany przez drugi punkt bedacy koncem
linii lub przez azymut.

W Prawo/W Lewo
Definiuje kierunek oraz wielkos$¢ przesunigcia dla pierwszej linii.

Definiowanie drugiej linii:
Od Punktu
Punkt poczatkowy linii 1.

Azymut do Punktu/Azymut
Kierunek linii jest wyznaczany przez drugi punkt bedacy konicem
linii lub przez azymut.

W Prawo/W Lewo
Definiuje kierunek oraz wielkos$¢ przesunigcia dla pierwszej linii.
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Wysokos¢
Wysokos¢ punktu lezacego na przecigciu.

Zapis Punktu
Nazwa, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt przeciecia.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktoérym nastapi realizacja procesu tyczenia.

3 Punktowy Luk

Umozliwi wytyczenie tuku, ktory przechodzi przez trzy punkty.

Punkt PC
Punkt poczatkowy tuku.

Punkt PT
Punkt koncowy tuku.

Punkt RP/Punkt Luku
Punkt RP to punkt srodkowy tuku a Punkt Luku to dowolny punkt
lezacy na tuku.

Luk
Nalezy wybrac, czy to ma by¢ tuk maty czy duzy.

Pikietaz
Pikietaz, jaki ma zosta¢ ustawiony dla pierwszego punktu.

Z Punktami Charakterystycznymi.
Gdy zaznaczony w procesie tyczenia zostang rowniez wytyczone
punkty charakterystyczne.

Nast>>
Przechodzi do kolejnego okna.
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Stanowisko/Real-Time

Gdy wybrano stanowisko pojawig si¢ opcje to ustawienia, co jaki
zakres ma by¢ tyczony punkt linii. W przypadku Real-Time na
biezaco beda pokazywane odchytki od zadanej linii.

W Prawo/W Lewo
Przesunigcie linii w prawo lub lewo od linii odniesienia.

Do Gory/Do Dotu/Pochylenie
Przesuniecie linii do dotu lub do gory od linii odniesienia lub
okreslenie jej pochylenia.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktoérym nastapi realizacja procesu tyczenia.
Fuk

Umozliwia wytyczenie tuku wraz z przesunigeciem w
pionie oraz w poziomie.

Punkt PC
Punkt poczatkowy tuku.

Punkt PT
Punkt koncowy tuku.

Promien
Promien tuku.

Pikietaz
Pikietaz, jaki ma zosta¢ ustawiony dla pierwszego punktu.
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Wysokos¢

Interpolowana: wysokos¢ dla poszczegdlnych punktow lezacych na
linii jest liczona na podstawie interpolacji liniowej

H punktu poczgtkowego: punkty linii b¢da miaty takg samg wysokos¢
jak punkt poczatkowy linii.

Skret w
W prawo lub w lewo.

Z Punktami Charakterystycznymi.
Gdy zaznaczony w procesie tyczenia zostang rowniez wytyczone
punkty charakterystyczne.

Nast>>
Przechodzi do kolejnego okna.

Stanowisko/Real-Time

Gdy wybrano stanowisko pojawia si¢ opcje to ustawienia, co jaki
zakres ma by¢ tyczony punkt linii. W przypadku Real-Time na
biezaco beda pokazywane odchyltki od zadanej linii.

W Prawo/W Lewo
Przesuniecie linii w prawo lub lewo od linii odniesienia.

Do Gory/Do Dotu/Pochylenie
Przesuniecie linii do dotu lub do gory od linii odniesienia lub
okreslenie jej pochylenia.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢

wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktorym nastagpi realizacja procesu tyczenia.
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Klotoida

Umozliwia wytyczenie Klotoidy wraz z przesuni¢ciem w pionie
oraz w poziomie.

Poczqtek
Punkt poczatkowy klotoidy.

Tangent Az
Azymut stycznej w punkcie poczatkowym.

Promien
Promien klotoidy.

Ditugosc/A
Dtugosc klotoidy lub parametr A.

Skret w
W prawo lub w lewo.

Typ

Prosta -> Luk lub Luk -> Prosta

Pikietaz

Pikietaz, jaki ma zosta¢ ustawiony dla pierwszego punktu.

Wysokos¢

Interpolowana: wysokos¢ dla poszczegolnych punktéw lezacych na
linii jest liczona na podstawie interpolacji liniowej

H punktu poczgtkowego: punkty linii beda miaty taka samg wysokos¢
jak punkt poczatkowy linii.

Skret w
W prawo lun w lewo.

Nast>>
Przechodzi do kolejnego okna.

Stanowisko/Real-Time

Gdy wybrano stanowisko pojawig si¢ opcje to ustawienia, co jaki
zakres ma by¢ tyczony punkt linii. W przypadku Real-Time na
biezaco bedg pokazywane odchytki od zadanej linii.
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W Prawo/W Lewo
Przesunigcie linii w prawo lub lewo od linii odniesienia.

Do Gory/Do Dotu/Pochylenie
Przesuniecie linii do dotu lub do gory od linii odniesienia lub
okreslenie jej pochylenia.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktoérym nastapi realizacja procesu tyczenia.

DTM

Umozliwia wytyczenie powierzchni o zadanej wysokosci.

Istnieje mozliwo$¢ wytyczenia trzech ré6znych modeli
powierzchni: Wysoko$¢, Trasa oraz DTM.

DTM - Wysokos¢

Umozliwia wytyczenie powierzchni o statej wysokosci:
* Na poczatku nalezy wybra¢ Wysokos$¢ klikajac w przycisk.
* Nastepnie nalezy poda¢ wysokos$¢ powierzchni. Jezeli

Wysoko$¢ ma byc¢ tak sama jak punktu bedgcego w pamigci

mozna wcisngé - , aby wezytac ja z listy lub ! , aby
wybra¢ punkt ze szkicu.

H Anteny

Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.
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* Jezeli wymagane zaznacz Utworz powierzchnie. Pojawi si¢ okno
z mozliwo$cig wyboru modelu Nizej/Wyzej lub Wysokosé.
Model zostanie utworzony po wytyczeniu i zarejestrowaniu, co
najmniej 3 punktéw. Model DTM zostanie zapisany jako format
TIN. Naci$nij Nast.>>, aby wprowadzi¢ nazwe dla pliku TIN.
Domyslnie bedzie to newTIN.TN3.

Naci$nij ., aby przejs$¢ do okna tyczenia.

* Jezeli wymagane wybierz Uzyj osi. Opcja ta daje mozliwos¢

uzyskanie wynikow pomiaru jako warto$¢ kilometrazu i domiaru
do osi. Nacisnij Nast.>>, aby wybra¢ trasg.

Nacis$nij , aby przej$¢ do okna tyczenia.

* Jezeli wymagane zaznacz Dodaj granice. Opcja ta umozliwia

stworzenie granicy powierzchni ze znanych punktéw. Nacisnij
Nast>>, aby przejs$¢ do utworzenia granicy powierzchni.

Granica powierzchni

4

celu utworzenia granicy powierzchni nalezy:

1. Trzeba wybra¢, z jakich danych zostanie utworzona
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granica czy z Punktow/Listy Punktéw/Polilinii/Pola.

 Dla Punktow z menu Wybierz Punkty, podaj, w jaki sposob
nastgpi wybor punktow:

» Wszystko — wszystkie punkty z pamigci.

* O Numerach — punkty o okreslonych numerach.

+ Z Kodem — punkty o okreslonych kodach.

* Z Kodem, Lanicuchem — punkty o okreslonych kodach i
tancuchach.

+ O Promieniu- punkty znajdujace si¢ w okreslonym
promieniu od wybranego punktu.

» Z Warstwy — punkty lezace na danej warstwie.



* Ze Szkicu — punkty wybrane ze szkicu.
* Ze Spisu — punkty wybrane ze spisu punktow.

+ Dla Listy Punktow, wybierz zdefiniowang wczeséniej liste
punktow.

+ Dla Polilinii i Pola, wyboru mozna dokona¢ z listy lub ze
szkicu.

DTM-DTM

Umozliwia wytyczeniu modelu DTM:
* Wybierz DTM.

* Naci$nij u a nastepnie wybierz plik z DTM, ktory ma
zosta¢ wytyczony.

H Anteny
Naci$nij przycisk, aby poda¢ sposoéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktorym nastgpi realizacja procesu tyczenia.

* Jezeli wymagane zaznacz Utworz powierzchnie. Pojawi si¢ okno
z mozliwo$cig wyboru modelu Nizej/WyZej lub Wysokosé.
Model zostanie utworzony po wytyczeniu i zarejestrowaniu, co
najmniej 3 punktéw. Model DTM zostanie zapisany jako format
TIN. Nacisnij Nast.>>, aby wprowadzi¢ nazwe dla pliku TIN.
Domyslnie bedzie to newTIN.TN3.

Nacis$nij ., aby przej$¢ do okna tyczenia.

* Jezeli wymagane wybierz Uzyj osi. Opcja ta daje mozliwosc¢
uzyskanie wynikow pomiaru jako wartos¢ kilometrazu i domiaru do
osi. Nacisnij Nast.>>, aby wybrac trase.
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Punkt na Kierunku

Umozliwia wytyczenie punktu lezacego na dowolnym azymucie od
wybranego punktu poczatkowego.

Od Punktu
Punkt poczatkowy.

Azymut/Nawigzanie na Punkt

Mozna poda¢ warto$¢ azymutu lub ustawic go, jako kierunek do
innego punktu.

Kqgt

Kat, o jaki ma zosta¢ skrgcony kierunek, na ktory bedzie si¢
znajdowal tyczony punkt.

Odlegtos¢ HD
Odlegtos¢ pozioma wzdtuz linii od punktu poczatkowego do
tyczonego punktu.

Przewyzszenie
Réznica wysokos$ci pomigdzy punktem poczgtkowym a punktem do

wytyczenia.

Zapis Punktu
Nazwa, pod jaka ma zosta¢ zapisany punkt po wytyczeniu.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz

Uruchomi si¢ okno, w ktérym nastgpi realizacja
procesu tyczenia.
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Lista Punktow

Umozliwia wytyczenie punktéw, ktore tworza Listg Punktow.

Nazwa

Umozliwia podanie nazwy Listy Punktow lub jej wczytanie.

Po otwarciu listy punktow pokaze si¢ ich wykaz wraz ze szkicem.
Strzalki po lewej stronie listy umozliwiajg zmiang kolejnosci
punktow.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Odwrotna kolejnos¢
Zaznaczenie spowoduje, ze Tyczenie bedzie odbywac si¢ od konca
listy.

Tycz

Uruchomi si¢ okno, w ktérym nastapi realizacja
procesu tyczenia.
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Luk

Umozliwia wytyczenie punktéw lezacych na tuku.
Umozliwia wytyczenie tuku wraz z przesunigciem w
pionie oraz w poziomie.

Punkt PC
Punkt poczatkowy tuku.

Punkt PT
Punkt koncowy tuku.

Promien
Promien tuku.

Skret w
W prawo lun w lewo.

Luk
Maty czy duzy.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktérym nastgpi realizacja procesu tyczenia.
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Polilinie
Umozliwia wytyczenie linii zdefiniowanej poprzez Kod i Lancuch lub
wybranej ze Szkicu.

W pierwszej kolejno$ci nalezy zdefiniowac, w jaki sposob bedziemy
wybiera¢ linie czy z listy - Polilinie czy po kodach - Kody.

Pikietaz
Pikietaz jaki ma zosta¢ ustawiony dla pierwszego punktu.

H Anteny
Nacis$nij przycisk, aby poda¢ sposéb pomiaru oraz warto$¢
wysokosci anteny.

Nast>>
Przechodzi do kolejnego okna.

Stanowisko/Real-Time

Gdy wybrano stanowisko pojawig si¢ opcje to ustawienia, co jaki
zakres ma by¢ tyczony punkt linii. W przypadku Real-Time na
biezaco beda pokazywane odchytki od zadanej linii.

W Prawo/W Lewo
Przesunigcie linii w prawo lub lewo od linii odniesienia.

Do Gory/Do Dotu/Pochylenie
Przesunigcie linii do dotu lub do gory od linii odniesienia lub
okreslenie jej pochylenia.

Tycz
Uruchomi si¢ okno, w ktorym nastapi realizacja procesu tyczenia
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Programy

Gl

e I
WL
(3 g

Wybierz odpowiednia ikong, aby wykona¢ zadanie:

Pliki
@ Uruchamia File Explorer, co umozliwia przegladanie
plikéw zgromadzonych na dyskach.

¥ Wykonaj zdjecie
@ Uruchomiona zostanie aplikacja do rejestracji zdjec.

a0 WWW
r Uruchamia Internet Explorer.

Zdjecia
Uruchamia aplikacje¢ do podgladu zdjec.
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Konfiguracja Tachimetru

W czasie zaktadania nowej roboty, poprzez kolejne kroki konfiguracji
przeprowadzi Cie kreator. W przypadku potrzeby dokonania zmian w
konfiguracji w p6zniejszym czasie nalezy skorzystac z opcji dostgpnych w
folderze Konfiguracja.

Y

\F

=% pomiar
Konfiguracja Pomiaréw to zbidr parametrow, ktore definiuja
sposob pomiaru, komunikacje pomiedzy urzadzeniami oraz sposob
zapisu danych. Jezeli domyslna konfiguracja nie spelnia oczekiwan,
mozna jg zmodyfikowac.

Konfiguracja Pomiarow

Okno Konfiguracja Pomiar6w zawiera parametry jakie beda uzyte
jako domyslne dla wykonywanych pomiarow punktow.

Metoda pomiaru

Ustawienie sposobu pomiaru punktow. Dostgpne opcje: Pikieta,
Pikieta I 1 II koto oraz Kat/Odleglos¢ 11 11 Koto.

Pomiar katow

Wybierz sekwencje w jakiej beda rejestrowane obserwacje przy
pomiarze w wigcej niz jednym potozeniu lunety. FS oznacza punkt w
przod, BS oznacza punkt w tyt oraz * przejscie do drugiego polozenia
lunety. Taki sposob pomiaru stosuje si¢ w celu zmniejszenia btedow
pomiaru kata. Dostepne opcje: BS/FS ~ BS/FS; BS/FS ~ FS/BS;
FS/BS ~ BS/FS; FS/BS ~ FS/BS; BS * BS/FS M FS; oraz FS ~ FS/BS
" BS.

Liczba Pomiarow

Okresla, ilekro¢ ma by¢ wykonany pomiar punktu. Parametr ten jest
tylko dostepny, gdy jako Metodg pomiaru wybrano Kat/Odlegtos¢ 1111
Koto.
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Tolerancja

Umozliwia zdefiniowanie dopuszczalnych r6éznic pomigdzy
kolejnymi wynikami pomiarow.

Akceptacja Pomiaru

Opcja ta jest dostepna, gdy jako Metoda pomiaru wybrane sg opcje
Pikieta I i IT koto lub Kat/Odlegtos¢ I i II Koto w przypadku
tachimetréw zmotoryzowanych. Jezeli opcja ta zostata wybrana,
tachimetr automatycznie po obrocie na punkt wykona pomiar a nastepnie
przejdzie do kolejnego punktu z sekwencji pomiarowej. Jezeli opcja ta
jest odznaczona tachimetr obréci si¢ na punkt wykona pomiar, ale
bedzie oczekiwat na potwierdzenie przez uzytkownika pomiaru a
nastepnie obroci si¢ na kolejny punkt z sekwencji pomiarowe;.

Auto Obrét i Celowanie

Opcje ta jest dostgpna, gdy jako Metode pomiaru wybrano
"Kat/Odlegtos¢ 11 II Koto" przy wykorzystaniu tachimetrow
zmotoryzowanych. Jezeli opcja ta zostata wybrana po zakonczeniu
kazdej serii (jezeli ustawiono wigcej niz jedng seri¢), tachimetr
automatycznie przejdzie do kolejnej serii pomiarowej. Jezeli opcja ta jest
odznaczona po zakonczeniu serii wymagane bedzie potwierdzenie
przez uzytkownika.

USredniaj Pomiar

Istnieje mozliwos$¢ okreslenie w przypadku pomiaru odlegtosci z ilu
pomiaréw ma zosta¢ wyliczona $rednia.

Pomiar Odleglo$ci w II polozeniu.

Po wybraniu tej opcji pomiar odleglosci bedzie wykonywany
rowniez w drugim potozeniu lunety.

Nast.>>

Przejscie do kolejnego okna konfiguracji.
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Konfiguracja Pomiarow
Tryb Pomiaru

Umozliwia wybranie jakie dane beda rejestrowane w czasie pomiaru:
Hz- kat poziomy; V- kat pionowy; SD- odleglos¢ skosna; HD-
odleglos¢ pozioma; VD- przewyzszenie.

Stanowisko Cel Pikieta

Mozliwo$¢ okreslenia statych pryzmatu na Nawigzanie/Pikiete.
Diody

Przy wybranej opcji nastapi automatyczne wiaczenie diody do
tyczenia.

Lustro
Ustawienie rodzaju celu.

Tyczenie Konfiguracja 1

Okno to umozliwia ustawienie parametrow wykorzystywanych przy
tyczeniu.

Tolerancja Odleglo$ci Zredukowanej

Ustaw tolerancje dla odlegltosci zredukowanej. Wartos¢, dla ktorej
instrument przyjmuje, ze jest si¢ nad punktem tyczonym.

Kierunek Odniesienia

W przypadku pracy z tachimetrem nalezy wybra¢ Wzgledem
Instrumentu.

Obré¢ Tachimetr do Tyczonego Punktu

Umozliwia zdefiniowanie czy po wejsciu do tyczenia i wybraniu
funkcji instrument ma obroci¢ si¢ tylko w poziomie — Pokaz tylko
HA czy réwniez w pionie Pokaz HA/V A na tyczony punkt, czy
obrot ma si¢ to odbywac kazdorazowo z automatu —
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Automatycznie Hz/Automatycznie HZ/V

Tyczenie Konfiguracja 2

Okno to umozliwia ustawienie parametrow okreslajacych w jaki
sposob ma zostaé zapisany punkt po wytyczeniu.

Konfiguracja: Inne

Oko to umozliwia dostosowanie interfejsu i sposobu pracy do
wiasnych potrzeb:

Pokaz Wspélrzedne po Pomiarze: gdy zaznaczone
obliczone wspohrzedne zostang automatycznie wyswietlone po
pomiarze a przed zapisem.

Uwzglednij Krzywizne Ziemi i Refrakcje: gdy zaznaczone
wspotczynnik krzywizny Ziemi I refrakcji bedzie uwzgledniany w
wynikach pomiaru.

Pokaz Ekran z Wysokoscig Tyczki: gdy zaznaczone po pomiarze a

przed zapisem punktu zostanie wyswietlone okno, gdzie mozna poda¢
wysokos$¢ tyczki.

Wyswietl Ekran Nawigzania: gdy zaznaczone a wymagane bgdzie
nawigzanie, okno nawigzania wyswietli si¢ automatycznie

Dzwiek przy Tyczeniu: gdy zaznaczone jest informacje dzwickowa w
czasie tyczenia.

Dzwiek przy Zapisywaniu Punktu: sygnat dzwigkowy przy
kazdorazowym zapisie punktu.

Zero V w poziomie: gdy zaznaczone zero dla kata pionowego jest w
poziomie.

Uzyj lewego kata Hz: Kat poziomy bedzie mierzony
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara.
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Tryb Domiaroéw: gdy zaznaczone po wykonaniu domiaru tachimetr
pozostanie w menu domiar6w a nie powrdci do menu pomiaru
pikiety.

Zapamietaj Stan/Naw: gdy zaznaczone instrument bgdzie
pamigtal ostatnie nawigzanie po ponownym uruchomieniu. W

takim przypadku dla kazdej roboty nawigzanie bedzie trzeba
wykona¢ przynajmniej raz.
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