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Zakup

&

Identyfikacja
produktu

Symbole

Znaki handlowe

Gratulujemy zakupu instrumentu serii GPS1200.

W celu uzytkowania instrumentu w dopuszczalny sposéb zapoznaj si¢ z
szczegobtowymi wskazoéwkami bezpieczenstwa zawartymi w Podreczniku
Uzytkownika.

Informacje o typie i numerze seryjnym instrumentu znajdujg sie na etykiecie.
Prosimy wpisa¢ ponizej te informacje i zawsze podawac je podczas kontaktu z
dealerem lub autoryzowanym warsztatem serwisowym Leica Geosystems.

Typ:

Nr seryjny:

Symbole uzyte w niniejszej instrukcji majg nastepujace znaczenie:

Typ Opis

(= Wazne wskazéwki, ktére nalezy stosowaé w praktyce, zapew-
niajace wydajne i technicznie prawidtowe uzytkowanie instru-
mentu.

*  Windows i Windows CE sg zastrzezonymi znakami handlowymi Microsoft
Corporation

* CompactFlash i CF sg znakami handlowymi SanDisk Corporation
* Bluetooth jest zastrzezonym znakiem handlowym Bluetooth SIG, Inc
Wszystkie inne znaki handlowe sg wtasnoscig odpowiednich witascicieli.
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1 Stosowanie podrecznika

&

Sciezka

Ekran

Strona

Pola i opcje

XX

Klawisze

&

Skorowidz

&

Zaleca sie ustawienie instrumentu podczas czytania instrukcji.

Menu gtéwne: Zarzadz...\Dane oznacza nastgpujaca sekwencje:
Z Menu gtéwne wybierz Zarzadz... a nastepnie wybierz Dane.

KONFIGURAC Menu Ogodlne oznacza nazwe ekranu.

Ekrany moga mie¢ wiecej niz jedng strone. Strona Jednostki oznacza charaktery-
styczng strone ekranu. Na przyktad: ’...w KONFIGURAC Jednostki & Formaty,
strona Jednostki...".

Pola wyswietlane na tym ekranie sg opisane jako <Ukl. wspotrz.:> lub <Ukl.
wspotrz.: 1992>, jezeli '1992' jest wybranym uktadem wspétrzednych.

Znaki XX sg uzywane jako zastepstwo dla nazw ekranéw lub opcji, ktdrych dotyczy

ogolny opis wygladu i funkcjonalnosci.

Przykiad 1: TYCZENIE XX Tyczenie oznacza, ze wyjasnienie dotyczy ekranéw
TYCZENIE Biegunowe Tyczenie i TYCZENIE Ortogonalne
Tyczenie.

Przykiad 2: W TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowej, strona Lin.bazy,
<Zadanie: XX Linia> oznacza, ze wyjasnienie dotyczy opciji
<Zadanie: Pomiar na linie>, <Zadanie: Tyczenie od lini> i
<Zadanie: Tycz siatki lini>.

W instrumencie znajdujg sie dwa typy klawiszy. Sa to klawisze state i klawisze-oper-
atory.

Typ Opis
Klawisze state Klawisze z klawiatury, na przyktad:

+ Klawisze funkcyjne F1-F6.

» Klawisze funkcyjne F7-F12.

+ Klawisze alfanumeryczne.

+ ESC, USER, PROG, CE, ENTER, SHIFT.

» Klawisze kursora.

Klawisze-operatory |Sg wyswietlane na ekranie i moga by¢ wybrane za pomoca
przypisanych im klawiszy statych. Na przyktad KONT (F1).
Przypisany klawisz funkcyjny jest pokazywany w nawiasie
kwadratowym.

W podreczniku stosowane sg instrukcje krok po kroku. Wskazywane sg klawisze,
ktére majg by¢ wybierane, na przyktad ENTER, KONT (F1), lub SHIFT IndNR (F5).

Skorowidz znajduje sie na koncu tego podrecznika.

Klawisze, pola i opcje ekrandéw, ktére zostaty uznane za intuicyjne nie sg wyjas-
niane.
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Zastosowanie
podrecznika

*  Podrecznik dotyczy wszystkich instrumentéw GPS1200. Réznice pomiedzy
modelami sg wyraznie zaznaczone i opisane.

+  RX1200 jest dostgpny jako RX1210 lub z funkcjg ekranu dotykowego jako
RX1210T, RX1220T lub RX1250 X. Nazwy RX1210 i RX1220 sg stosowane w
podreczniku i moga réwniez posiada¢ ekran dotykowy. W modelach z ekranem
dotykowym zawsze uzywaj wskaznika znajdujgcego sie w zaopatrzeniu instru-

mentu.

* Podrecznik dotyczy standardowych aplikacji pomiarowych w czasie rzeczy-
wistym. Informacji o innych dostepnych funkcjach szukaj w Podreczniku Tech-

nicznym GPS.
llustracje W celach ilustracyjnych zostat wybrany model GX1230, reprezentujacy wszystkie
modele.
Dostepna Ogolny opis
dokumantacja
Nazwa dokumentacji | Opis
Instrukcja obstugi Wszystkie instrukcje wymagane do podstawowej obstugi
instrumentu znajdujq sie w tym podreczniku. Zawiera on
0gélny opis instrumentu wraz z danymi technicznymi i
wskazoéwkami bezpieczenstwa.
Nazwa dokumentacji | Opis
Podrecznik terenowy | Opisuje ogélne dziatanie instrumentu w standardowym
systemu uzyciu. Zalecany jako szybki podrecznik terenowy.
Podrecznik Programéw | Opisuje charakterystyczne programy uzytkowe w stand-
ardowym uzyciu. Zalecany jako szybki podrecznik tere-
nowy. Program uzytkowy RoadRunner zostat opisany w
osobnym podreczniku.
Podrecznik techniczny | Przewodnik po instrumencie i funkcjach programowych.
Zawiera szczego6towe informacje o ustawieniach specjal-
nych oprogramowania i urzadzenia oraz jego funkcjach
przeznaczone dla specjalistow technikow.
Dostepna dokumentacja w zaleznosci od zastosowania
Zastosowanie | Instrukcja Podrecznik Podrecznik Podrecznik
obstugi terenowy Programéw |techniczny
systemu
dla dla dla dla
TPS TPS1200 TPS1200 TPS1200 TPS1200
TPS RCS RX1200 TPS1200 TPS1200 TPS1200
GPS GPS1200 GPS1200 GPS1200 GPS1200
GPS RX1200 GPS1200 GPS1200 GPS1200
SmartRover
8 GPS1200 Stosowanie podrecznika




Format dokumen-  CD GPS1200 zawiera petng dokumentacje w formacie elektronicznym. Dodatkowo
tacji wszystkie podreczniki, z wyjatkiem Podrecznika Technicznego GPS1200 dostepne
sg w formie druku.
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2 Programy Uzytkowe- Poczatek pracy

21 Start Programéw Uzytkowych

Wejscie do Krok

Opis
programoéw P
uzytkowych krok 1. Nacisnij PROG. Klawisz PROG otwiera menu programéw uzytkowych
po kroku GPS1200 Programy.

2. GPS1200 Programy
Wybdr opcji w menu.
3. KONT (F1) by wejs¢ do XX Poczatek.

(&= |Niektdre programy sa zabezpieczone. Ich aktywacja jest mozliwa dzigki
specjalnym kluczom licencyjnym. Mogg by¢ one wpisywane w Menu
gtowne: Narzedz...\Klucze licencyjne lub przy pierwszym uruchomieniu
programu uzytkowego.

(&= |Mozliwe jest rownoczesne otwarcie czterech programéw uzytkowych. XX
Poczatek jest pokazywany dla pierwszego otwartego programu
uzytkowego, nie jest pokazywany dla kolejnych programéw.

XX Poczatek POMIAR Uruchomienie Pomiaru pokazywany jest jako przyktad. Dodatkowe pola
sg dostepne dla poszczegdlnych programéw uzytkowych. Pierwszy ekran programu
Sesje pomiarowe Wake-Up rézni sie od ekranu XX Poczatek i zostat opisany w
rozdziale Sesje pomiarowe Wake-Up.

77 11 9"\ . ER

POMIAR H‘ ﬁ' 0&@'

Uruchomienie Pomaru

Ohiekt

Lista kodéw : <Brak>¢| KONT (F1)
By akceptowa¢ zmiany i wejs¢ do

kolejnego ekranu.

P1ik Konfig RTK Rover :J:J KONF (F2)
Antona : Ax1202 Tyozka 4! By skonfigurowaé program uzytkowy.
—aa UKWSP (F6)

KONT | KONF | | | | UkwsP| By wybrac inny uktad wspétrzednych.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Obkt Lista wyboru | Dostepne dla programu Tyczenie Osi. W obiekcie
Kontrol.:> zapisywane sg oryginalne punkty, ktére maja by¢

tyczone oraz linie/tuki bazowe.

<Obkt Lista wyboru | Dostepne dla Tyczenia. Obiekt, w ktérym znajdujg
Tyczenia:> sie tyczone punkty.

Programy Uzytkowe- Poczatek pracy GPS1200 1"



Pole

Opcja

Opis

<Obiekt:>

Lista wyboru

Aktywny obiekt.

Dla Tyczenia i Tyczenia osi: punkty po wytyczeniu
sg zapisywane w obiekcie. Oryginalne punkty,
ktére majg by¢ tyczone nie sg kopiowane do tego
obiektu.

<Uktad
wspotrz:>

Dane wyj$-
ciowe

Uktad wspotrzednych aktualnie zwigzany z
wybranym <Obiektem:>.

<Lista
kodow:>

Lista wyboru

Dane wyjs-
ciowe

Zaden kod nie jest zapisany w wybranym
<Obiekcie:>. Wybrane moga by¢ wszystkie listy
kodéw z Menu gtéwne: Zarzadz...\Listy kodow.

Kody zostaty uprzednio zapisane w wybranym
<Obiekcie.>.

<Obiekt
DTM:>

Lista wyboru

Dostepne dla Tyczenia jezeli zostato wybrane
<Uzyj DTM: Tylko DTM> i <Uzyj DTM: DTM &
Obkt tycz.> w TYCZENIE Konfiguracja, na
stronie Wysokosci.

Dostepne dla Tyczenia osi jezeli zostato wybrane
<Wysokosci: Uzyj model DTM> w TYCZ. OSI
Konfiguracja, strona Wysokosci.

By wybra¢ tyczony DTM oraz by wybra¢ aktywna
warstwe DTM. Wysokosci sg wowczas tyczone
wzgledem wybranego DTM.

<Plik
Konfig:>

Lista wyboru

Aktywny plik konfiguracyjny.

<Antena:>

Lista wyboru

Aktualna antena okreslona do uzytku w wybranym
pliku konfiguracyjnym.

Opis pol dla Okreslenia Ukt. wspoétrzednych

Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowad- Charakterystyczna nazwa dla ukfadu wspotrzed-
zane przez nych. Nazwa moze zawiera¢ max 16 znakow,
uzytkownika | moze posiadac spacje. Wprowadzenie jest
obowigzkowe.

(= Wprowadzenie nazwy istniejacego
uktadu wspétrzednych pozwoli na aktual-
izacje systemu.

<Obkt Lista wyboru | Obiekt, z ktérego bedg brane wspétrzedne

ptyWGS84:> WGS84.

<Obkt Lista wyboru | Obiekt, z ktérego beda brane wspoétrzedne lokalne.

ptyLOKAL:>

<Metoda:> Lista wyboru | Metoda uzywana do okreslenia uktadu wspotrzed-
nych.
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Kolejny krok

uzytkowy

JEZELI program |TO

ma by¢ rozpoczety

KONT (F1) akceptacja zmian i poczatek pracy w programie
uzytkowym. Szukaj w odpowiednich rozdziatach.

urowany

ma by¢ skonfig-

KONF (F2). Szukaj w odpowiednich rozdziatach.

Programy Uzytkowe- Poczatek pracy
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2.2 Konfiguracja Raportu

Opis

Wejscie krok po
kroku

XX
Konfiguracja,
strona Raport

Raport jest zbiorem wynikow obliczen dokonanych za pomocg programu

uzytkowego. Raport jest zapisywany w katalogu \DANE karty CompactFlash lub
pamieci wewnetrznej, jezeli jest w wyposazeniu. Tworzenie raportu moze by¢ akty-
wowane podczas konfiguracji programu uzytkowego.

Krok |Opis
1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do XX Poczatek.
2. Nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do XX Konfiguracja.
3. Wybieraj STRON (F6) dopodki strona Raport nie bedzie aktywna.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapisz Tak lub Nie By tworzy¢ raport po wyjsciu z programu
raport:> uzytkowego.
<Nazwa Lista wyboru Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>. Nazwa
plik:> pliku, do ktérego powinny by¢ zapisane dane.
<Plik Lista wyboru Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>. Plik
formatu:> formatu okreslajacy dane i sposéb ich zapisu w

raporcie. Pliki formatu sg tworzone za pomocg
LGO.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na pierwszg strone tego ekranu.

14
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3 COGO

3.1 Streszczenie

Opis

&

Metody obliczen
COGO

Odlegtosci i
azymuty

COGO jest programem uzytkowym umozliwiajgcym wykonywanie obliczen geome-
trycznych na wspoétrzednych takich jak

*  wspoirzedne punktow. » odlegtosci miedzy punktami.

» domiary migdzy punktami.

Obliczenia moga by¢ wykonywane z:

« istniejacych w obiekcie danych punktu, znanych odlegtosci lub azymutéw.
* obserwowanych punktow.

* wprowadzonych wspoétrzednych.

Zmiana wspoétrzednych punktu poprzednio uzywanego w programie COGO nie ma
wptywu na punkt ponownie obliczany.

Sa nastepujace metody obliczen:
» Obliczenie Az i D ze wspotrzgdnych. «  Obliczenia na tuku.

*  Wspotrzedne punktu z Az i D. *  Przesuw, Obrét & Skalowanie
(Reczne)

*  Punkt przeciecia. *  Przesuw, Obrét & Skala (Pty dost.)

*  Obliczenia na linii. * Podziat powierzchnii

Typ odlegtosci: Dostepne sg
+ Pozioma
* Zredukowana
+ Elipsoidalna
Typ azymutéw: Sa to azymuty w lokalnym uktadzie wspotrzednych.

COGO
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3.2 Wejscie do COGO

Wejscie krok po
kroku

Krok

Opis

1.

Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do COGO Menu
COGO.

COGO Menu COGO

W menu COGO znajduje sig lista wszystkich metod obliczen COGO oraz
opcja zakonczenia COGO.

Podswietl metode obliczen COGO, ktérg chcesz rozpoczag.

KONT (F1) by wejs¢ do ekranu metody obliczen COGO.

Ekrany kazdej metody obliczenia COGO sg dostepne bezposrednio przez
nacisniecie skonfigurowanego klawisza funkcyjnego lub klawisza USER.
Stosowany jest obecnie aktywny plik konfiguracyjny i obiekt.

16
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3.3 Konfiguracja COGO

Wejscie

COGO
Konfiguracja,
strona Parametry

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.
2 Podswietl COGO.
3. KONT (F1)
4

W COGO COGO Poczatek nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do COGO
Konfiguracja.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatoréw sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zostaty zaznaczone.

17:30 H_ LA ﬂﬂﬂl

7 OLET B <A

Paranstry|Poprawki |Rapnrt
Typ odlegl.
TakJ_I KONT (F1)

Przes.réwnoleg
By akceptowa¢ zmiany i wréci¢ do

Rej. Pty jako: POHIERZ | .

Szac. dokt.Poz 0.3000 n poprzedniego ekranu.

Szac. doki.Wys 0.3000 o SHIFTInfo (F5) i _

Wyswietlanie informacji o nazwie

T programu, numerze wersji, dacie

KONT | | | | | STRON| wersji i prawach autorskich.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Typ D_red-na Typ odlegtosci i przesuwow akceptowanych

odlegt.:> p.odwz, D_poz- |jako wprowadzane, pokazywanych jako dane

na poz.sta lub | wyjSciowe oraz uzywanych w obliczeniach.
Elipsoidalna

a Elipsoida

Wielkosci znane

P1 Pierwszy punkt znany
P2 Drugi punkt znany

Do obliczenia

d1 Odlegtos¢ pozioma

d3 d2 Odlegtos¢ elipsoidalna
d3 Odlegtos¢ zredukowana

TPS12_170

<Przes. Tak lub Nie Aktywacja przesuwéw rownolegtych w oblicze-

réwnoleg:> niach COGO. Pola wprowadzania przesuwéw
sg dostepne w COGO XX.

<Rej. Pty MIERZ Iub Definiowanie klasy punktéw obliczen COGO i

jako:> CTRL zapis punktéw jako MIERZ lub CTRL.

COGO

GPS1200 17




COGO
Konfiguracja,
strona Poprawki

Pole Opcja Opis

<Szac. dokl. | Wprowadzane Ustalona warto$¢ jakosci pozycji przypisana do

Poz:> przez wszystkich punktéw z obliczen COGO ,
uzytkownika stosowana przy usrednianiu.

<Szac. dokl. | Wprowadzane Ustalona warto$¢ jakosci wysokosci przypisana

Wys:> przez do wszystkich obliczonych wysokosci,

uzytkownika

stosowana przy usrednianiu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Poprawki.

Strona ta dotyczy COGO Przesuw, Obrot & Skala (Pty dost.).

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Y (wsch):>, |Wprowadzane Wartos$ci graniczne, powyzej ktérych poprawki
<X (ptn):>lub |przez XIY/Wys. bedg zaznaczone jako btedne.
<Wysok.:> uzytkownika

<Rozktad Metoda, wedtug ktérej poprawki punktow
Poprawek:> kontrolnych beda rozktadane na obszarze trans-

Brak

1/Odlegtos X

iterp.
kwadratow

formaciji.
Poprawki nie sg rozktadane. Poprawki pozostajg
z punktami, z ktérymi sg zwigzane.

Rozktad poprawek odpowiednio do odlegtosci
pomiedzy kazdym punktem kontrolnym a
nowym transformowanym punktem.

Rozktad poprawek za pomocg interpolacji
kwadratow.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".

<Azymut:> uzywany jest w tym rozdziale. Zawsze moze to réwniez oznaczaé

<Czwartak:>.
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34 Obliczenie COGO - Oblicz Az i D ze wspétrz.

Diagram Punkt - Punkt
«P1
Wielkosci znane
P1 Pierwszy punkt znany
P1 Drugi znany punkt
Do obliczenia
a Kierunek z PO do P1
d1 Odlegtos¢ skosna pomiedzy PO a P1
d2 Odlegtos¢ pozioma pomiedzy PO a P1
d3 Roznica wysokosci pomigdzy PO a P1

GPS12_062

Punkt - Linia

Wielkosci znane

PO Punkt poczatkowy
P1 Punkt koncowy
P2 Punkt domiaru
Do obliczenia

P3 Punkt na domiarze
d1 Rzedna-XX

Gpsi2 119 PO d2 AOdcieta-XX

Punkt - Luk

Wielkosci znane

PO Punkt poczatkowy
P1 Punkt koncowy
P2 Punkt domiaru
Do obliczenia

P3 Punkt na domiarze
d1 Rzedna-XX

d2 ADHuku-XX

GPS12_121

Punkt - Aktualna Pozycja

Wielkosci znane

PO Aktualna pozycja

P1 Drugi znany punkt

Do obliczenia

a Kierunek z PO do P1

d1 Odlegtos¢ skosna pomiedzy PO a P1
d2 Odlegtos¢ pozioma pomiedzy PO a P1
d3 Roznica wysokosci pomigdzy PO a P1

GPS12_062

Wejscie Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Oblicz Az i D ze wspéirz..

COGO GPS1200 19



3.41 Oblicz Az i D ze wspo6trzednych Punkt - Punkt

COGO
Wprowadz dane,
strona ObliczAziD

Wyniki obliczen COGO sg wyswietlane na tej samej stronie.
----- jest wyswietlane dla informacji niedostepnych, na przyktad gdy zastosowany
zostat punkt posiadajacy jedynie potozenie, <A Wysok:> nie moze by¢ wyswietlona.

ze wspotrz. 0813 r A B ZAPIS (F1)
COG0 T es GA = AT By zapisac¢ wynik.
Xl pOMIA (F5)
By recznie pomierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepne gdy <Z
Azymut : 337°45'44" |4 pkt.:> lub <Na pkt.:> jest podswiet-
D_poz. : 21.456 n lony.
A HWysok. : 0.280 n
D skosna - 21.458 n| SHIFT KONF (F2) ,
Spadek : 76.B28:1hv _ By skonfigurowa¢ program uzytkowy
AT COGO.
ZAPIS| | | |POHIA|STRON| SHIFT WYJDZ (F6)
By nie zapisywac wynikéw obliczen i
wyj$¢ z obliczen COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z pkt.:> lub |Lista Nr punktu z listy znanych punktow.
<Na pkt.:> wyboru (&= By wpisac wspotrzedne dla znanego
punktu rozwin liste wyboru gdy <Z pkt.:>
lub <Na pkt.:> jest pod$wietlone. Naci$nij
NOWY (F2) by utworzy¢ nowy punkt.
<Azymut:> Dane wyjs$- | Kierunek migdzy pierwszym a drugim znanym
ciowe punktem.
<D-poz. -XX:> | Dane wyj$- | Pozioma odlegto$¢ pomiedzy dwoma znanymi
ciowe punktami.
<A Wysok.:> |Dane wyj$- |Roznica wysokosci pomiedzy dwoma znanymi
ciowe punktami.
<D skosna:> |Dane wyjs- | Skosna odlegto$¢ pomiedzy dwoma znanymi punk-
ciowe tami.
<Spadek:> Dane wyj$- | Spadek pomigedzy dwoma znanymi punktami.
ciowe
<AY:> Dane wyj$- | Réznica wspotrzednych Y pomiedzy dwoma
ciowe znanymi punktami.
<A X:> Dane wyj$- | Réznica wspotrzednych X pomiedzy dwoma
ciowe znanymi punktami.
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Kolejny krok

Krok |Opis

1. STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

2. ZAPIS (F1) zapis wynikow. Dla <Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfig-
uracja, strona Raport wynik jest zapisywany w raporcie.
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3.4.2 Obliczenie Az i D ze wspétrz. Punkt - Linia

COGO A7:18 H‘ %, - gw 3 3 ggl LICZ (F1)
Obliczenie AziD ze |30 - kt L & 01& By obliczy¢ Az i D miedzy punktem a
2 rowadz un = 1I'I 1a P
wspétrz. . pr -dane Mapa linig.
Wprowadz Punkt - jetoda IR ¢ INV (F2)
Linia, By obliczy¢ wartosci dla azymutu,
N Pkt poczatk. : 90 4 &ni i i g 5
strona Wpr - dane Pkt koncowy - 91 jfl odlegtosci i domiar z dwdch punktow.

Dostepne gdy podswietlony jest
<Azymut:> lub <D_poz. -XX:>.
Oblicz AzD do: Znany Punktfl  QSTAT (F4)

Pkt domiaru : 92 4

2T By przywota¢ poprzednie wyniki
LICZ ||Az D | | 0STAT|MIERZ| STRON| obliczenn COGO. Dostepne gdy
podswietlony jest <Azymut:> lub
<D_poz. -XX:>.
POMIA (F5)

By recznie zmierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepne gdy
podswietlony jest
<Pkt poczatk.:>, <Pkt domiaru:>
lub <Pkt. koncowy:>.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac¢ program uzytkowy
COGO.

SHIFT ZMIEN (F4)
By wpisac liczby do mnozenia, dzie-
lenia, dodania, odejmowania z orygi-
nalnym azymutem, odlegtoscia lub
wartoscig przesuwu. Standardowe
zasady dziatan matematycznych.
Dostepne gdy <Azymut:>, <D_el. -
Elips:> lub <Przesuw:> jest podswi-

etlony.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Nr punktu z listy znanych punktéw.

(&> By wpisa¢ wspdtrzedne dla
znanego punktu rozwin listg
wyboru gdy <Z pkt.:> lub <Na
pkt.:> jest podswietlone. Nacisnij
NOWY (F2) by utworzy¢ nowy
punkt.

<Pkt. poczatk.:> | Dane wyjsciowe | Poczatkowy punkt linii.

<Pkt. koncowy:> | Dane wyjsciowe | Koncowy punkt linii.

<Oblicz AzD do:> | Dane wyjsciowe | <Oblicz AzD do: Znany Punkt> lub
<Oblicz AzD do: Aktualna Pozycja>.
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COGO

Obliczenie AziD ze
wspotrz.

Wyniki Punkt -
Linia,

strona Wyniki

Pole

Opcja

Opis

<Pkt. domiaru:>

Dane wyjsciowe

Punkt domiaru. Dostepne dla <Oblicz AzD
do: Znany Punkt>.

Kolejny krok

LICZ (F1) obliczenie wyniku i wejécie do COGO Wyniki Obliczen Az i D Punkt -

Linia.
A7:18 [y & re™ %~ @ @h| ZAPIS (F1)
COBO H‘ s 10 Gl & OEE By zapisa¢ wynik.
Wynik |Srkir] = POMIA (F5)
Pkt domiaru 92 |af By recznie zmierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepne gdy
gd";?t"—"“' ; 3? ggg: " podswietlony jest
A:;,“"?;gz:éj 247 "45" 44" ! <Pkt poczatk.:>, <Pkt domiaru:>
lub <Pkt. koncowy:>.
Dtrugosc '!1n1 1 21.4559 n SHIFT KONF (F2)
Azym odcigte]: 15774549 a; By skonfigurowaé program uzytkowy
ZAPIS|WSPRZ| | | | STRON| COGO.
SHIFT WYJDZ (F6)
By nie zapisywac wynikéw obliczen i
wyj$¢ z obliczen COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Pkt. domiaru:> Dane wyjsciowe

Punkt domiaru.

<AOdcieta-XX:> Dane wyj$ciowe

Pozioma odlegtos¢ od punktu
poczatkowego do punktu na domiarze.

<ARzkdna-XX:> Dane wyj$ciowe

Odlegtos$¢é miedzy punktem rzutu na linie
a punktem domiaru. Dodatnia warto$¢ na
prawo od linii a ujemna na lewo.

<Azym.Pkt.Dom:> | Dane wyj$ciowe

Azymut miedzy punktem rzutu na linie a
punktem domiaru.

<Dt. Linii:> Dane wyjsciowe

Dtugosc¢ linii miedzy punktem
poczatkowym a koncowym.

<Azymut Linii:> Dane wyjsciowe

Azymut linii miedzy punktem
poczatkowym a koncowym.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

2. ZAPIS (F1) zapis wynikéw. Dla <Zapisz Raport: Tak>w COGO Konfig-
uracja, strona Raport wynik jest zapisywany w raporcie.

COGO

GPS1200

23



3.4.3

COGO

Obliczenie AziD ze
wspotrz.
Wprowadz Punkt -
tuk,

strona Wpr-dane

Obliczenie Az i D ze wspoétrzednych Punkt - Luk

717 Ay l1-3%
COGO H‘ o 10 §&l L=
Worowadz Punkt - tuk X

Wpr-dane |Mapa
Hetoda :
Pkt poczatk. :
Drugi punkt
Pkt koncowy

Ohlicz AzD do:
Pkt domiaru

ERT N i ZAPIS (F1)

Znany Punkt

85 4

By zapisa¢ wynik.

POMIA (F5)
By recznie zmierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepne gdy <Z
pkt.:> lub <Na pkt.:> jest podswiet-
lony.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac¢ program uzytkowy
COGO.

at
|osTAT|HIERZ| STRON| SHIFT WYJDZ (F6)

LICZ ||Az D |
By nie zapisywa¢ wynikéw obliczen i
wyj$¢ z obliczen COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Metoda, wedtug ktérej Az i D bedg oblic-
zane.
3 Punkty Stosuje trzy znane punkty do okreslenia
tuku.
2 Okreslenie tuku za pomoca dwdch

Punkty/Promien
2 Stycz/Promien

2 Stycz/Dt. tuku

2 Stycz/Dl. cieciw

znanych punktéw i promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwéch styc-
znych i promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwdch styc-
znych i dlugosci tuku.

Okreslenie tuku za pomoca dwdch styc-
znych i dlugosci cigciwy fuku.

<Pkt. poczatk.:>

Lista wyboru

Poczatkowy punkt tuku.

<Drugi punkt:>

Lista wyboru

Drugi punkt tuku.

<Pkt. koncowy:>

Lista wyboru

Koncowy punkt tuku.

<Punkt 1:> Lista wyboru Punkt pierwszej stycznej. Dostepny dla
<Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda:
2 Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2
Stycz/Dt. cieciw>.

<Punkt PP:> Lista wyboru Punkt przeciecia dwoch stycznych.

Dostepny dla <Metoda: 2
Stycz/Promien>, <Metoda: 2 Stycz/Dt.
tuku> oraz <Metoda: 2 Stycz/Dt.
cieciw>.
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COGO
Obliczenie AziD ze
wspoétrzednych

Wyniki Punkt - Luk,

strona Wyniki

Pole

Opcja

Opis

przez uzytkownika

<Punkt 2:> Lista wyboru Punkt drugiej stycznej. Dostepny dla
<Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda:
2 Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2
Stycz/Dt. cigciw>.
<Promien:> Wprowadzane Promien tuku. Dostepny dla <Metoda: 2
przez uzytkownika | Punkty/Promien>.
<Dt. tuku:> Wprowadzane Dtugos¢ tuku. Dostepna dla <Metoda: 2

Stycz/Dt. tuku>.

<Dt. cigciwy:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Dtugos¢ cieciwy. Dostepna dla <Metoda:
2 Stycz/Dt. cieciw>.

<Oblicz AzD do:>

Lista wyboru

<Oblicz AzD do: Znany Punkt> lub
<Oblicz AzD do: Aktualna Pozycja>.

<Pkt. domiaru:>

Lista wyboru

Punkt domiaru. Dostepne dla <Oblicz
AzD do: Znany Punkt>.

Kolejny krok

LICZ (F1) obliczenie wyniku i wejscie do COGO Wyniki Obliczen Az i D Punkt -

tuk.

718 TR SR ) ZAPIS (F1)

COGO H' s 20 §& = 0EE By zapisa¢ wynik.

Wynik|[Szkic] = WSPRZ (F2) L. ,

Pkt domiaru 85 By przegladac inne typy wspotrzed-
nych.

ﬁ"'”ﬁ“”"’“' : :;gg;: " | SHIFT H_ELI (F2) lub

zedna_poz. . n . ., . o

Azym rzednej - 288°28'54" | By zmienia¢ pomiedzy wysokoscig
elipsoidalng a ortometryczna.

Promien fuku : -20.4684 1 Dostepne dla wspétrzednych uktadu

Dtugosc tuku : 28.6032 nx lokal

a7 okalnego.

ZAPIS|WSPRZ| | | | sTRON| SHIFT WYJDZ (F6)
By nie zapisywac wynikéw obliczen i
wyj$¢ z obliczen COGO.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Pkt. domiaru:>

Dane wyjsciowe

Punkt domiaru.

<At ukOdc-XX:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegtos$¢ wzdtuz tuku od punktu
poczatkowego do punktu na domiarze.

<Rzedna-XX:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ miedzy punktem rzutu na linie
a punktem domiaru. Dodatnia wartos¢ na
prawo a ujemna na lewo od tuku.

<Azym.Pkt.Dom:>

Dane wyjsciowe

Azymut punktu domiaru od rzutu na linie
do punktu domiaru.

<Promien tuku:>

Dane wyjsciowe

Obliczony promien tuku.

COGO
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Pole

Opcja Opis

<Dt tuku:> Dane wyjsciowe |Obliczona dtugosé tuku.

Kolejny krok

Krok

Opis

1.

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

2.

ZAPIS (F1) zapis wynikéw. Dla <Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfig-
uracja, strona Raport wynik jest zapisywany w raporcie.
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344

COGO

Obliczenie AziD ze

wspo6trz. Punkt -

Aktualna Pozycja,
strona ObliczAziD

Obliczenie Az i D Punkt - Aktualna Pozycja

Wyniki obliczeh COGO sg wyswietlane na tej same;j stronie.
----- jest wyswietlane dla informacji niedostepnych, na przyktad gdy uzyty jest punkt
posiadajacy jedynie potozenie, < Wysok:> nie moze by¢ wyswietlona.

A7:17

4§,L1 9"" >B
COGO ‘+

B LA E

S| ZAPIS (F1)

By zapisa¢ wynik.

ze wspotrz. Dane Punkt - Aktua'lna poz ycia X
ObTiez A7 1 D 7e wspAtrr |[Mapa POMIA (F5) X X ;
Z pkt. : Aktualna Pozycia By recznie pomierzy¢ punkt do
Na pkt. - T . obliczen COGO. Dostepne gdy <Z
Azymut : 344°17'48" |4 pkt.:> lub <Na pkt.:> jest podswiet-
D_poz. 121.3696 n |ony_
& Wysok. 16.8255 n
D skosna 122.5303 n) ODWRT (F3) _
Spadek 7.213:1hv _ By zmieni¢ <Z pkt.:> i <Na pkt.:> dla
a0 obliczert COGO.
ZAPIS| | ODHR | |PonIA|STRON| SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowaé program uzytkowy
COGO.
SHIFT WYJDZ (F6)
By nie zapisywac wynikéw obliczen i
wyj$¢ z obliczen COGO.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z pkt.:> lub Lista wyboru Nr punktu z listy znanych punktow.
<Na pkt.:> (&= By wpisac wspotrzedne dla
znanego punktu rozwin liste
wyboru gdy <Z pkt.:> lub <Na
pkt.:> jest podswietlone. Nacisnij
NOWY (F2) by utworzy¢ nowy
punkt.
<Azymut:> Dane wyjsciowe | Kierunek miedzy pierwszym a drugim
znanym punktem.
<D_poz. -XX:> |Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$¢ pomiedzy dwoma
znanymi punktami.
<A Wysok.:> Dane wyjsciowe | Réznica wysokosci pomigdzy dwoma
znanymi punktami.
<D skosna:> Dane wyjéciowe | Sko$na odlegto$¢ pomiedzy dwoma
znanymi punktami.
<Spadek:> Dane wyjéciowe | Spadek pomiedzy dwoma znanymi punk-
tami.
<AY:> Dane wyjsciowe | Roznica dla wspotrzednych Y pomiedzy
punktem znanym a aktualng pozycja.
<A X:> Dane wyjsciowe | Roznica dla wspotrzednych X pomiedzy
znanymi punktami.
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Kolejny krok

Krok |Opis

1. STRON (F6) przejscie na strone Mapa.

2. ZAPIS (F1) zapis wynikéw. Dla <Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfig-
uracja, strona Raport wynik jest zapisywany w raporcie.
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3.5 Obliczenie COGO - Wspétrz. punktu z Azi D

Diagramy

Wejscie

COGO
Wprowadz dane,
strona Wpr - dane

Obliczenie COGO Wsp6étrz. punktu z Az i D z domiarem dla pojedynczego
punktu

Wielkosci znane

PO Znany Punkt

a Azymutz PO do P1

d1 Odlegtos¢ miedzy PO i P1

d2 Dodatni domiar do prawej strony
d3 Ujemny domiar do lewej strony

Do obliczenia

P1 Punkt COGO bez domiaru

P2 Punkt COGO z dodatnim domiarem
P3 Punkt COGO z ujemnym domiarem

GPS12_106

Obliczenie COGO Wspétrz. punktu z Az i D bez domiaréw dla wielu punktéw

Wielkosci znane

PO Znany Punkt

al Azymut z PO do P1

a2 Azymutz P1do P2

a3 Azymut z P2 do P3

a4 Azymut z P2 do P4

d1 Odlegtos¢ migdzy PO i P1
d2 Odlegtosé miedzy P1i P2
d3 Odlegtos¢ miedzy P2 i P3
d4 Odlegto$¢ miedzy P2 i P4
Do obliczenia

P1 Pierwszy punkt COGO
P2 Drugi punkt COGO

P3 Trzeci punkt COGO - bagnet
P4 Czwarty punkt COGO

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadz dane.

1724 H_«,ur“'ﬂ* ;%EE

C0BO 727 LICZ (F1)
By obliczy¢ punkt COGO.

Wpr-dane |Mapa
Hetoda TS ¢ INV(F2)

By obliczy¢ wartosci dla azymutu,

ﬁs:::; : 132:% odlegtosci i domiar z dwoch punktow.
Kat prawy 69.123 g Dostepne gdy <Azymut:>, <D_poz. -
Azymut : 94.428 y XX:> lub <Przesuw:> jest podswiet-
D_poz. : 0.0000 m lony.

Przesuw . 0.0000 :ﬂ BAGNT (F3)

LICZ | Az D |BAGNT|0STAT|MIERZ| STRON| By obliczy¢ punkt jako bagnet.

COGO

GPS1200 29



OSTAT (F4)
By przywota¢ poprzednie wyniki
obliczen COGO. Dostepne gdy
<Azymut:>, <D_poz. -XX:> lub
<Przesuw:> jest podswietlony.

POMIA (F5)
By recznie zmierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepne gdy <Z
pkt.:> lub <Wstecz:> jest podswiet-
lony.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowac¢ program uzytkowy
COGO.

SHIFT ZMIEN (F4)
By wpisac liczby do mnozenia, dzie-
lenia, dodania, odejmowania z orygi-
nalnym azymutem, odlegtoscia lub
wartoscig przesuwu. Standardowe
zasady dziatan matematycznych.
Dostepne gdy <Azymut:>, <Katy
prawe:>, <D_poz. -XX:> lub
<Przesuw:> jest podswietlony.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> | Azymut lub Kat |Kierunek pomiedzy punktem znanym a punktem
prawy COGO.

<Z pkt.:> Lista wyboru Nr znanego punktu.

(= By wpisa¢ wspotrzedne znanego
punktu rozwin liste wyboru gdy <Z
pkt.:> jest podswietlone. Nacisnij
NOWY (F2) by utworzy¢ nowy punkt.

<Wstecz:> Lista wyboru Nr punktu celu wstecz. Dostepne dla<Metoda:

Katy prawe>.

<Katy Wprowadzane Kat pomiedzy <Wstecz:> a nowym punktem

prawe:> przez COGO, ktéry ma by¢ obliczony z punktu

uzytkownika wybranego jako <Z pkt.:>. Wartosci dodatnie

majg katy zgodne z kierunkiem ruchu wska-
zbwek zegara. Wartosci ujemne majag katy
przeciwne do kierunku ruchu wskazéwek
zegara. Dostepne dla<Metoda: Katy prawe>.

<Azymut:> Dane wyjsciowe | Kierunek pomiedzy punktem znanym a punktem

COGO. Dla <Metoda: Katy prawe> jest oblic-

zany z <Kat prawy:>.

<D_poz. - Wprowadzane Pozioma odlegtos¢ pomiedzy punktem znanym
XX:> przez a punktem COGO.

uzytkownika
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COGO

Wynik obliczenia
wspotrz punktu,
strona Wynik

Pole Opcja Opis

<Przesuw:> |Wprowadzane Przesuw punktu COGO od linii wyznaczajacej
przez kierunek. Przesuw dodatni jest w prawa strone a

uzytkownika ujemny w lewa.

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie wynikéw i wejscie do COGO Wynik obliczenia wspotrz
punktu.

Wyswietlane sg obliczone wspétrzedne.
A7 H‘ %L ?"\ P LA ZAPIS (F1)

COGO g L=y 01& Zapis wyniku i powrét do COGO
'"k obliczenia ws"""z punktu Wprowadz dane, strona Wpr - dane.
Wynik [Knd|Srkic
Nr punktu WSPRZ (F2)
By przegladac inne typy wspétrzed-
nych.
Y (wsch) : 148532.9600 n
X (pin) : 23028.8300 «  VYCZ (F5)
H ortom : 1641.5500 By wejs¢ do programu uzytkowego

Tyczenie punktu i wytyczy¢ obliczony
a0 punkt COGO.

ZAPIS|WSPRZ| | | TYcz | sTRON| SHIFT H_ELI (F2) i SHIFT ORTOM (F2)
By zmienia¢ pomiedzy wysokos$cig
elipsoidalng a ortometryczna.
Dostepne dla wspotrzednych ukfadu
lokalnego.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefinio-
wanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

SHIFT WYJDZ (F6)
Nie zapisuje punktu COGO i
wychodzi z obliczenia COGO.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Wprowadzane Identyfikator punktu COGO. Stosowany jest
przez skonfigurowany szablon Nr punktu. Nr moze
uzytkownika by¢ zmieniany w nastepujacy sposaéb:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje typdw Nr
punktéw po Nr punktu.

COGO
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Pole Opcja Opis

*  SHIFT IndNR (F5) Dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

<Wys. Orto:> | Wprowadzane Sugerowana jest wysokos$¢ punktu znanego
lub <Wys. przez uzywanego do obliczen COGO. Wysokos¢,
Elips. :> uzytkownika ktéra ma by¢ zapisana z obliczonym punktem
moze by¢ wpisana.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod.

coGo Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
Wynik obliczenia linii okreslajg dostepnosé pdl i klawiszy-operatoréow. Sg one identyczne z kodami
wsp6irz punktu tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-
strona Kod znym GPS1200.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Szkic.
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3.6 Obliczenie COGO - Punkt przeciecia

Diagramy Azymut - Azymut

Wielkosci znane

P1 Pierwszy punkt znany
P1 Drugi znany punkt

al Azymut z PO do P1
a2 Azymut z P1 do P2
Do obliczenia

P2 Punkt COGO

GPS12_064

Azymut - Odlegtos¢

Wielkosci znane

P1 Pierwszy punkt znany

P1 Drugi znany punkt

a Azymut z PO do P2

r  Promien, rowny odlegtosci miedzy
punktami P1i P2

Do obliczenia

P2 Pierwszy punkt COGO

GPS12_065 P3 Drugi punkt COGO
Odlegtosé¢ - Odlegtosc
A Wielkosci znane

P1 Pierwszy punkt znany

P1 Drugi znany punkt

r  Promien, rowny odlegtosci miedzy
punktami PO i P2

r  Promien, réwny odlegtosci miedzy
punktami P1i P2

Do obliczenia

P2 Pierwszy punkt COGO

P3 Drugi punkt COGO

GPS12_066

Przeciecie z 4 punktow

Wielkosci znane

P1 Pierwszy punkt znany
P1 Drugi znany punkt

P2 Trzeci znany punkt

P3 Czwarty znany punkt
a Linia pomiedzy PO i P1
b Linia pomiedzy P2 i P3
Do obliczenia

GPS12 107 P4 Punkt COGO
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Wejscie

coGo
Wprowadz dane
przeciecia,

strona Wpr - dane

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadz dane przeciecia.

Ustawienie dla <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnosc¢ pézniejszych pol i
klawiszy-operatorow.
Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informac;ji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Typ obliczenia COGO punktu przeciecia.
<1szy Lista wyboru Nr znanego punktu. Dla <Metoda: Z danych
Punkt:>, <2gi punktow>, sg to poczatkowe i koncowe punkty
Punkt:>, <3ci linii.
Punkt:> lub (&= By wpisac wspoirzedne znanego
<4ty Punkt:> punktu rozwin liste wyboru gdy to pole
jest podswietlone. Nacisnij NOWY
(F2) by utworzy¢ nowy punkt.
<Azymut:> |Wprowadzane Kierunek miedzy pierwszym znanym punktem a
przez punktem COGO. Dostepne dla <Metoda:
uzytkownika Azymut & Azymut> oraz <Metoda: Azymut &
Odlegt.>.
<Przesuw:> |Wprowadzane Wprowadzenie opcjonalne.
przez
uzytkownika
+ Dla <Metoda: Azymut & Azymut> oraz
<Metoda: Azymut & Odlegt.>.
Przesuw punktu COGO od linii
wyznaczajacej kierunek. Przesuw dodatni
jest w prawa strone a ujemny w lewa.
+ Dla <Metoda: Z danych punktow>:
Przesuw linii w kierunku od punktu
poczatkowego do koncowego. Przesuw
dodatni w prawg strone. Przesuw ujemny w
lewg strone.
<D_poz. - Wprowadzane Pozioma odlegtos¢ pomiedzy punktem znanym
XX:> przez a punktem COGO. Dostepne dla <Metoda:
uzytkownika Azymut & Odlegt.> oraz <Metoda: Odlegt &
Odlegt.>.

Kolejny krok

LICZ (F1) obliczenie wynikéw i wejscie do COGO XX Wyniki.

Dla <Metoda: Azymut - Odlegt.>, obliczane sg dwa wyniki. Sg one wyswietlane na
stronie Wynik1 oraz na stronie Wynik2. Dla utatwienia ponizej uzywana jest nazwa
Wynik.
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COGO
XX Wyniki,
strona Wynik

COGO
XX Wyniki,
strona Kod

Wyswietlane sg obliczone wspétrzedne.

Wiekszos¢ klawiszy-operatorow jest identyczna z klawiszami ekranu COGO Oblic-

zenie wspotrzednych punktu z Az i D. Informac;ji o identycznych klawiszach-opera-

torach szukaj w rozdziale "3.5 Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

~ v @l ZAPIS (F1)

B LPAB By zapisa¢ wynik i wréci¢ do ekranu
x| COGO Wprowadz dane przeciecia,

strona Wpr - dane. Dla <Metoda:

13:59 oy 1= 7 ar ¥
OG0 ‘@ 77 &
Brng - Dist Results
Re=u1t1 |Cade [P1at

Point ID
Azymut - Odlegt.>, kazdy wynik

Easting . 764355 9757 n musi by¢ zapisany indywidualnie na

Northing : 252923.1214 o odpowiedniej stronie.

Ortho Ht . w  ROZWA1 (F3) lub ROZW2 (F3)

By przeglada¢ pierwszy lub drugi
wynik. Dostepne dla <Metoda:

[GTat
STORE| COORD| RSLT2| | STAKE| PAGE | Azymut - Odlegt.>.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Wprowad- Identyfikator punktu COGO. Stosowany jest skon-

zane przez figurowany szablon Nr punktu. Nr moze by¢

uzytkownika |zmieniany w nastepujacy sposob:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje typdw Nr
punktéw po Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szablonu
Nr punktu.

<Wys. Orto:> | Wprowad- Sugerowana jest wysokos¢ pierwszego punktu
lub <Wys. zane przez uzywanego do obliczen COGO. Wysokos¢, ktora
Elips.:> uzytkownika | ma by¢ zapisana z obliczonym punktem moze by¢
wpisana.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
linii okreslajg dostepnosc¢ pdl i klawiszy-operatoréw. Sg one identyczne z kodami
tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-
znym GPS1200.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

COGO
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3.7 Obliczenie COGO - Metoda obliczenia Linii/t.uku

&

Diagramy
Obliczenia na linii

Funkcjonalno$¢ wszystkich ekranow i pdl jest podobna dla COGO obliczen na linii i
na tuku. Dla ufatwienia, w tym rozdziale opisane zostaty obie metody obliczen
COGO. Uzywane sg nazwy ekrandw, nazwy pdl i wyjasnienia dla linii. Gdy jest to
konieczne podawane sg dodatkowo informacje dotyczace obliczen dla tuku.

Rzut na linie

Gps12_119 PO

Punkt na domiarze

Gps12_119 PO

Podziat linii

_d _ d d _ d _
PO P1
GPS12_144

Codt . dt . dt . d2
PO P1
GPS12_145

Wielkosci znane

P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
P2 <Punkt Domiaru:>

Do obliczenia

P3  Punkt na domiarze

d1 <Rzedna-XX:>

d2 <AOdcieta-XX:>

Wielkosci znane

P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1 <Rzedna-XX:>

d2 <AOdcieta-XX:>

Do obliczenia

P2 <Punkt Domiaru:>

P3  Punkt na domiarze

Linia dzielona wedtug <Metoda: Liczba
segmentow>

P1  <Punkt Poczatkowy:>

P2 <Punkt Koncowy:>

d Segmenty jednakowych rozmiaréw
bedace wynikiem podziatu linii
przez pewnag liczbe punktow.

Linia dzielona wedtug <Metoda:
Dlugosé segmentu>

P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1 <Dlugos¢ Seg:>

d2 Pozostaly segment
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Diagramy Licz srodek tuku

Obliczenia na tuku Wielkosci znane

P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1  <Promien tuku:>

Do obliczenia

P2 Srodek tuku

d2 <Dlugosé tuku:>

GPS12_158

Rzut na linie

Wielkosci znane

P1  <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
P2 <Punkt Domiaru:>

Do obliczenia

P3  Punkt na domiarze

d1 <ARzedna-XX:>

d2 <AkukOdc-XX:>

GPS12_121

Punkt na domiarze

Wielkosci znane

P1 <Punkt Poczatkowy:>
P2 <Punkt Koncowy:>
d1 <ARzedna-XX:>

d2 <AkukOdc-XX:>

Do obliczenia

P2 <Punkt Domiaru:>

P3  Punkt na domiarze

GPS12_121

Wejscie Szukaj w rozdziale "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wprowadzenie
danych Linii.

COGO Ustawienie dla <Zadanie:> i <Metoda:> w tym ekranie okresla dostgpnos¢ pdéznie-

Wprowadzenie jszych pol.

danych Linii, Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostgpnymi dla COGO Obliczeh

strona Wpr - dane  wspdtrzednych punktu z Az i D. Informaciji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Zadanie:> |Lista wyboru Typ COGO obliczenia linii/luku.

<Metoda:> Metoda, wedtug ktérej linia bedzie zdefiniowana.
3 Punkty Stosuje trzy znane punkty do okreslenia tuku.
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Pole

Opcja

2
Punkty/Promien

2 Stycz/Promien

2 Stycz/Dt. tuku

Opis
Okreslenie tuku za pomocg dwdch znanych
punktéw i promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomocg dwdch stycznych i
promienia tuku.

Okreslenie tuku za pomocg dwdch stycznych i
dtugosci tuku.

2 Stycz/Dt. Okreslenie tuku za pomocg dwdch stycznych i
cieciw diugosci cigciwy tuku.
<Pkt. Lista wyboru Poczatkowy punkt linii/fuku.
poczatk.:>
<Drugi Lista wyboru Drugi punkt fuku.
punkt:>
<Pkt. Lista wyboru Koncowy punkt linii/fuku. Dostepny dla
koncowy:> <Metoda: 2 Punkty>.
<Punkt 1:> Lista wyboru Punkt pierwszej stycznej. Dostepny dla
<Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda: 2
Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2 Stycz/Dt.
cieciw>.
<Punkt PP:> |Lista wyboru Punkt przeciecia dwoch stycznych. Dostepny
dla <Metoda: 2 Stycz/Promien>, <Metoda: 2
Stycz/Dt. tuku> oraz <Metoda: 2 Stycz/Dt.
cieciw>.
<Punkt 2:> |Lista wyboru Punkt drugiej stycznej. Dostepny dla <Metoda:
2 Stycz/Promien>, <Metoda: 2 Stycz/Dt. tuku>
oraz <Metoda: 2 Stycz/Dt. cieciw>.
<Azymut:> |Wprowadzane Azymut linii. Dostepne dla <Metoda:
przez Pkt/Azym/Odleg>.
uzytkownika
<D_poz. - Wprowadzane Pozioma odlegto$¢ miedzy punktem
XX:> przez poczatkowym a koncowym linii. Dostepna
uzytkownika dla<Metoda: Pkt/Azym/Odleg>.
<Promien:> |Wprowadzane Promien fuku. Dostepne dla <Metoda: 2
przez Punkty/Promien>.
uzytkownika
<Dt tuku:> | Wprowadzane Dtugos¢ tuku. Dostepna dla <Metoda: 2
przez Stycz/Dt. tuku>.
uzytkownika
<Dt Wprowadzane Diugosc¢ cigciwy. Dostgpna dla <Metoda: 2
cieciwy:> przez Stycz/Dt. cieciw>.
uzytkownika
<Pkt. Lista wyboru Punkt domiaru. Dostepny dla <Zadanie: Rzut
domiaru:> na linie>.

GPS1200
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COGO
XX Wyniki,
strona Wynik

Pole Opcja Opis
<Odcieta- Wprowadzane Pozioma odlegtos$¢ od punktu poczatkowego do
XX:> przez punktu na domiarze. Dostgpna dla <Zadanie:
uzytkownika Punkt na domiarze>.
<AtukOdc- |Wprowadzane Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku od punktu
XX:> przez poczatkowego do punktu na domiarze.
uzytkownika Dostepna dla <Zadanie: Punkt na domiarze>.
<Rzedna- Wprowadzane Odlegtos$é miedzy punktem rzutu na linie a
XX:> przez punktem domiaru. Dodatnia warto$¢ na prawo
uzytkownika od linii a ujemna na lewo. Dostgpna dla
<Zadanie: Punkt na domiarze>.
<ARzedna- |Wprowadzane Odlegtos¢ migdzy punktem rzutu na lini¢ a
XX:> przez punktem domiaru. Dodatnia wartos$¢ na prawo a
uzytkownika ujemna na lewo od tuku. Dostepna dla
<Zadanie: Punkt na domiarze>.

Kolejny krok

JEZELI TO

<Zadanie: Licz Srodek
tuku>, <Zadanie: Rzut na
linig> lub <Zadanie: Punkt
na domiarze>

LICZ (F1) obliczenie wyniku. Szukaj w paragrafie
"COGO XX Wyniki, strona Wynik".

<Zadanie: Podziat linii> LICZ (F1) wejscie do COGO Podziat linii. Szukaj

w paragrafie "COGO Podziat Linii".

Wyswietlane sg obliczone wspétrzedne.

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informaciji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Wprowadzane Identyfikator punktu COGO. Stosowany jest

przez skonfigurowany szablon Nr punktu. Nr moze

uzytkownika by¢ zmieniany w nastepujacy sposoéb:

* By rozpocza¢ nowg sekwencje typédw Nr
punktéw po Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

COGO
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coGo
XX Wyniki,
strona Kod

Pole Opcja Opis

<Wys. Orto:> | Wprowadzane Sugerowana jest wysokos$¢ poczatkowego

lub <Wys. przez punktu liniifuku. Wysokosé, ktéra ma by¢

Elips. :> uzytkownika zapisana z obliczonym punktem moze by¢
wpisana.

<Pkt. Dane wyjsciowe | Nr punktu domiaru. Dostepny dla <Zadanie:

domiaru:> Rzut na linie>.

<AOdcieta- |Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$é od punktu poczatkowego do

XX:> punktu na domiarze. Dostepny dla <Zadanie:
Rzut na linie>.

<AtukOdc- |Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$¢ wzdtuz tuku od punktu

XX:> poczatkowego do punktu na domiarze.
Dostepny dla <Zadanie: Rzut na linie>.

<ARzedna- |Dane wyjsciowe |Odlegto$¢ miedzy punktem rzutu na linie a

XX:> punktem domiaru. Dodatnia warto$¢ na prawo
od linii a ujemna na lewo. Dostepny dla
<Zadanie: Rzut na linie>.

<Dt. Linii:> | Dane wyjsciowe |Dtugos¢ linii od punktu poczatkowego do
koncowego. Dostepna dla <Zadanie: Punkt na
domiarze>.

<Azymut Dane wyjsciowe |Azymut linii od punktu poczatkowego do

Linii:> koncowego. Dostepna dla <Zadanie: Punkt na
domiarze>.

<Promien Dane wyjsciowe | Obliczony promien tuku. Dostepny dla

tuku:> <Zadanie: Licz srodek tuku> oraz <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

<Dt. tuku:> Dane wyjsciowe | Obliczona dtugos¢ tuku. Dostepny dla
<Zadanie: Licz srodek tuku> oraz <Zadanie:
Punkt na domiarze>.

<Azym.Pkt.D | Dane wyjsciowe |Azymut punktu domiaru od rzutu na linie do

om:> punktu domiaru. Dostepna dla <Zadanie: Punkt

na domiarze>.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
linii okreslajg dostepnosé pdl i klawiszy-operatoréow. Sg one identyczne z kodami
tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-
znym GPS1200.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.
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COGO
Podziat Linii

COGO
Wyniki podziatu
linii

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> W jaki sposéb linia jest dzielona. Szukaj w
paragrafie "Diagramy Obliczenia na linii".

Kat Delta Podziat tuku ze wzgledu na wartosci

katowe.

<Dt. Linii:> Dane wyj$ciowe Obliczona dtugos¢ linii pomiedzy
wybranym <Punktem poczatkowym:> a
<Punktem konncowym:>.

<Dt tuku:> Dane wyjsciowe Obliczona dtugosc tuku.

<Liczba Odc.:>

Wprowadzana
przez uzytkownika

lub dane wyjsciowe

Liczba odcinkéw linii.

<Dt. Odc.:>

Wprowadzana
przez uzytkownika

lub dane wyjsciowe

Obliczona dtugosc¢ kazdego odcinka linii
lub wymagana dtugos$¢ odcinka.

<D}.Ost.Odc.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda: Dit. Odc.>.
Dtugos¢ ostatniego odcinka.

<Kat Delta:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wartos¢ katowa, wedtug ktérej okreslane
beda nowe punkty na tuku.

<Start NrPkt:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Nr przypisywany pierwszemu nowemu
punktowi linii.

<Ink. NrPkt:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

<Start NrPkt:> wzrasta numerycznie dla
drugiego, trzeciego itd. punktu linii.

Kolejny krok

LICZ (F1) by wejs¢ do COGO Wyniki Podziatu linii.

Obliczone sg wspotrzedne nowych punktow. Wysokosci sg obliczane ze skosnej
odlegtosci pomigdzy <Punktem poczatkowym:> a <Punktem kohncowym:>.

Pole

Opcja

Opis

<Liczba odc.:>

Dane wyjsciowe

Dotyczy koncowej liczby odcinkéw linii
wigcznie z ostatnim odcinkiem, jezeli jest.

<D}.Ost.Odc.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda: Dt. Odc.>. Dlugos¢
ostatniego odcinka.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

COGO
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3.8 Obliczenie COGO - Metoda Przesuwu, Obrotu & Skalowania
(Reczna)

Opis Obliczenie COGO Przesuwu, Obrotu & Skalowania (Reczna) dotyczy przesuwu i/lub
obrotu i/lub skalowania jednego lub kilku znanych punktéw. Wartosci przesuwu i/lub
obrotu i/lub skalowania sa wprowadzane recznie.

Diagramy a

P1e
i
]
1
i P2e
| ]
/) :
s b b Przesuw
% Ple—--s’ ): ¥ a Wysokosci
J o b Y
L P1-P2  Znany punkt
GPS12_155 p2e---- P1-P2" Przesuniety punkt
a
{ Obroét
.p 2 Wysokosci
~-oPT . Y
AP0 X : b
ya PO <Pkt obrotu:>
P1-P2  Znany punkt
GPS12_156 P1’-P2’ Punkt obrécony
a
Skala
P5 P4 a Wysokosci
pE T pa " b Y
A ° b P1 <Pkt obrotu:>, moze by¢ staty
/\f L -P1 a wszystkie pozostate punkty sg
‘.PZ S P3, wtedy skalowane od niego
p2’ P3’ P2-P5 Znany punkt
GPS12_157 P2’-P5’ Skalowany punkt

Wejscie Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Przesuw, Obroét & Skalow-
anie.
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COGO

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Punkty

COGO

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Przesuw

Wymienione sg punkty wybrane do przesuwu, obrotu i/lub skalowania.

17:27 H_«,u ™~ SiER LICZ (F1)

COGO 5048 By wykonac obliczenie przesuwu

A dpiliy, Wi 1 Skalm“'e x| obrotu i skalowania i kontynuowaé w

Punkty |Przesim | Ohrat |Skala

Kod punktu pozniejszym ekranie. Obliczone
----- punkty COGO nie zostaly jeszcze
“““ zapisane.

DODAJ (F2)

By dodac¢ wszystkie punkty akty-
wnego obiektu do listy. Zastosow-
[@iat anie wybranego sortowania i filtru.

LICZ | DOD |DOD 1| USUN |DALSZ|STRON| DOD 1 (F3)

By doda¢ jeden punkt z aktywnego
obiektu do listy. Zastosowanie
wybranego sortowania i filtru.

USUN (F4)

By usuna¢ podswietlony punkt z listy.
Sam punkt nie zostaje usuniety.

DALSZ (F5)

By wyswietli¢ informacje o kodach,
jezeli zostaty zapisane z punktami,
czas i date zapisu punktow, jakosé
wspotrzednych 3D i klase.

SHIFT UsunW (F4)

By usuna¢ wszystkie punkty z listy.
Same punkty nie sg usuwane.

SHIFT ZAKRE (F5)

Okreslenie zakresu punktéw z akty-
wnego obiektu, ktéry ma by¢ dodany
do listy.

Kolejny krok
STRON (F1) wejscie do COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie, strona Przesuw.

Ustawienie dla <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnos$c¢ pdzniejszych pol.
Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informaciji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktérej przesuw bedzie
okreslany dlaAY, A Xi A Wysok.

<Z pkt.:> Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Uzyj 2 Punkty>. Nr
pierwszego znanego punktu do obliczenia
przesuwu.

COGO
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coGo

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Obroét

Pole

Opcja

Opis

<Na pkt.:> Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Uzyj 2 Punkty>. Nr
drugiego znanego punktu do obliczenia
przesuwu.
<Azymut:> Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Wpisz Azym, OdlI,
przez uzytkownika | H>. Azymut okre$la kierunek przesuwu.
<D_poz. - Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Wpisz Azym, Odl,
XX:> przez uzytkownika | H>. Wielko$¢ przesuwu punktu oryginalnego
do COGO punktu obliczonego.
<AY:> Wprowadzana Wielko$¢ przesuwu wspotrzednych Y.
przez uzytkownika
lub dane wyjsciowe
<A X:> Wprowadzana Wielkos$¢ przesuwu wspétrzednych X.
przez uzytkownika
lub dane wyjsciowe
<A Wysok.:> | Wprowadzana Wielkos¢ przesuwu wysokosci.

przez uzytkownika
lub dane wyjsciowe

Kolejny krok

STRON (F6) wejscie do COGO Przesuw, Obrot & Skalowanie, strona Obrot.

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspbétrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> |Lista wyboru Metoda, wedtug ktorej bedzie okreslany kat
obrotu.
<Pkt Lista wyboru Punkt, wzgledem ktérego wszystkie punkty
obrotu:> beda obracane.
<Istniejacy |Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Obliczone>. Znany
Az:> przez uzytkownika | kierunek przed obrotem.
<Nowy Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Obliczone>. Znany
Azymut:> | przez uzytkownika | kierunek po obrocie.
<Obrét:> Wprowadzana Warto$¢, wedtug ktorej punkty beda obracane.
przez uzytkownika
lub dane wyjs-
ciowe

Kolejny krok

STRON (F6) wejscie do COGO Przesuw, Obrot & Skalowanie, strona Skala.
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COGO

Przesuw, Obrét &
Skalowanie,
strona Skala

COGO

Zapis Przesuw,
Obrot & Skalow.,
strona Ogéine

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla COGO Obliczen
wspotrzednych punktu z Az i D. Informaciji o klawiszach-operatorach szukaj w "3.5
Obliczenie COGO - Wspotrz. punktu z Az i D".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru Metoda, wedtug ktérej okreslany bedzie
wspotczynnik skali.
<Istnie;j. Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Obliczone>. Znana
OdlI:> przez odlegtos¢ przed skalowaniem. Wartos¢ ta jest
uzytkownika stosowana do obliczenia wspotczynnika skali.
<Nowa Wprowadzane Dostepny dla <Metoda: Obliczone>. Znana
Odleg.:> przez odlegtos¢ po skalowaniu. Wartos¢ ta jest
uzytkownika stosowana do obliczenia wspotczynnika skali.
<Skala:> Wprowadzana Wspodtczynnik skali stosowany w obliczeniu.
przez
uzytkownika lub
dane wyjs$ciowe
<Uzyj Pt Nie Skalowanie jest wykonywane przez
Obrot:> przemnozenie oryginalnych wspofrzednych

Tak

punktéw przez <Skale:>.

<Skala:> jest zastosowana przy réznicach
wspotrzednych wszystkich punktéw okreslo-
nych jako <Pkt obrotu:> wybranych na stronie
Obrét. Wspotrzedne <Pkt obrotu:> nie zmienig
sie.

Kolejny krok

LICZ (F1) wykonanie przesuwu, obrotu i skalowania oraz wejscie do COGO Zapis
Przesuw, Obrot & Skalow..

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Wybran. Dane wyjsciowe | Liczba punktéw wybranych do przesuwu, obrotu

Pktow:> i/lub skalowania.

<Zapis- Lista wyboru Obliczone punkty COGO bedg zapisane w tym

Obiekt:> obiekcie. Punkty oryginalne nie sg kopiowane
do tego obiektu.

<Dodaj Tak lub Nie Aktywacja stosowania dodatkowych identyfika-

Identyf:> toréw dla Nr obliczonych punktéw COGO.

<ldenty- Wprowadzane Maksymalnie czteroznakowy identyfikator doda-

fikator:> przez uzytkownika | wany jest na poczatku lub na koncu obliczonych

punktéw COGO.

COGO
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CcoGO

Wyniki Przesuw,
Obrot & Skalow.
strona Wynik

Pole Opcja Opis
<Prefix/Suff | Prefix Dodaje ustawienie <ldentyfikator:> na
ix:> poczatku oryginalnych Nr punktéw.
Suffix Dodaje ustawienie <ldentyfikator:> na koncu
oryginalnych Nr punktéw.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) przejscie do Wyniki Przesuw, Obrét & Skalow., strona Wynik.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<llos¢ Dane wyjsciowe |Liczba nowych punktow.
nowych

Ptow:>

<LiczbaPtow
pomin.>

Dane wyjsciowe

Liczba punktéw pominietych lub okreslonych
jako niezdolne do konwersji wspoétrzednych lub
punktéw z identycznymi Nr juz istniejacych w
<Zapisanym Obiekcie:>.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie.
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3.9 Obliczenia COGO - Przesuw, Obrot & Skala (Pty dost.)

Opis Obliczenie COGO Przesuwu, Obrotu & Skali (Pty dost.) dotyczy zastosowania
przesuwow i/lub obrotu i/lub skali wzgledem jednego lub kilku znanych punktow.
Przesuw i/lub obroét i/lub skala sg obliczane z wybranych punktéw przy uzyciu trans-
formacji Helmerta 2D.
Liczba par punktéw dopasowania okresla czy wartosci przesuwu, obrotu i skali sg
obliczane.
Wejscie Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Dopasuj punkty wspoéine (n).
COoGO Ekran ten dostarcza liste punktow wybranych z aktywnego obiektu. Punkty sg
Dopasuj punkty stosowane do okreslenia transformacji Helmerta. Jezeli na liscie nie ma zadnej pary
wspélne (n) punktéw dopasowania, dostepne sg wszystkie klawisze-operatory.
s LT aAl T mo2Md Licz (F1)
Dopasuj punkty wspo'lne (3) X] Potwierdzenie wyboru, obliczenie
Pt Fradiowy Pt Dnralnmy Nnpasig transformacji oraz kontynuacja w
P H kolejnym ekranie.
P2 P3 P in NOWY(F2)
By dopasowac kolejng pare
punktow. Para ta jest dodawana do
listy. Nowy punkt moze by¢ wprow-
adzony recznie. Szukaj w paragrafie
[@iat "Punkty dopasowania krok po
LICZ | NOWY | EDYC | USUN | ZHIEN| POPRA| kroku".
EDYC (F3)
By edytowac¢ podswietlong pare
punktéw dopasowania.
USUN (F4)
By usuna¢ podswietlong pare
punktéw dopasowania z listy.
DOPAS (F5)
By zmieni¢ typ dopasowania dla
podswietlonej pary punktow
dostosowania.
POPRA (F6)
By wyswietli¢ liste punktéw dopa-
sowania stosowanych w obliczeniu
transformaciji i przypisanych im
poprawek.
SHIFT PARAM (F5)
By zdefiniowa¢ parametry uzywane
w transformac;ji 2D. Szukaj w para-
grafie "Parametry”.
Opis kolumn
Kolumna Opis
Pt Zrédtowy | Nr punktéw oryginalnych do obliczen przesuwu i/lub obrotu i/lub
skali.
Pt Docelowy | Nr punktéw celu do obliczen przesuwu i/lub obrotu i/lub skali.
COGO GPS1200 47




Punkty dopasow-
ania krok po kroku

Kolumna Opis

Dopasuj Typ dopasowania, ktére ma by¢ wykonane miedzy punktami. Infor-

macja ta jest uzywana w obliczeniu transformacji. Pozycja &
Wysokosé, Tylko Pozycja, Tylko Wysokosé¢ lub Brak.

Brak usuwa dopasowane punkty z obliczen transformacji ale nie
usuwa ich z listy. Moze to by¢ przydatne w udoskonaleniu
poprawek.

Kolejny krok

LICZ (F1). Obliczone wartosci przesuwu, obrotu i skali sg wyswietlane w COGO
Przesuw, Obroét & Skala. Nie moga by¢ one edytowane. Pozostate funkcje obliczen
sg bardzo podobne do obliczen COGO Przesuw, Obrét & Skalowanie (Rgczne).
Szukaj w "3.8 Obliczenie COGO - Metoda Przesuwu, Obrotu & Skalowania
(Reczna)".

Dopasowywanie nowych punktéw i edycja punktéw sg bardzo podobne.

Krok

Opis

1.

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wej$¢ do COGO Dopasuj punkty
wspoélne.

NOWY (F2) lub EDYC (F3)

COGO Wybierz punkty dostosowania lub COGO Edytuj punkty
dostosowania

<Pt Zrédtowy:> Oryginalny punkt do obliczenia przesuwu i/lub obrotu
i/lub skali.

<Pt Docelowy:> Punkt celu do obliczenia przesuwu i/lub obrotu i/lub
skali.

<Typ dostosow.:> Typ dostosowania, ktére ma by¢ wykonane pomiedzy
punktami wybranymi w <Pt Zrédtowy:> i <Pt Docelowy:>. Pozycja &
Wysokosé, Pozycja Tylko, Tylko Wysokosé¢ lub Brak.

Wybierz punkty dostosowania.

POMIA (F5). By recznie zmierzy¢ punkt i zapisa¢ wynik w aktywnym
obiekcie.

KONT (F1) powrét do COGO Dopasuj punkty wspélne (n) i dodanie
nowej pary punktéw dostosowania do listy punktéw dostosowania.

Parametry Wyswietlane sg wartosci do ustawien przesuwu, obrotu i skalowania.
Kolejny krok
JEZELI ORAZ TO
pole wyswietla ----- parametr musi by¢ podswietl pole. Wprowadz
ustawiony na warto$¢ | warto$¢ parametru. STALY
(F4).
pole wyswietla wartos¢ | parametr musi zosta¢ | podswietl pole. OBLCZ (F4).
obliczony
wszystkie parametry - KONT (F1) by wréci¢ do COGO
zostaty skonfigurowane Dopasuj punkty wspdlne (n).
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3.10

Diagramy

Obliczenie COGO - Podziat powierzchnii

Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii
1. Wg okreslonej Linia réwnolegta | Wg diugosci
linii
Procentowy Linia réwnolegta |-
3. Wg powierzchnii |Linia réwnolegta |-
PO <Punkt A:>
okreslonej linii
P1 <Punkt B:>
okreslonej linii
P2  Pierwszy nowy
punkt COGO
P3  Drugi nowy punkt
COGO
d <Odleg.
GPS12_160 pozioma:>
Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii
1. Wg okreslonej Linia Wg dtugosci
linii prostopadta
2. Procentowy Linia -
prostopadta
3. Wg powierzchnii |Linia -
prostopadta
PO <Punkt A:>
okreslonej linii
P1 <Punkt B:>
okreslonej linii
P2  Pierwszy nowy
punkt COGO
P3  Drugi nowy punkt
COGO
d <Odleg.
GPS12_161 pozioma:>
COGO GPS1200 49




Metoda podziatu
powierzchnii

<Podziat:>

<Przy uzyciu:>

<Przesuw:>

1.

Wg okreslonej
linii

Linia réwnolegta

Przez punkt

PO

P1

P2

<Punkt A:>
okreslonej linii
<Punkt B:>
okreslonej linii
<Przez punkt:>; w
tym przypadku jest
to znany punkt
istniejacej granicy

P3 P3  Nowy punkt COGO
GPS12_164 PO« d <0d_|eg.
pozioma:>
Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>

powierzchnii

1.

Wg okreslonej
linii

Przez punkt

GPS12_165

PO

Linia

prostopadia
PO
P1
P2
P3
d

<Punkt A:>
okreslonej linii
<Punkt B:>
okreslonej linii
<Przez punkt:>; w
tym przypadku jest
to znany punkt
istniejacej granicy
Nowy punkt COGO
<Odleg.
pozioma:>

Metoda podziatu <Podziat:> <Przy uzyciu:> |<Przesuw:>
powierzchnii

1. Procentowy Linia skrecona |-

2. Wg powierzchnii |Linia skrecona |-
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Wejscie

COGO
Wybierz obszar do
podziatu

GPS12_163

PO Pierwszy nowy
punkt COGO

P1  Drugi nowy punkt
COGO

P2 <Pkt obrotu:>

a <Azymut:>

Szukaj w "3.2 Wejscie do COGO" by wejs¢ do COGO Wybierz obszar do podziatu.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Uzyj Wybierz istniej By uzy¢ obszar z <Obiektu:> wybranego w
obszar:> COGO COGO Poczatek. Obszar moze byé
edytowany oraz nowy obszar moze by¢ utwor-
zony z punktéw istniejacych w <Obiekcie:>.
Pomiar nowy By pomierzy¢ punkty, ktére nie znajduja sie
obsz jeszcze w obiekcie. Punkty bedg dodane do
nowego obszaru.
<ID Lista wyboru lub By wybraé obszar do podziatu lub wprowadzi¢
Obszaru:> wprowadzane nazwe dla nowego obszaru.
przez uzytkownika
<llos¢ Dane wyjsciowe Liczba punktéw tworzacych obszar.
punktow:>
<Powi- Dane wyjsciowe Rozmiar wybranego obszaru.
erzchnia:>
<Obwéd:> Dane wyjsciowe Obwadd obszaru.

Kolejny krok

JEZELI

TO

<Uzyj obszar:
Wybierz istniej>

KONT (F1) by wej$¢ do COGO Okresl jak podzieli¢ obszar.
Szukaj w paragrafie "COGO Okresl jak podzieli¢ obszar,
strona Wpr - dane".

<Uzyj obszar:
Pomiar nowy
obsz>

KONT (F1) by wejs¢ do COGO Pomiar: Nazwa Obiektu.

Mozliwy jest pomiar punktéw dodawanych do nowego

obszaru.

COGO Pomiar: Nazwa Obiektu

« Zakonczenie pomiaru obszaru i zapis obszaru:
KONCZ (F4) a nastepnie ZAPIS (F1).

* By wréci¢ do COGO Wybierz Obszar do podziatu:
ESC.

COGO
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COGO

Okresl jak podzieli¢
obszar,

strona Wpr - dane

A¥:13 ‘
COGO

Wpr-dane |Mapa
Podzial wyg.
Uzyj

Sub-Pow. Flas

Punkt A
Punkt B
Przesuw

D_poz.

4§,L1a >B
9 128

B o
Okres1 jak podzielié ohszar X

Zdefiniow. 1

Linia réwnolegla
20.86 %

*\, e, ED‘ LICZ (F1)

AB By dokona¢ podziatu obszaru i
kontynuowac w kolejnym ekranie.
Obliczone punkty COGO nie zostaty
jeszcze zapisane.

INV (F2)

iniall

1005 o o -
101 0% By obliczy¢ warto$¢ odlegtosci z
0 odlegtosc dwach istniejgcych punktow.
20,000 Dos@epne gdy <D_poz.:> jest
LERD podswietlona.

LICZ | Az D |ROZHI|0STAT|HIERZ|STRON| ROZMI (F3) oraz PROC (F3)

By wyswietla¢ procentowy rozmiar
sub-obszaru.

OSTAT (F4)
By wybra¢ warto$¢ odlegtosci z
poprzednich obliczen COGO.
Dostepne gdy <D_poz.:> jest
podswietlona.

POMIA (F5)
By recznie pomierzy¢ punkt do
obliczen COGO. Dostepny gdy
<Punkt A:>, <Punkt B:>, <Pkt
obrotu:> lub <Przez punkt:> jest
podswietlony.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowa¢ program uzytkowy
COGO.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Podziat Lista wyboru Pole to okresla w jaki sposob definiowany jest
wg:> rozmiar sub obszaru.
<Przy Linia Granica bedzie réwnolegta do linii okre$lonej
uzyciu:> réwnolegta przez <Punkt A:> i <Punkt B:>.
Linia Granica bedzie prostopadta do linii okreslonej
prostopadta przez <Punkt A:> i <Punkt B:>.
Linia skrecona | Granicg bedzie linia skrecona wokot<Pkt
obrotu:> przez <Azymut:>.
<Sub-Pow.- |Wprowadzane Dla <Podziat wg: Procentowo> oraz <Podziat
Ptas:> przez wg: Obszarowo>. Rozmiar sub obszaru musi

uzytkownika

byé wprowadzony w % lub m?.

Podczas podziatu obszaru przy uzyciu linii
réwnolegtej lub prostopadtej linia odniesienia
definiowana jest przez <Punkt A:> oraz <Punkt
B:>. Kierunek nowe;j linii jest zawsze taki sam
jak kierunek linii odniesienia. Sub obszar
zawsze znajduje sie po lewej stronie linii
podziatu.
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COGO

Wynik podziatu
obszaru,
strona Wynik

Pole

Opcja

Opis

Dane wyjsciowe

Podczas podziatu obszaru za pomocg <Pkt
obrotu:> oraz <Azymutu:>. Sub obszar
zawsze znajduje sie po lewej stronie linii
podziatu.

Dla <Podziat wg: Zdefiniow. linia>. Rozmiar
sub obszaru jest obliczany i wyswietlany.

<Punkt A:>

Lista wyboru

Pierwszy punkt linii uzywanej jako odniesienie
dla nowej rownolegtej lub prostopadtej granicy.

<Punkt B:>

Lista wyboru

Drugi punkt linii uzywanej jako odniesienie dla
nowej rownolegtej lub prostopadtej granicy.

<Przesuw:>

Wg dlugosci

Przez punkt

Dostepny dla <Podziat wg: Zdefiniow. linia>.

Nowa granica bedzie przebiegata w pewnej
odlegtosci od linii zdefiniowanej przez <Punkt
A:> i <Punkt B:>.

Nowa granica bedzie przebiegata przez punkt
zdefiniowany w <Przez punkt:>.

<Przez Lista wyboru Dostepny dla <Przesuw: Przez punkt>. Punkt,

punkt:> przez ktéry bedzie przebiegata nowa granica.

<Pkt Lista wyboru Dostepny dla <Uzyj: Linia skrecona>. Punkt,

obrotu:> dookota ktérego wyznaczona zostanie nowa
granica przez <Azymut:>.

<Azymut:> |Dane wyjsciowe |Dostepny dla <Uzyj: Linia skrecona>. Kat
wyznaczenia nowej granicy od <Pkt obrotu:>
do nowego punktu COGO.

<D_poz. - Wprowadzana Odlegtos¢ od linii do nowej granicy zdefinio-

XX:> przez wana przez <Punkt A:> oraz <Punkt B:>.

uzytkownika lub
dane wyjsciowe

Kolejny krok

LICZ (F1) wykonanie podziatu obszaru i wejscie do COGO Wynik podziatu

obszaru.

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Stos. pow.:>

Dane wyj$ciowe

Procentowy stosunek rozmiaréw dwéch
sub obszaréw.

<Pow. 1-Plas:>

Dane wyjsciowe

Rozmiar pierwszego sub obszaru w mZ.

<Pow. 2-Plas:>

Dane wyjsciowe

Rozmiar drugiego sub obszaru w m=2.

Kolejny krok

KONT (F1) wejécie do COGO Wyniki podziatu Obszaru.

COGO
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COGO

Wyniki podziatu
Obszaru,
strona WynikX

Wyswietlane sg wspotrzedne punktow przeciecia nowej granicy z oryginalnym
obszarem.
1718 ‘ %,11- 9% >s = % gl ZAPIS (F1)
COGO + 3 1 B LPAB By zapisa¢ dwa wyniki i wréci¢ do
T MR 1 A °"“”“ COGO Wybierz Obszar do
podziatu po zapisie obu punktow.
WSPRZ (F2)
By przegladac inne typy wspotrzed-

Nr punktu

Y {wsch) : 148463.165 n
X (pin) : 23203.552 n nych.
H ortom e [ ROZW1 (F3) lub ROZW2 (F3)
By przegladac pierwszy lub drugi
[@iaw® wynik.
ZAPIS|WSPRZ|ROZW2| |ITYczZ | STRON| TYCZ (F5)

By tyczy¢ obliczony punkt COGO.
SHIFT H_ELI (F2) oraz SHIFT ORTOM
(F2)
By zmienia¢ pomiedzy wysokoscig
ortometryczng a elipsoidalna.
SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, r6znym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis wynikéw i wejscie do COGO Wybierz Obszar do podziatu. Dla
<Zapisz Raport: Tak> w COGO Konfiguracja, strona Raport wynik jest zapisy-
wany w raporcie.
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Okreslenie Ukt. wspétrzednych - Ogodlne

4.1

Opis

Wymagania
okreslenia trans-
formaciji

Wymagania
dotyczace punktéw
kontrolnych

&

Metody okreslenia
Uktadu wspétrzed-
nych

Streszczenie

Punkty pomiaru GPS sg zawsze zapisywane w globalnym geocentrycznym uktadzie
odniesienia znanym jako WGS 1984. W celu przeliczenia wspétrzednych WGS 1984
na wspotrzedne uktadu lokalnego, utworzony musi by¢ uktad wspotrzednych. Czes¢
uktadu wspéirzednych jest stosowana do transformacji wspétrzednych uktadu WGS
1984 do wspotrzednych uktadu lokalnego.

Program uzytkowy Okreslenie Uktadu wspotrzednych umozliwia:
» okreslenie parametréw nowej transformacji.
* przeliczenie parametréw obecnej transformacii.

By okresli¢ transformacije niezbedne sa punkty kontrolne, ktérych pozycje sa znane
zaréwno w ukfadzie WGS 1984 jak i w lokalnym uktadzie wspétrzednych. Im wiecej
jest wspdlnych dla uktadéw punktéw tym bardziej doktadnie bedg obliczone param-
etry transformacji. W zalezno$ci od rodzaju zastosowanej transformacji, szczegoty
dotyczace odwzorowania, lokalnej elipsoidy i lokalnego modelu geoidy moga byé
niezbedne.

« Punkty kontrolne stosowane do transformacji powinny otacza¢ obszar, ktérego
transformacja dotyczy. Pomiar lub przeliczanie wspétrzednych znajdujacych sie
poza obszarem otoczonym punktami kontrolnymi nie jest dobrym rozwigzaniem
gdyz uzyskane wyniki mogg by¢ obcigzone btedem.

«  Gdy plik geoidy i/lub plik CSCS jest uzywany w okresleniu uktadu wspéirzed-
nych, punkty kontrolne muszg znajdowac sie w obszarze plikow.

Przy jednym wspdlnym punkcie kontrolnym ciagle mozliwe jest obliczenie transfor-
macji Klasycznej 3D, pod warunkiem, ze okreslony jest parametr skali i obrét. Taka
transformacja moze by¢ wykonywana w poblizu punktu kontrolnego.

Dostepne sg dwie rézne metody okreslenia uktadu wspotrzednych:

Metoda okreslenia
Uktadu wspétrzednych

Charakterystyka Opis

Normalna

Liczba potrzebnych
punktow kontrolnych

Stosowana transformacja

Jeden lub wiecej punktow
wspdlnych dla uktadu WGS
1984 i uktadu lokalnego.

1-krokowa, 2-krokowa lub
Klasyczna 3D, w zaleznosci
od liczby punktow kontrol-
nych i dostepnych informaciji.

Lokalizacja jednop-
unktowa

Liczba potrzebnych
punktow kontrolnych

Jeden punkt kontrolny dla
uktadu WGS 1984 i uktadu
lokalnego.
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Metoda okreslenia
Uktadu wspotrzednych

Charakterystyka

Stosowana transformacja

Opis

.

Jednokrokowa lub
dwukrokowa gdy znana
jest informacja o obro-
tach i wspotczynniku
skali.

Klasyczna 3D gdy obroty
majg by¢ ustawione na
wartos¢ zerowa a
wspotczynnik skali na
jeden.
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4.2
4.21

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP
Konfiruracja,
strona Metoda

Konfiguracja Okreslenia Ukt. Wspoétrzednych

Konfiguracja Okreslenia Ukt. Wspotrzednych - Normalna

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietlenie Okreslenie Ukt. wspotrzednych.

KONT (F1)

KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.

a|hjeN

W Okr. UK. WSP Konfiguracja, strona Metoda wybierz <Metoda
domysl.:

Normalna>.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatoréw sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zostaty zaznaczone.

711

4, L1 a"" >B
Okr . UK. WSP ‘+ 3

Kenfiguracja

_Mnindalpngrauki|K139in7na RDI

Hetoda domyél

DomysInie

Transformacja :

Domy&Inie

Trybh wysokosci:

Dopasuj domysl:

Klasyczna 3D

Elipsoidalna
Poz i Wysok

L)
% 0E| KONT (F1)

By akceptowac zmiany i wroci¢ do
poprzedniego ekranu.

STALY (F4) lub OBLCZ (F4)
Dostepny dla strony Klasyczny 3D
pod warunkiem, ze nie jest podswiet-
lony <Model transf.:>. By okresli¢,
ktére parametry sg obliczane lub

[@iat ustalane w Klasycznej transformagii

KONT | | | | | STRON| 3D.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda Normalna lub Metoda uzywana do okreslenia ukfadu
domysl.:> Jednopunktowa | wspétrzednych.

<Domyslinie |1-krokowa, 2- Domysina transformacja uzywana przy
Transfor- krokowa lub okreslaniu uktadu wspotrzednych.

macja:> Klasyczna 3D

<Domyslnie
Tryb
wysokosci:>

Ortometryczna
lub Elipsoidalna

DomysIny typ wysokosci stosowany podczas
okreslania uktadu wspotrzednych.

<Dopasuj
domysl:>

Poz & Wysok,
Tylko Pozycja,
Tylko wysokosé
lub <Brak>

Dostepne opcje zalezg od wyboru dokonanego
w <DomyslInie Transformacja:>. Parametry
punktu, ktére maja by¢ dopasowane pomiedzy
punktami w obu uktadach.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Poprawki.
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Okr. UK. WSP
Konfiguracja,

strona Poprawki

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Y (wsch):> | Wprowadzane Wartos$ci graniczne, powyzej ktérych poprawki
przez beda zaznaczone jako btedne.
uzytkownika
<X (ptn):> Wprowadzane Wartosci graniczne, powyzej ktérych poprawki
przez bedg zaznaczone jako btedne.
uzytkownika
<Wysok.:> Wprowadzane Wartosci graniczne, powyzej ktérych poprawki
przez bedg zaznaczone jako btedne.
uzytkownika
<Domysina |Brak, Metoda, wedtug ktorej poprawki punktow
Rozktad 1/Odleglos’(:xx kontrolnych beda rozktadane na obszarze trans-
Poprawek:> |lub interp. formac;ji.
kwadratow

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Klasyczna 3D.

Okr. UK. WSP Ustawienia tej strony okreslajg parametry stosowane w Klasycznej transformacji 3D.
Konfiguracja, =
strona Klasyczna JEZELI wartoscia | TO wartos¢ tego parametru bedzie
3D pola jest
----- obliczona.
dowolna liczba ustawiona na tg wartosc.
Kolejny krok
KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Okresl Uktad Wspétrz. - poczatek.
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4.2.2

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP
Konfiguracja,
strona Metoda

Okr. UK. WSP
Konfiguracja,
strona 1-krokowa

Konfiguracja Okreslenia Ukt. wspoétrzednych - Jednopunktowa

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietlenie Okreslenie Ukt. wspotrzednych.

KONT (F1)

KONF (F2) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Konfiguracja.

a|hjeN

W Okr. UK. WSP Konfiguracja, strona Metoda wybierz <Metoda
domysl.: Jednopunktowa>.

Klawisze-operatory sg identyczne z klawiszami dostepnymi dla <Metoda domysi.:
Normalna>. Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w "4.2.1 Konfiguracja
Okreslenia Ukt. Wspotrzednych - Normalna".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda Normalna lub Metoda uzywana do okreslenia ukfadu
domysl.:> Jednopunktowa | wspotrzednych.

<Domyslinie |1-krokowa, 2- DomysIna transformacja uzywana przy
Transfor- krokowa lub okreslaniu uktadu wspotrzednych.

macja:> Klasyczna 3D

<Domyslnie |Ortometryczna |Domysiny tryb wysokosci stosowany podczas
Tryb lub Elipsoidalna |okreslania uktadu wspétrzednych.
wysokosci:>

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone 1-krokowa.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Domysina |Uzyj Poin. Obrot w strone X, zdefiniowany przez WGS

Obrot:> WGS84 1984.
Wprowadz.Uzyt | Obrét moze by¢ wprowadzany recznie.
kow
Zbieznos¢ Kat pomiedzy X w ukt. ptaskim a X geodezyjnym
potudn w pewnym punkcie.
Dwa punkty Obrét okreslony przez dwa punkty w uktadzie
WGS84 WGS 1984.

<Domysina |Wprowadz.Uzyt | Wspétczynnik wysokosci skali moze by¢ wprow-

W.Sk. kow adzany recznie.

wysok.:>

Okreslenie Ukt. wspétrzednych - Ogolne
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Pole Opcja Opis
Znany pkt Wspéitczynnik wysokosci skali zdefiniowany
WGS84 przez punkt w uktadzie WGS 1984.
Znana wys. Wspétczynnik wysokosci skali zdefiniowany
WGS84 przez wysokos$¢ punktu w uktadzie WGS 1984.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone 2-krokowa.

Okr. UK. WSP Niektore pola sg identyczne z polami strony 1-krokowa. Dodatkowe pola sg
Konfiguracja, wyjasdnione ponizej.
strona 2-krokowa Opis pol

Pole Opcja Opis
<Domysina |Wprowadz.Uzyt | Wspodtczynnik skali moze by¢ wprowadzony
Skala:> kow recznie
Oblicz LW. Sk. | Oblicz taczny wspotczynnik siatki i wysokosci
skali.
<Dom. WSk |Wprowadz. Dostepny dla <Domysina Skala: Oblicz tW.
odwz.:> Uzytkow lub Sk.>. DomysIna metoda obliczania wspétczyn-
Znany Pkt nika skali siatki dla znanego punktu.
lokaln

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Klasyczna 3D.

Okr. UK. WSP Opis pol

Konfiguracja, - ,

strona Klasyczna Pole Opcja Opis

3D <Domysina |Uzyj H ptu Zrédto informacji o wysokosci stosowanej w
Wys. WGS84 lub Uzyj |transformac;i.
lokalna:> H ptu Lokal

Kolejny krok
KONT (F1) powrdt do Okr. UK. WSP Okresl Uktad Wspélrz. - poczatek.
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Okreslenie Ukt. Wspétrzednych - Normalna

5.1

Wejscie krok po
kroku

&

Okr. UK. WSP
Krok 1: Wybierz
Typ transformacji

Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspétrzednych

Krok

Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietlenie Okreslenie Ukl. wspétrzednych.

2
3. |KONT (F1).
4

W Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspétrz. -poczatek, wybierz <Metoda:
Normalna>.

5. KONT (F1) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
macji.

Jezeli uktad wspétrzednych zostat wybrany do edycji w Okr. UK. WSP Okres| Uktad
wspétrz.-poczatek, nacisniecie KONT (F1) otwiera Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (n).

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa Wprowadzane Charakterystyczna nazwa dla ukfadu
Transf.:> przez wspotrzednych. Jezeli odbywa sie aktualizacja
uzytkownika uktadu wspétrzednych, wyswietlana jest jego
nazwa.
<Typ 1-krokowa, 2- Dostepne podczas definiowania nowego ukfadu
transfor.:> krokowa lub wspotrzednych.
Klasyczna 3D
Dane wyjsciowe |Dostepne podczas aktualizacji uktadu
wspotrzednych. Pokazywany typ transformac;ji
jest identyczny z transformacjg uzywang w
biezacym uktadzie wspotrzednych.
<Tryb Ortometryczna |Dostepne podczas definiowania nowego ukfadu

wysokosci:>

lub Elipsoidalna

Dane wyjsciowe

wspotrzednych.

Dostepne podczas aktualizacji uktadu
wspotrzednych. Pokazywany tryb wysokosci
jestidentyczny z trybem uzywanym w biezacym
uktadzie wspotrzednych.

Kolejny krok

KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz parametry.
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Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Punkty
dostosowania (n)

W ekranie tym znajduja sie rézne pola, w zaleznosci od typu transformacji
wybranego w Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transformacji.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Model Lista wyboru Model geoidy, ktéry bedzie uzywany w transfor-
geoidy:> macji. Wybrane moga by¢ modele geoidy z
ZARZADZAJ Modele Geoidy.
<Pre Trans- |Lista wyboru Pre-transformacja uzywana do wstepne;j trans-
form:> formac;ji 3D.
<Elipsoida:> |Lista wyboru Elipsoida uzywana w transformacji.
Dane wyjsciowe |Elipsoida uzywana przez odwzorowanie
wybrane w <Odwzorowanie:>.
<Odwzorow- | Lista wyboru Odwzorowanie stosowane w transformacii.
anie:>
<Model Lista wyboru Model CSCS stosowany w transformacji.
CSCs:>

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosowania (n).

Ekran ten dostarcza liste punktéw wybranych z <Obkt ptyWGS84:> oraz <Obkt
ptyLOKAL:>. Liczba punktéw kontrolnych dostosowania pomiedzy dwoma obiek-
tami, pokazywana jest w nawiasie, przyktadowo Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (4). Jezeli na liscie nie ma zadnej pary punktow dopasowania,
dostepne sgq wszystkie klawisze-operatory.

17168 ‘+ 4, 1= 9"\ . & ‘\, mED LICZ (F1)

Okr . UK. WSP 9 L= Potwierdzenie wyboru, obliczenie

L(::k u||3. af unktgff ‘,’sﬁ.?i?l‘.'f“ = (4) > transformacji oraz kontynuacja w

H kolejnym ekranie.

H NOWY (F2)

: By dopasowac kolejna pare
punktéw. Para ta jest dodawana do
listy. Nowy punkt moze by¢ wprow-
adzony recznie.

@iaw EDYC (F3)

LICZ || NOWY | EDYC || USUN | DOPAS| AUTO | By edytowac podswietlong pare

punktéw dopasowania.

USUN (F4)

By usunaé¢ podswietlong pare
punktéw dopasowania z listy.

DOPAS (F5)

By zmieni¢ typ dopasowania dla
podswietlonej pary punktow
dostosowania.
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AUTO (F6)
By skanowac oba obiekty w celu
wyszukania punktéw o takich
samych Nr. Punkty z pasujacymi Nr
sg dodawane do listy.

SHIFT PARAM (F5)
By skonfigurowa¢ parametry Klasyc-
znej transformacji 3D. Dostepne dla
<Typ transformacji: Klasyczna
3D> w Okr. UK. WSP Krok 1:
Wybierz typ transformacji.

Opis kolumn

Kolumna Opis
Pkty WGS84 | Nr punktow wybranych z <Obkt ptyWGS84:>.
Pkty lokalne |Nr punktéw wybranych z <Obkt ptyLOKAL:>.

Dopasuj Typ dopasowania, ktére ma by¢ wykonane miedzy punktami. Infor-
macja ta jest uzywana w obliczeniu transformacji. Pozycja &
Wysokosé¢, Tylko Pozycja, Tylko Wysokos¢ lub Brak.

* Dla <Typ Transformacji: 1-krokowa> lub <Typ Transfor-
macji: 2-krokowa> mozliwe opcje toP & W, Tylko P, Tylko W
lub Brak.

« Dla <Typ Transformacji: Klasyczna 3D> mozliwe opcje to P
& W [ub Brak.

Brak usuwa dopasowane punkty wspolne z obliczen transformacji
lecz nie usuwa ich z listy. Moze to by¢ przydatne w udoskonaleniu

poprawek.

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie transformacji i kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4:
Sprawdzenie poprawek.

Okr. UK. WSP Wyswietlanie listy punktéw dostosowania stosowanych w obliczeniu transformaciji
Krok 4: oraz zwigzanych z nimi poprawek.
Sprawdzenie 1791 — —w =
poprawek T e LR
Krok 4: Kontrola poprawek X
Pty WRSHA Warh(¥3[m] Patn () [m]
NTITINIYL] KONT (F1)
By akceptowac poprawki i kontyn-
uowac w kolejnym ekranie.
WYNIK (F3)
By przeglada¢ wynik transformacii.
DALSZ (F5)
EERR By wyswietla¢ informacje o
KONT | | WYNIK| | DALSZ| | poprawkach wysokosciowych.
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Okr. UK. WSP
Krok 5: Zapis Ukt.
wspéirzednych,
strona Wynik

Opis kolumn

Kolumna Opis

Pkty WGS84 | Nr punktéw wybranych z <Obkt ptyWGS84:>.

Y (wsch), X | Poprawki dla X, Y i H. Jezeli pozycje i wysokosci nie byty wykorzy-
(pin) oraz stywane podczas obliczen transformacji wyswietlany jest ----- .
Wysok.

v

Wskazuje poprawki, ktére przekroczyly wartosci graniczne
okreslone w Okr. UK. WSP Konfiguracja, strona Poprawki.

Wskazuje najwieksza poprawke Y (wsch), X (ptn) oraz Wysok..

Kolejny krok

JEZELI poprawki sa|TO

niezaakceptowane

ESC powr6t do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosow-
ania (n). Punkty dostosowania moga by¢ edytowane,
usuwane lub tymczasowo usuwane z listy a transformacja
ponownie obliczana.

uzytkownika

zaakceptowane KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 5: Zapis
Ukt. wspotrzednych.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa:> Wprowad- | Nazwa uktadu wspoétrzednych moze by¢
zane przez |zmieniana.

<Wysok.:>

<Typ transfor.:> |Dane wyj$- | Typ stosowanej transformaciji, zdefiniowany
ciowe wOkr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
macji.
<Wybran. Pty:> Dane wyj$- | Liczba punktow dostosowania, zdefiniowana w
ciowe Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosowania
(n).
<Y (wsch):>, <X |Dane wyj$- | Najwyzsze poprawki dla Y, X i H z obliczen
(ptn):> oraz ciowe transformaciji.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Ukt. wspétrz..
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Okr. UK. WSP

Krok 5: Zapis Ukt.

wspoétrzednych,
strona Ukt.
wspotrz.

Opis pol wspolny dla wszystkich transformacji

Pole

Opcja

Opis

<Poprawki:>

Brak,

1/0dlegtosé™X
lub interp.
kwadratow

Metoda, wedtug ktérej poprawki punktow
kontrolnych beda rozktadane na obszarze trans-
formacji.

Szczegotow dotyczacych wszystkich pozostatych pdl szukaj w paragrafie "Okr. UK.
WSP Krok 2: Wybierz parametry".

Kolejny krok

ZAPIS (F1) zapis uktadu wspétrzednych w DB-X i przypisanie do <Obkt
ptyWGS84:> wybranego w Okr. UK. WSP Okresl uktad wspétrz. - poczatek,
zastepuje kazdy uktad wspétrzednych zwigzany z tym obiektem. <Obkt
ptyWGS84:> staje sie aktywnym obiektem.
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5.2 Wybér/Edycja Pary Punktow Dostosowania

Wejscie krok po
kroku

&

Okr. UK. WSP
XX Punkty
dostosowania

Krok |Opis

1. "5.1 Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspotrzednych". Postepuj
zgodnie z instrukcja by wejsé do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty
dostosowania (n).

2. Naci$nij NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Wybierz
Punkty dostosowania/Okr. UK. WSP Edycja Punktéw dostosowania.

Edycja pary punktéw dostosowania jest podobna do tworzenia nowej pary punktéw
dostosowania. Dla ufatwienia ekran jest nazywany Okr. UK. WSP XX Punkty
dostosowania a réznice sg wyraznie zaznaczone.

17:158 UNEE 9"\ o |
Okr . UK. WSP ‘+ 9 . B QEE

Wyhierz Punkty dostosowania X

Punkt WGS84 : 4
Punkt znany : 1014

. : KONT (F1)
Typ dopasow. :  FPozyc. i Hysok. 1| Akceptacja punktéw dostosowania i
kontynuacja w kolejnym ekranie.
POMIA (F5).

@20 By recznie zmierzy¢ punkt i zapisa¢

KONT | | | | POMIA| | wynik w aktywnym obiekcie.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Punkt Lista wyboru Punkt kontrolny WGS84. Mozliwy jest wyboér

WGS84:> dowolnego zapisanego punktu WGS84 z
ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu.

<Punkt Lista wyboru Lokalny punkt kontrolny. Mogg by¢ wybrane

znany:> wszystkie zapisane punkty lokalne z

ZARZADZAJ Dane: Nazwa obiektu dowolnej
klasy, z wyjatkiem Brak.

<Typ Pozyc. & Typ dopasowania pomiedzy punktami wybra-
dopasow.:> |Wysok., Tylko |nymi w <Punkt WGS84:> i <Punkt znany:>.
Pozyc., Tylko Dostepne opcje zalezg od <Typ transfor.:> w
Wysok. lub Brak | Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-

macji.
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Kolejny krok

Krok |Opis
1. Wybdr punktu kontrolnego z dwdch obiektow dla jednakowej pozycji w
réznych uktadach.
2. KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 3: Punkty dostosowania (n)
i dodanie nowe;j linii punktow dostosowania do listy punktéw dostosow-
ania.
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5.3 Wyniki Transformacji
Wejscie krok po Krok |Opis
kroku
1. "5.1 Okreslenie Nowego/Aktualizacja Uktadu Wspotrzednych". Postepuj
zgodnie z instrukcjg by wejs¢é do Okr. UK. WSP Krok 4: Sprawdzenie
Poprawek.
2. Naci$nij WYNIK (F3) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Wyniki Transformacji.
Okr. UK. WSP 17:23 ‘ 4 ?"\ 3 EITT) ggl KONT (F1)
Wyniki Transfor- Okr UK_WSP + 9 B LoAE By wréci¢ do Okr. UK. WSP Krok 4:
macji, ' ru| Sprawdzenie Poprawek.
strona Pozycja; Przesuw dX _B65.0537 SKALA (F4) lub PPM (F4)
Okr. UK. WSP Przesuw dY -2.1071 Dostepne na stronie Pozycja. By
Wyniki Transfor- Przesuw dZ -365.9000 przetaczaé pomiedzy <Skala:>
macji, ggm’é ¥ g gg:g: wyswietlajac prawdziwag skalg i ppm.
ro -0,
strona Parametry Obrot Z -0.57971 RMSé(FS) |L:b PABAM _(FdS) s
Skala -5.7349 ppn y przetaczac pomiedzy wartosciami
012t RMS a aktualnymi wartosciami para-
KONT | | | SKALA| RHS | STRON| metrow. Nazwa ekranu zmienia sie
na Okr. UK. WSP Wyniki transfor-
macji rms, gdy wyswietlane sg
wartosci rms.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Przesuw dX:>

Dane wyjsciowe

Przesuw w kierunku X.

<Przesuw dY:>

Dane wyjsciowe

Przesuw w kierunku Y.

<Przesuw dZ:>

Dane wyjsciowe

Przesuw w kierunku Z.

<Obrét:>

Dane wyjsciowe

Obrot transformacji.

<Obroét X:>,
<Obrét Y:> lub
<Obrét Z:>

Dane wyjsciowe

Obroét dookota osi X, Y lub Z.

<Skala:>

Dane wyjsciowe

Wspotczynnik skali stosowany w transfor-
macji. Lub skala rzeczywista albo ppm.

<Obr Org X:>

Dane wyjsciowe

Pozycja kierunku X oryginalnego obrotu.

<Obr Org Y:>

Dane wyjsciowe

Pozycja kierunku Y oryginalnego obrotu.

Kolejny krok

JEZELI

TO

<Typ transfor.
<Typ transfor.:

: 1-krokowa> lub

2-krokowa>

STRON (F6) przejscie na strone Wysokos¢.

<Typ transfor.:

Klasyczna 3D>

STRON (F6) przejscie na strone Org. Obrot.
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Okr. UK. WSP
Wyniki transfor-
macji,

strona Wysokos¢

Okr. UK. WSP
Wyniki transfor-
macji,

strona Org. Obroét

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Skosna w X:>

Dane wyjsciowe

Wychylenie transformacji w kierunku X.

<Skosna w Y:>

Dane wyjsciowe

Wychylenie transformac;ji w kierunku Y.

<Przesuw

wysokosci:>

Dane wyjsciowe

Przesuw wysokosci pomiedzy uktadem
WGS 1984 a uktadem lokalnym.

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 4: Sprawdzenie Poprawek.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Model Dane wyjsciowe Model transformacji Klasyczny 3D,

transfor.:> zdefiniowany w Okr. UK. WSP Klasy-
czna 3D Parametry.

<Obr. Org. X:>, Dane wyjsciowe Dostepne dla <Model transfor.:

<Obr. Org. Y:> Molodensky-Bad>. Pozycja w kierunku

oraz <Obr. Org. X, Y i Z oryginalnego obrotu.

z:>

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 4: Sprawdzenie Poprawek.
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Okreslenie Ukt. Wspétrzednych - Jednopunktowa

6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspotrzednych - Jednopunktowa

&

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP
Krok 1: Wybierz
Typ transformacji

<Azymut:> jest uzywany w tym rozdziale. Takie samo znaczenie ma <Czwartak:>.

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietlenie Okreslenie Ukt. wspétrzednych.

2
3. KONT (F1).
4 W Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspétrz. -poczatek, wybierz <Metoda:

Jednopunktowa>.
5. KONT (F1) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
maciji.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nazwa Wprowadzane Charakterystyczna nazwa dla uktadu
Transf.:> przez wspotrzednych. Nazwa moze zawiera¢ max 16
uzytkownika znakow, moze posiadac spacje.
<Typ 1-krokowa, 2- | Typ transformacji stosowany podczas definiow-
transfor.:> krokowa lub ania uktadu wspotrzednych.
Klasyczna 3D
<Tryb Ortometryczna |Tryb wysokosci stosowany podczas definiow-
wysokosci:> |lub Elipsoidalna | ania uktadu wspotrzednych

Kolejny krok

JEZELI TO

<Typ transfor.: 1- | KONT (F1) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
krokowa> lub parametry. Szukaj w "6.2 Okreslenie Ukt. Wspotrzednych -
<Typ transfor.: 2- | Transformacja 1-krokowa/2-krokowa".

krokowa>

<Typ transfor.: KONT (F1) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
Klasyczna 3D> parametry. Szukaj w "6.3 Okreslenie Ukt. Wspotrzednych -

Transformacja Klasyczna 3D".
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6.2 Okreslenie Ukt. Wspotrzednych -
Transformacja 1-krokowa/2-krokowa

6.2.1 Okreslenie Nowego Ukladu wspéirzednych

Wejscie

Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Wybierz
punkt wspolny

Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspétrzednych - Jednopunktowa" by
wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz parametry.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Pre Trans- |Lista wyboru Dostepne dla <Typ transfor.: 2-

form:> krokowa>.Transformacja stosowana podczas

wstepnej transformacji 3D.

Dostepne dla <Typ transfor.: 2-krokowa>.
Elipsoida stosowana podczas transformac;ji.

<Elipsoida:> |Lista wyboru

Dane wyjsciowe |Elipsoida uzywana przez odwzorowanie
wybrane w <Odwzorowanie:>.

<Odwzorow- | Lista wyboru Dostepne dla <Typ transfor.: 2-krokowa>.

anie:> Odwzorowanie stosowane podczas transfor-
magiji.

<Model Lista wyboru Model geoidy, ktéry bedzie uzywany w transfor-

geoidy:> magiji.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspélny.

714 L1a"\ ER
- Fiaa’ = 20

Okr . UK. WSP
Krok 3: Wyhierz punk'l. wsp(ﬂny X
Typ dopasow. - T SE

Punkt WGS84 : 101 4 KONT (F1)
Pﬂﬂkt znany 1017 By potwierdzi¢ wy.bc’)r i kontynuowac
w kolejnym ekranie.

Dopasuj wysok: TakPl  POMIA (F5)

Punkt WGS84 : 200 jil Dostepne dla pod$wietlonego

Punkt znany - 200 4 <Punkt WGS84:>.Reczny pomiar
FEX punktu i zapis wynikow w <Obiekt

KONT | | | | POHIA| | ptyWGS84:>.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Typ Poz & Pozycja i wysokos¢ z tej samej pary punktow

dopasow.:> |Wysokos¢ dostosowania.

Tylko Pozycja |Pozycja z jednej pary punktow dostosowania.
Wysokos$¢ moze by¢ brana z innej pary punktéw

dostosowania.
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Okr. UK. WSP
Krok 4: Okreslenie
obrotu

Pole Opcja Opis

<Punkt Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybrany z <Obiekt

WGS84:> ptyWGS84:>.

<Punkt Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybrany z <Obiekt

znany:> ptyLokal:>.

<Wys. Tak lub Nie Dostepne dla <Typ dopasow.: Tylko

dopasow.:> Pozycja>. Aktywuje okreslenie pionowego
przesuwu z oddzielnej pary punktéw dostosow-
ania.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Ekran ten zawiera rézne pola w zaleznosci od wybranej <Metody:>. Znaczenia
klawiszy-operatoréow podane zostaty ponizej.

17:18 H_ %L1 g"\ . % ™ ﬂﬂﬂl KONT (F1)
krU wP 9 h t B LPAB By potwierdzi¢ wybor i kontynuowaé
o reslenie obrotu : f
Hetoda B Uiyj Poln. wsqsanu INVV(VFEC))IeJnym ekranie.
Dostepny dla <Metoda: Dwa punkty
WGS84> oraz <Metoda:
Wprowadz. Uzytkow>. Obliczenie
azymutu pomiedzy dwoma lokalnymi
Obrot 0.000 g punktami.
[@iaw® POMIA (F5)
KONT | | | | | | Reczny pomiar punktu i zapis

wynikéw w <Obiekt ptyWGS84:>.
Dostepny gdy podswietlone sg niek-

tére pola.

Opis wspolnych pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Uzyj Metoda, wedtug ktdrej okreslany jest kat obrotu
Po6in.WGS84 transformaciji.
Wprowadz.Uzyt
kow.,Zbieznos¢
potudniub Dwa
punkty WGS84
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Dla <Metoda: Uzyj P6in.WGS84>

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Obrét:> Dane wyjsciowe | Transformacja bedzie obrécona w kierunku X,

zgodnie z uktadem WGS 1984. X ma warto$¢
0.00000°.

Dla <Metoda: Wprowadz.Uzytkow.>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Obroét:> Wprowadzane Pozwala na reczne wprowadzenie orientaciji
przez transformaciji lub jej obliczenie w Okr. UK. WSP

uzytkownika

Oblicz wymagany Azymut.

Dla <Metoda: Zbieznos¢ potudn>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Uktad Lista wyboru Uktad wspotrzednych z kierunkiem X w

wspétrz:> obszarze na ktérym znajduje sie punkt
kontrolny stosowany podczas okres$lenia
lokalnego uktadu wspotrzednych.

<Punkt Lista wyboru Punkt WGS 1984, z ktérego obliczany bedzie

WGS84:> kat zbieznosci.

<Obrot:> Dane wyjsciowe | Obrot transformacji obliczony jako 0.00000°

minus obliczony kat zbieznosci. Pole jest aktual-
izowane gdy zmienia si¢ <Uklad wspoétrz.:>
oraz <Punkt WGS84:>.

Dla <Metoda: Dwa punkty WGS84>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Punkt 1:> |Lista wyboru Pierwszy punkt uzywany do obliczania
<Azymut:>.

<Punkt 2:> Lista wyboru Drugi punkt uzywany do obliczania <Azymut:>.

<Azymut:> Dane wyjsciowe | Obliczony azymut pomiedzy <Punkt 1:> a
<Punkt 2:>.

<Wymag. Wprowadzane Wymagany azymut uktadu, obliczony pomiedzy

azymut:> przez dwoma punktami lokalnymi.

uzytkownika
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Okr. UK. WSP
Krok 5: Okreslenie
skali

Pole Opcja Opis

<Obrét:> Dane wyjsciowe | Obrot transformaciji obliczony jako <Wymag.
azymut> minus <Azymut>. Pole jest aktuali-
zowane po zmianie <Punkt 1:>, <Punkt 2:>

oraz <Wymag. azymut:>.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.

Ekran ten zawiera rézne pola w zaleznosci od wybranej <Metody:>. Znaczenia
klawiszy-operatorow podane zostaty ponizej. Skala jest obliczana za pomocg wzoru
r h/r gdzie r jest odlegtoscia z $rodka elipsoidy do punktu WGS 1984 wybranego w
Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspolny a h jest wysokoscig tego punktu
nad elipsoidg WGS 1984 dla <Typ transfor.: 1-krokowa> lub elipsoidg lokalng dla
<Typ transfor.: 2-krokowa>.

720 H' %, Li- 3\ P % '\, @ gl KONT (F1)
9

kru wp ' k 1 B LoAR By potwierdzi¢ wybdr i kontynuowaé
o reslenie skali H H
Hetoda B Znany pkt WGSB4EQ w kolejnym ekranie.
S-ODW (F2)
Punkt WGS84 : 101 4 By obliczy¢ wspoétczynnik skali
Skala . 0.9999257 odwzorowania. Dostepny dla <Typ

transfor.: 2-krokowa> z <Metoda:
Oblicz CSF>.
S-WYS (F3)
FEX By obliczy¢ wspétczynnik skali
KONT | | | PPH | | | wysokosci. Dostepny dla <Typ
transfor.: 2-krokowa> z <Metoda:
Oblicz CSF>.
SKALA (F4) lub PPM (F4)
By przetacza¢ pomiedzy <Skala:>
wyswietlajac skale i ppm.
POMIA (F5)
Reczny pomiar punktu i zapis
wynikéw w <Obiekt ptyWGS84:>.
Dostepne dla <Typ transfor.: 1-
krokowa> przy <Metoda: Znany
pkt WGS84:> gdy podswietlony jest
<Punkt WGS84:>.

(Zredukcwano na Elips)

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa>
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> |Wprowadz.Uzytk | Metoda okreslenia wspétczynnika skali transfor-
ow., Znany Pkt. | mag;ji.

WGS84IlubZnana
Wys. WGS84
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Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Wprowadz.Uzytkow.>

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Skala:> Wprowadzane Umozliwia reczne wprowadzenie wspotczynnika
przez skali.

uzytkownika

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Znany Pkt. WGS84>

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Punkt
WGS84:>

Lista wyboru

Punkt WGS84, z ktérego obliczany bedzie
wspotczynnik skali. Wspotczynnik skali jest
obliczany za pomocg wysoko$ci znanego
punktu WGS84.

<Skala:>

Dane wyjsciowe

Obliczony wspétczynnik skali.

Dla <Typ transfor.: 1-krokowa> oraz <Metoda: Znana Wys. WGS84>

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Znana Wprowadzane Wysokos$¢ punktu WGS 1984 moze byé wprow-
Wysokos¢:> |przez adzona. Wspétczynnik skali jest obliczany za

uzytkownika

pomoca tej wysokosci.

<Skala:>

Dane wyjsciowe

Obliczony wspétczynnik skali.

Dla <Typ transfor.: 2-krokowa>

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Metoda:>

Wprowadz.Uzyt
kow. lub Oblicz
LW.Sk.

DomysIna metoda okreslania Lacznego
Wspoétczynnika Skali stosowana w procesie
transformaciji.

<W.Sk.
odwzor.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda: Oblicz £t W.Sk.>.
Wspotczynnik odwzorowania skali obliczony w
Okr. UK. WSP Oblicz. Wspotcz. skali
odwzorow..

<W.Sk.
wysok.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Metoda: Oblicz £t W.Sk.>.
Wspotczynnik wysokosci skali obliczony w Okr.
UK. WSP Oblicz. Wspétcz. Skali wysok..

<kaczny
W.Sk.:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.>. Wspétczynnik skali
moze by¢ wpisany.
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Pole Opcja Opis

Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Metoda: Oblicz tW.Sk.>.
Produkt wspétczynnika odwzorowania skali i

wspotczynnika wysokosci skali.

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 6: Zapisz Uktad wspétrzedn..

Okr. UK. WSP Wyswietlane sg przesuwy w kierunkach X i Y, obrét, wspétczynnik skali transfor-
Krok 6: Zapisz magcji oraz pozycja oryginalnego obrotu.
Uktad wspotrzedn. a7 &0 ?“ * =
Okr . UK_WSP H' ] 5 01& B ZAPIS (F1)
Krok 6: Zamsz I.II('Iad wspolrzedn
Nazva New Coord System By zapisa¢ uktad wspotrzednych w
Przesuw dX - 253215 9352 DB-X, przypisz uktad do <Obiekt
Przesuw dY - 7644350446 n ptyWGS84:>wybranego w Okr. UK.
. WSP Okreslenie Ukt. Wspétrzed-
Obrét : 0.00000 "
Shala : -74.3342 ppn nych Poczatek i wréé do GPS1200
X Bieg obrotu: 0.0000 = Menu glowne.
Y Bieg ohrotu: 0.0000 »  SKALA (F4) lub PPM (F4)
[@iat By przetacza¢ pomiedzy <Skala:>
ZAPIS| | | SKALA| | | wyswietlajac skale i ppm.
Kolejny krok
ZAPIS (F1) powoduje zapis uktadu wspétrzednych i powrét do GPS1200 Menu
gléwne.
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6.2.2

dla Transformacji 2-krokowej

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP

Oblicz. Wspétcz.
Skali odwzorow.

Obliczenie Wspotczynnika Odwzorowania Skali

Krok

Opis

1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspotrzednych - Jednopunktowa™

by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transformaciji.

2. Wybierz <Typ transfor.: 2-krokowa>.
3. Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
4. Wybierz <Metoda: Oblicz tW.Sk.>.
5. Naci$nij S-ODW (F2) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Oblicz. Wspétcz. Skali
odwzorow..
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> |Wprowadz.Uzyt | Wspdtczynnik odwzorowania skali moze byé
kow wpisany recznie.
Znany Pkt Wspétczynnik odwzorowania skali jest oblic-
lokaln zany za pomocg znanego punktu lokalnego.
<Punkt Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt lokaln>. Nr
lokalny:> punktéw wybranych z <Obkt ptyLOKAL:>.
Wspotczynnik skali odwzorowania jest oblic-
zany za pomocg punktu i odwzorowania
wybranego w Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
Parametry.
<W.Sk. Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
odwzor.:> przez Wprowadz.Uzytkow.>. By wpisac
uzytkownika wspotczynnik odwzorowania skali.
Dane wyjsciowe |Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt lokaln>.
Obliczony wspotczynnik odwzorowania skali.

Kolejny krok

KONT (F1) powrét do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
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6.2.3

dla Transformacji 2-krokowej

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP
Oblicz Wspoétcz.
Skali wysok.

Obliczenie Wspotczynnika Wysokosci Skali

Krok |Opis
1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspétrzednych - Jednop-
unktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
maciji.
2. Wybierz <Typ transfor.: 2-krokowa>.
3. Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.
4. Wybierz <Metoda: Oblicz tW.Sk.>.
5. Nacisnij S-WYS (F3) by wejs¢ do Okr. UK. WSP Oblicz. Wspélcz.
Wysok. Skali odwzorow..
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> |Wprowadz.Uzyt | Wspotczynnik wysokosci skali moze by¢ wprow-
kow adzany recznie.
Znany Pkt Wspétczynnik wysokosci skali jest obliczany za
lokaln pomoca wysokosci znanego punktu lokalnego.
Znana Wys. Wspétczynnik wysokosci skali jest obliczany za
lokaln pomocg wprowadzanych warto$ci wysokosci.
<Punkt Lista wyboru Dostepny dla <Metoda: Znany Pkt lokaln>. Nr
znany:> punktu wybranego w <Obiekt ptyLOKAL:> z
ktorego obliczany jest wspotczynnik wysokosci
skali.
<Znana Wprowadzane Dostepne dla <Metoda: Znana Wys. lokaln>.
Wysokosé:> |przez Znana lokalna wysokos¢.
uzytkownika
<W.Sk. Wprowadzane Dostepne dla <Metoda:
wysok.:> przez Wprowadz.Uzytkow.>. By wpisac
uzytkownika wspotczynnik wysokosci skali.
Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Metoda: Znany Pkt lokaln>
oraz <Metoda: Znana Wys. lokaln>. Obliczony
wspotczynnik wysokosci skali.

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do Okr. UK. WSP Krok 5: Okreslenie skali.

Okreslenie Ukt. Wspoétrzednych -

Jednopunktowa

GPS1200

79



6.3

Wejscie

Okr. UK. WSP
Krok 2: Wybierz
parametry

Okr. UK. WSP
Krok 3: Wybierz
punkt wspéiny

Okr. UK. WSP
Krok 4: Zapis
uktadu wspétrzed-
nych

Okreslenie Ukt Wspoétrzednych - Transformacja Klasyczna 3D

Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspétrzednych - Jednopunktowa" by
wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz parametry.

Opis pol

Informacji o dostepnych polach szukaj w "6.2 Okreslenie Ukt. Wspéirzednych -
Transformacja 1-krokowa/2-krokowa" w paragrafie "Okr. UK. WSP Krok 2: Wybierz
parametry".

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 3: Wybierz punkt wspélny.

A7 11 UNEE a >B SR, |
Okr . UK. WSP ‘+ g 5 QEE
Krok 3: Wyhierz punk'l. wsp(ﬂny X

: A
: 1014

Punkt WGS84
Punkt znany

o KONT (F1)
Wys. Tokalna : Uiyj H ptu WGSB4 | By potwierdzi¢ wybor i kontynuowaé
w kolejnym ekranie.
POMIA (F5)
FEX Reczny pomiar punktu i zapis
KONT | | | |PoMIA| | wynikéw w <Obiekt ptyWGS84:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Punkt Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z <Obiekt
WGS84:> ptyWGS84:>.
<Punkt Lista wyboru Nr punktu kontrolnego wybranego z <Obiekt
znany:> ptyLOKAL:>.
Wys. Uzyj H ptu Zrédto informacji o wysokosci stosowanej w
lokalna:> WGS84 lub Uzyj | transformacii.
H ptu Lokal

Kolejny krok
KONT (F1) kontynuacja w Okr. UK. WSP Krok 4: Zapis uktadu wspétrzednych.

Wyswietlane sg przesuwy w kierunkach X, Yi Z.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) Zapis uktadu wspotrzednych w DB-X, przypisuje uktad do <Obiekt
ptyWGS84:> wybranego w Okr. UK. WSP Okreslenie Ukt. Wspoétrzednych
Poczatek i wraca do GPS1200 Menu gtéwne.
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6.4 Obliczanie Wymaganego Azymutu

&

Opis

Wejscie krok po
kroku

Okr. UK. WSP
Oblicz Wymagany
Azymut

Dostepne dla <Metoda: Dwa Punkty WGS84> oraz <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.> w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Umozliwia wybér dwéch punktéw lokalnych z <Obiekt ptyLOKAL:> wybranego w
Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspétrz.-poczatek pomiedzy ktérymi bedzie oblic-
zony wymagany azymut. Azymut ten jest nastepnie stosowany z azymutem oblic-
zonym pomiedzy dwoma punktami WGS 1984 z <Obiekt ptyWGS84:> wybranego
w Okr. UK. WSP Okresl Uktad wspotrz.-poczatek, by obliczy¢ obrét transformacii.
Obliczony wymagany azymut jest wyswietlany w polu <Wymag. Azymut:> dla
<Metoda: Dwa Punkty WGS84> oraz w polu <Obrét:> dla <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.> w Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Krok |Opis
1. Szukaj w "6.1 Wejscie do Okreslenia Ukt. wspétrzednych - Jednop-
unktowa" by wejs¢ do Okr. UK. WSP Krok 1: Wybierz typ transfor-
macji.

Wybierz <Typ transfor.: 1-krokowa> lub <Typ transfor.: 2-krokowa>.

Kontynuuj do Okr. UK. WSP Krok 4: Okreslenie obrotu.

Wybierz <Metoda: Dwa punkty WGS84> lub <Metoda:
Wprowadz.Uzytkow.>.

5. Nacisnij INV (F2) by wej$¢ do Okr. UK. WSP Oblicz Wymagany Azymut.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Z pkt.:> Lista wyboru | Nr pierwszego znanego punktu do obliczenia

azymutu.

<Na pkt.:> |Lista wyboru |Nrdrugiego znanego punktu do obliczenia azymutu.

Kolejny krok
KONT (F1) by obliczy¢é wymagany azymut i wréci¢ do Okr. UK. WSP Krok 4:
Okreslenie obrotu.

Okreslenie Ukt. Wspétrzednych - GPS1200 81
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71 Streszczenie

Zadania Tyczenia
osi

&

Rodzaje punktéw

Terminy

Definiowanie
linii/luku bazowego

Definiowanie
pikietazu

&

Program uzytkowy Tyczenie osi moze by¢ stosowany w nastepujgcych zadaniach

pomiarowych:

»  Pomiar do linii/luku, gdzie mozliwe jest obliczenie wspotrzednych punktu celu z
jego potozenia wzgledem zdefiniowanej liniituku.

*  Tyczenie do liniiluku, gdzie potozenie punktu celu jest znane a instrukcje
dotyczace potozenia punktu sa podane w odniesieniu do linii/tuku.

» Tyczenie siatki liniituku, gdzie siatka moze by¢ tyczona w odniesieniu do
linii/tuku.

Pomiar i tyczenie punktéw jest mozliwy dla <Tryb R-Time: Ruchomy> i <Tryb R-
Time: Brak>.

Wysokos$ci i pozycje zawsze uczestniczg w obliczeniach. Punkty muszg mieé
wyznaczony komplet wspétrzednych.

Punkt odniesienia: Termin "punkt odniesienia" w tym rozdziale jest stosowany
wzgledem punktu, z ktérego mierzony jest prostopadty przesuw
od liniituku odniesienia do punktu celu. Dodatkowych informacji
szukaj w paragrafie " Definiowanie linii/fuku bazowego" oraz na
diagramach.

Punkt celu: Zaprojektowany punkt.
Dla pomiaru linii odniesienia, jest to punkt z wspétrzednymi
biezacej pozycji oraz z zaprojektowang lub obliczong
wysokoscia.
Dla tyczenia lub tyczenia siatki do linii odniesienia, jest to punkt,
ktory ma by¢ tyczony.

Mierzony punkt: Biezaca pozycja.

Linia odniesienia moze by¢ definiowana w nastepujacy sposob:
« Dwa znane punkty

« Jeden znany punkt, azymut, odlegto$¢, spadek

« Jeden znany punkt, azymut, odlegto$¢ i réznica wysokosci

tuk bazowy moze by¢ definiowany w nastepujacy sposob:
» Dwa znane punkty i promien
«  Trzy znane punkty

Moze by¢ definiowany pikietaz z punktu poczatkowego linii/fuku odniesienia.

<Azymut:> uzywany jest w tym rozdziale. Zawsze powinno to by¢ réwniez rozu-
miane jako <Czwartak:>.

Tyczenie osi
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7.2 Konfiguracja Linii odniesienia

Wejscie krok po
kroku

TYCZ. OSl
Konfiguracja
strona Ogolne

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietl Tyczenie osi.

2
3. |KONT (F1)
4

W ekranie TYCZ. OSI Linia/kuk bazowy - pocz. nacisnij KONF (F2) by
wejs¢é do TYCZ. OSI Konfiguracja.

5. Wybieraj STRON (F6) dopoki strona Ogoélne nie bedzie aktywna.

Ekran ten sktada sie z czterech stron. Pola dostepne na stronie Ogélne i na stronie
Kontrol sg bardzo podobne do pél ekranu TYCZENIE Konfiguracja. Informacji
dotyczacych pdl tych stron szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu”. Znaczenia klaw-
iszy-operatoréw zostaty podane ponizej.

08:13 H_gua"* s 5 gl KONT(F1)

TYCZ. 0ST B < AB By akceptowa¢ zmiany i wréci¢ do
Kenfiguracja

_ i
OgAlne [Knntrol [Wysnkng | Rapnrt poprzednlego ekranu.
Orientacja : Do Péinocylll WMASK (F3)

4 By edytowa¢ aktualng maske

ekranu. Dostepne gdy <Maska

Tryb tyczenia: Biegunowo | Ekranu:> jest pod$wietlona na
Haska Ekranu : <Brak>ﬂ§| stronie Ogélne.
Uzyj Pikietaz: Niex SHIFT Info (F5)
an By wyswietla¢ informacje dotyczace
KONT | | | | | STRON| nazwy programu uzytkowego,
numeru wersji, daty wersji i praw
autorskich.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Uzyj Tak lub Nie Aktywacja stosowania pikietazu w programie
Pikietaz:> uzytkowym Tyczenie osi.
<Form. Lista wyboru Dostepne dla <Uzyj Pikietaz: Tak>. Wybor
Pikietaz:> formatu wyswietlania dla wszystkich pdl infor-
macyjnych pikietazu.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Wysokosci.
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TYCZ.0sI
Konfiguracja,
strona Wysokosci

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Wysokosci:
>

Uzyj Lin
odnies.

Uzyj Pkt

poczatk

Uzyj mo

del DTM

W zaleznosci od wybranego zadania parametr
ma nastepujace znaczenie.

* Podczas pomiaru do liniituku, okresla
wartos¢ delty wysokosci wyswietlang gdy
punkty sg mierzone.

* Podczas tyczenia lub tyczenia siatki
liniituku, okresla wartos¢ tyczonej
wysokosci.

Dostepne z wyjatkiem <Orientacja: Do
Linii/kuku>. Wysoko$ci sg obliczane wzdtuz
liniifuku odniesienia.

Wysokos$ci sg obliczane w odniesieniu do
wysokosci punktu poczatkowego.

Tyczona wysoko$¢ jest obliczana z uzywanego
DTM.

<Edycja
wysok.:>

Nie

Tak

Podczas tyczenia wyswietlana jest wysokos¢
biezgcej pozycji. Wartos¢ nie moze zostac
zmieniona.

Podczas tyczenia wyswietlana jest wysokos$c¢
punktu. Warto$¢ moze zosta¢ zmieniona.

Kolejny krok

JEZELI

TO

ma zostac¢ skonfig-

urowany raport

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2
Konfiguracja Raportu".

konfiguracja

zostata zakonc-

Zona

KONT (F1) by wrdci¢ do ekranu TYCZ. OSI Linia/tuk
bazowy - pocz. a nastepnie KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ.
OSI Wyboér zadania & Linii bazowej.

Tyczenie osi
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7.3 Zarzadzanie Liniami/kukami Odniesienia

7.31 Streszczenie

Opis Istniejg dwa sposoby definiowania linii/fuku bazowego.

Wprowadzenie reczne

» Linia/tuk bazowy moze by¢ definiowana za pomoca recznie wprowadzonych
parametrow.

» Linia taka jest tymczasowa i nie jest zapisywana po wyjsciu z programu
uzytkowego Tyczenie osi.

Wybér z Obiektu
* Linia/kuk bazowy moze by¢ tworzony, edytowany, zapisywany i usuwany w
<Obkt. Kontrol.:>.

» Linie/tluki bazowe moga by¢ pdzniej uzywane.
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7.3.2 Reczne wprowadzanie Linii/kuku odniesienia

Wejscie krok po
kroku

TYCZ. oSl
Wybér zadania &
Linii bazowej,
strona Lin. bazy

Krok |Opis
1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do TYCZ. OSI
Linia/tuk bazowy - pocz..
2. Naci$nij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii
bazowej.
3. TYCZ. OSl Wyboér zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy
Wybierz <Uzyj lin. odn.: Wpr. recznie>.

Znaczenia klawiszy-operatoréw podane zostaty ponizej. Dostep pdl zalezy od opcji
wybranych w <Zadanie:> oraz <Metoda:> na tym ekranie.

aro H_ A Y KONT (F1)
TYCZ.0SI ] B ZAB Akceptacja zmian i kontynuacja w

Wyhér zadania i L1n11 hazowe;| X kolejnym ekranie.

I in hazy [Mapa

Zadanie H Tyczenie od 1inill SKOSN (F3)
Uzyj lin.edn.: Wpr. rgczn'ie‘ By definiowa¢ skarpe.
Hetoda : PtfAzy/0d1/Spade
Pkt poczatk. : 1000 4} PRZES.('.:4) . A
Azymut : 34700° 00" Definiowanie przesuwow linii/tuku
Odleg pozioma: 100.0000 u bazowego, obrotéw, przesuwéw
Spadek : 1:0hv wysokosci i DTM.
—=am POMIA (F5)
KONT | | SKARP| PRZSH| POHIA| STRON| By recznie mierzy¢ punkt. Dostepne

gdy podswietlone jest pole punktu.
SHIFT KONF (F2)

By konfigurowac linie/tuk

odniesienia.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Zadanie:> |Lista wyboru |Okresla zadanie, ktére ma zosta¢ wykonane.

<Pikietaz:> |Wprowad- Dostepne dla <Uzyj Pikietaz: Tak>w TYCZ. OSI
zane przez Konfiguracja, strona Ogoélne. Okreslenie pikietazu
uzytkownika |z pierwszego punktu liniifuku bazowego.

<Metoda:> |Lista wyboru |Metoda, wedtug ktérej linia/tuk bazowy zostanie
zdefiniowany. Dostepne sg rézne opcje w
zaleznos$ci od wyboru dla <Zadanie:>.

<Pkt. Lista wyboru | Poczatkowy punkt liniifuku bazowego.
poczatk.:>

<Drugi Lista wyboru | Dostepne dla <Metoda: 3 Punkty>. Drugi punkt
punkt:> tuku bazowego.

<Pkt. Lista wyboru | Dostepne dla <Metoda: 2 Punkty>, <Metoda: 3
koncowy:> Punkty> oraz <Metoda: 2 Punkty/Promien>.

Koncowy punkt liniiiuku bazowego.

Tyczenie osi
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TYCZ. OSI
Wybér zadania &
Linii bazowej,
strona Mapa

Pole Opcja Opis
<Dlugos¢ Dane wyjs- Dostepne dla <Uzyj lin. odn.: Wpr. recznie> z
linii:> ciowe <Metoda: 2 Punkty>.
Pozioma odlegto$¢ pomigdzy <Pkt. poczatk.:> a
<Pkt. koncowy:> linii.
----- jest wyswietlany jezeli odlegtos¢ nie moze byc¢
obliczona.
<Azymut:> |Wprowad- Dostepne dla <Metoda: Pt/Azy/Odl/Spade> oraz
zane przez <Metoda: Pt/Azy/OdI/AH>. Azymut linii bazowe;j.
uzytkownika
<Odleg Wprowad- Dostepne dla <Metoda: Pt/Azy/Odl/Spade> oraz
pozioma:> |zane przez <Metoda: Pt/Azy/OdI/AH>. Pozioma odleglosé
uzytkownika | pomiedzy punktem poczatkowym a punktem
koncowym linii bazowe;j.
<Spadek:> |Wprowad- Dostepne dla <Metoda: Pt/Azy/Odl/Spade>.
zane przez Spadek linii od punktu poczatkowego do punktu
uzytkownika | koncowego linii bazowe;j.
<A Wysok:> | Wprowad- Dostepne dla <Metoda: Pt/Azy/OdI/AH>. Réznica
zane przez wysokosci pomiedzy punktem poczatkowym a
uzytkownika | koncowym linii bazowej.
<Promien:> |Wprowad- Dostepny dla <Metoda: 2 Punkty/Promien>.
zane przez Promien tuku bazowego.
uzytkownika
<Dtugtuku:>| Dane wyjs- Pozioma odlegtos¢ wzdtuz tuku pomiedzy <Pkt
ciowe poczatk.:> a <Pkt koncowy:> tuku. ----- jest wyswi-

etlany jezeli odlegto$¢ nie moze by¢ obliczona.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na stronge TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowej,

strona Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych.

Kolejny krok

JEZELI

TO

Wybierz <Zadanie:

KONT (F1) akceptacja zmian i wejécie do TYCZ. OSI

Pomiar do XX>. Pomierz punkty. Szukaj "7.4 Pomiar do Linii/tuku
odniesienia".
<Zadanie: KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do TYCZ. OSI Podaj

Tyczenie na XX>

wartosci przesuwow. Szukaj w "7.5 Tyczenie do Linii/tuku
odniesienia".

<Zadanie:

Tyczenie siatki na

XX>

KONT (F1) akceptacja zmian i wejscie do TYCZ. OSI
Okreslenie siatki. Szukaj "7.6 Tyczenie siatki Linii/tuku".
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7.3.3

Wejscie krok po
kroku

TYCZ. oSl
Wybér zadania &
Linii bazowej,
strona Lin. bazy

TYCZ. OSI
Wybér zadania &
Linii bazowej,
strona Mapa

Wybor Linii/kuku bazowego z obiektu

Krok |Opis
1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do TYCZ. OSI
Linia/tuk bazowy - pocz..
2. Naci$nij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii
bazowej.
3. TYCZ. OSl Wyboér zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy
Wybierz <Uzyj lin. odn.: Wybér z Obiektu>.

Znaczenie klawiszy operatorow i pdl jest identyczne jak dla <Uzyj lin. odn.: Wpr.
recznie>. Pole <Metoda:> nie jest dostepne a wszystkie pola definiujace linie sg
polami danych wyjsciowych, wszystkie pozostate réznice zostaty opisane ponize;.
Informacji szukaj w "7.3.2 Reczne wprowadzanie Linii/kuku odniesienia".

Pokazane pola zalezg od opcji wybranych dla <Zadanie:> oraz <Metoda:>w TYCZ.
0OSI Nowa bazowa XX.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Linia Lista wyboru Dostepne dla <Zadanie: XX Linia>. Linia
Odni:> bazowa, ktéra ma by¢ uzyta.
<kuk Lista wyboru Dostepne dla <Zadanie: XX Luk>. Luk bazowy,
Odnies:> ktory ma by¢ uzyty.
Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowej, strona
Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych. Linia/tuk bazowy moze
by¢ wyswietlana, lecz nie jest mozliwe jej zdefiniowanie na tej stronie.

Kolejny krok

JEZELI TO

linia/tuk bazowy
musi by¢ utwor-
zona, edytowana
lub wybrana

Podswietl <Linia Odni:> lub <tuk Odnies:> i nacisnij
ENTER by wejs¢ do TYCZ. OSI Zarzadz. XX odniesienia.
Szukaj w paragrafie "TYCZ. OSI Zarzadz. XX odniesienia".

linia/tuk bazowy
zostata wybrana

Wybierz <Zadanie: Pomiar do XX>.

KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Pomierz punkty,
strona Tycz.osi XX. Szukaj w "7.4 Pomiar do Linii/tuku
odniesienia".

Tyczenie osi
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JEZELI TO

* Dla <Zadanie: Tyczenie do XX>
Nacisnij KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Podaj
wartosci przesuwoéw. Szukaj w "7.5 Tyczenie do
LiniiLuku odniesienia".

» Dla <Zadanie: Tyczenie siatki do XX>

KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okreslenie siatki.
Szukaj w "7.6 Tyczenie siatki Linii/kuku".

TYCZ. OSI 17:18 H_ UNEE 9
Zarzadz. XX TVCZ 0SI S - KONT (F1)
odniesienia Zarzqdz.Liniami “"‘es‘e“‘a By wybra¢ podswietlona linig/tuk
06.03.06 odniesienia i wroci¢ do poprzedniego
ekranu.
NOWY (F2)

By tworzy¢ linie/tuk odniesienia.
EDYC (F3)
By edytowac linie/tuk odniesienia.

@iaw® USUN (F4)
KONT | NOWY | EDYC || USUN | | | By usunag linie/tuk odniesienia.

Opis kolumn

Kolumna Opis

Nazwa Nazwy wszystkich liniifukéw bazowych dostgpnych w <Obkt
Kontrol.:>.

Data Data utworzenia liniituku odniesienia.

Kolejny krok

JEZELI linialuk | TO
odniesienia

ma by¢ wybrany Podswietl wybrang linie/tuk odniesienia.
KONT (F1) zamkniecie ekranu i powrét do TYCZ. OSI Wyboér
zadania & Linii bazowej.

ma zostaé utwor- | NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do TYCZ. OSI Nowa XX
zonal/edytowana odniesienia/TYCZ. OSI Edycja XX odniesienia. Szukaj w
paragrafie "TYCZ. OSI Nowa XX odniesienia, strona
Wprowadz".

(&>  Edycja liniifuku odniesienia jest zblizona do
tworzenia nowej liniituku odniesienia. Dla
utatwienia, ponizej zostato opisane tylko TYCZ. OSI
Nowa XX odniesienia a roznice zostaty wyraznie
zaznaczone.
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TYCZ. OSI

Nowa XX
odniesienia,
strona Wprowadz

TYCZ. OSI
Nowa XX
odniesienia
strona Mapa

17:21 PNEE B |
TYCZ.0SI H‘s er 44 = 0EE

2APIS (F1)
proward? |Mapa - . . L
ID Lin.odn. : By zapisa¢ zmiany i wréci¢ do TYCZ.
Hetoda . 2 Punkty 4 0SI Zarzadz. XX odniesienia.
Pl . POMIA (F5)
poeczathk. : 80 4 . . .
Pkt koficowy : gdgl By recznie mierzy¢ punkt. Dostgpne

Dlugosé linii: 13.026 przy tworzeniu nowe;j linii/tuku
bazowego, gdy pods$wietlony jest
FEX <Punkt poczatkowy:>, <Punkt

ZAPIS| | | | POHIA| STRON| drugi> lub <Punkt koncowy:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<ID Lin. Wprowadzane ID nowej liniiluku odniesienia.
odn.:> przez
uzytkownika

Dostep pozostatych pol zalezy od wyboru opcji dla <Zadanie:>w TYCZ. OSI Wyboér
zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy oraz <Metoda:> w tym ekranie.
Podczas edycji linii/fuku odniesienia wszystkie pola definiowania linii sg polami
danych wyjsciowych. Opiséw szukaj w "7.3.2 Reczne wprowadzanie Linii/tuku
odniesienia".

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowej, strona
Mapa.

Strona Mapa umozliwia interaktywne wyswietlanie danych. Podczas edyciji linii/tuku
odniesienia jest to strona Szkic a linia/tuk odniesienia moze by¢ wyswietlana ale nie
definiowana na tej stronie.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) zapis zmian i powrdt do TYCZ. OSI Zarzadz. XX odniesienia.
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7.3.4

Opis

Wejscie krok po
kroku

Okreslanie przesuwéw Linii/kuku odniesienia

Linia odniesienia moze by¢ przesuwana i obracana, tuk odniesienia moze by¢
przesuwany.

Krok |Opis

1. Szukaj w "7.3 Zarzadzanie Liniami/t.ukami Odniesienia" by wejs¢ do
TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii bazowej.

2. PRZES (F4) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okresl przesuwy.

TYCZ. OSl Ekran ten zawiera r6zne pola w zaleznosci od opcji wybranych dla <Wysokosci:>
Okreslenie w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci, oraz <Zadanie:>w TYCZ. OSI
przesuwow Wybér zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy.
17:29 =7 o B R
TYCZ 0SI ‘ i i#l - = 0EE|
Define Line Offset X
P_paprz 1inii: n
P.podl linii : 5.0000 n
P.poprz wysok: 0.0000 m
e yi s KONT (F1)
Obrét 1 0.000
ret i Potwierdzenie dokonanego wyboru i
powr6t do poprzedniego ekranu.
SHIFT KONF (F2)
an By konfigurowac linie/tuk
KONT | | | | | | odniesienia.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<P. poprz Wprowad- | Odlegtos¢ do poziomego przesuwu linii/tuku
linii:> lub <P. | zane przez |odniesienia w lewag lub prawg strone.
poprz tuku:> |uzytkownika | (&=  Gdy przesuw zostat zastosowany w
stosunku do tuku, promien tego tuku
zZmienia sie.
<P. podt Wprowad- | Odlegtos$¢ do poziomo przesunietej linii odniesienia
linii:> zane przez |w przod iwstecz. Dostepne dla <Zadanie: XX Linia>
uzytkownika |z wyjatkiem <Wysokosci: Uzyj Lin.odnies.> w
TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.
<P. poprz Wprowad- | Pionowy przesuw linii/tuku odniesienia. Dostepny dla
wysok:> zane przez |<Wysokosci: Uzyj Pkt poczatk> oraz
uzytkownika | <Wysokosci: Uzyj Lin.odnies.>.
<Przesuw Wprowad- | Pionowy przesuw modelu DTM. Dostepny dla
DTM:> zane przez |<Wysokosci: Uzyj model DTM>.
uzytkownika
<Obrét linii:> | Wprowad- | Kat obrotu linii odniesienia. Dostepne dla <Zadanie:
zane przez | XX Linia> z wyjatkiem <Wysokosci: Uzyj
uzytkownika | Lin.odnies.> w TYCZ. OSI Konfiguracja, strona
Wysokosci.
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Kolejny krok
KONT (F1) zamknigcie ekranu i powr6t do TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii
bazowe;j.

Tyczenie osi

GPS1200

93



7.3.5 Okreslenie spadku linii/fluku bazowego

Opis

Wejscie
krok po kroku

TYCZ. oSl
Definiuj skarpe

Mozliwy jest pomiar i tyczenie punktéw na skarpach wzgledem linii/tuku bazy.
Skarpa moze by¢ definiowana a wartosci przesunig¢ moga by¢ wyswietlane
podczas pomiaru wzdtuz liniifuku bazowego. Skarpa jest ptaszczyzna rozciagajaca
sie od liniifuku bazowego wzdtuz dtugosci linii/fuku bazowego.

Skarpy moga by¢ stosowane podczas pomiaru do liniifuku bazowego, tyczenia
punktu wzgledem linii/luku bazowego lub tyczenia siatki do liniifuku bazowego.

Krok |Opis

1. Szukaj w "7.3 Zarzadzanie Liniami/t.ukami Odniesienia" by wejs¢ do
TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii bazowej.

2. SKOSN (F3) by wej$¢ do TYCZ. OSI Definiuj skarpe.

17:20 L19"\ ER
&’ & 20

TYCZ. OST

Definiuj skarpe X

Tyez Skarpe TaklQ

Typ skarpy : Lowo dét 4]

Nachyl.skarpy: 1:1hw KONT (F1)

Przes-Hz Pocz: 2. 0000 n Potwierdzenie dokonanego wyboru i
Przes-V Pocz : 5.0000 powr6t do poprzedniego ekranu.

SHIFT KONF (F2)
an By konfigurowac linie/tuk

KONT | | DHASK| | | | odniesienia.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Tycz Tak lub Nie <Tycz skarpe:Tak> by zdefiniowac¢ skarpe.
skarpe:>

<Typ Lista wyboru Metoda utworzenia skarpy.

skarpy:>

Lewo dét Tworzenie ptaszczyzny spadku rozciggajacej
sie w lewa strone od zefiniowanej linii/tuku bazy.

Prawo doét Tworzenie ptaszczyzny spadku rozciggajacej
sie w prawg strong od zdefiniowanej linii/fuku
bazy.

Lewo gora Tworzenie ptaszczyzny wzniosu rozciggajacej
sie w lewa strone od zdefiniowanej liniituku
bazy.

Prawo géra Tworzenie ptaszczyzny wzniosu rozciggajacej
sie w prawg strone od zdefiniowanej linii/tuku
bazy.

<Nachyl. |Wprowadzane Nachylenie skarpy.

skarpy:> |przez uzytkownika
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Pole Opcja Opis

<Przes-Hz | Wprowadzane Poziomy przesuw od linii/fuku okreslajacy
Pocz:> przez uzytkownika |poczatek skarpy.

<Przes-V |Wprowadzane Pionowy przesuw od liniituku okreslajacy
Pocz:> przez uzytkownika |poczatek skarpy.

Kolejny krok

KONT (F1) zamknigcie ekranu i powr6t do TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii

bazowej.
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7.4

Wejscie krok po
kroku

Pomiar do Linii/t.uku odniesienia

Krok |Opis

1. Szukaj w "7.3 Zarzadzanie Liniami/t.ukami Odniesienia" by wej$¢ do
TYCZ. OSl Wybor zadania & Linii bazowej.

2. TYCZ. OSI Wybor zadania & Linii bazowej
Wybierz <Zadanie: Pomiar do XX>.

3. Naci$nij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Pomierz punkty.

TYCZ. oSl Dostep pdl zalezy od wyboru opcji dla <Zadanie:> w TYCZ. OS| Wybér zadania &
Pomierz punkty, Linii bazowej, strona Lin. bazy oraz <Wysokosci:> i <Edycja wysok.:>w TYCZ.
strona Tycz XX OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.
1722 ‘ %, - ?"" ~>B ~ v go| MIERZ (F1)
TYLZ_0SI 9 L7 BoCAA B By rozpoczaé pomiar punktu. lkona
trybu_ pozycji zmienia sie na ikgn(?
Nr punktll,—'ﬂ_:hmj pomiaru statycznego. (F1) zmienia
Wys. anteny : 2.000 n na STOP. Wyswietlana jest réznica
AP .poprz. : -106.431 n pomiedzy pozycja aktualng a
AP . pod?. . 146.457 n tyczona__
AH-Proj : -17.784 o_| STOP (F1)
fpgeishion | 1991380 ) By zakofceyé pomierpurk kona
ia s trybu pozycji zmienia sie na ikone
HIERZ| | |LINIA| TYCZ | STRON| pomiaru kinematycznego. (F1)
zmienia na ZAPIS.
ZAPIS(F1)
By zapisa¢ mierzony punkt. (F1)
zmienia na MIERZ.
LINIA (F4)
By definiowaé/wybiera¢ linie/tuk
odniesienia.
TYCZ (F5)
By definiowaé przesuwy linii
odniesienia tyczone wzgledem linii.
SHIFT KONF (F2)
By konfigurowac linie/tuk
odniesienia. Dostepne gdy wyswiet-
lane jest MIERZ (F1).
SHIFTPOLAC(F3)SHIFTROZLA(F3)
By wprowadzi¢ numer stacji referen-
cyjnej skonfigurowanej w aktywnym
pliku konfiguracyjnym i roztgczy¢ sie
natychmiast po zakonczeniu pomi-
aréw. Dostepne gdy wyswietlany jest
MIERZ (F1) lub ZAPIS (F1).
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SHIFT INICJ (F4)
By przeprowadzic¢ reinicjalizacje.
Dostepne gdy MIERZ (F1) lub ZAPIS
(F1) jest wyswietlany oraz dla plikdw
konfiguracyjnych umozliwiajgcych
rozwigzania fazowe.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

SHIFT WYJDZ (F6)
By wyjs¢ z programu uzytkowego
Tyczenie osi.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Nr punktu:> Wprowadzane Nr mierzonego punktu.

przez uzytkownika

<Wys. anteny:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Wysoko$¢ stosowanej anteny. Zmiana
wysokosci anteny w tym polu nie aktualizuje
domysinej wysokosci anteny zdefiniowanej
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<AP. poprz.:> Dane wyjsciowe | Prostopadty przesuw od linii/tuku
odniesienia obliczany z punktu odniesienia
do punktu mierzonego.

<Pikietaz:> Dane wyjsciowe | Pikietaz aktualnej pozycji wzdtuz linii/tuku.

Jest to pikietaz poczatku liniituku
bazowego plus <ALinii:>/<Akuku:>.

<Spadek proj.:>

Dane wyjsciowe

Nachylenie skarpy zdefiniowane przez
uzytkownika.

<0dl. kontr 1:>

Dane wyjsciowe

Pozioma odlegtos¢ z punktu poczatkowego
do punktu mierzonego.

<Odl. kontr 2:>

Dane wyj$ciowe

Pozioma odlegtos$¢ z punktu korcowego do
punktu mierzonego.

<AP. podt.:> Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$¢ wzdtuz linii odniesienia
z punktu poczatkowego do punktu .

<APodt- Dane wyjsciowe | Pozioma odlegto$¢ wzdtuz linii odniesienia

Koniec:> z punktu koncowego do punktu odniesienia.

<SD do Pocz.:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ skosna przesuwu od linii/tuku do
mierzonego punktu.

<SD do Linii:>

Dane wyjsciowe

Odlegtos¢ skosna przesuwu od poczatku
skarpy do mierzonego punktu.

Tyczenie osi
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TYCZ. Osl
Pomierz punkty,
strona Skarpa

Pole Opcja Opis

<Atuk:> Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$¢ z punktu poczatkowego
do punktu odniesienia wzdtuz tuku
odniesienia.

<Atuk- Dane wyjsciowe | Pozioma odlegto$¢ z punktu odniesienia do

Koniec:> punktu koncowego wzdtuz tuku odniesienia.

<AH-Pocz'Ht:>

Dane wyjsciowe

Rénica wysokoci pomidzy punktem pocz-
tkowym a punktem mierzonym.

<Wysok.:> Dane wyjsciowe | Wysoko$¢ punktu mierzonego.
<AH-Podt:> Dane wyjsciowe | Réznica wysokos$ci pomiedzy punktem
odniesienia na linii a mierzonym punktem.
<ASkosna Dane wyjsciowe | Odlegto$¢ skosna pomiedzy punktem
Odl.:> odniesienia a punktem mierzonym,
prostopadta do linii odniesienia.
<APrzestrz. Dane wyjsciowe | Odlegto$¢ skosna pomiedzy punktem
Odl.:> poczatkowym a punktem odniesienia.
<AH-tuk:> Dane wyjsciowe | Réznica wysokosci pomiedzy punktem
odniesienia na tuku a mierzonym punktem.
<AH-DTM:> Dane wyjsciowe | Réznica wysokos$ci pomiedzy punktem
mierzonym a DTM.
<Proj. H:> Wprowadzane Umozliwia wprowadzenie projektowane;j
przez uzytkownika | wysokosci punktu celu.
<AH-Proj.:> Dane wyjsciowe | Rdznica wysokosci pomiedzy <H Proj.:> a

wysokoscig aktualnej pozyciji.

<AHt-Poczat:>

Dane wyjsciowe

Roéznica wysokos$ci miedzy aktualng
pozycjg a poczatkiem.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Skarpa.

17:23
TYCZ. 051
Pomierz punkty

H_ 4§,L1 ?"\ ~>B

Tyrz nsi|Skarpa |Mapa

Nr punktu

Aktual.skarpa:
AP . poprz.
AP.pod?l.

w DO
HWysokosc

3D co

HIERZ| |

% MIERZ (F1)
5 2H

By rozpoczg¢ pomiar punktu. Ikona
trybu pozycji zmienia si¢ na ikone

143 pomiaru statycznego. (F1) zmienia
4.757:1hv na STOP. Wyswietlana jest r6znica
-106.423 n pomiedzy pozycjg aktualng a
146.458 n tyczona,
85.631 = STOP (F1)
1533' gg: " By zakoriczy¢ pomiar punktu. lkona
: ltl'l% trybu pozycji zmienia sie na ikone

|LINIA| TYCZ | STRON|

pomiaru kinematycznego. (F1)

zmienia na ZAPIS.

ZAPIS (F1)
By zapisa¢ mierzony punkt. (F1)
zmienia na MIERZ.
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LINIA (F4)

By definiowaé/wybierac linig/tuk
odniesienia.

TYCZ (F5)

By definiowa¢ przesuwy linii
odniesienia tyczone wzgledem linii.

SHIFT KONF (F2)

By konfigurowac linie/tuk
odniesienia. Dostepne gdy wyswiet-
lane jest MIERZ (F1).

SHIFT POLAC (F3), SHIFT ROZLA (F3)
By wprowadzi¢ numer stacji referen-
cyjnej skonfigurowanej w aktywnym
pliku konfiguracyjnym i roztgczy¢ sie
natychmiast po zakonczeniu pomi-
aréw. Dostepne gdy wyswietlany jest
MIERZ (F1) lub ZAPIS (F1).

SHIFT INICJ (F4)

By przeprowadzic¢ reinicjalizacje.
Dostepne gdy MIERZ (F1) lub ZAPIS
(F1) jest wysSwietlany oraz dla plikéw
konfiguracyjnych umozliwiajgcych
rozwigzania fazowe.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)

By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, r6znym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

SHIFT WYJDZ (F6)

By wyj$¢ z programu uzytkowego
Tyczenie osi.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr punktu:> Wprowad- | Nr mierzonego punktu.
zane przez

uzytkownika

<Aktual. skarpa:> | Dane wyjs- | Aktualna skarpa z pozycji do poczatku.
ciowe

<AP. poprz.:> Dane wyj$- | Prostopadty przesuw od linii/fuku odniesienia
ciowe obliczany z punktu odniesienia do punktu

mierzonego.

<AP-Poczat.:> Dane wyjs- | Prostopadty przesuw od poczatku do
ciowe mierzonego punktu.

<AP. podt.:> Dane wyjs$- | Pozioma odlegtos¢ wzdtuz linii odniesienia z
ciowe punktu poczatkowego do punktu odniesienia.

Tyczenie osi GPS1200 99



Pole Opcja Opis
<w DOL:> | <w Dane wyj$- | Réznica pomigdzy wysokoscig aktualnej pozyciji
GORE:> ciowe a wysokoscig skarpy na tej pozycji. Powyzej lub
ponizej skarpy.
<Wysok.:> Dane wyjs$- | Wysokos$é punktu mierzonego.
ciowe
<3D cQ:> Dane wyjs- | Jakos¢ wspotrzednych 3D obliczonej pozycii.
ciowe

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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7.5 Tyczenie do Linii/kuku odniesienia

Wejscie krok po
kroku

TYCZ. OSI
Podaj wartosci
przesuwow

Krok |Opis

1. Szukaj w "7.3 Zarzadzanie Liniami/tukami Odniesienia" by wej$¢ do
TYCZ. OSI Wybér zadania & Linii bazowe;j.

2. TYCZ. OSl Wyboér zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy

<Zadanie: Tyczenie na XX>
3. Nacisnij KONT (F1) by wej$¢ do TYCZ. OSI Podaj wartosci przesuwow.

Dostep pdl zalezy od wyboru opcji dla <Zadanie:> w TYCZ. OSI Wybér zadania &
Linii bazowej, strona Lin. bazy oraz <Wysokosci:> i <Edycja wysok.:>w TYCZ.
0OSlI Konfiguracja, strona Wysokosci. Znaczenie klawiszy-operatoréw jest jedna-
kowe dla wszystkich przypadkow.

17:32 H' %, Li- ?V\ P % '\, @ gl KONT (F1)
7

TYCZ. 05T B < AB Potwierdzenie dokonanego wyboru i
dz°“e ""esuw 101 kontynuacja w kolejnym ekranie.
LINIA (F4)

Wadtuz Tinii : 102.2310 n By definiowac/wybierac¢ linig/tuk

Przosuw poprz: 102.9231 n odniesienia.

H projektowa : 2.0000 » POMIA (F5)
By mierzy¢ punkt wzgledem linii/tuku
odniesienia.

=@ SHIFT KONF (F2)

KONT | | | LINIA|POHIA| | By konfigurowac linig/tuk

odniesienia.
SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR

(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, r6znym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr punktu:> | Wprowadzane Nr tyczonego punktu celu.
przez
uzytkownika

<Przesuw Wprowadzane Przesuw z punktu odniesienia do punktu celu.
poprz:> przez
uzytkownika

<Wzdtuz Wprowadzane Dostepne dla <Zadanie: Tyczenie od linii>.
linii:> przez Pozioma odlegto$¢ z punktu poczatkowego do
uzytkownika punktu odniesienia wzdtuz linii odniesienia.
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TYCZ. OSI
Tyczenie XX,
strona Tycz. XX

Pole Opcja Opis

<Wzdtuz Wprowadzane Dostepne dla <Zadanie: Tyczenie od tuku>.

tuku:> przez Pozioma odlegto$¢ z punktu poczatkowego do
uzytkownika punktu odniesienia wzdtuz tuku odniesienia.

<Pikietaz:> |Wprowadzane Pikietaz wzdtuz linii/tuku. Jest to pikietaz z
przez poczatku liniifuku odniesienia plus <Wzdtuz
uzytkownika linii:>/<Wzdtuz tuku:>.

<P. poprz Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie> z

wysok:> przez wyjatkiem <Wysokosci: Uzyj model DTM> w
uzytkownika TYCZ. OSI Konfiguracja. Przesuw wysokosci

punktu celu jest obliczany jako wysoko$¢ punktu
poczatkowego/punktu odniesienia plus <P.
poprz wysok:>.

<Proj. H:> Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w
przez TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.
uzytkownika Sugerowana jest wysoko$¢ poczatkowego
punktu liniituku.

Kolejny krok
KONT (F1) by akceptowa¢ zmiany i kontynuowa¢ w TYCZ. OSI Tyczenie XX,
strona Tycz. XX.

Ten ekran zawiera rézne pola w zaleznosci od wyboru opcji dla <Tryb tyczenia:> w
TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Ogélne. Wiekszo$¢ klawiszy-operatoréw jest
identyczna do klawiszy dostepnych przy pomiarze liniituku odniesienia. Informacji o
klawiszach-operatorach szukaj w "7.4 Pomiar do Linii/tuku odniesienia".

733 H_ TSP R ODWRT (F3)

iowanego szablonu Nr punktu, a

T
HIERZ| | ODWRT| | POMIA| STRON| automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

TYCZ.0SI B oopE By odwrdci¢ ekran graficzny.
POMIA (F5)
Tyrz nsi Ma A . , .

N By mierzy¢ punkt wzgledem linii/tuku
hAnt: 2.0000 n T odniesienia.
KIER: 362.312 g . SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
ODLE: 214.9620 n o /g (F5)
wDOL: 1637.5515 » //T JL By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
H_pr: 2.0000 u s L
D60, 0 0086 n alnym Nr punktu, réznym od zdefin

at

102

GPS1200 Tyczenie osi



Opis pol

Pole Opcja Opis

Pierwsze pole | Lista wyboru Nr tyczonego punktu.

ekranu

<hA:> Wprowadzane Sugerowana jest domysina wysoko$¢ anteny
przez zdefiniowana w aktywnym pliku konfigura-
uzytkownika cyjnym. Zmiana wysokosci anteny w tym polu

nie aktualizuje domy$inej wysokosci anteny
zdefiniowanej w aktywnym pliku konfigura-
cyjnym.

<Wysok.:> Dane wyjsciowe |Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie> w
TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.

Wyswietlana jest ortometryczna wysokos$¢ aktu-
alnej pozycji. Jezeli wysokos$¢ ortometryczna
nie moze by¢ wyswietlana, wysSwietlana jest
lokalna wysokos¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest
mozliwe wyswietlanie lokalnej wysokosci elip-
soidalnej, wyswietlana jest wysokos¢ WGS

1984.
<Proj. H:> Wprowadzane Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w
przez TYCZ. OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.

uzytkownika

Wyswietlana jest projektowana wysoko$¢, ktora
jest wysokoscig ortometryczng tyczonego
punktu. Jezeli wysoko$¢ ortometryczna nie
moze by¢ wyswietlana, wyswietlana jest lokalna
wysokos¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest mozliwe
wys$wietlanie lokalnej wysokosci elipsoidalnej,
wyswietlana jest wysoko$¢ WGS 1984.

Zmiana wartosci dla <Proj. H:> powoduje
zmiane wartosci dla pél <w DOL:> oraz <w
GORE:>.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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7.6

Wejscie krok po
kroku

TYCZ. OSI
Okreslenie siatki

TYCZ. oSl
Tyczenie +yyy.yy
+XXX.XX,

strona Tycz. XX

Tyczenie siatki Linii/Luku

Krok |Opis

1. Szukaj w "7.3 Zarzadzanie Liniami/t.ukami Odniesienia" by wej$¢ do
TYCZ. OSI Okreslenie siatki.

2. TYCZ. OSl Wybor zadania & Linii bazowej, strona Lin. bazy

<Zadanie: Tyczenie siatki na XX>

3. KONT (F1) by wejs¢ do TYCZ. OSI Okreslenie siatki.

Klawisze-operatory sg identyczne do klawiszy dostepnych podczas tyczenia
linii/luku odniesienia. Informaciji o klawiszach-operatorach szukajw "7.5 Tyczenie do
Linii/tuku odniesienia".

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Pocz. siatki | Wprowadzane Odlegtos¢ wzdtuz linii/fuku odniesienia od

w:>

przez uzytkownika

punktu poczatkowego do pierwszego
tyczonego punktu celu.

<Pikietaz:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Pikietaz tyczony z pierwszego punktu celu
wzdtuz liniituku. Jest to pikietaz z poczatku
liniifuku odniesienia plus <Pocz. siatki w:>.

<Przyrost 0:>

Wprowadzane
przez uzytkownika

Odlegtosci miedzy punktami na linii siatki.

Biezacy Pkt siat

<P. poprz. Wprowadzane Odlegtosci pomiedzy liniami siatki.

linii:> przez uzytkownika

<Nastepn. Zaczn. w Kazda nowa linia siatki zaczyna sie w tym
linia:> poczatku samym koncu, w ktérym zaczynata sig¢ linia

poprzednia.

Kazda nowa linia siatki zaczyna sie¢ w tym
samym koncu, w ktérym skonczyta sie poprz-
ednia linia siatki.

<Nr punktu:>

ID Siatki

Szablon NR Pkt

Nr punktu siatki jest przedstawiany jako
pozycja tyczone;j siatki.

Szablon NR punktu zdefiniowany w aktywnym
pliku konfiguracyjnym jest uzywany przy iden-
tyfikacji punktéw siatki.

Kolejny krok

KONT (F1) akceptacja zmian i kontynuacja w TYCZ. OSI Tyczenie +yyy.yy
+xxx.xx, strona Tycz. XX.

Nazwa ekranu wskazuje pozycje tyczonej siatki gdzie +yyy.yy jest pozycja stanow-
iska wzdtuz linii siatki a +xxx.xx jest przesuwem linii siatki.

Funkcjonalno$¢ tego ekranu jest bardzo podobna do TYCZ. OSI Tyczenie XX,
strona Tycz. XX. Réznice pomiedzy tymi dwoma ekranami zostaty zaznaczone
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ponizej. Informacji dotyczacych wszystkich pozostatych klawiszy-operatoréw i pol
szukaj w "7.5 Tyczenie do Linii/kuku odniesienia".

17:38 H_ @u TV\ .~>s *\, @0 POMIN (F4)

TYCZ.0SI 0:& By poming¢ aktualnie wyswietlane
Tyczenie +10.00 "'0 0" stanowisko i przej$¢ na nastepne

Tyr7 n=i|Mapal

+10.00 +0.00 N stanowisko. Dostepne gdy wyswiet-
hant : IEEEEICITN] « T lane jest MIERZ (F1).
WPRZ: 173.7756 n L LINIA (F5)
PRAW:  35.1698 n 2 By rozpoczaé tyczenie kolejnej linii
WGOR:  16.8738 n RN L Y rozpoczac yc: Inej
1' A siatki. Pozycja pierwszego punktu
H : 1839.5262 n i ‘ :
nowej linii jest okreslana przez wybor
3pca: 0.0082 n P -
——  [gia® opcji dla <Nastepn. linia:>.
HIERZ| | ODWRT | POHIN| LIN+ | STRON| Dostepne gdy wyswietlane jest
MIERZ (F1).
Opis pol
Pole Opcja Opis

Pierwsze Wprowad- Nr punktu zalezy od wyboru dokonanego dla <Nr
pole ekranu |zane przez |punktu:>w TYCZ. OSI Okreslenie siatki. Jezeli
uzytkownika |wprowadzony jest inny Nr punktu, kolejny Nr punktu
bedzie ciggle pokazywany jako kolejny automatycznie
wskazany Nr.

<Wysok.:> |Dane wyj$- |Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie>w TYCZ. OSI
ciowe Konfiguracja, strona Wysokosci.

Wyswietlana jest ortometryczna wysokos$¢ aktualnej
pozycji. Jezeli wysokos¢ ortometryczna nie moze by¢
wyswietlana, wyswietlana jest lokalna wysoko$¢ elip-
soidalna. Jezeli nie jest mozliwe wyswietlanie lokalnej
wysokosci elipsoidalnej, wyswietlana jest wysokosé
WGS 1984.

<Proj. H:> | Wprowad- Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w TYCZ.
zane przez | OSI Konfiguracja, strona Wysokosci.
uzytkownika

Wyswietlana jest projektowana wysoko$¢, ktora jest
wysokoscig ortometryczng tyczonego punktu. Jezeli
wysokos$c¢ ortometryczna nie moze by¢ wyswietlana,
wyswietlana jest lokalna wysokos¢ elipsoidalna. Jezeli
nie jest mozliwe wyswietlanie lokalnej wysokosci elip-
soidalnej, wyswietlana jest wysokos¢ WGS 1984.

Jezeli zaprojektowana wysokos$¢ zostata wprowad-
zona i zastosowano POMIN (F4) lub LINIA (F5) to
prawdziwa wysokos¢ siatki kolejnego punktu jest
pokazywana jako wysoko$¢ sugerowana.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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8 Plaszczyzna odniesienia

8.1 Streszczenie

Zadania Ptaszc-
zyzny odniesienia

&

Definiowanie
plaszczyzny
odniesienia

&

Pozioma ptaszc-
zyzna

Program uzytkowy Ptaszczyzna odniesienia moze by¢ stosowany w nastepujacych

zadaniach pomiarowych:

«  Pomiar punktéw w celu obliczenia i rejestracji prostopadtej odlegtosci do ptaszc-
zyzny.

*  Wyswietlanie i rejestracja wspoétrzednych instrumentu i/lub lokalnych
mierzonego punktu.

*  Wyswietlanie i rejestracja roznicy odlegtosci pomiedzy mierzonym punktem a
ptaszczyzna.

Ptaszczyzna moze by¢ obliczana jedynie z wspotrzednych ptaskich.

Ptaszczyzna odniesienia jest tworzona za pomoca reguty prawej reki. Dla dwéch
punktow definiujgcych ptaszczyzne stosowana jest ptaszczyzna pionowa. Ptaszc-
zyzna odniesienia jest definiowana za pomocg osi X i osi Z ptaszczyzny. O$ Y
ptaszczyzny okresla dodatni kierunek osi Y.

« Dla GPS1200 program uzytkowy Ptaszczyzna odniesienia dotyczy jedynie
definiowania poziomej i nachylonej ptaszczyzny.

« Dla TPS1200, program uzytkowy Ptaszczyzna odniesienia dotyczy rowniez
definiowania pionowej ptaszczyzny.

Pozioma ptaszczyzna odniesienia, zgodnie z nazwa, jest pozioma. Wszystkie
punkty danej ptaszczyzny maja takg sama wysokos$¢. Osie poziomej ptaszczyzny to:

+Y

Q0
Q0

-
<

A~ A~
TPS12_166 >b TPS12_166a >b
a  Wysokosci a  Wysokosci
b Y b Y
N X N X
P1 Poczatek ptaszczyzny P1 Poczatek ptaszczyzny
X X os$ ptaszczyzny X X o$ ptaszczyzny
Y Y os$ ptaszczyzny Y Y os$ ptaszczyzny
Z  Z oS ptaszczyzny Z  Zos ptaszczyzny
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Nachylona ptaszc- Dowolna liczba punktéw definiuje ptaszczyzne. Osiami nachylonej ptaszczyzny sa:
zyzna

A
~

GPS12_147 o GPS12_148

a Wysokosci a Wysokosci

b Y b Y

N X N X

P1  Poczatek ptaszczyzny P1 Poczatek ptaszczyzny
X X o$ ptaszczyzny X X os ptaszczyzny

Y Y os ptaszczyzny Y Y os ptaszczyzny

Z  Zos$ ptaszczyzny Z  Zos$ ptaszczyzny
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8.2 Konfiguracja Ptaszczyzny odniesienia

Wejscie krok po
kroku

PL ODNIES
Konfiguracja,
strona Parametry

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietl Pfaszczyzna odniesienia.

2.
3. |KONT (F1)
4

W PL. ODNIES Ptaszczyzna odniesienia - poczat nacisnij KONF (F2)
by wejs¢ do PL. ODNIES Konfiguracja.

Paranstry|Rapnrt

R EDl KONT (F1)
B By akceptowac zmiany i wréci¢ do
poprzedniego ekranu.

17:18 Ao, L1 9"\ ar ¥
Pt ODMIES ‘+ | vﬁ{
Konfiguracja X

Haska Ekranu : TS WMASK (F3)
By edytowa¢ aktualng maske
Hax %Ad dla
Def. ptaszcz.: 0.3000 n ekranu. Dgstepne gdy <Maska
Ekranu:> jest podswietlona na
Hyswietlaj Wszystkie punkty | stronie Parametry.
SHIFT Info (F5)
@20 By wyswietla¢ informacje dotyczace
KONT | | | | | STRON| nazwy programu uzytkowego,
numeru wersji, daty wersji i praw
autorskich.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Maska Lista wyboru Definiowana przez uzytkownika maska ekranu
Ekranu:> jest wyswietlana w PL. ODNIES Pomiar punktu
plaszczyzny.
<Max +Ad |Wprowadzane Maksymalne prostopadte odchylenie punktu od
dla:> przez uzytkownika |obliczonej ptaszczyzny.
<Wyswi- Ten parametr definiuje punkty wyswietlane na
etlaj:> stronach Szkic i Mapa programu uzytkowego
Ptaszczyzna odniesienia.
Wszystkie punkty | Wyswietlanie wszystkich punktéw.
Punkty wycinka | Wyswietlanie punktéw z okreslonej <Grub.
wycinka:>.
<Grub. Wprowadzane Dostepne dla <Wyswietlaj: Punkty wycinka>.
wycinka:> |przez uzytkownika |Ta odlegtos¢ jest stosowana do obu stron
ptaszczyzny. Jezeli linie i obszary majg by¢
wys$wietlane na okreslonej stronie Mapa, to
czesci linii i obszaréw okreslonego wycinka
réwniez sg wyswietlane.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2 Konfiguracja Raportu".
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8.3

Opis

Wejscie

Pt. ODNIES
Wybér zadania &
Ptaszcz.Odnies.

Zarzadzanie Plaszczyznami odniesienia

Program uzytkowy Plaszczyzna odniesienia jest stosowany do pomiaru punktow
wzgledem ptaszczyzny.

Pomiar do ptaszczyzny
» Plaszczyzny odniesienia moga by¢ tworzone, edytowane, rejestrowane lub
usuwane w aktywnym obiekcie.

» Ptaszczyzny odniesienia mogg by¢ pdzniej przywotywane do ponownego

uzytku.

* Plaszczyzna moze by¢ przesuwana przez punkt lub o zdefiniowany przesuw.

Krok

Opis

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do PL. ODNIES

Ptaszczyzna odniesienia - poczat.

2. KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Wybér zadania & Plaszcz. odnies..

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Zadanie:> |Pomiar do Wspoitrzedne mierzonego punktu sg obliczane
ptaszczyzny wzgledem ptaszczyzny odniesienia.

<Pt. do Twérz nowa Okreslenie nowej ptaszczyzny odniesienia.

uzycia:> ptasz
Wybér z Ptaszczyzna odniesienia jest wybierana z <P}
Obiektu odniesien.:>.

<Pt Lista wyboru Dostepne dla <Pt. do uzycia: Wybierz z

odniesien.:>

Obktu>. Plaszczyzna odniesienia, ktéra ma
zostac uzyta.

<llos¢ Dane wyjsciowe |Dostepne dla <P}. do uzycia: Wybierz z

punktow:> Obktu>. Liczba punktéw zastosowanych do
zdefiniowania ptaszczyzny wyswietlanej w <Pt.
odniesien.:>.

<Odchyl. Dane wyjsciowe |Odchylenie standardowe punktéw uzytych do

stand.:> okreslenia pfaszczyzny. ----- jest wyswietlane
gdy punktoéw jest mniej niz cztery.

<Max Ad:> Dane wyjsciowe |Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktem a

obliczong ptaszczyzna. ----- jest wyswietlane
gdy punktow jest mniej niz cztery.

<Przesuw:>

Dane wyjsciowe

Metoda przesuwu stosowana jak zdefiniowano
w PL. ODNIES XX Plaszczyzna odniesienia,
strona Przesuw.

<Biegun:>

Dane wyjsciowe

Metoda biegunowa stosowana jak zdefiniowano
w PL. ODNIES XX Ptaszczyzna odniesienia,
strona Biegun.
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PL. ODNIES

Nowa Ptaszczyzna
odniesienia,
strona Ogoine

Kolejny krok

JEZELI

TO

ma byc¢ tworzona
nowa ptaszczyzna

KONT (F1) wejscie do PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna
odniesienia, strona Ogélne. Szukaj w paragrafie " Pt.
ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona Ogolne”.

ptaszczyzna ma
by¢ edytowana

<Pl. do uzycia: Wybierz z Obktu>. Podswietl <Pt.
odniesien.:>. ENTER by wejs¢ do PL. ODNIES Zarzadz.
Plaszczyzn odniesienia. EDYC (F3) by wejs¢ do PL.
ODNIES Edycja Ptaszczyzn. odniesienia, strona Ogolne.
Szukaj "PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona
Ogdlne".

&

Edycja ptaszczyzny odniesienia jest podobna do
tworzenia nowej ptaszczyzny odniesienia. Dla
utatwienia opisana jest tylko PL. ODNIES Nowa
Plaszczyzna odniesienia.

punkty majg by¢

KONT (F1) wejscie do PL. ODNIES Pomiar Punktéw do

uzytkownika

mierzone do Ptaszczyzny, strona PL. Odniesienia. Szukaj "8.4 Pomiar
ptaszczyzny Punktéw na Ptaszczyznie Odniesienia".

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Pt. Wprowadzane Nr nowej ptaszczyzny odniesienia.
odniesien.:> |przez

<llos¢ Dane wyjsciowe |Liczba punktéw uzywanych do zdefiniowania

punktow:> ptaszczyzny.

<Odchyl. Dane wyjsciowe |Odchylenie standardowe punktéw uzytych do

stand.:> okreslenia ptaszczyzny. ----- jest wyswietlany
gdy mniej niz cztery punkty zostaty uzyte do
zdefiniowania ptaszczyzny.

<Max Ad:> Dane wyjsciowe |Maksymalna odlegto$¢ pomigedzy zmierzonym

punktem a zdefiniowang ptaszczyzng. ----- jest
wyswietlany gdy mniej niz cztery punkty zostaty
uzyte do zdefiniowania ptaszczyzny.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona

Punkty.
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PL. ODNIES

Nowa Plaszczyzna
odniesienia,
strona Punkty

Pi. ODNIES

Nowa Plaszczyzna
odniesienia,
strona Biegun

ZAPIS (F1)
by obliczy¢ i rejestrowac ptaszc-
zyzne odniesienia.
DODAJ (F2)
By doda¢ punkty z PL. ODNIES
Dane: Nazwa obiektu definiujace
ptaszczyzne odniesienia.
uzyJ (F3)
By zmienia¢ pomiedzy Tak a Nie dla
g podswietlonego punktu.
ZAPIS|DODAJ| UZYJ | USUN |POMIA| STRoul USUN (F4)
By usung¢ podswietlony punkt z listy.
POMIA (F5)
By mierzy¢ punkt, ktéry ma defin-
iowac ptaszczyzne.
SHIFT BIEGU (F4)
By zastosowa¢ podswietlony punkt
jako biegun ptaszczyzny.

1740
Pt . ODNIES ‘+ 7

Opis kolumn

Kolumna Opis

Ad(m) Wyswietlana jest prostopadta odlegto$¢ od punktu definiujgcego
ptaszczyzne.

* Wyswietlany po prawej stronie punktu, ktory bedzie uzywany jako
biegun.

v Wyswietlany po lewej stronie punktu, ktory znajduje sie poza
maksymalng odlegtoscig pomiedzy punktem a obliczong ptaszc-
zyzna zdefiniowang w Pt. ODNIES Konfiguracja, strona Param-
etry.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na strone PL. ODNIES Nowa Plaszczyzna odniesienia,
strona Biegun.

A7:15 Ao, L1 9 >B %
H-g =26

Pk ODNIES
ZAPIS (F1)
Uzyj Jak Bieg: by obliczy¢ i rejestrowa¢ ptaszc-
Wprowadz lokalne wspétrzedne zyzng odniesienia.
punktu h1eguna (punkt z *) KIER+ (F5)
:::g;:: :)z( : 1333 ggg: ’ Dostepne dla pod$wietionego
’ <Punkt:>. By wejs¢ do PL. ODNIES
Et:k‘fh"‘“mc’ kierunck osi- YsoJ_l Pomiar: XX. Pomiar punktu w celu
[@iaw zdefiniowania dodatniego kierunku
ZAPIS| | | | KIER+| STRON| ptaszczyzny.
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PL. ODNIES

Nowa Ptaszczyzna

odniesienia,
strona Przesuw

Opis pol

Pole Opcja Opis
<Uzyj jak Wspoétrz.ptas | Wyniki sa dodatkowo zapisywane z wspétrzednymi
Bieg:> zcz. X, Y, Z opartymi na lokalnym uktadzie wspotrzed-
nych.
Wspétrz. Punkty ptaszczyzny sg transformowane w krajowy
instrum. uktad wspotrzednych.

<X-wspotrz:>| Wprowad- Dostepne dla <Uzyj jak Bieg: Wspélrz.ptaszcz.>.

lub <Z- zane przez Wprowadz lokalng wspotrzedng X lub Z bieguna.
wspétrz:> uzytkownika | Biegun jest zdefiniowany jako odwzorowanie

mierzonego punktu na obliczong ptaszczyzne.
<Punkt:> Lista wyboru | Definiuje kierunek osi Y.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona
Przesuw.

17:38 UNEE ?"\ o |
Pt ODMIES ‘+ 7 . B QEE

Nowa Plaszczyzna odn ies 1en'ia
Opfilne | Punkty |Riegun | Preesow | Szkin]

Def. przesuwu: Przez punkt NR4
Przesuw- PtNR: @ zaPis (F1)
Przosuw : 7.189 n

by obliczy¢ i rejestrowaé ptaszc-
zyzne odniesienia.
PRZES (F5)
Dostepne dla podswietlonego <Nr
[@Ta® Pt. Przesuwu:>. Pomiar punktu do

ZAPIS| | | | PomOF | STRON| zdefiniowanego przesuwu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Def. Lista wyboru Przesuw moze by¢ okreslony za pomocg punktu

przesuwu:> lub odlegtosci. Zdefiniowana ptaszczyzna jest
przesuwana wzdtuz osi Y o warto$¢ przesuwu.

<Przesuw- Lista wyboru Dostepne dla <Def. przesuwu: Przez punkt

PtNR:> NR>. Nr punktu domiaru.

<Przesuw:> |Wprowadzana |Odlegtos¢, wedtug ktérej ptaszczyzna jest
przez przesuwana wzdtuz osi Y.

uzytkownika lub
dane wyjsciowe

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Nowa Ptaszczyzna odniesienia, strona
Szkic.
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Pt. ODNIES Wyswietlanie punktow zalezy od ustawien w PL. ODNIES Konfiguracja, strona
Nowa Ptaszczyzna Parametry. Punkty definiujace ptaszczyzne s wyswietlane w kolorze czarnym,
odniesienia, pozostate punkty sg szare.

strona Szkic
Klawisz-operator Opis
SHIFT PRZOD (F1) By wejs¢ do przedniego widoku ptaszczyzny.
SHIFT PLASK (F1) By wejs¢ do planowego widoku ptaszczyzny.

Kolejny krok
ZAPIS (F1) by obliczy¢ i rejestrowaé ptaszczyzne odniesienia.
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8.4 Pomiar Punktéw na Plaszczyznie Odniesienia

Wejscie Krok |Opis

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do PL. ODNIES
Ptaszczyzna odniesienia - poczat.

KONT (F1) by wejs¢ do PL. ODNIES Wybér zadania & Ptaszcz. odnies..

3. PL. ODNIES Wybor zadania & Ptaszcz.Odnies.

Wybierz ptaszczyzne odniesienia.

strona Pt.odnies.

4. KONT (F1) przejscie na PL. ODNIES Pomiar Punktéw na Ptaszczyznie,

Pt. ODNIES A7:37 H' %, Li- 7"\ ,~>s ~ % go| MIERZ (F1)
Pomiar Punktéwna Pk ODNIES 7 B <AAE By rozpocza¢ obserwacje statyczne.
Plaszczyznie, Ikona trybu pozycji zmienia sig¢ na
strona Pl.odnies Nr punltu =] ikone pomiaru statycznego. (F1)
'35‘.‘, ::nt::y g gg: : zmienia na STOP.
Odehyl. aH - 3,074 o | STOP(F) ,
By zakonczy¢ obserwacje statyczne
Y {wsch) : 148532.959 po uzyskaniu wystarczajace;j ilosci
ﬁ slgl‘(“) zzggg- :g: e danych. (F1) zmienia na STOP.
HELE : s ZAPIS (F1)
HIERZ| | | PORGW| PLASZ| STRON| By zapisa¢ mierzony punkt. (F1)
zmienia na MIERZ.
POROW (F4)
By oblicza¢ przesuwy do poprzednio
mierzonych punktéw.
PLASZ (F5)
By edytowa¢ wybrang ptaszczyzne
odniesienia.
SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od szablonu Nr punktu, a
automatycznego Nr zgodnego z
szablonem.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Domiar Dane wyjsciowe |Prostopadta odlegtos¢ pomiedzy aktualng
Ad:> pozycjg a ptaszczyzna.
<Domiar Dane wyjsciowe |Pionowa odlegto$¢ pomiedzy aktualng pozycja
AH:> a ptaszczyzna.
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Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na PL. ODNIES Pomiar Punktéw na Plaszczyznie, strona

Mapa.

PL. ODNIES Klawisz-operator Opis

Pomiar Punktéw na -
Plaszczyznie, SHIFT PRZOD (F1) By wejs¢ do przedniego widoku ptaszczyzny.

strona Mapa SHIFT PLASK (F1) By wejs¢ do planowego widoku ptaszczyzny.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.
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9 Tyczenie punktéw

9.1 Streszczenie

Opis

Tryby Tyczenia
punktow

&

Uktad wspotrzed-
nych

Zrédto wysokosci

Program uzytkowy Tyczenie punktéw jest stosowany do okreslenia w terenie
wczesniej zdefiniowanych punktéw. Te wczesniej okreslone punkty sg punktami
tyczonymi. Tyczone punkty moga

*  byé wgrane do obiektu w instrumencie za pomocg LGO.

* by¢ w obiekcie instrumentu.

*  byé wgrane z pliku ASCII do obiektu w instrumencie za pomocg Menu gtéwne:
Konwers...\Import dan. ASCII/GSI do Obiektu.

Tyczony punkt moze by¢ recznie mierzony jako kontrola.

Punkty moga by¢ tyczone za pomoca réznych trybow:
*  Tryb biegunowy. *  Tryb ortogonalny

Pomiar i tyczenie punktéw jest mozliwy dla <Tryb R-Time: Ruchomy> i <Tryb R-
Time: Brak>.

Punkty nie moga by¢ tyczone jezeli aktywny uktad wspotrzednych jest inny niz uktad
tyczonych punktéw. Przyktadowo, tyczone punkty sg zapisane z wspotrzednymi
lokalnymi a aktywnym uktadem wspétrzednych jest WGS 1984.

Wysokosci do obliczeh moga by¢ brane z

*  Wspoirzednej wysokosci. « Cyfrowego modelu terenu Digital
Terrain Model.

Tyczenie punktow
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9.2

Wejscie

TYCZENIE
Konfiguracja,
strona Ogo6lne

Konfiguracja Tyczenia punktow

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietl Tyczenie punktow.

2
3. |KONT (F1)
4

W TYCZENIE Tyczenie - poczatek nacisnij KONF (F2) by wejs¢ do
TYCZENIE Konfiguracja.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatoréw sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zostaly zaznaczone.

08:08 H_ ST 40 » BED KONT (F1)
TYCZENIE 3 B A8 By akceptowa¢ zmiany i wréci¢ do
Kenfiguracja

OgAlne [Knntrol jiW

Orientacja

Na Pé'lnocHE -

poprzedniego ekranu.
WMASK (F3)
Dostepne gdy podswietlona jest

Tryh tyczenia: Ortogonalnie 4 <Maska Ekranu:> na stronie
Haska Ekranu : <Braks | Ogolne. By edytowa¢ maske ekranu
Pkt najblizsz: Nie < aktualnie wyswietlang w tym polu.
Zapisz Pt NR :  Jak dia Pt tyozdley SHIFT Info (F5) - . _
,—aﬁl Wyswietlanie informacji o nazwie
KONT | | | | | sTRON| programu, numerze wersji, dacie
wersji i prawach autorskich.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Orien- Kierunek odniesienia stosowany do tyczenia
tacja:> punktow.

Na Poétnoc

Na Stonce

Na Ostatni
punkt

Na Punkt (tycz)

Na Punkt (zapis)

Na Linie (tycz)

Kierunek potnocy przedstawiony jest graficznie
na podstawie aktywnego uktadu wspétrzed-
nych.

Potozenie Stonca obliczone z aktualnej pozyciji,
czasu i daty.

Do ostatniego zarejestrowanego punktu.

Punkt z <Obkt Tyczenia:> wybrany w
TYCZENIE Tyczenie - poczatek.

Punkt z <Obiekt:> wybrany w TYCZENIE
Tyczenie - poczatek.

Kierunek orientacji jest réwnolegty do linii
odniesienia z <Obkt Tyczenia:> wybranego w
TYCZENIE Tyczenie - poczatek. Otworz liste w
celu tworzenia, edyc;ji lub usuwania linii
odniesienia.
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Pole

Opcja
Na Linie (zapis)

Na Strzate

Opis

Kierunek orientacji jest réwnolegty do linii
odniesienia z <Obiekt:> wybranego w
TYCZENIE Tyczenie - poczatek. Otworz liste w
celu tworzenia, edycji lub usuwania linii
odniesienia.

Kierunek orientacji jest od biezacej pozycji do
tyczonego punktu. Ekran graficzny pokazuje
strzatke wskazujaca w kierunku tyczonego
punktu.

<Na:>

Lista wyboru

Dostepne dla <Orientacja: Na Punkt(tycz)>,
<Orientacja: Na Punkt(zapis)>, <Orientacja:
Na Linie(tycz)> oraz <Orientacja: Na
Linig(zapis)>.Wybdr punktu lub linii uzywanej
podczas orientacji.

<Tryb
tyczenia:>

Biegunowo

Ortogonalnie

Metoda tyczenia.

Wyswietlany jest kierunek, odlegto$¢ pozioma i
przesunigcie pionowe.

Wyswietlane jest przesunigcie w przéd i wstecz
od punktu, odlegtos¢é w prawo/lewo od punktu i
przesunigcie pionowe w gére/dot.

<Maska
Ekranu:>

Lista wyboru

Maska ekranu definiowana przez uzytkownika
dla TYCZENIE XX Tyczenie.

<Pkt
najblizsz:>

Tak

Nie

Kolejnos¢ tyczonych punktow.

Po wytyczeniu i rejestracji punktu, kolejnym
tyczonym punktem bedzie punkt najblizej
potozony.

Po wytyczeniu i rejestracji punktu, kolejnym
tyczonym punktem bedzie nastepny punkt z
<Obkt Tyczenia:>.

<Zapisz Pt
NR:>

Jak dla Pt tycz

Prefix

Suffix

Punkty wytyczone sg zapisywane z takg samg
numeracjg jak punkty tyczone.

Dodaje ustawiony <Prefix/Suffix:> przed orygi-
nalnym Nr punktu.

Dodaje ustawiony <Prefix/Suffix:> na koncu
oryginalnego Nr punktu.

<Prefix/Suffi
x:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Zapisz Pt NR: Prefix> oraz
<Zapisz Pt NR: Suffix>. Maksymalnie cztero-
znakowy identyfikator jest dodawany na
poczatku lub na koncu Nr tyczonego punktu.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kontrol.

Tyczenie punktow
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TYCZENIE
Konfiguracja,
strona Kontrol

TYCZENIE
Konfiguracja,

strona Wysokosci

Opis pol

Pole Opcja Opis
<Kontr. Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie réznicy wspotrzednych
pozycji:> ptaskich pomiedzy punktem wytyczonym a
punktem, ktéry ma byc¢ tyczony.
<Dop.odch.p | Wprowadzane Dostepne dla <Kontr. pozycji: Tak>. Ustaw-
0z.:> przez ienie maksymalnej poziomej réznicy wspétrzed-
uzytkownika nych, akceptowanej podczas kontroli pozycji.
<Kontr.wyso | Tak lub Nie Umozliwia sprawdzenie réznicy wysokosci
k.:> pomiedzy punktem wytyczonym a punktem,
ktory ma by¢ tyczony.
<Dop.odch. |Wprowadzane Dostepne dla <Kontr. wysok.: Tak>. Ustaw-
H:> przez ienie maksymalnej réznicy wysokosci,
uzytkownika akceptowanej przy kontroli wysokosci.
<Dzw. Pt Tak lub Nie Odbiornik emituje dzwiek gdy pozioma radialna
blisko:> odlegtos¢ miedzy aktualng pozycjg a tyczonym
punktem jest rowna lub mniejsza od wartosci w
polu <Odleg od Pktu:>.
<Odleg od Wprowadzane Dostepne dla <Dzw. Pt. blisko: Tak>. Pozioma
Pktu:> przez radialna odlegtos¢ z biezacej pozycji do

uzytkownika

tyczonego punktu, przy ktoérej powinien by¢
styszany dzwiek.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Wysokosci.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Przesuw Wprowadzane Umozliwia zastosowanie statego przesuwu

Wysok:> przez wysokosci do wysokosci punktéw lub tyczonego
uzytkownika DTM.

<Edycja Tak Podczas tyczenia wyswietlana jest wysokos$¢

wysok.:> punktu. Warto$§¢ moze zostaé zmieniona.

Nie Podczas tyczenia wyswietlana jest wysokos$¢
biezacej pozycji. Warto$¢ nie moze zostaé
zmieniona.

<Uzyj DTM:> Dostepne gdy Tyczenie DTM zostato akty-
wowane za pomocg klucza licencyjnego.

Nie Nie jest stosowany plik DTM. Tyczone sg
pozycje i wysokosci punktéw w wybranym
<Obkt Tyczenia:>.

tylko DTM Aktywacja tyczenia tylko wysokosci, bez

pozycji. Tyczone sg wysokosci w odniesieniu do
<Obiekt DTM:>. Zadne biezace punkty nie sg
tyczone.
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Pole Opcja Opis
DTM & Obkt. Tyczone sg pozycje punktéw w wybranym
tycz. <Obkt. Tyczenia:>. Tyczone wysokosci
pochodza z <Obiekt DTM:>.
Kolejny krok
JEZELI TO

ma zostac¢ skonfig-

urowany raport

STRON (F6) przejscie na strone Raport. Szukaj w "2.2
Konfiguracja Raportu".

konfiguracja
zostata zakonc-

Zona

KONT (F1) by wrdci¢ do TYCZENIE Tyczenie - poczatek a
nastepnie KONT (F1) by wej$¢ do TYCZENIE XX Tyczenie.

Tyczenie punktow
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9.3 Tyczenie

Diagramy

Wejscie

TYCZENIE

XX Tyczenie,

strona Tycz

Diagramy przedstawiajg przyktadowe tyczenie przy <Orientacja: Na Pétnoc>.

Tryb ortogonalny

PO Aktualna pozycja

P1  Tyczony punkt

d1 <PRZOD:> lub <TYL:>

d2 <PRAWO:> |ub <LEWO:>
d3 <wGOR:> lub <wDOL:>

PO Aktualna pozycja

P1  Tyczony punkt

d1 <ODLEG:>

d3  <wGOR:> lub <wDOL:>
a <Azymut:>

Szukaj w "9.2 Konfiguracja Tyczenia punktéw" by wej$¢ do TYCZENIE XX
Tyczenie.

Pokazane strony pochodza z typowego pliku konfiguracyjnego. Gdy stosowana jest
zdefiniowana przez uzytkownika maska ekranu dostepna jest dodatkowa strona.

A7:34 H_ UNEE ?"" >B ‘\, @0 MIERZ (F1)
7

TYCZENIE B < AB Rozpoczecie pomiaru tyczonego
punktu. (F1) zmienia na STOP.

e N Wyswietlana jest r6znica pomiedzy
hAnt: 2.0000 n 1 T pozycja aktualng a tyczona.
WSTE:  0.0022 n | STOP (F1)
LEWO: 0.0014 n o Zakonczenie pomiaru tyczonego
:GOR: 133: ' :::3 " JL punktu. (F1) zmienia na ZAPIS. Po
3pca. 0 0072 'r: zglko_nczemu_ pomiaru wyswietlane sg

7 réznice pomiedzy punktem

T am
HIERZ|BLISK|ODWRT| | POMIA| STRON| zmierzonym a tyczonym.
ZAPIS (F1)
By zapisa¢ zmierzony punkt. (F1)
zmienia na MIERZ.
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Opis pol

BLISK (F2)
By szuka¢ <Obkt Tyczenia:> dla
punktu najblizszego aktualnej pozycji
przez nacisniecie klawisza. Punkt
jest wybrany jako punkt tyczenia i
wys$wietlany w pierwszym polu
ekranu. Dostgpny gdy wyswietlany
jest MIERZ (F1).

ODWRT (F3)
By odwroci¢ ekran graficzny.

POMIA (F5)
By mierzy¢ punkty dodatkowe, ktore
moga by¢ niezbedne podczas
tyczenia. By wréci¢ do programu
uzytkowego Tyczenie punktow,
nacisnij SHIFT WYJDZ (F6) lub ESC.
Dostepne gdy wyswietlane jest
MIERZ (F1).

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowa¢ program uzytkowy
Tyczenie punktow. Dostepne gdy
wyswietlane jest MIERZ (F1).

SHIFT POLAC (F3), SHIFT ROZLA (F3)
By wprowadzi¢ numer stacji referen-
cyjnej skonfigurowanej w aktywnym
pliku konfiguracyjnym i roztgczy¢ sie
natychmiast po zakofnczeniu pomi-
arow. Dostepne przy wyswietlonym
MIERZ (F1) lub ZAPIS (F1) oraz dla
urzgdzen pracujacych w czasie rzyc-
zywistym jak cyfrowe telefony
komorkowe lub modemy.

SHIFT INICJ (F4)
By przeprowadzi¢ reinicjalizacje.
Dostepne gdy MIERZ (F1) lub ZAPIS
(F1) jest wyswietlany oraz dla plikéw
konfiguracyjnych umozliwiajgcych
rozwigzania fazowe.

Pole

Opcja

Opis

Pierwsze pole
ekranu

Lista wyboru

Nr tyczonego punktu.

<hA:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Sugerowana jest domysina wysokos¢ anteny
zdefiniowana w aktywnym pliku konfigura-
cyjnym. Zmiana wysokos$ci anteny w tym polu
nie aktualizuje domysinej wysokosci anteny
zdefiniowanej w aktywnym pliku konfigura-
cyjnym.

Tyczenie punktow

GPS1200

123



Pole

Opcja

Opis

<Wysok.:>

Dane wyjsciowe

Dostepne dla <Edycja wysokosci: Nie> w
TYCZENIE Konfiguracja, strona Wysokosci.

Wyswietlana jest ortometryczna wysokos$¢ aktu-
alnej pozycji. Jezeli wysokos¢ ortometryczna
nie moze by¢ wyswietlana, wyswietlana jest
lokalna wysoko$c¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest
mozliwe wys$wietlanie lokalnej wysokosci elip-
soidalnej, wyswietlana jest wysokosé WGS
1984.

<Proj. H:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Edycja wysokosci: Tak> w
TYCZENIE Konfiguracja, strona Wysokosci.

Wyswietlana jest projektowana wysokos$¢, ktora
jest wysokoscig ortometryczng tyczonego
punktu. Jezeli wysoko$¢ ortometryczna nie
moze by¢ wyswietlana, wyswietlana jest lokalna
wysokos¢ elipsoidalna. Jezeli nie jest mozliwe
wyswietlanie lokalnej wysoko$ci elipsoidalnej,
wyswietlana jest wysokos¢ WGS 1984. Wartosc
dla <Przesuw Wysok:> skonfigurowana w
TYCZENIE Konfiguracja, strona Wysokosci
nie jest wykorzystywana podczas obliczen.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Mapa.
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9.4 Przekroczenie Wartosci granicznych podczas Tyczenia

Opis

Wejscie

TYCZENIE
Odchytka
dopuszcz.
przekroczona

Po skonfigurowaniu odbywa sie kontrola poziomej i/lub pionowej odlegtosci
wspotrzednych miedzy punktem wytyczonym a punktem tyczonym.

Pokazany ponizej ekran jest wy$wietlany automatycznie przy zapisie tyczonego
punktu jezeli jedna z skonfigurowanych wartosci granicznych zostata przekroczona.

Dostep do pdl zalezy od skonfigurowanego <Tryb Tyczenia:> i <Uzyj DTM:>. Na
przyktad dla <Uzyj DTM: Tylko DTM>, pola dotyczace pozycji nie sg dostepne.

Przekroczone wartosci sg wyswietlane w nawiasach i zaznaczone przez Y.

11:89
STAKEOUT ‘+ 8

4, L1 ?"\

. 3 *\, @ gl WROC (F1)

ST s t E eded 471”\ By wrdci¢ do TYCZENIE XX
i i
Point ID - 555 Tyczenie t?ez zaplsy punktu.
Store ID i 553 Kontynuacja tyczenia punktu.
ZAPIS (F3)
BACK : 0.0019 < .
LEFT Ty 0 0021 By akcept_owgg odchytk_c—g wspo’frzgdf
cuT oy 2 0530 nych, zapisa¢ informacje o punkcie i
wroci¢ do TYCZENIE XX Tyczenie.
ZD-D!'I'f | 0.0028 POMIN (F4)
Falin 2953 2+ By wrdci¢ do TYCZENIE XX
BACK | | STORE|| SKIP | | | Tyczenie bez zapisu punktu.
Zgodnie z ustawieniami dla filtra i
sortowania jest sugerowany do
tyczenia kolejny punkt w <Obkt
Tyczenia:>.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<ID punktu:> Dane wyjsciowe | Nr tyczonego punktu.
<Zapisz NR:> Wprowadzane Charakterystyczny numer uzywany do
przez zapisu tyczonego punktu. Mozliwe jest
uzytkownika wpisanie innego NR punktu w razie
potrzeby.
<A AZYM.:> Dane wyjsciowe | Azymut miedzy punktem wytyczonym a
tyczonym.
<A ODLEGLOS |Dane wyjsciowe |Pozioma odlegto$é pomiedzy punktem
C:> wytyczonym a tyczonym.
<Ro6zn. 2D:> Dane wyjsciowe | Wyswietlanie poziomej réznicy miedzy
punktem wytyczonym a tyczonym.
<Rézn. 3D:> Dane wyjsciowe | Wyswietlanie przestrzennej réznicy
pomiedzy punktem wytyczonym a punktem
tyczonym.
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10 Pomiar - Ogéiny

10.1 Wstepne-Przygotowanie Pomiaru

Przygotowanie
pomiaru krok po
kroku

Krok

Opis

1.

Wybér technologii pomiarowej GNSS.

Dla pomiaru matodg statyczna, zaplanuj sesje obserwacyjne.

Zorganizuj komunikacje pomiedzy obserwowanymi punktami.

2.
3.
4

Wybierz ustawienia instrumentu
+ dopasowanie do lokalnych warunkéw.

» w zaleznosci od dostepnego sprzetu.

Zgromadz niezbedny sprzet.

Dla odbiornikéw bazowych i ruchomych pracujgcych w trybie RTK:

» Jezeli jako urzadzenie komunikacyjne stosowane jest radio,
wszystkie radia musza by¢ skonfigurowane dla jednakowego zakresu
czestotliwosci. Radio w odbiorniku bazowym musi byé ustawione na
transmisje danych. Radio w odbiorniku ruchomym musi by¢ skonfig-
urowane na odbioér danych.

» Jezeli jako urzadzenie komunikacyjne stosowany jest cyfrowy telefon
komérkowy, wszystkie telefony muszg by¢ zarejestrowane lub
wyposazone w karte SIM. Musi byé zapewniony transfer danych.

Nataduj wszystkie baterie.

Sprawdz czy na karcie CompactFlash lub w pamieci wewnetrznej
znajduje sie wystarczajgca ilo$¢ wolnego miejsca.

W odbiorniku, wybierz obiekt.
lub

Tworz nowy obiekt.

W odbiorniku, wybierz plik konfiguracyjny typowy dla technologii
pomiarowej GNSS.

lub

Tworz nowy plik konfiguracyjny dla technologii pomiarowej GNSS.

Dla obserwaciji statycznych, wspotrzedne punktéw stosowanych jako
stacje referencyjne moga by¢ konieczne dla postprocessingu.

Dla pracy w trybie statycznym, kinematycznym w postprocessingu oraz
RTK z odbiornikiem ruchomym, dane z najblizszej stacji referencyjnej
moga by¢ wymagane dla postprocessingu.

Uruchom jeden odbiornik jako odbiornik statyczny lub odbiornik
bazowy RTK w tym samym czasie.

lub
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Krok

Opis
Uzyskaj dane z najblizszej staciji referencyjnej dla takiego samego
interwatu czasu.

11.

Dla pracy z odbiornikiem bazowym RTK: Czy wspotrzedne punktu
stosowanego jako stacja referencyjna sg znane?

« Jezeli tak, tworzony jest nowy punkt z tymi wspotrzednymi odbiornika.

« Jezeli nie, wspotrzedne moga by¢ okreslone w terenie.

128

GPS1200 Pomiar - Ogoéiny



10.2 Praca w trybie statycznym

Wymagania

Wejscie krok po
kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,
strona Pomiar

<Tryb R-Time: Brak> w KONFIGURAC Tryb Real-Time.

Krok |Opis

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do POMIAR
Uruchomienie Pomiaru.

2. POMIAR Uruchomienie Pomiaru

Sprawdzenie ustawien. Wybor pliku konfiguracyjnego dla pracy w trybie
statycznym.

3. KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

Pokazane pola sa typowe dla pliku konfiguracyjnego obserwacji w trybie statyc-
znym. Opisany ekran zawiera strone Pomiar oraz strone Mapa. Ponizsze opisy
dotycza strony Pomiar.

17:13 =9 o B = MIERZ (F1
G P T TEH

POMIAR By rozpocza¢ rejestracje obserwacji
Pomiar: Joh2 X] y 10zpoczac rej e )

P i ar lKnd I Adnnt Mana statycznych. lkona trybu pozycji

Nr punw zmienia sig na ikone pomiaru statyc-
znego. (F1) zmienia na STOP.

STOP (F1)

Hys. ante : 1.382
¥, antehy ! By zakonczy¢ rejestracje obserwacji
statycznych gdy zgromadzona zost-
anie wystarczajgca ilos¢ danych.
3D co : 3.524 n

5 (F1) zmienia na ZAPIS.

HIERZ|BLISK| | | P_NDS| STRON| ZAPIS (F1)
By zapisa¢ mierzony punkt. (F1)
zmienia na MIERZ.

P_NDS (F5)
By mierzy¢ punkt ukryty.

SHIFT KONF (F2)
By konfigurowac auto punkty i pomiar
punktu ukrytego.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy wprowadza-
niem indywidualnego Nr punktu,
réznego od szablonu Nr punktu, a
automatycznego Nr zgodnego z
szablonem.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr punktu:> | Wprowadzane |ldentyfikator dla recznie wprowadzanych
przez punktow. Stosowany jest skonfigurowany
uzytkownika szablon Nr punktu. Nr moze by¢ zmieniany w

nastepujacy sposob:
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Czasy obserwacji

Opis

* By rozpocza¢ nowg sekwencje typow Nr
punktéw po Nr punktu.

*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

Pole Opcja

Sugerowana jest domysina wysokos$¢ anteny
zdefiniowana w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

Wprowadzane
przez
uzytkownika

<Wys.
anteny:>

Zmiana wysokosci anteny w tym polu nie aktual-
izuje domysinej wysokosci anteny zdefiniowane;j
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<3D CcQ:> Dane wyjsciowe | Jako$¢ wspétrzednych 3D obliczonej pozycii.

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.

Czas obserwacji zalezy od

+  Odlegtosci miedzy punktami .
* Liczby satelitow .

Geometrii satelitéw, GDOP
Jonosfery. Szukaj w "Opoznienie
jonosferyczne".

Czas obserwacji dla odbiornikéw dwuczestotliwosciowych

Ponizsza tabela przedstawia orientacyjne czasy obserwacji, poniewaz nie jest
mozliwe okreslenie czasu gwarantujgcego bezbtedny pomiar. Przedstawione czasy
sg oparte na testach przeprowadzonych w normalnych warunkach jonosfery za
pomoca odbiornika dwuczestotliwosciowego.

Metoda obser- | Minimalna liczba sled- | Odlegtos¢ migedzy | Szacowany czas
wagciji zonych satelitow, odbiornikami [km] | obserwacji [min]
GDOP <8
Statyczna 4 15-30 10-15
4 >30 30-60

Czas obserwacji dla odbiornikéw jednoczestotliwosciowych

Okreslenie zalecanych czasow obserwaciji jest bardziej skomplikowane dla odbi-
ornikéw jednoczestotliwosciowych niz dla odbiornikdw dwuczestotliwosciowych.
Ponizsza tabela zawiera rozwigzania przyblizone, poniewaz nie jest mozliwe
okreslenie czasow obserwacji gwarantujacych bezbtedne wyniki. Wymagane jest
$ledzenie minimum 5 satelitéw powyzej kata 15° przy GDOP < 8.

Czas obserwacji powinien wynosi¢ 5 min na km odlegtosci miedzy odbiornikami,
przy czasie minimalnym 15 min.
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obserwacji [min]

Odlegtos¢ miedzy |1 2 3 |4 |5 |6 |7 |8 |9 10 |>10
odbiornikami [km]
Szacowany czas |15 |15 |15 |20 |25 (30 |35 |40 |45 |50 |>60

Opoznienie jonosferyczne

Opéznienie jonosferyczne zalezy od

» dnia/nocy. W nocy jest duzo nizsze niz w dzien.
* miesigcalroku.

* pozycji na powierzchnii Ziemi. Wptyw jest zwykle mniejszy na szerokosciach

Srednich, niz na biegunach lub obszarach okotoréwnikowych.

Sygnaty niskich satelitow sg bardziej obarczone wptywem atmosfery, niz sygnaty

wysokich satelitow.
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10.3 Obserwacje kinematyczne w trybie postprocessingu

Wymagania

Wejscie krok po
kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,
strona Pomiar

* <Tryb R-Time: Brak> w KONFIGURAC Tryb Real-Time.

* <Zapis sur Obs: Statycz & Ruchom> w KONFIGURAC Rejestracja
surowych Obs.

Krok

Opis

1.

Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do POMIAR
Uruchomienie Pomiaru.

POMIAR Uruchomienie Pomiaru

Sprawdzenie ustawien. Wybér pliku konfiguracyjnego dla obserwac;ji kine-
matycznych w trybie postprocessingu.

KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

Informacji o klawiszach-operatorach szukaj w "10.2 Praca w trybie statycznym".

Kolejny krok
STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.
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10.4 Pomiar RTK za pomoca odbiornika bazowego

Wymagania * <Tryb R-Time: Bazowy> w KONFIGURAC Tryb Real-Time
« Urzadzenie komunikacyjne jest prawidtowo skonfigurowane.
« Urzadzenie komunikacyjne jest podtgczone do odbiornika i pracuje prawidtowo.

Wejscie krok po Krok

Opis
kroku P

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wej$¢ do POMIAR
Uruchomienie Pomiaru.

2. POMIAR Uruchomienie Pomiaru

Sprawdzenie ustawien. Wybér pliku konfiguracyjnego dla pomiaru RTK z
odbiornikiem bazowym.

3. KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Ustaw. Punktu bazowego.

POMIAR W ekranie tym znajdujg sie ustawienia dla punktu bazowego i jego wspéirzedne.
Ustaw. Punktu 732 ‘@ SN g7 18 EDl KONT (F1)
bazowego POMIAR 77 B AD By akceptowaé zmiany i wej$é do

Ustaw. Punktu hazouego kolejnego ekranu

N kt 1000
* punkRu W \wsPrz (F2)

Wys. anteny : 1.3820 n By przegladac inne typy wspétrzed-
nych. Wspoétrzedne lokalne sg
dostepne jezeli lokalny uktad

WGS84 Szer : 47°24'31.69233" N wspotrzednych jest aktywny.

WGS84 Dlug 9°37°05.00381" £ QSTAT (F3)

WGS84 H elips: 471.2367 n . L .

[an By uzywac takich samych wspotrzed-
KONT |WSPRZ| | TUTAJ| | | nych jak podczas ostatniego stosow-

ania odbiornika bazowego. Dostepne
jezeli odbiornik byt poprzednio
uzywany jako odbiornik bazowy i
jezeli zaden z punktow aktywnego
obiektu nie posiada identycznego Nr
jak ostatnio uzywany odbiornik
bazowy.

TUTAJ (F4)
By uzywac¢ wspotrzednych biezacej
pozycji nawigacyjnej jako wspotrzed-
nych odbiornika bazowego.

SHIFT H_ELI (F2) oraz SHIFT ORTOM
(F2)
Dostepne dla wspéirzednych
lokalnych. By zmienia¢ pomiedzy
wysokoscig elipsoidalng a ortome-
tryczna.
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POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu

Kolejny krok

Krok |Opis

1. Wprowadzenie wspétrzednych odbiornika bazowego.

2. KONT (F1) by wejs¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

(&= |Rozpoczecie pomiaru punktu.

Woyglad i funkcjonalno$¢ ekranu jest identyczna dla wszystkich plikéw konfigura-
cyjnych pomiaru RTK za pomoca odbiornika bazowego.

A7:13 ‘@ UNEE 9'9- . % @ﬂﬂl
g

POMIAR B LPAB
Pomiar: Joh2
Nr punktu reference
Wys. anteny 1.3820 m
Czas na punkc: 00:00:37

STOP (F1)

by zakonczy¢ pomiar punktu,

GDOP : 1.5 y yep P

an zapisac punkt i wroci¢ do GPS1200

STOP | | | | | | Menu gtéwne.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Dane wyjsciowe |ldentyfikator punktu referencyjnego.

<Wys. Dane wyjsciowe | Wyswietlana jest wysokos¢ anteny wprowad-
anteny:> zona w POMIAR Ustaw. Punktu bazowego .
<Czas na Dane wyjsciowe |Czas obserwacji punktu do momentu zatrzy-
punkc:> mania pomiaru.

<GDOP:> Dane wyjsciowe |Aktualna warto$¢ wspotczynnika GDOP oblic-

zonej pozyciji.

Kolejny krok
STOP (F1) by zakonczy¢ pomiar punktu, zapisa¢ punkt i wroci¢ do GPS1200 Menu
gtéwne.
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10.5 Pomiar RTK za pomoca odbiornika ruchomego

Wymagania

Wejscie krok po
kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,
strona Pomiar

¢ <Tryb R-Time: Ruchomy> w KONFIGURAC Tryb Real-Time
« Urzadzenie komunikacyjne jest prawidtowo skonfigurowane.
« Urzadzenie komunikacyjne jest podtgczone do odbiornika i pracuje prawidtowo.

Krok |Opis

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wej$¢ do POMIAR
Uruchomienie Pomiaru.

2. POMIAR Rozpoczecie pomiaru

Sprawdzenie ustawien. Wybér pliku konfiguracyjnego dla pomiaru RTK z
odbiornikiem ruchomym.

KONT (F1) by wejs¢é do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

momencie odbioru danych.

Rozpoczyna sie rozwigzanie nieoznaczonosci. Status aktualnej pozyciji
jest wskazywany przez ikone statusu pozycji. Przy pracy jedynie z
poprawkami kodowymi, rozwigzanie nieoznaczonosci nie jest wykony-
wane.

3
(&= |Strzata w urzadzeniu komunikacyjnym i ikona statusu real-time miga w
&

(&= |lkona trybu pozyciji jest ikong ruchoma. Oznacza to, ze antena moze by¢

przenoszona oraz obserwacje statyczne nie beda rejestrowane.

Pokazane pola sa typowe dla pliku konfiguracyjnego pomiaru RTK odbiornikiem
ruchomym. Opisany ekran zawiera strong Pomiar oraz strone Mapa. Ponizsze
opisy dotyczg strony Pomiar. Wiekszos$¢ klawiszy operatoréw jest identyczna z
klawiszami dostepnymi dla pomiaru statycznego. Informacji o identycznych klaw-
iszach-operatorach szukaj w rozdziale "10.2 Praca w trybie statycznym".

17:20 H‘ S o Al SHIFT POLAC (F3), SHIFT ROZLA (F3)
13

SURVEY B L~ ﬂ By wprowadzié numer stacji referen-
J Johz cyjnej skonfigurowanej w aktywnym
Point Iﬁd—;_mi pliku konfiguracyjnym i roztaczy¢ sie

natychmiast po zakohnczeniu pomi-
aréw. Dostepne dla urzadzen czasu

Antenna Ht : 2.000 m .
rzeczywistego, typu cyfrowych tele-
fonéw komérkowych lub modemow.
Dostepne dla <Auto POLACZ: Nie>
3D cu : 0.008 n

an w KONFIGURAC Potaczenie GSM.
OCUPY| NEAR | | |H PNT| PAGE | SHIFT SREDN (F2)

By sprawdzi¢ poprawki dla
usrednionej pozycji. Dostepne dla
<Tryb usredn.: Sredn.> oraz dla
wiekszej liczby wspotrzednych
zapisanych dla jednego punktu.
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SHIFT ABS (F2)
By sprawdzi¢ roéznice catkowitg
pomiedzy pomiarami. Dostepne dla
<Tryb usredn.: Rézn. absolut.>
oraz dla wigkszej liczby wspotrzed-
nych zapisanych dla jednego punktu.
SHIFTINICJ(F4)
Dostepne dla plikéw konfigura-
cyjnych umozliwiajgcych rozwigzania
fazowe. By przeprowadzi¢ reinicjal-
izacje.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nr punktu:> |Wprowadzane |ldentyfikator dla recznie wprowadzanych
przez punktéw. Stosowany jest skonfigurowany

uzytkownika

szablon Nr punktu. Nr moze by¢ zmieniany w
nastepujacy sposob:

* By rozpocza¢ nowa sekwencje typow Nr
punktow po Nr punktu.

+  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

<Wys. Wprowadzane |Sugerowana jest domysina wysokos$¢ anteny
anteny:> przez zdefiniowana w aktywnym pliku konfigura-
uzytkownika cyjnym.
Zmiana wysokosci anteny w tym polu nie aktual-
izuje domysinej wysokosci anteny zdefiniowanej
w aktywnym pliku konfiguracyjnym.
<3D CcQ:> Dane wyjsciowe | Jako$¢ wspétrzednych 3D obliczonej pozycii.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na kolejng strone ekranu.
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1 Pomiar - Auto Punkty

111 Streszc

Opis

zenie

Auto punkty sg stosowane do automatycznej rejestracji punktow z okre$long szyb-
koscig. Dodatkowo, indywidualne auto punkty moga by¢ zarejestrowane poza
okreslong szybkoscia. Auto punkty sg uzywane w trybie czasu rzeczywistego lub w
postprocessingu, w celu przedstawienia trasy przemieszczania sie odbiornika. Auto
punkty sg zapisywane pomiedzy poczatkiem i koncem rejestracji punktéw z jednego
poligonu. Nowy poligon jest formowany z poczatkiem kazdej rejestracji auto
punktow.

Auto punkty moga byé¢ rejestrowane w programie uzytkowym Pomiar. Strona Auto
jest widoczna gdy aktywna jest rejestracja auto punktow.

Mozliwy jest zapis max dwoch punktéw przesuwu z jednym auto punktem. Przesuwy
punktéw moga by¢ wykonywane w strone lewg i prawg oraz kodowane niezaleznie
od siebie nawzajem oraz od auto punktow.

Rejestracja Auto punktéw jest mozliwa dla <Tryb R-Time: Ruchomy> oraz <Tryb
R-Time: Brak>.
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11.2 Konfiguracja Auto Punktéow

Wejscie

POMIAR
Konfiguracja,
strona Auto Punkty

Krok |Opis

1. Wybierz Menu gtowne:

Pomiar.

2. W POMIAR Uruchomienie Pomiaru naci$nij KONF (F2) by wejs¢ do
POMIAR Konfiguracja.

Zapis Aut-Pty:

17:45 Ao, L1 ?"\ . k%
POMIAR H‘ 7oL B
Kenfiguracja

Anutn Punkty |Pkty niednst

KONT (F1)

Kryterium By akceptowa¢ zmiany i wréci¢ do
Zapis co poprzedniego ekranu.
Zapisz : Punkty i Kody{ WMASK (F3)
Start rejestr: Kontrolowany ¥ Dostepna dla <Zapis Aut-Pty: Tak>.
fionitor €0 Tak 1 By skonfigurowa¢ wyswietlanie dla
3D CO Limit 0.5000 0> -
a0 strony Auto w programie uzytkowym

KONT | | WHASK| | | STRON| Pomiar.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Zapis Aut- |Tak lub Nie
Pty:>

Aktywacja lub deaktywacja rejestracji auto
punktow oraz wszystkich pdl tego ekranu.

<Kryterium:> | Godzina

Odlegtosé

Rézn. wysok.

Stop & Go

Odl. lub Wysok.

Auto punkty sg zapisywane zgodnie z
interwatem czasu. Interwat czasu jest
niezalezny od interwatu aktualizacji pozycji na
ekranie.

Réznica odlegtosci od ostatniego zapisanego
auto punktu, ktéra musi by¢ osiagnieta przed
pomiarem kolejnego auto punktu. Auto punkt
jest zapisywany z kolejng dostgpng zmierzong
pozycja.

Réznica wysokosci z ostatniego zapisanego
auto punktu, ktéra musi by¢ osiggnigta zanim
kolejny auto punkt zostanie zmierzony. Auto
punkt jest zapisywany z kolejng dostepng
Zmierzong pozycja.

Zanim kolejny auto punkt zostanie zmierzony
musi zosta¢ osiggnieta réznica odlegtosci lub
réznica wysokosci. Auto punkt jest zapisywany
z kolejng dostepng zmierzong pozycja.

Auto punkt jest zapisywany gdy potozenie refle-
ktora nie zmienia sie bardziej niz o odlegtos¢
skonfigurowang w <Niezm. pozyc.:> w <W
czasie:>.
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Pole Opcja Opis
Decyz. Auto punkt jest zapisywany po naci$nieciu
Uzytkown MIERZ (F3) w POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Auto. Poligon, do ktérego
przypisane beda auto punkty musi by¢ rozpoc-
zynany od START (F1). Poligon musi by¢
zakonczony za pomocg STOP (F1).
<Zapis co:> Dostepne z wyjatkiem <Kryterium: Odl. lub
Wysok.>.
Wprowadzane Dla <Kryterium: Odlegtos¢> oraz <Kryterium:
przez Rézn. wysok.>. Réznica wysokosci lub
uzytkownika odlegtosci przed zapisem kolejnego auto
punktu.
<Kryterium: Dla <Kryterium: Godz>. Interwat czasu przed
Godz> od 0.05s |zapisem kolejnego auto punktu.
do 60.0s
<Min Wprowadzane Dostepne dla <Kryterium: Odl. lub Wysok.>.
Odlegtosé:> |przez Warto$¢ réznicy odlegtosci przed zapisem kole-
uzytkownika jnego auto punktu.
<Min Wprowadzane Dostepne dla <Kryterium: Odl. lub Wysok.>.
Wysokos¢é:> |przez Wartos$¢ dla réznicy wysokosci przed zapisem

uzytkownika

kolejnego auto punktu.

<Niezm. Wprowadzane Dostepne dla <Kryterium: Stop & Go>. Maksy-
pozyc.:> przez malna odlegtosé¢, dla ktorej pozycja jest uzna-
uzytkownika wana za stata.
<W czasie:> |Wprowadzane Dostepne dla <Kryterium: Stop & Go>. Czas,
przez dla ktérego pozycja musi by¢ stata do momentu
uzytkownika zapisu auto punktu.
<Zapisz:> (&>  Zmiana ustawienia podczas zapisu
auto punktéw powoduje zatrzymanie
rejestracji. Wowczas konieczne jest
ponowne uruchomienie.
Tylko Punkty Zapis auto punktéw w bazie danych pomi-
arowych. Punkty rejestrowane do 20 Hz.
Kodowanie i rejestracja punktéw przesuwu nie
jest mozliwe.
Punkty & Kody |Zapis auto punktéw w DB-X. Zapis punktéw do
1 Hz. Mozliwe jest kodowanie i zapis punktow
przesuwu.
<Start Natychmiast Rejestracja auto punktéw natychmiast po
rejestr:> wejsciu do ekranu POMIAR.

Kontrolowany

Rejestracja auto punktéw po nacisnieciu
START (F1) na stronie Auto w ekranie
POMIAR.
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Pomiar

Konfig Maski
wyswietl. Auto
Ptow

Nie Zarejestr.

Nigdy

Pole Opcja Opis

<Monitor Tak lub Nie Aktywacja monitoringu jakosci wspétrzednych.

cQ:> Auto punkty sg zapisywane gdy jako$¢
wspétrzednych znajduje sie w obrebie zdefinio-
wanych wartosci granicznych.

<3D CQ Wprowadzane Dostepne dla <Monitor CQ: Tak>.

Limit:> przez Granica jakosci wspdtrzednych, powyzej ktorej

uzytkownika auto punkty nie sg automatycznie rejestrowane.

Gdy jakos¢ wspotrzednych ponownie wzrasta,
zapis auto punktow jest wznawiany.

<Dzwiek Zapis Instrument emituje dzwiek przy rejestracji auto

gdy:> punktu.

Dostepne dla <Monitor CQ: Tak>. Instrument
emituje pojedynczy dzwiek za kazdym razem
gdy punkt nie zostaje zarejestrowany z powodu
przekroczenia wartosci dopuszczalnych. Dla
<Kryterium: Godz> dzwiek emitowany jest w
momencie, w ktérym punkt powinien zosta¢
zapisany. Z wyjatkiem <Kryterium: Godz>,
dzwiek jest emitowany na 1 Hz w momencie gdy
rejestracja auto punktow zostata zatrzymana w
wyniku przekroczenia jakosci wspotrzednych.

Instrument nigdy nie emituje sygnatu
dzwigkowego.

Kolejny krok

WMASK (F3) by konfigurowa¢ maske ekranu.

1728
POMIAR

State linie:

H‘ 7 LZ-T ﬂ.ﬁ‘{
Kenfig Haski wysvnet'l Auto Ptow Ki

=
5 S

KONT (F1)

By akceptowa¢ zmiany i wréci¢ do
¥

poprzedniego ekranu.
1 Tinia Nr pktéw (auto]'J CZ2YSC (F4)
2 linia Odstep pét 1iniif ;2 :
3 linia Kod (auto pt) | B.y Ejstawm wsz;llst'kle pola na <XX.
4 Tinia Opis kodu (pt) Linia: Odstep linia>.
5 linia Odstep pét linii ‘ DOMYS (F5)
B limia H ant. ruchomej 4 iaali ik
7 11nia Odstep p6t 1inii|~ Dostlepnyje.zell a.ktywn.ym p“klgm
ERR konfiguracyjnym jest plik domysiny.
KONT | | | czysc| ponys| | By przywota¢ ustawienia domysine.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Stale linie:> |[Od 0 do 5 Okreslenie jaka liczba linii nie jest przesuwana

w POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu, strona
Auto podczas korzystania z tej maski ekranu.

<1 linia:>

Dane wyjsciowe

Ustawienie <1 linia: Nr pktow (auto)>.
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Pole Opcja Opis
<2 linia:> do |Info 1-4 Pole wprowadzania dla komentarzy zapisy-
<16 linia:> wanych z punktami.
Atryb (swob) Pole danych wyjsciowych dla atrybutéw
01--20 wolnych kodow.
Atryb swob 01-- | Pole wprowadzania atrybutéw dla kodéw
03 punktéw. Mozliwy jest zapis maksymalnie

Kod (auto pt)
Kod (swob)

Typ kodu

Odstep linia

Odstep po6t linii

Znacz. Linii

llos¢é Auto
Pktow

trzech wartosci atrybutowych.
Lista wyboru lub pole wprowadzania dla kodéw.

Pole danych wyj$scowych dla kodéw swobod-
nych.

Pole danych wyjsciowych dla typu kodu,
przyktadowo kod punktu, kod linii lub kod
obszaru.

Wprowadzenie odstepu catej linii.
Wprowadzenie odstepu potowy linii.

Lista wyboru z instrukcjg w jaki sposéb opro-
gramowanie powinno zaznaczac linie/obszar.
Pole danych wyjsciowych dla liczby auto
punktéw zarejestrowanych po nacisnieciu
START (F1) w POMIAR Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Auto.

Kolejny krok

KONT (F1) zamkniecie ekranu i powr6t do POMIAR Konfiguracja, strona Auto

Punkty.
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11.3 Auto Punkty dla pomiaru kinematycznego w postprocessingu
oraz pomiaru odbiornikiem ruchomym w trybie RTK

Wymagania

Wejscie krok po
kroku

POMIAR
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Auto

* <Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time: Ruchomy> w KONFIGURAC Tryb
Real-Time.

* <Zapis Aut-Pty: Tak> w POMIAR Konfiguracja, strona Auto Punkty.

Krok |Opis

1. Szukaj w "2.1 Start Programéw Uzytkowych" by wejs¢ do POMIAR
Uruchomienie Pomiaru.

2. W POMIAR Uruchomienie Pomiaru wybierz obiekt.

Wybierz plik konfiguracyjny z <Tryb R-Time: Brak> lub <Tryb R-Time:
Ruchomy>.

4. Wybierz antene.

KONT (F1) by wejs¢é do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

(&~ |Dla <Start Rejestr: Natychmiast>, rozpoczyna sie rejestracja auto
punktow.

6. Naciskaj STRON (F6) do momentu wyswietlenia strony Auto.

Klawisze-operatory i pole <Nr Pkt Auto:> zawsze sg wyswietlane. Pozostate pola
moga by¢ wyswietlane w zaleznosci od skonfigurowanej maski ekranu.

START (F1)
A7:18 g™
POMIAR H‘ ?'Lz 3 ﬂﬂe %EH By rozpoczag¢ rejestracje auto
Pomiar: Local Joh punktéw i skonfigurowanych

Surwey |Tnde [Antn |Mapa]

przesuwow punktow, dla <Kryte-

Nr pkt Auto : Time & Date 3 i

Kod Auto Pt : Road | rium: Decyz Uzytkow>, by

Opis Kodu Edge of Road rozpocza¢ poligon, do ktérego auto
Wys.ant.ruch : NENTY] - punkty zostanqprzypi§ane. Pierwszy
ITo.Auto Ptéw: 0 SToa:t(?zf;mkt zostat zapisany.

30 co : 0. 0?% By zalfoh‘czyé rgjestracje auto

STOP | |HIERZ| PR2S1|PRZS2| STRON| ~ Punktdw i skonfigurowanych

przesuwow, dla <Kryterium: Decyz
Uzytkown>, by zakonczy¢ poligon,
do ktérego przypisane sg auto
punkty.
MIERZ (F3)
Dostepne dla STOP (F1). By zapisa¢
auto punkt w dowolnym momencie.
PRZS1 (F4)
By skonfigurowac rejestracje
punktow przesuwu pierwszego typu.
Dostepne dla <Zapisz: Punkty &
Kody> w POMIAR Konfiguracja,
strona Auto Punkty.
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Opis pol

PRZS2 (F5)
By skonfigurowac rejestracje
punktow przesuwu drugiego typu.
Dostepne dla <Zapisz: Punkty &
Kody> w POMIAR Konfiguracja,
strona Auto Punkty.

SHIFT KONF (F2)
By skonfigurowa¢ auto punkty.

SHIFT WYJDZ (F6)
By wyj$¢ z programu uzytkowego
Pomiar. Informacje o punkcie
rejestrowane do momentu
nacisniecia SHIFT WYJDZ (F6) sg
zapisywane w bazie danych.

Pole

Opcja

Opis

<Nr pkt
Auto:>

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Godz & Data

Dostepne z wyjgtkiem <Auto Pty: Czas &
Data> w KONFIGURAC Szablony Nr. Identy-
fikator auto punktow. Stosowany jest skonfig-
urowany szablon Nr dla auto punktdw. Nr moze
by¢ zmieniony. By rozpocza¢ nowg sekwencje
typow Nr punktéw po Nr punktu.

Dostepne dla <Auto Pty: Czas & Data> w
KONFIGURAC Szablony Nr. Aktualny lokalny
czas i data jest stosowany jako identyfikator dla
auto punktow.

<Kod (auto
pt):>

Kod tematyczny dla auto punktu.
&

« Jezeli wybrany jest kod punktu, zamykana
jestdowolna aktywna linia/obszar. Mierzony
punkt jest zapisywany z wybranym kodem
niezaleznie od linii/obszaru.

» Jezeli wybrany jest kod linii, dowolna
aktywna linia jest zamykana i tworzona jest
nowa linia z wybranym kodem. Nr linii jest
definiowany przez skonfigurowany szablon
Nr linii. Mierzony punkt zostaje przypisany
do tej linii. Linia pozostaje otwarta do
momentu gdy zostaje zamknigta recznie lub
wybrany jest inny kod linii.

* W przypadku wyboru kodu obszaru,
postepowanie jak dla linii.
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Pole

Opcja

Lista wyboru

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Opis

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Z lista
kodéw>. Ustawienie dla <Pokaz kody:> w
KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki Linii
okresla czy dostepne sa wszystkie kody czy
tylko kody punktow. Atrybuty sg pokazywane
jako dane wyjsciowe, pole wprowadzania lub
lista wyboru w zaleznosci od ich definicji.

Dostepne dla <Kody Tematyczne: Bez Listy
Kodow>. Mozliwe jest wpisanie kodow, a nie
wybranie ich z listy.

Konfiguracja maski ekranu za pomoca listy
wyboru dla typéw kodu, w celu okreslenia
wprowadzania kodu punktu, linii lub obszaru.

Kolejny krok

START (F1) by rozpocza¢ rejestracje auto punktéw. To, dla <Kryterium: Decyz
Uzytkown>, MIERZ (F3) za kazdym razem gdy auto punkt ma byé¢ rejestrowany.
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11.4  Punkty

przesuwu Auto Punktow

11.4.1 Streszczenie

Opis

Obliczenie
punktow przesuwu

Punkty przesuwu

* moga by¢ tworzone z auto punktami gdy sg one zapisywane w DB-X.

* moga by¢ po lewej lub prawej stronie auto punktow.

* sgautomatycznie obliczane przy rejestracji auto punktéw, jezeli zostato to skon-
figurowane.

«  tworza poligon wzgledem poligonu auto punktéw, do ktérego sa przypisane.
Kolejno obliczone poligony sg niezalezne od siebie.

* moga by¢ kodowane niezaleznie od auto punktow.

* majg ten sam czas rejestracji co auto punkty, z ktérymi sg zwigzane.

Do jednego auto punktu moga by¢ przypisane dwa punkty przesuwu.

Ekrany konfiguracji punktéw przesuwu sg identyczne z wyjatkiem nazwy Auto
Punkty - Przesuw 1 i Auto Punkty - Przesuw 2. Dla utatwienia, w ponizszym opisie
stosowana jest nazwa Auto Punkty - Przesuw.

Obliczenie punktéw przesuwu zalezy od liczby auto punktoéw w jednym poligonie.

Jeden auto punkt
Punkty przesuwu nie sg obliczane lub zapisywane.

Dwa auto punkty
Skonfigurowane przesuwy sg prostopadte do linii pomiedzy dwoma auto punktami.

Trzy lub wiecej auto punktow

PO Pierwszy auto punkt
P1  Drugi auto punkt
P2 Pierwszy punkt przesuwu dla PO
P3  Drugi punkt przesuwu dla PO
P4  Trzeci auto punkt
P5 Pierwszy punkt przesuwu dla P1
P6 Drugi punkt przesuwu dla P1
) P7  Czwarty auto punkt

. P8 Pierwszy punkt przesuwu dla P4
opstzom  d2=P3 P9  Drugi punkt przesuwu dla P4
d1  Poziomy przesuw w lewgq strong
d2 Poziomy przesuw w prawg strone
al Kat pomiedzy PO a P4
a2 Kat pomiedzy P1 a P7

Pomiar - Auto Punkty
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11.4.2 Konfiguracja Punktéw Przesuwu

Wymagania <Zapisz: Punkty & Kody> w POMIAR Konfiguracja, strona Auto Punkty.
Wejscie krok po Krok |Opis
kroku

1. Szukaj w "11.3 Auto Punkty dla pomiaru kinematycznego w post-

processingu oraz pomiaru odbiornikiem ruchomym w trybie RTK" by
wej$¢ do POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu.

2. Nacisnij STRON (F6) do momentu wyswietlenia strony Auto.
Nacis$nij PRZS1 (F4)/PRZS2 (F5) by wejs¢ do POMIAR Auto Punkty -

Przesuw.
POMIAR A7:2F ‘ %L1 ?V\ 3 ® = ﬂﬂﬂl
Auto Punkty - POMIAR ek B LoAE
Przesuw,
. Ogine |Knd
strona Ogo6lne Zapis Przesul:
KONT (F1)
Przosuw pozi.: 5.3200 m A i i AP
Przesun mysok: 1 0000 = By akcept.owac zmiany i wrécic¢ do
poprzedniego ekranu.
Identyfikator: 051 PRZS2 (F2) i PRZS1 (F2)
Prefix/Sutfix: Pretix | By przetaczaé pomiedzy konfiguracja
[@iat przesuwu punktu typu pierwszego i
KONT |PRZ52| | | | STRON| drugiego.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapis Tak lub Nie | Aktywacja i deaktywacja rejestracji punktow
Przesuw1:> i przesuwu i wszystkich pdl tego ekranu.
<Zapis
PrzesuSw2:>
<Przesuw pozi.:> | Wprowad- Poziomy przesuw pomigdzy -1000 m a 1000 m.
zane przez
uzytkownika
<Przes, Wprowad- Przesuw wysokosci pomiedzy -100 ma 100 m z
Wysok.:> zane przez | auto puktu.
uzytkownika
<ldentyfikator:> | Wprowad- Maksymalnie czteroznakowy identyfikator jest
zane przez |dodawany na poczatku lub na koricu Nr auto
uzytkownika |punktu. Ten Nr jest uzywany jako Nr punktu
przesuwu.
<Prefix/Suffix:> | Prefix lub Dodaje ustawienia dla <ldentyfikator:> na
Suffix poczatku lub na korficu Nr auto punktu.
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Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Kod. Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w
KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki linii okreslajg dostepnosé pdl i klawiszy-
operatoréw. Ustawienia dla <Pokaz kody:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znac-
zniki Linii okreslajg czy wszystkie kody lub tylko kody punktow dostepne sg w liscie
wyboru dla <Kod Punktu:>.
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12 Pomiar - Punkty Niedostepne

121 Streszczenie

Opis

&

Metody pomiaru
punktu niedostep-
nego

Wysokosci

Konfiguracja
pomiaru punktu
niedostepnego

&

Punkty pomoc-
nicze

Punkty ukryte nie moga by¢ mierzone bezposrednio przez GPS. Jest to spowo-
dowane ich potozeniem lub przestonigciem satelitéw, przyktadowo przez drzewa lub
wysokie budynki.

*  Punkt niedostepny moze by¢ obliczany przez pomiar odlegtosci i/lub azymutéw
do punktu niedostepnego za pomoca urzadzenia do pomiaru punktu niedostep-
nego. Lub dla odlegto$ci moze by¢ stosowana tasma.

» Dodatkowe punkty pomocnicze mogg by¢ mierzone recznie.

*  Azymuty moga by¢ obliczone z poprzednio mierzonego punktu.

Urzadzenie do pomiaru punktu niedostepnego moze by¢ w taki sposéb potaczone z
odbiornikiem, ze obserwacje bedg automatycznie transmitowane do odbiornika.

Zmiana wspotrzednych punktu, ktéry byt poprzednio uzywany przy pomiarach
punktu niedostepnego nie wptywa na ponowne obliczenie punktu niedostepnego.

Pomiary punktu niedostepnego sa mozliwe dla <Tryb R-Time: Ruchomy> i <Tryb
R-Time: Brak>. Dla <Tryb R-Time: Brak> punkt niedostepny moze by¢ obliczony
w programie LGO.

Punkt niedostepny moze by¢ mierzony za pomocag

¢ Azym i odlegtos¢ * Odcieta i Rzedn
* Dwa azymuty * AzyiOdl. wstecz
* Dwie odlegtosci

Jezeli zostato to skonfigurowane, wysokos$ci sa wykorzystywane podczas obliczen.
Informacji o konfiguracji przesuwoéw wysokosci szukaj w Podreczniku terenowym
systemu GPS.

Informacji o konfiguracji pomiaru punktu niedostgpnego szukaj w Podreczniku tere-
nowym systemu GPS.

<Azymut:> uzywany jest w tym rozdziale. Zawsze powinno to by¢ réwniez rozu-
miane jako <Czwartak:>.

Punkty pomocnicze sg stosowane do wyznaczenia azymutéw niezbgdnych do oblic-
zenia wspotrzednych punktu niedostepnego. Punkty pomocnicze moga by¢
wybrane z obiektu lub recznie zmierzone. Zastosowany jest szablon Nr punktu skon-
figurowany dla <Pty pomoc.:> w KONFIGURAC Szablony Nr.
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12.2 Pomiar Punktéw niedostepnych

Diagramy Azymut & Odlegtosé¢

Wielkosci znane

PO Punkt znany, <Punkt:>
Mierzone

d Odlegtos¢ miedzy PO a P2

a Azymut z PO do P2

P1 Punkt pomocniczy, opcjonalnie
Do obliczenia

P2 Punkt niedostepny

Dwa azymuty

A

Wielkosci znane

PO Pierwszy znany punkt, <Punkt A:>

P3 Drugi znany punkt, <Punkt B:>

Mierzone

a1l Azymut z PO do P2

a2 Azymut z P3 do P2

P1 Pierwszy punkt pomocniczy, opcjon-
alnie

P4 Drugi punkt pomocniczy, opcjonalnie

Do obliczenia

P2 Punkt niedostepny

GPS12_42

Dwie odlegtosci

%, Wielkosci znane

| PO Pierwszy znany punkt, <Punkt A:>
P3 Drugi znany punkt, <Punkt B:>
d3 Linia miedzy PO a P2

a W prawo od d3

b W lewo od d3

Mierzone

d1 Odlegtos¢ miedzy PO a P1

d2 Odlegtos¢ miedzy P2 a P1

Do obliczenia

P1 Punkt niedostgpny
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Wejscie

PT NIEDOST
Pomiar Punktu
niedostepnego

Odcieta & Rzedn

@

P2

Azy & OdI. wstecz

A
N

GPS12_48

Wielkosci znane

PO Pierwszy znany punkt, <Punkt A:>
P3 Drugi znany punkt, <Punkt B:>
Mierzone

d1 Odcieta

d2 Rzedna

Do obliczenia

P2 Punkt niedostepny

Wielkosci znane

PO Punkt znany, <Punkt:>
Mierzone

a Azymutz P2 do PO

d Odlegtos¢ miedzy P2 a PO

P1 Punkt pomocniczy, opcjonalnie
Do obliczenia

P2 Punkt niedostepny

Nacis$nij P_NDS (F5) w POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu, strona Pomiar.

Ustawienie dla <Metoda:> w tym ekranie okresla dostepnos¢ pdzniejszych pdl i

klawiszy-operatorow.

17:29 Ao, L1 ?"\ .~>B
PT MIEDOST ‘+ 7

Pomiar Punktu n1edos'l.epnego
Hetada :

Punkt

Azymut
Odlcy.pozioma:

B LPAB

20.000 g
26.000 n

01a
LICZ | | | I I I

= 2u Licz (k1)

By oblicza¢ punkt niedostepny i
wyswietlaé wyniki.

PopAZ (F2)

By zmienia¢ lub wprowadzaé
External Angle Offset. Dostepne dla
niektorych metod gdy <Metoda
EAO: Nowy dla kazd. Pt> lub
<Metoda EAO: Staty> w KONFIG-
URAC Pkt. niedost. -Przesuwy
urzadzenia.

ODLEG (F2)

By mierzy¢ odlegtos¢ bez naciskania
klawisza ODLEG w dalmierzu
recznym Disto. Dostepne dla Leica
Disto'™ pro* oraz Leica Disto™ pro*
a gdy podswietlone jest pole
odlegtosci.
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SLONC (F3)

Obliczany jest azymut kierunku
miedzy Storicem a znanym punktem.
Punkt niedostepny moze by¢
przestonigty przed Storicem lub by¢
skierowany w strone Storica. Upewnij
sie, ze cien tyczki pada w kierunku
punktu niedostgpnego. Dostepny gdy
podséwietlony jest <Azymut:>.

AZMUT (F4)

By wybra¢ lub zmierzy¢ punkt
pomocniczy i obliczy¢ azymut. Punkt
pomocniczy moze by¢ skierowany w
strone punktu niedostepnego lub
znajdowac sie z dala od punktu
niedostepnego. Dostepny gdy
podséwietlony jest <Azymut:>.

POZ? (F4)

By okresli¢ odcietg i rzedng aktualnej
pozycji wzgledem linii pomigdzy
dwoma znanymi punktami. Wartosci
sg wyswietlane w <Odcieta:> i
<Rzedna:>. Punkt, z ktérego odcieta
zostata zmierzona jest wybrany w
<Odcieta z:>. Dostegpne dla
<Metoda: Odcieta & Rzedn>.

POMIA (F5)

By zmierzy¢ znany punkt w celu
obliczenia punktu niedostepnego.
Dostepne gdy podswietlony jest
<Punkt:>, <Punkt A:> lub <Punkt
B:>.

SKOSN (F5)

By mierzy¢ odlegto$¢ skosng i kat
nachylenia lub spadek. Odlegto$¢
skosna i kat nachylenia moze by¢
wprowadzony lub zmierzony za
pomoca urzgdzenia pomiaru punktu
niedostepnego. Wartosci sg
uzywane do obliczenia odlegtosci
zredukowanej. Dostepne gdy
podswietlona jest<Odl Hz:>.

SHIFT KONF (F2)

By skonfigurowaé¢ pomiary punktu
niedostepnego.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<Metoda:> Lista wyboru | Metoda pomiaru punktu niedostgpnego.
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Pole

Opcja

Opis

<Punkt:>,
<Punkt A:>lub
<Punkt B:>

Lista wyboru

Nr biezacej pozycji. Jest to znany punkt do
obliczen punktu niedostgpnego.

(= By wpisa¢ wspotrzedne znanego punktu
rozwin liste wyboru gdy to pole jest
podswietlone. Nacisnij NOWY (F2) by

utworzyé nowy punkt.

<Azymut:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Azymut miedzy znanym punktem a punktem
niedostepnym. Dostepne dla <Metoda: Azym &
odlegtosé>, <Metoda: Dwa azymuty> i
<Metoda: Azy & OdI. wstecz>.

&

Gdy urzadzenie pomiaru punktu
niedostepnego jest potaczone z odbiorni-
kiem w celu pomiaru azymutu, wartosé
jest automatycznie transmitowana.

<Odleg
pozioma:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Odlegtos¢ zredukowana pomiedzy punktem
znanym a punktem niedostepnym. Dostepne dla
<Metoda: Azym & odlegtos$¢>, <Metoda: Dwie
odlegtosci> i <Metoda: Azy & OdlI. wstecz>.

&

Gdy urzadzenie pomiaru punktu
niedostepnego jest potaczone z odbiorni-
kiem w celu pomiaru odlegtosci, wartos$¢
jest automatycznie transmitowana.

<Potozenie:>

Lista wyboru

Potozenie punktu niedostepnego wzgledem linii
pomiedzy <Punkt A:>a <Punkt B:>. Dostepne dla
<Metoda: Dwie odlegtosci> i <Metoda: Odcieta
& Rzedn>.

<Odcieta:> Wprowad- Odcieta z jednego znanego punktu wzdtuz linii
zane przez | pomiedzy dwoma znanymi punktami. Dostepne
uzytkownika |dla <Metoda: Odcigeta & Rzedn>.

(&>  Gdy urzadzenie pomiaru punktu
niedostepnego jest potaczone z odbiorni-
kiem w celu pomiaru odlegtosci, wartos¢
jest automatycznie transmitowana.

<Odcieta z:> |Lista wyboru | Punkt, z ktérego odcieta jest mierzona. Patrzac z

tego punktu, dodatnia odcieta jest w kierunku
drugiego znanego punktu. Ujemna warto$¢
odcietej jest w kierunku przeciwnym do drugiego
znanego punktu. Dostepne dla <Metoda: Odcieta
& Rzedn>.

<Przesuw:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Przesuw punktu niedostepnego wzgledem linii
pomigdzy dwoma znanymi punktami. Dostepne
dla <Metoda: Odcigta & Rzedn>.

Pomiar - Punkty Niedostepne
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PT NIEDOST
Punkt niedostepny
- Wyniki,

strona Wyniki

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie punktu niedostepnego i wyswietlenie wynikow w PT NIEDOST
Punkt niedostepny - Wyniki, strona Wynik.

Wyswietlane pola i klawisze-operatory zalezg od stosowanej metody pomiaru
punktu niedostepnego.

13:30 %l-7 o b ¥, @Ol ZAPIS (F1)

HIDDEN PT‘@ s A w <7A By zapisa¢ punkt niedostepny i

1dde" o wroci¢ do ekranu, z ktérego ekran PT
rsilt |Code [Plnt

Point Im—l_;—mi NIEDOST Pomiar Punktu

niedostepnego zostat osiggniety.

Chook Diat A : 25.3180 n
Check Dist B : 4.2406 n NAST (F5). , . .
Check Dist AB: 23.5919 n By zapisac punkt niedostgpny i

wroci¢ do PT NIEDOST Pomiar
Punktu niedostepnego. Mozliwy
[aTat jest pomiar kolejnego punktu
STORE]| | | ||NEXT | PAGE | niedostepnego.

SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefinio-
wanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

SHIFT WYJDZ (F6)
By nie zapisywa¢ punktu niedostep-
nego i wréci¢ do ekranu, z ktérego
ekran PT NIEDOST Pomiar Punktu
niedostepnego zostat osiggniety.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> | Wprowadzane Identyfikator punktu niedostepnego. Stosowany
przez jest skonfigurowany szablon Nr punktu. Nr
uzytkownika moze by¢ zmieniany w nastepujacy sposob:

* By rozpoczaé nowg sekwencje typow Nr
punktéw po Nr punktu.

»  SHIFTINdNR(F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

<Spr Odleg |Dane wyjsciowe |Obliczona odlegto$¢ zredukowana pomiedzy
AB:> <Punkt A:> i <Punkt B:>.

Dostepne dla <Metoda: Dwa azymuty>,
<Metoda: Dwie odlegtosci> i <Metoda:
Odcieta & Rzedn>.

154

GPS1200 Pomiar - Punkty Niedostepne



PT NIEDOST
Punkt niedostepny
- Wyniki,

strona Kod

Pole Opcja Opis

<Spr Azym Dane wyjsciowe | Obliczony azymut z <Punkt A:>do <Punkt B:>.

AB:> Dostepny dla <Metoda: Dwa azymuty>.

<Spr Odleg |Dane wyjsciowe |Obliczona odlegto$¢ zredukowana pomigdzy

A> <Punkt A:> a punktem niedostepnym.
Dostepne dla <Metoda: Dwa azymuty> i
<Metoda: Odcieta & Rzedn>.

<Spr Odleg |Dane wyjsciowe |Obliczona odlegto$¢ zredukowana

B:> pomigdzy<Punkt B:>a punktem niedostepnym.
Dostepne dla <Metoda: Dwa azymuty> i
<Metoda: Odcieta & Rzedn>.

<Spr Odcieta | Dane wyjsciowe |Obliczona odlegto$¢ na linii z <Punkt A:> do

A:> <Punkt B:> z <Punkt A:> do punktu przeciecia
z <Spr Przesuw:>. Dostepne dla <Metoda:
Dwie odlegtosci>.

<Spr Odcieta | Dane wyjsciowe |Obliczona odlegto$¢ na linii z <Punkt B:> do

B:> <Punkt A:>z <Punkt B:> do punktu przeciecia
z <Spr Rzedn:>. Dostepne dla <Metoda: Dwie
odlegtosci>.

<Spr Dane wyjsciowe |Obliczona prostopadta odlegto$é z punktu

Rzedn:> niedostepnego do linii miedzy <Punkt> A> a

<Punkt B:>. Dostgpne dla <Metoda: Dwie
odlegtosci>.

Obliczone odlegtosci dla <Metoda: Dwie odlegtosci>

P1

GPS12_070

Kolejny krok

d2

P2

PO Pierwszy znany punkt, <Punkt A:>
P1 Punkt niedostepny

P3 Drugi znany punkt, <Punkt B:>

d1 Odlegtos¢ migdzy PO a P1

d2 Odlegtos¢ miedzy P2 a P1

d3 <Spr Odcigta A:>

d4 <Spr Odcigta B:>

d5 <Spr Rzedn:>

d6 <Spr Odleg AB:>

STRON (F6) przejscie na strone Kod.

Ustawienia dla <Kody tematyczne:> w KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki
linii okreslajg dostepnos¢ pdl i klawiszy-operatorow. Sg one identyczne z kodami
tematycznymi z/bez listy kodéw. Informacji o kodach szukaj w Podreczniku technic-
znym GPS1200.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Szkic.

Pomiar - Punkty Niedostepne
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Obliczenie
azymutu za
pomoca Stonca -
diagram

Obliczenie
azymutu za
pomoca punktow
pomocniczych -

re ~
Gpst2_074 /TN

PO Znany Punkt
P1 Punkt niedostepny
a Azymut z PO do P1

~P1

GPS12_073

PO Znany Punkt
P1 Punkt niedostepny
a Azymutz PO do P1

diagram
GPS12_072
PO Znany Punkt PO Znany Punkt
P1 Punkt pomocniczy, <Pt Azym:> P1 Punkt pomocniczy, <Pt Azym:>
P2 Punkt niedostepny P2 Punkt niedostepny
a Azymutz P2 do PO a Azymutz PO do P2
Obliczenie
odlegtosci zredu- :
kowanej 1
owanej z |
odlegtosci
skosnych -
diagram PO Znany Punkt
P1 Punkt niedostepny
d1 Odlegtosc¢ skosna
PO d2 Odlegtos¢ zredukowana
GPs12_87 a Kat nachylenia
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12.3 Pomiar Punktu niedostepnego z uwzglednieniem Wysokosci

Diagram

Wymagania

Wejscie

PT NIEDOST
Pomiar Punktu
niedostepnego

PO Znany Punkt
P1 Punkt celu

P1 P2 Punkt niedostepny
a Wysokos¢ PO
d2 d3 |d4 b Wysoko$¢ P2 =a+d1+d4-d3
lv) d1 Wysokos¢ urzadzenia: Wysokos$é

N urzadzenia pomiaru punktu

d1| |a P2 niedostepnego ponad PO
—X d5 d2 Odlegtosé skosna
PO d3 Wysokosé celu: Wysokos¢ P1 ponad

GPS12_058 P2

d4 Roéznica wysokosci pomigdzy
urzgdzeniem pomiaru punktu
niedostepnego a P1

d5 Odlegtos¢ zredukowana

« <Obliczaj H: Tak> w KONFIGURAC Pomiar Punktu niedostepnego.

* <Przesuw wysok: H urzadz & celu> w KONFIGURAC Pkt niedost. -
Przesuwy urzadzenia.

Nacis$nij P_NDS (F5) w POMIAR Pomiar: Nazwa obiektu, strona Pomiar.

Wiekszos$¢ pdl i klawiszy-operatorow jest identyczna z dostepnymi dla pomiaru

punktéw niedostepnych bez uwzgledniania wysokosci. Informacji o identycznych

polach i klawiszach-operatorach szukaj w "12.2 Pomiar Punktéw niedostepnych”.
17:29 INEE LT @ggl

PT MIEDOST 7OLET i-ﬁ\{ B LA E
Pomiar Punktu niedostepnegeo

Hetoda : i
Punkt
Azymut : 20.000 g
Odlcy.pozioma: 26.000 m
AH : 1.800 n
WYSOK (F3)
[@iat By definiowa¢ wysoko$¢ urzadzenia i

LIcZ | | | | | | celu.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<AH:> Wprowad- Dodatnia lub ujemna réznica wysokosci pomiedzy

zane przez
uzytkownika

centrum urzadzenia pomiaru punktéw niedostep-
nych a punktem celu. Jezeli urzadzenie pomiaru
punktu niedostepnego jest potaczone z odbiorni-
kiem w celu pomiaru réznicy wysokosci,
zmierzona warto$¢ jest automatycznie trans-
mitowana.

Pomiar - Punkty Niedostepne
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PT NIEDOST
H urzadz & celu

Pole

Opcja

Opis
Dla metod pomiaru punktéw niedostepnych wyko-
rzystujacych dwa znane punkty, <AH:> musi by¢

okreslone z kazdego znanego punktu.

&

<AH:> moze by¢ obliczone za pomocg
SKOSN (F5).

Kolejny krok

WYSOK (F3) wejscie do PT NIEDOST H urzadz & celu.

1728

PT NIEDOST ‘@ 7 -i\{

ook

S

B LPAB

Wys.Urzadzenia i Ce1u(nad pktem) E2

h urzadz. nad Pt A : 1.387 n

h celu 0.420 m

h urzadz.nad Pt B : 1.522 n

h celu : m

KONT (F1)
[@iat By wréci¢ do PT NIEDOST Pomiar

KONT | | | | | Punktu niedostepnego.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<H urzadz na | Wprowadzane Wysokos$¢ urzadzenia pomiaru punktu

Pkt A:> przez niedostepnego ponad <Punkt:> odpowiednio
uzytkownika <Punkt A:>.

<H Celu:> Wprowadzane Wysokos$¢ punktu celu ponad punkt
przez niedostepny podczas pomiaru z <Punkt:>
uzytkownika odpowiednio <Punkt A:>.

<H urzadz na | Wprowadzane Dostepne dla metod pomiaru punktu niedostep-

Pkt B:> przez nego wykorzystujacych dwa znane punkty.
uzytkownika Wysoko$¢ urzadzenia pomiaru punktu

niedostepnego ponad <Punkt B:>.

<H Celu:> Wprowadzane Dostepne dla metod pomiaru punktu niedostep-

przez nego wykorzystujacych dwa znane punkty.

uzytkownika

Wysokos$¢ punktu celu ponad punktem
niedostepnym podczas pomiaru z <Punkt B:>.

Kolejny krok

Krok |Opis

1. KONT (F1) by zamkna¢ ekran i wréci¢ do PT NIEDOST Pomiar Punktu

niedostepnego.
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Krok

Opis

<AH:>w PT NIEDOST Pomiar Punktu niedostepnego wyswietla
dodatnig lub ujemna réznice wysokosci pomiedzy centrum urzadzenia
pomiaru punktu niedostepnego a punktem celu. Wysokos$¢ urzadzenia
pomiaru punktu niedostepnego ponad ziemig oraz wysokos$¢ punktu celu
ponad punktem niedostepnym sg stosowane podczas obliczania punktu
niedostepnego.

PT NIEDOST Pomiar Punktu niedostepnego

Kontynuacja pomiaru punktu niedostepnego.

Po naciénieciu ZAPIS (F1) w PT NIEDOST Pomiar Punktu niedostep-
nego, wysokos$¢ punktu niedostepnego jest obliczana i zapisana.

Dla metod pomiaru punktu niedostepnego z wykorzystaniem dwadch
znanych punktéw jest to wykonywane dla kazdego znanego punktu. W
takim przypadku wysoko$¢ punktu niedostepnego jest usredniona.

Pomiar - Punkty Niedostepne
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13 Pomiar Przekroju poprzecznego

13.1 Streszczenie

Opis

Szablon

Pomiar Przekroju
poprzecznego
metody i kierunki

Program uzytkowy Pomiar Przekroju poprzecznego umozliwia automatyczng,
zmiane kodoéw podczas wykonywania pomiaru.

Kody dla elementéw przekroju poprzecznego sg wczesniej zapisane i zdefiniowane
w szablonie. Kody sg wéwczas zmieniane automatycznie po kazdej obserwac;ji
punktu.

Szablony sg stosowane do wczesniejszego zdefiniowania kolejnosci kodéw dla
pomiaru.

Szablon okresla:

« sekwencje kodowania przekroju poprzecznego.

« typ kodowania.

Szablony mogg by¢ zastosowane
* do metody ZygZak lub metody Tego samego kierunku.
e zaréwno w kierunku w przdd jak i wstecz.

ZygZak Ten sam kierunek

GPS12_168 GPS12_169

Pomiar Przekroju poprzecznego jest mozliwy dla <Tryb R-Time: Ruchomy> oraz
<Tryb R-Time: Brak>.
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13.2 Konfiguracja Pomiaru Przekroju poprzecznego

Wejscie

X-PRZEKROJ
Konfiguracja,
strona Ogo6lne

Krok |Opis
1. Nacisnij PROG.

Podswietl Pomiar Przekroju poprzecznego.

2
3. |KONT (F1)
4

W X-PRZEKROJ Pom. Przekroju Poczatek nacisnij KONF (F2) by wejs¢
do X-PRZEKROJ Konfiguracja.

0818 w3 KONT (F1
FEARPTMEE R

X-PRZEKROJ <~ A By akceptowa¢ zmiany i wroci¢ do
poprzedniego ekranu.
Hetoda : . WMASK (F3)
Kierunsk : W przéd 4 Dostepne gdy pole <Maska
Pokaz Atryb : 14 Ekrall'lu:>J'est podswietlone ’na
Pokaz odlegt.: Takal stronie Ogolne. By edytowa¢ maske

ekranu aktualnie wyswietlang w tym
laska Ekranu : <Brak= 1| polu.

=@ SHIFT Info (F5)

KONT | | | | | | Wyswietlanie informacji o nazwie
programu, humerze wersji, dacie
wersji i prawach autorskich.

Opis pol
Pole Opcja Opis

<Metoda:> ZygZak lub Ten |Metoda, wedtug ktérej kolejne przekroje
sam kierunek poprzeczne bedg mierzone. Diagramu szukaj w
"13.1 Streszczenie".

<Kierunek:> |W przéd Przekroje poprzeczne bedg mierzone w taki
sam sposob jak elementy zdefiniowane w
wybranym <Szablonie:> w X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa obiektu.

Wstecz Przekroje poprzeczne beda mierzone w sposéb
przeciwny do elementéw zdefiniowanych w
wybranym <Szablonie:> w X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa obiektu.

<Pokaz Lista wyboru Okreslenie, ktore pola atrybutdow sg wyswietlane
Atryb:> w X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu. Jest
to pomocne gdy pomiarowy wpisuje dane -
moze sprawdzi¢ czy zastosowany zostat
prawidtowy atrybut tekstowy.

<Pokaz Tak lub Nie Aktywacja pola danych wyjsciowych w X-
odlegt.:> PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu. Wyswiet-
lana bedzie pozioma odlegtos¢ od aktualnej
pozycji do ostatnio zmierzonego punktu dla

jednego przekroju poprzecznego.
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Pole Opcja Opis

<Maska Lista wyboru Definiowana przez uzytkownika maska ekranu
Ekranu:> jest pokazywana w X-PRZEKROJ Pomiar:
Nazwa obiektu.

Kolejny krok
KONT (F1) by wrécié do X-PRZEKROJ Pom. Przekroju Poczatek a nastepnie
KONT (F1) by wej$¢ do X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.
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13.3 Pomiar Przekroju poprzecznego

Wejscie

X-PRZEKROJ
Pomiar: Nazwa
obiektu,

strona Ogéine

Szukaj w "13.2 Konfiguracja Pomiaru Przekroju poprzecznego" by wejsé do X-
PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.

Pokazane strony pochodza z typowego pliku konfiguracyjnego. Gdy stosowana jest
zdefiniowana przez uzytkownika maska ekranu dostepna jest dodatkowa strona.

712 H‘ ST o Al MIERZ (F1)
g

A-PRIZEKROJ B LoAE By rozpocza¢ pomiar kolejnego
‘“’1 punktu przekroju poprzecznego. (F1)
Nr punktu : zmienia na STOP. Dostepne jezeli
Wys. anteny : 2.000 m szablon zostat otwarty za pomocg
Szablen : UO‘Iﬂ:l START (F4)
Element : 173
Kod : TOE STOP (F1)
.......... By zakonczy¢ pomiar punktu. (F1)
2‘31020 ostat.: o oos m zmienia na ZAPIS.

. [aiaw ZAPIS (F1)
HIERZ| | | START | POHIA| STRON| By zapisa¢ mierzony punkt. (F1)

zmiana na MIERZ.

START (F4) oraz KONC (F4)
By otwiera¢ i zamykac¢ wybrany
szablon przekroju poprzecznego.
Gdy szablon jest otwarty, mozliwy
jest pomiar elementéw przekroju
poprzecznego.

POMIA (F5)
By recznie mierzy¢ punkt, ktéry nie
stanowi czesci przekroju poprzec-
znego. Punkt nie jest traktowany jako
element przekroju poprzecznego.
Otwarty szablon pozostaje otwarty.
Dostepne jezeli szablon zostat
otwarty za pomocag START (F4).

SHIFT KONF (F2)
By konfigurowa¢ program uzytkowy
Pomiar Przekroju poprzecznego.

SHIFT POPRZ (F3)
By wybra¢ poprzedni element szab-
lonu przekroju poprzecznego. Aktu-
alnie mierzony element nie zostanie
zapisany.
Dostepne gdy wyswietlane jest
STOP (F4).

SHIFT NAST (F4)
By wybra¢ kolejny element szablonu
przekroju poprzecznego. Aktualnie
mierzony element nie zostanie
zapisany.
Dostepne gdy wyswietlane jest
STOP (F4).
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SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefinio-
wanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

Opis pol
Pole Opcja Opis
<ID Wprowadzane | ldentyfikator dla recznie wprowadzanych
punktu:> przez punktow. Stosowany jest skonfigurowany szablon
uzytkownika Nr punktu. Nr moze by¢ zmieniany w nastepujacy
sposob:
* By rozpocza¢ nowg sekwencje typdw Nr
punktéw po Nr punktu.
*  SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) powrotna zmiana na
kolejny Nr z skonfigurowanego szablonu Nr
punktu.
<Wys. Wprowadzane |Sugerowana jest domysina wysoko$¢ anteny
anteny:> przez zdefiniowana w aktywnym pliku konfiguracyjnym.
uzytkownika
Zmiana wysokosci anteny w tym polu nie aktuali-
zuje domysinej wysokosci anteny zdefiniowanej w
aktywnym pliku konfiguracyjnym.
<Szablon:> |Lista wyboru Szablon przekroju poprzecznego jest zamkniety.
----- jest wyswietlany jezeli szablon nie zostat
zdefiniowany.
Dane wyj$- Szablon przekroju poprzecznego jest otwarty.
ciowe
<Element:> |Dane wyjs- x Liczba kolejnego elementu aktywnego szab-
ciowe lonu.
y Catkowita liczba elementéw aktywnego szab-
lonu.
<Kod:> Dane wyjs- Nazwa kodu.
ciowe
<Nr linii:> Dane wyjs- Dostepne dla aktywnego <Atryb Oblig:> w
ciowe KONFIGURAC Kodowanie & Znaczniki Linii,
strona Kodowanie. Punkty, ktére majg przyp-
isane identyczne kody i nalezg do réznych
przekrojow poprzecznych sg potaczone w jednej
linii.
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Pole Opcja

Opis

<0dl. do Dane wyjs-
ostat.:> ciowe

Pozioma odlegto$¢ miedzy aktualng pozycjg a
ostatnio zmierzonym punktem.

----- jest wyswietlany gdy informacje sg
niedostepne.

Kolejny krok

JEZELI

TO

szablon przekroju poprzec-
znego ma zostac otwarty

wybierz odpowiedni <Szablon:>. START (F4).

element przekroju poprzec-
znego ma zosta¢ zmierzony

MIERZ (F1), STOP (F1) a nastepnie ZAPIS (F1).

szablon przekroju poprzec-
znego ma zosta¢ zamkniety

wybierz odpowiedni <Szablon:>. KONC (F4).

dane majq by¢ wyswietlane
graficznie

STRON (F6). Element szablonu przekroju
poprzecznego moze by¢ réwniez mierzony na
stronie Mapa.
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13.4 Szablony przekroju poprzecznego

13.4.1 Wejscie do Zarzadzania Szablonami Przekroju poprzecznego

Wejscie krok po
kroku

X-PRZEKROJ
Szablony

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietl Pomiar Przekroju poprzecznego.

2.
3. |KONT (F1)
4

W X-PRZEKROJ Pom. Przekroju Poczatek nacisnij KONT (F1) by wejs¢
do X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu.

5. X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa obiektu, strona Ogéline
Otwérz liste wyboru dla <Szablon:>.

Wszystkie szablony przekroju poprzecznego aktywnego obiektu sg wymienione w
kolejnosci alfabetycznej, wiacznie z elementami szablonu przekroju poprzecznego.

0821 H_ I M KONT (F1)
X -PRZEKRO0.] 9 % AR By wybra¢ podswietlony szablon
g::rﬁ]n‘;:,’ — Mmmﬂg przekroju poprzecznego i wrécié do
001 3 poprzedniego ekranu.
NOWY (F2)
By tworzy¢ szablon przekroju
poprzecznego. Szukaj w "13.4.2
Tworzenie/Edycja Szablonu
Przekroju Poprzecznego".
a7 EDYC (F3)
KONT | NOWY | EDYC | USUN |KOPIA| | By edytowa¢ podswietlony szablon
przekroju poprzecznego. Szukaj w
"13.4.2 Tworzenie/Edycja Szablonu
Przekroju Poprzecznego".
USUN (F4)
By usung¢ podswietlony szablon
przekroju poprzecznego.
KOPIA (F5)
By utworzy¢ szablon przekroju
poprzecznego oparty na aktualnie

podswietlonym.
Kolejny krok
Krok |Opis
1. podswietl odpowiedni szablon przekroju poprzecznego.

2. KONT (F1) zamyka ekran i wraca do ekranu, z ktérego X-PRZEKROJ
Szablony zostat osiagniety.
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13.4.2

Wejscie

&

X-PRZEKROJ
Nowy szablon
przekroju,

strona Ogolne

X-PRZEKROJ
Nowy szablon
przekroju,
strona Elementy

Tworzenie/Edycja Szablonu Przekroju Poprzecznego

Krok |Opi

S

1. Otwérz liste wyboru dla <Szablon:> w X-PRZEKROJ Pomiar: Nazwa
obiektu, strona Ogéine.

.

2. |X-PRZEKROJ Szablony

Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ tworzony na podstawie

szkicu?

NOWY (F2) by wej$é do X-PRZEKROJ Nowy szablon przekroju.

Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ tworzony na podstawie
aktualnie podswietlonego?

KOPIA (F5) by wej$¢ do X-PRZEKROJ Nowy szablon przekroju.
Czy szablon przekroju poprzecznego ma by¢ edytowany?
EDYC (F3) by wej$é do X-PRZEKROJ Edycja szablonu.

Kopiowanie i edycja szablonu przekroju poprzecznego jest zblizone do tworzenia
nowego szablonu przekroju poprzecznego. Dla utatwienia, ekrany sa nazwane X-
PRZEKROJ XX Szablon.

Wprowadz nazwe dla nowego szablonu przekroju poprzecznego.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Elementy.

Wymienione sg elementy szablonu.

Opis kolumn
Pole Opis
Nr Nr elementu.
Kod Kod przypisany do elementu.
----- jest wyswietlany jezeli do elementu nie sg przypisane kody.
Typ kodu Typ kodu przypisany do elementu.

Kolejny krok

JEZELI

TO

tworzenie szablonu zostato

zakonczone

ZAPIS (F1).

element ma by¢ dodany

DODAJ (F2) lub ->DOD (F5). Szukaj w paragrafie
"X-PRZEKROJ Dodaj Element".

element ma by¢ edytowany

EDYC (F3). Szukaj w paragrafie "X-PRZEKROJ

Dodaj Element".
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X-PRZEKROJ
Dodaj Element

Funkcjonalno$¢ ekranéw X-PRZEKROJ Wprowadz Element oraz X-PRZEKROJ
Edycja elementu w szablonie jest bardzo podobna.

17:489 P NEEE A @ﬁgl KONT (F1)
2=l R R S L] B Z7AD By dodac element na koricu szablonu
Element Nr - 4 przekroju poprzecznego lub zapisaé
zmiany. By wréci¢ do poprzedniego
Typ keodu H Kody tematycznehld ekranu.
Kod punktu : TEST A NAST (F5) i
Opis Kodu : Bottom of Bank Dostepne w X-PRZEKROJ Dodaj
----- : me--- Element. By doda¢ element na
koncu szablonu przekroju poprzec-
[GTa® znego. By zosta¢ w tym ekrane i
KONT | | | | NAST | | tworzy¢ kolejny element.
POPRZ (F5)
Dostepne w X-PRZEKROJ Edycja
elementu w szablonie. By zapisac
zmiany. By zosta¢ w tym ekranie i
edytowaé poprzedni element.
NAST (F6)
Dostepne w X-PRZEKROJ Edycja
elementu w szablonie. By zapisa¢
zmiany. By zosta¢ w tym ekranie i
dodac kolejny element.
Opis kolumn
Pole Opcja Opis
<Element Dane wyjéciowe |Dla X-PRZEKROJ Dodaj Element i X-
Nr:> PRZEKROJ Wprowadz Element: Numer doda-

wanego elementu.

Dla X-PRZEKROJ Edycja elementu w szabl-
onie:

x  Numer elementu do edycji.

y Catkowita liczba elementéw w aktywnym
szablonie.

<Typ kodu:> | Kod swobodny |By zapisa¢ kod niezaleznie od elementu jako
informacje zwigzang z czasem.

Kody tematy- By zapisa¢ kod z elementem.
czne

<Rej Kod Po Punkcie lub |Dostepne dla <Typ kodu: Kod swobodny>.
swob.:> Przed Punktem | Okreslenie czy kod swobodny jest zapisywany
przed punktem czy po punkcie.

<Kod Lista wyboru Kod, ktory bedzie zapisany przed lub po
(swob):> punkcie/linii. Dostepne dla <Typ kodu: Kod
swobodny>.
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Pole Opcja Opis

<Kod:> Lista wyboru Kod, ktéry bedzie zapisany z kolejnym
punktem/linig. Dostepny dla <Typ kodu: Kody
tematyczne>.

Atrybut Dane wyjsciowe |Atrybut i jego wartosé¢, ktéry bedzie zapisany z

punktem/linig. Dostepne z wyjatkiem <Pokaz
Atryb: Nie pokazuj> w X-PRZEKROJ Konfig-
uracja.

Kolejny krok
KONT (F1) dodaje element lub zapisuje zmiany i wraca do X-PRZEKROJ Nowy
szablon przekroju, strona Elementy.
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14 Obliczenie objetosci

141 Streszczenie

Opis

&

Rodzaje punktéw

Program uzytkowy Obliczenie objetosci umozliwia pomiar powierzchni oraz oblic-
zanie objetosci (i innych informacji) z tej powierzchni. Moze to by¢ wykorzystywane
w nastepujacych zadaniach:

*  Pomiar punktéw definiujgcych powierzchnie.

*  Wykonanie triangulacji mierzonych punktéw w celu ustalenia powierzchni.

»  Obliczanie objetosci pomiedzy powierzchnig a poziomem odniesienia.

Obliczenia objetosci sg mozliwe dla <Tryb R-Time: Ruchomy> i <Tryb R-Time:
Brak>.

Powierzchnie mogg byé tworzone z punktéw zapisanych jako:
* Lokalne siatki.

Tryb wysokosci moze by¢ elipsoidalny lub ortometryczny.

Obliczenie objetosci

GPS1200 171



14.2 Konfiguracja Obliczania Objetosci

Wejscie

OBJETOSCI
Konfiguracja,
strona Raport

Krok |Opis

1. Nacisnij PROG.

Podswietl Obliczanie objetosci.

2.

3. KONT (F1)
4 W OBJETOSCI Poczatek Obliczenia objetosci nacisnij KONF (F2) by
wej$¢ do OBJETOSCI Konfiguracja.

Ponizsze wyjasnienia klawiszy-operatorow sg jednakowe dla wszystkich stron, pod
warunkiem ze réznice nie zosta’fy zaznaczone.

1723

0B.J OSCI ‘+9

Rapnrt
Zapiszlm_ﬂﬂfr

4, L1 ?"\

ED|

n&.&B

Nazwa plik Togfile.txt | KONT (F1)
Plik formatu : GSIS. FRT 4] By akceptowac¢ zmiany i wroci¢ do
poprzedniego ekranu.
SHIFT Info (F5)
Wyswietlanie informacji o nazwie
an programu, numerze wersji, dacie
KONT | | | | | wersji i prawach autorskich.
Opis pol
Pole Opcja Opis
<Zapisz Tak lub Nie By tworzy¢ raport po wyjsciu z programu
raport:> uzytkowego.
<Nazwa Lista wyboru Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>. Nazwa
plik:> pliku, do ktérego powinny by¢ zapisane dane.
<Plik Lista wyboru Dostepne dla<Zapisz raport: Tak>. Plik
formatu:> formatu okreslajacy dane i sposéb ich zapisu w
raporcie. Pliki formatu sg tworzone za pomocg
LGO.

Kolejny krok

STRON (F6) powrét do poprzedniego ekranu.
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14.3 Pomiar punktéw

Opis

OBJETOSCI
Punkty powierz.
strona Pomiar

By wykonaé pomiar punktéw wzgledem nowej powierzchnii lub powierzchnii
istniejacej w aktywnym obiekcie. Jezeli w aktywnym obiekcie nie znajduje si¢ zadna
powierzchnia, uzytkownik musi wprowadzié Nowa powierzchnie w OBJETOSCI
Wybor zadania & powierzchnii. Elementy menu Tréjkatowanie powierzchnii i
Obliczenie objetosci w OBJETOSCI Menu Objetosci & Powierzchnii sg wy$wi-
etlane w szarym kolorze jezeli w aktywnym obiekcie nie znajduje sie zadna powi-
erzchnia.

Pokazane strony pochodzg z typowego pliku konfiguracyjnego.

4724 H_ % ?"" >B = % go| MIERZ (F1)
OBJETOSCI 7 <~ AB By rozpoczaé pomiar punktu powi-
P“"k“ pontorz._(E5¢ 9"!' CIREIRE  rzchnii. (F1) zmienia na STOP
Surwey |Mapa : :
Nr punktu : STOP (F1)
=] By zakonczy¢ pomiar punktu powi-
Wys. anteny : 2 0000 = ZAPeIrSz(('::P]Ir;n. (F1) zmienia na ZAPIS.
By zapisa¢ mierzony punkt powi-
erzchnii. (F1) zmienia na ZAPIS.
3D co : 0.0095 n

25 BLISK (F2)

HIERZ|BLISK| | >KRAW| P_NDS| STRON| By szuka¢ <Obkt Objetosci:> dla
punktu znajdujacego sie najblizej
aktualnej pozycji w momencie
nacis$nigcia klawisza. Punkt jest
wybrany jako punkt, ktéry ma zostac
zmierzony i jest wyswietlany w
pierwszym polu ekranu. Dostepny
gdy wyswietlany jest MIERZ (F1).

>KRAW (F3) / >POWI (F3)
By zmienia¢ klase mierzonego
punktu pomiedzy punktem powi-
erzchnii a punktem krawedzi.

SHIFTPOLAC(F3)SHIFTROZLA(F3)
By wprowadzi¢ numer stacji referen-
cyjnej skonfigurowanej w aktywnym
pliku konfiguracyjnym i roztaczy¢ sie
natychmiast po zakonczeniu pomi-
arow. Dostepne przy wyswietlonym
MIERZ (F1) lub ZAPIS (F1) oraz dla
urzadzen pracujacych w czasie rzyc-
zywistym jak cyfrowe telefony
komérkowe lub modemy.

SHIFT INICJ (F4)
By przeprowadzic¢ reinicjalizacje.
Dostepne gdy MIERZ (F1) lub ZAPIS
(F1) jest wyswietlany oraz dla plikéw
konfiguracyjnych umozliwiajgcych
rozwigzania fazowe.
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SHIFT IndNR (F5) oraz SHIFT AutNR
(F5)
By zmienia¢ pomiedzy indywidu-
alnym Nr punktu, réznym od zdefin-
iowanego szablonu Nr punktu, a
automatycznym Nr punktu zgodnym
z szablonem Nr punktu.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<ID punktu:> Wprowad- | ldentyfikator dla recznie wprowadzanych
zane przez | punktéw. Stosowany jest skonfigurowany

uzytkownika

szablon Nr punktu. Nr moze by¢ zmieniany w

nastepujacy sposob:

« By rozpocza¢ nowg sekwencje typdw Nr
punktéw po Nr punktu.

* SHIFT IndNR (F5) dla indywidualnego Nr
punktu niezaleznie od szablonu Nr punktu.
SHIFT AutNR (F5) ponowna zmiana na
kolejny wolny Nr z skonfigurowanego szab-
lonu Nr punktu.

<Wys. anteny:>

Wprowad-
zane przez
uzytkownika

Sugerowana jest domysina wysokos¢ anteny
zdefiniowana w aktywnym pliku konfigura-
cyjnym.

Zmiana wysoko$ci anteny w tym polu nie aktu-
alizuje domyslinej wysokosci anteny zdefiniow-
anej w aktywnym pliku konfiguracyjnym.

<3D CQ:>

Dane wyjs-
ciowe

Jakos¢ wspotrzednych 3D obliczonej pozycji.

Kolejny krok

Naciéniecie ESC przywraca ekran OBJETOSCI Wybér zadania & powierzchnii.
Ponowne naciniecie ESC przywraca ekran OBJETOSCI Menu Obliczenia obje-

tosci.
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14.4

Definicja

OBJETOSCI
Trojkatowanie
powierzchnii,
strona Ogéine

Tréjkatowanie powierzchnii

Przeprowadzenie triangulacji mierzonych punktéw powierzchnii w celu ustalenia
powierzchnii.

17:28 Ao, L1 ?"\ ER
T MR T

OB.JE 0SCI 5
KONT (F1)

OniTne | Punkty |Mapa 1 L .
Nazwa powierz: By wejs¢é do OBJETOSCI Definicja
krawedzi. (F1) zmiana na LICZ.

Ile. Ptéw.pow: 93 STRON (FS)
Ilo.ptédw kraw: 33 L .
przejscie na kolejng strone ekranu.
ID phtu ostat: 1000 SHIFT KONF (F2)
Data 1 Godz. : 29.03.06

12.24-29 By skonfigurowa¢ program.
[ =am SHIFTDELS (F4)
| STRON| By usunaé powierzchnie.

Godz.ost.pktu:

KONT | | | |

Opis pol

Pole

Opcja

Opis

<Nazwa powierz:>

Lista wyboru

Nazwa tréjkatowanej powierzchnii.

<llo. Ptéw.pow:>

Dane wyj$ciowe

Liczba zmierzonych punktéw powi-
erzchnii.

<llo. ptow kraw:>

Dane wyj$ciowe

Liczba zmierzonych punktéw krawedzi.

<ID pktu ostat:>

Dane wyjsciowe

Nr ostatnio mierzonego punktu wybranej
powierzchnii.

<Data ost.pktu:>

Dane wyjsciowe

Data pomiaru ostatniego punktu
wybranej powierzchnii.

<Godz.ost.pktu:>

Dane wyjsciowe

Godzina pomiaru ostatniego punktu
wybranej powierzchnii.

Kolejny krok

KONT (F1) kontynuacja w ekranie OBJETOSCI Definicja krawedzi.

OBJETOSCI
Definicja
krawedzi,
strona Punkty

% v gl LICZ (F1)
B LPAB By rozpocza¢ obliczenie triangulaciji i
wejéé do OBJETOSCI Wyniki
tréjkatowania.

DOD 1 (F2)
By doda¢ punkty z aktywnego
obiektu do powierzchnii.

L0700
.5500_|
L0600

1007 1640.6100 .
1008 1640.2600 GORA (F3)
1009 1640.8700 By przesuna¢ podéwietlony punkt o
1010 1641.3100 = . . - .
2T jeden krok w gore przy definiowaniu
LICZ |DOD 1| GORA | DOL |DALSZ|STRON| krawedzi.
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Dodatkowe menu

DOL (F4)
By przesuna¢ podswietlony punkt o
jeden krok w dét przy definiowaniu
krawedzi.

SHIFT POCZ (F2)
By umiesci¢ kursor na poczatku listy
punktow.

SHIFT KONC (F3)
By umies$ci¢ kursor na koncu listy
punktow.

SHIFT USUN 1 (F4)
By usung¢ zaznaczony punkt z powi-
erzchnii.

SHIFT EXTRA (F5)
By wej$¢ do OBJETOSCI Menu
dodatkowe.

Kolejny krok
SHIFT (F5) kontynuacja w ekranie OBJETOSCI Menu dodatkowe.

iros H_ BT “ﬂﬂﬂl
T

0BJETO0SCI B LA E
Henu dodathowe
1 Daodaj wiele punktéw

2 Usun wszystkie punkty

3 Sortuj punkty wg czasu

4 Sortuj pty wg sasicdztwa

5 Ufyj najmn. obwiedni wypuklej

KONT (F1)
an By wybra¢ podswietlong opcje i
KONT | | | | | | kontynuowac¢ w kolejnym ekranie.
Opcje Menu Opis
<Dodaj wiele punktow> | Wejscie do Zarzadzania Danymi z wszystkimi punktami
listy.
<Usun wszystkie Metoda usuniecia wszystkich punktow wskazanych w
punkty> ekranie Definicja krawedzi na stronie punktow.
<Sortuj Metoda sortowania wszystkich punktow w ekranie
punkty wg czasu> Definicja krawedzi na stronie punktéw wedtug czasu
ich rejestraciji.
<Sortuj Metoda sortowania wszystkich punktow w ekranie
pty wg sasiedztwa> Definicja krawedzi na stronie punktéw wedtug
najblizszego sasiedztwa.
<Uzyj Metoda definiowania nowej krawedzi jako obwiedni
najmn. obwiedni wypuktej usytuowanej dookota punktéw. Aktualna lista
wypuktej> punktéw krawedzi zostanie pominieta.
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OBJETOSCI
Wyniki
trojkatowania,
strona Wynik

Kolejny krok

KONT (F1) powr6t do poprzedniego ekranu.

LICZ (F1) obliczenie triangulacii i kontynuacja w ekraniec OBJETOSCI Wyniki
tréjkatowania.

17:28 3 ERLT)
¥ &L 5 S

0BJETOSCI
H‘ymlﬂ trojkatowama X KONCZ (F1)

Prd=umaw [Szezegat [Mapal i L. . .
Nazwa powierz: g1 By zakonczy¢ tréjkatowanie powi-

erzchnii i powréci¢ do Menu Oblic-

Pewicrzchnia : 24727.08 n® f : ZAi

< : zenia objetosci.
Ile. Tréjkat.: 217 DXF (F4)
Ilo. Ptow.pow: 93 By przesta¢ wyniki do pliku DXF lub
Ilo.ptow kraw: 33 do katalogu karty CF.

—=aa SHIFT KONF (F2)

KONCZ| | | DXF | | STRON| By kontynuowac prace w progamie.
Opis pol
Pole Opcja Opis

<Nazwa powierz:> | Dane wyjsciowe |Nazwa powierzchnii.

<Powierzchnia:> Dane wyjsciowe | Powierzchnia ptaszczyzny odniesienia.

<llos¢ Trojkatéow:> | Dane wyjsciowe |Liczba trojkatow wykorzystanych
podczas triangulacji.

<llos¢ Ptow.pow:> | Dane wyjsciowe |Liczba punktéw powierzchnii.

<llos$¢ ptéw kraw:> | Dane wyjsciowe |Liczba punktéw tworzacych krawedz
powierzchnii.

Kolejny krok
KONCZ (F1) powr6t do ekranu Menu Obliczenia objetosci.
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14.5 Obliczenie objetosci

Opis

OBJETOSCI
Oblicz objetos¢

By obliczy¢ objetosc¢ trojkatowanej powierzchnii przez zastosowanie odniesienia
(punktu 3D lub wysokosci) lub za pomoca metody stosu.

L1?"\ . ko @HD'

727

0BJETOSCI ‘+ 7 L=
Oblicz oh]etosc X
Hetoda Stosf

Nazwa powierz: s14 LICZ (F1)

Obliczenie objetosci i wejscie do
OBJETOSCI Wyniki obliczenia
objetosci strona Podsumowanie.
(F1) zmiana na KONT.

—=aa SHIFT KONF (F2)

Ile. Tréjkat.: 217

LICZ | | | | | | By skonfigurowac¢ program.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Metoda:> Lista wyboru | By obliczy¢ objetos¢ trojkatowanej powi-

erzchnii za pomoca;:

»  Stos (objeto$¢ pomiedzy tréjkatowang
powierzchnig a ptaszczyzng zdefiniowang
przez punkty stanowigce krawedz powi-
erzchnii).

» Powierzch. do pozi (objeto$¢ pomiedzy
trojkatowang powierzchnig a wysokoscig
wprowadzong przez uzytkownika).

»  Powierzch. do pktu (objeto$¢ pomiedzy
trojkatowang powierzchnig a wysokoscig
wybranego punktu).

<Nazwa powierz:> |Lista wyboru | Powierzchnia wybrana z tréjkgtowanych powi-
erzchnii aktualnie przypisana do biezacego
obiektu.

<llo. Trojkat.:> Dane wyj$- | Liczba tréjkatow powierzchnii.
ciowe

Kolejny krok
LICZ (F1) obliczenie triangulacji i kontynuacja w ekranie OBJETOSCI Wyniki
trojkatowania.
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OBJETOSCI 797 ‘ u ?"\ 3 T~ @ggl
<~ AB

Wyniki obliczenia O0B.ET0SCI + 7 B =
objetosci lI'I‘ymlu ohl1czen1a oh]etosm KONT (F1)

Prd=umaw [Szezegat [Mapal x X X L. .
strona PodSumow  kazwa powierz: g1 Obliczenie objetosci i wejscie do

ekranuOBJETOSCI Wyniki oblic-
Powicrzchnia - 2472708 n? zenia objetosci. (F1) zmiana na

Ketto objet. : 228439.47 n° KONT.
STRON (F6)
przejscie na kolejng strone ekranu.
T SHIFT KONF (F2)
KONT | | | | | STRON| By skonfigurowa¢ program.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Nazwa powierz:> | Dane wyjsciowe |Powierzchnia.

<Powierzchnia:> |Dane wyjsciowe |Powierzchnia ptaszczyzny odniesienia.

<Netto objet.:> Dane wyjsciowe |Objetos¢ powierzchnii.

Kolejny krok
STRON (F1) przejscie na strone Szczegot.

OBJETOSCI Opis pol

Wyniki obliczenia : .

objetosci Pole Opcja Opis

strona Szczeg6t <Min Poziom:> Dane wyjsciowe | Minimalny poziom obliczonej objetosci.
<Max Poziom:> Dane wyjsciowe | Maksymalny poziom obliczonej objetosci.

<Sred. grubos$é:> |Dane wyjSciowe | Srednia grubo$é obliczonej objetosci.

<Obwod:> Dane wyjsciowe |Obwdd zmierzonej powierzchnii.

Kolejny krok
KONT (F1) powrdt do ekranu Menu obliczenia objetosci.
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15.1 Streszczenie

Opis Sesje pomiarowe Wake-up oznaczajg statyczny pomiar punktu, do ktérego odbi-
ornik zostat wczesniej zaprogramowany, z automatyczng godzing rozpoczecia i
ustalonym czasem pomiaru punktu.

(= Karta CompactFlash musi znajdowac sie w odbiorniku podczas sesji. Jezeli karta
CompactFlash nie zostata umieszczona w odbiorniku, jest zniszczona, nies-
formatowana lub petna, wéwczas sesja nie zostanie przeprowadzona.

(= Kod PIN, jezeli zostat aktywowany w KONFIGURAC Start & wylaczenie, strona
Kod PIN, nie jest sprawdzany przy rozpoczeciu sesji Wake-up.

Wejscie Wybierz Menu gtéwne: Programy...\Sesje pomiarowe Wake-Up.

WAKE-UP 08:12 >B

H_ 4, 1= 9"" B ﬂﬂul KONT (F1)
B LE g 0A By wrdci¢ do poprzedniego ekranu.
Data starty Rndz startiwtnrs NOWY (F2)
30.04.06 14:10:00 5 By tworzy¢ nowg sesje wake-up.
28.04.06 10:00:00 1 EDYC (F3)
By edytowac sesje wake-up.
USUN (F4)
By usuwac sesje wake-up.
SHIFT KasWs (F4)

Sesje Wake-up

an By usuwac wszystkie zapisane sesje
KONT | NOWY | EDYC | USUN | | | wake-up.
Opis kolumn
Kolumna Opis
Nr Numer sesji pomiarowej wake-up, od 1 do 20.
& Wskazuje, ktéra sesja wake-up bedzie aktywowana.

Data startu | Lokalna data startu sesji wake-up.

Godz startu |Lokalna godzina startu sesji wake-up.

Powtorz. Liczba powtdrzen sesji wake-up.
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Kolejny krok

JEZELI TO

sesje wake-up nie muszg | Nacisniecie KONT powoduje zamknigcie ekranu i
by¢ zmieniane powrét do ekranu, z ktérego (F1) WAKE-UP Sesje
Wake-up zostat osiggniety.

sesja wake-up ma zosta¢ | NOWY (F2). Szukaj w "15.2 Tworzenie Nowej Sesji

utworzona Wake-Up/Edycja Sesji Wake-Up".
sesja wake-up ma by¢ podswietl sesje wake-up i naci$nij EDYC (F3). Szukaj
edytowana w "15.2 Tworzenie Nowej Sesji Wake-Up/Edycja

Sesji Wake-Up".
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15.2

Wejscie krok po
kroku

&

&

WAKE-UP
XX sesja Wake-Up,
strona Ogo6ine

Tworzenie Nowej Sesji Wake-Up/Edycja Sesji Wake-Up

Krok |Opis

1. Szukaj w "15.1 Streszczenie" by wejs¢ do WAKE-UP Sesje Wake-Up.

2. |NOWY (F2)/EDYC (F3) by wejs¢ do WAKE-UP Nowa sesja Wake-

Up/WAKE-UP Edycja sesji Wake-Up.

Edycja sesji wake-up jest zblizona do tworzenia nowej sesji wake-up. Dla utatwienia
ekrany sa nazwane WAKE-UP XX sesja Wake-Up a roznice sg wyraznie zaznac-
zone.

Nowa sesja wake-up moze by¢ tworzona gdy w instrumencie nie znajduje sie karta
CompactFlash, w takim wypadku menu bedzie sie réznito.

08:18 L=8™ o % %

WAKE -UP H‘ ?'Lza FE ) 0&@'
Ogilne|Czas
PTik K

) ZAPIS (F1)

Obickt STOCKPILE {f By akceptowac¢ zmiany i wréci¢ do
Wez Punkty z : Z Obiektu poprzedniego ekranu.

Nr punktu 1001 4 SZABL (F3)

Dostepne dla niektérych opcji dla
Wys. anteny 1.3360 n z - .
afd <Wez Punkty z:>. By konfigurowac

ZAPIS| | | | | STRON| szablony Nr.
Opis pol

Pole Opcja Opis

<Plik Lista wyboru Aktywny plik konfiguracyjny dla sesji wake-up.
Konfig:>

<Obiekt:> Lista wyboru Aktywny obiekt dla sesji wake-up.

<Wez Punkty | Z Obiektu lub Umozliwia wybér punktéw z obiektu lub wprow-
z:> Recznie adzenie Nr dla <Nr punktu:>.

Szablon NR Pkt | Umozliwia wprowadzenie numeréw z szablonu

jako <Nr punktu:>.

<Nr punktu:> | Lista wyboru Dostepne dla <Wez Punkty z: Z Obiektu>.

Dostepne dla <Wez Punkty z: Rgcznie>.
Wprowadzenie nowego Nr punktu.

Wprowadzane
przez
uzytkownika

Dostepne dla <Wez Punkty z: Szablon Nr
Pkt>. Nr punktu moze by¢ wybrany z szablonu
za pomocg SZABL (F3).

Dane wyj$ciowe

Wake-Up
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WAKE-UP
XX sesja Wake-Up,
strona Czasy

Pole Opcja Opis
<Wys. Wprowadzane Wysokos$¢ anteny uzywanej podczas ses;ji
anteny:> przez wake-up. Zmiana wysokosci anteny w tym polu

uzytkownika

nie aktualizuje domy$Inej wysokos$ci anteny
zdefiniowanej w aktywnym pliku konfigura-
cyjnym.

Kolejny krok

STRON (F6) przejscie na strone Czasy.

08:17
WAKE-UP

s

Ay, 1= 8™ 3

nga.i‘{

Nowa sesja Wake-Up

Opnlne | N7asy

Data startu

.

22.04

ZAPIS (F1)
By zapisa¢ zmiany i wrécic¢ do

06

Czas poczatk.: 19:18:00 X

Start Pomiar : 19:20:00 ekranu, z ktérego ten ekran zostat

Czas trwania : 00:03:00 osiagniety.

Czas koricowy : 19:23:00 SZABL (F3)

I1o. powtérz.: E — Dostepne dla niektoérych opciji dla

frdavumd pan-10-00 —= <Wez Punkty z:>. By konfigurowaé

ZAPIS| | | | | STRON| szablony Nr.

Opis pol

Pole Opcja Opis

<Data Wprowadzane Lokalna data rozpoczegcia sesji wake-up.

startu:> przez uzytkownika

<Czas Wprowadzane Lokalny czas rozpoczecia sesji wake-up.Muszg

poczatk.:> |przez uzytkownika | by¢ co najmniej trzy minuty pomiedzy kolejnymi
sesjami wake-up. Zadna sesja wake-up nie
moze sie nakladac na inng sesjeg.

<Start Wprowadzane Lokalny czas rozpoczecia pomiaru (dwie minuty

Pomiar:> przez uzytkownika | po <Czas poczatk.:>).

<Czas Miedzy 3 min a Czas trwania sesji pomiarowej wake-up.

trwania:> |48 godz

<Czas Dane wyjsciowe | Godzina zakonhczenia sesji pomiarowej oblic-

koncowy:> zona na podstawie czasu poczatkowego i czasu
trwania ses;ji.

<llo. Wprowadzane Liczba powtdrzen sesji pomiarowej wake-up

powtorz.:> | przez uzytkownika | (max. 1000).

<Interwat:> | Od 10 min do Interwat czasu pomigdzy powtarzanymi sesjami

168 godz pomiarowymi wake-up.

Kolejny krok

ZAPIS (F1) powrét do WAKE-UP Sesje Wake-Up.
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